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1. Controlador Programable Serie Nexto

RACK ADDRESS

PROFIBUS

Figura 1: Serie Nexto

La Serie Nexto es una poderosa y completa serie de Controladores Programables (CP), con caracteristicas exclusivas e
innovadoras. Debido a su flexibilidad, disefio inteligente, recursos de diagndsticos avanzados y arquitectura modular, el CP
Nexto se puede usar para control de sistemas en aplicaciones de mediano y gran porte 0 en maquinas con requisitos de alto
desempefio.

La arquitectura de la Serie Nexto provee una gran variedad de médulos de entradas y salidas. Estos médulos, combinado
con una potente CPU de alto rendimiento y un bus basado en Ethernet de alta velocidad abarcan muchas aplicaciones del
usuario, tales como control rdpido de maquinaria, complejas aplicaciones de procesos distribuidos y redundantes o aun mismo
grandes sistemas de E/S para automatizacion de predios. Entre otras caracteristicas, la Serie Nexto ofrece médulos para control
de movimiento, comunicacién e interfaces con las mas populares redes de campo.

La tecnologia de bus que se utiliza en la Serie Nexto es basada en Ethernet de alta velocidad, lo que permite que las
entradas, salidas e informaciones procesadas se compartan entre todos los médulos del sistema. Los médulos de E/S pueden
ser facilmente distribuidos en el campo y se puede usar E/S locales o remotas sin ninguna caida en el desempefio.

Ademds, la Serie Nexto presenta una herramienta completa para programacion, configuracién, simulacién y depuracién de
la aplicacién del usuario: el MasterTool IEC XE. Es un software flexible y facil de usar que provee seis lenguajes de progra-
macién definidos por la norma IEC 61131-3: Texto Estructurado (ST), Gréfico de Funciones Secuenciales (SFC), Diagrama
de Bloques Funcionales (FBD), Diagrama Ladder (LD), Lista de Instrucciones (IL) y Gréfico de Funciones Continuas (CFC).
MasterTool IEC XE permite el uso de diferentes lenguajes en la misma aplicacion lo que le da al usuario una poderosa forma
de organizar la aplicacién y reaprovechar c6digos usados en las aplicaciones anteriores.

Otros médulos de la Serie Nexto forman la solucién Nexto Jet, que es un conjunto ideal de entradas y salidas para aplica-
ciones pequefias y medianas, ademds de los sistemas distribuidos. La solucién tiene médulos compactos de alto rendimiento
que se utilizan en conjunto con las UCPs, bastidores, médulos de comunicacién y de red de campo, ademads de lo software Mas-
terTool IEC XE. Los médulos Nexto Jet agregan mas versatilidad y competitividad a la consagrada Serie Nexto, manteniendo
al mismo tiempo la flexibilidad, la arquitectura modular y capacidad de diagnosis avanzadas.
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2. Lista de Modulos

A continuacidn, una lista completa de los mddulos. Por favor, contacte a su representante de ventas para verificar la
disponibilidad y plazo de entrega. Para mds informaciones, por favor, consulte la documentacién de producto de cada médulo.

2.1. UCPs - Unidades Centrales de Procesamiento

NX3003: UCP con 1 puerta Ethernet, 1 canal serial, 14 entradas digitales, 10 salidas digitales, médulos de E/S locales y

fuente de alimentacién integrada

= NX3004: UCP con 1 puerta Ethernet, 1 canal serial, soporte a expansion de bus y fuente de alimentacién integrada

= NX3005: UCP con 1 puerta Ethernet, 1 canal serial, soporte a expansién de bus, fuente de alimentacién integrada y
apoyo a las paginas web de usuario

= NX3008: UCP con 3 puertas Ethernet,1 USB, 1 serial, 1 CAN, interfaz para tarjeta de memoria, soporte a expansion de
bus, fuente de alimentacién integrada y apoyo a las paginas web de usuario

= NX3010: UCP de alta velocidad, 1 puerta Ethernet, 2 canales seriales, interfaz para tarjeta de memoria y soporte a
expansion de bus

= NX3020: UCP de alta velocidad, 2 puertas Ethernet, 2 canales seriales, interfaz para tarjeta de memoria y soporte a
expansion de bus

= NX3030: UCP de alta velocidad, 2 puertas Ethernet, 2 canales seriales, interfaz para tarjeta de memoria, soporte a

expansion de bus y soporte a redundancia

2.2. Interfaces de Red de Campo

NX5000: Médulo Ethernet

NX5001: Médulo Maestro PROFIBUS-DP

NX5100: Cabeza MODBUS TCP

NX5101: Cabeza MODBUS TCP sin sustitucion en caliente, con 14 entradas digitales y 10 salidas digitales
NX5110: Cabeza PROFIBUS-DP

NX5210: Cabeza Redundante PROFIBUS-DP

2.3. Modulos de Entrada

Nexto:

NX1001: Médulo 16 ED 24 Vdc

NX6000: Médulo 8 EA Tension/Corriente 16 Bits
NX6010: Moédulo 8 EA Termopar

NX6014: M6dulo 8 EA Corriente con HART
NX6020: Médulo 8 EA RTD

Nexto Jet:

NJ1001: Médulo 16 ED 24 Vdc

NJ6000: Mdédulo 8 EA Tension/Corriente 16 Bits
NJ6001: Médulo 6 EA Tension/Corriente 12 Bits
NJ6010: Mé6dulo 8 EA Termopar

NJ6011: Médulo 4 EA Termopar

NJ6020: Médulo 8 EA RTD

2.4. Modulos Mixtos de E/S

Nexto:
= NX1005: Modulo Mixto 8 SD Transistor 24 Vdc/8 ED 24 Vdc
Nexto Jet:

= NJ1005: M6dulo Mixto 8 SD Transistor 24 Vdc/8 ED 24 Vdc
= NJ6005: Mo6dulo Mixto 6 EA y 4 SA Tension/Corriente 12 Bits
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2.5. Modulos de Salida

Nexto:

= NX2001:
= NX2020:
= NX6100:
= NX6134:

Nexto Jet:

Modulo 16 SD Transistor 24 Vdc

Moédulo 16 SD Relé

Moédulo 4 SA Tension/Corriente 16 Bits
Modulo 4 SA Corriente 16 Bits con HART

= NJ2001: Mdédulo 16 SD Transistor 24 Vdc
= NJ6100: Médulo 4 SA Tension/Corriente 16 Bits
= NJ6101: Mddulo 4 SA Tension/Corriente 12 Bits

2.6. Modulos de Fuente de Alimentacion

= NX8000:

Fuente de Alimentacion 30 W 24 Vdc

2.7. Bastidores

NX9000:
NX9001:
NX9002:
NX9003:
NX9010:
NX9020:

Bastidor 8 Posiciones

Bastidor 12 Posiciones

Bastidor 16 Posiciones

Bastidor 24 Posiciones

Bastidor 8 Posiciones sin Sustitucién en Caliente
Base con 2 ranuras para montaje en panel

2.8. Modulos Especiales

NX4000:
NX4010:

Moédulo de Expansion de Bus
Moédulo de Link de Redundancia

2.9. Software

MT8500 MasterTool IEC XE LITE

MT8500 MasterTool IEC XE BASIC

MT8500 MasterTool IEC XE PROFESSIONAL
MT8500 MasterTool IEC XE ADVANCED
MT8800 MasterTool Safety

2.10. Accesorios

NX9100:
NX9101:
NX9102:
NX9202:
NX9205:
NX9210:
NX9401:
NX9402:
NX9403:

NX9404:
NX9405:
NX9406:
NX9500:
NX9501:

Cierres Laterales para el Bastidor

Tarjeta de 32 GB microSD con adaptador para miniSD y SD
Tapa de Conector de Bastidor

Cable RJ45-RJ45 2 m

Cable RJ45-RJ45 5 m

Cable RJ45-RJ45 10 m

Conector 6 terminales

Conector 10 terminales con gufa para cables
Conector 20 terminales con guia para cables
Conector 6 terminales con fijacién

Conector 12 terminales con fijacién

Conector 18 terminales con fijacién

Transceptor de fibra multimodo Gigabit SFP (550m)
Transceptor de fibra monomodo Gigabit SFP (10Km)
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3. Caracteristicas Innovadoras

La serie Nexto presenta al usuario varias innovaciones en la utilizacién, supervision y mantenimiento del sistema. Estas
caracteristicas se desarrollaron al pensar en un nuevo concepto de automatizacion industrial.

VPN: Los productos Nexto tienen un servicio VPN integrado, que crea un tinel privado que se
conecta directamente a la CPU. Esta funcionalidad, disponible en algunos modelos de la familia,
permite acceder a una red de control de forma remota y con total seguridad.

FTP: Soportando conexiones tipo FTP, los equipos de serie pueden intercambiar datos con un servi-
dor que utiliza este mismo modelo de tecnologia. Esta funcionalidad permite acceder de forma remota
a los archivos generados por el controlador, como los registros recopilados a través de una funcién de
registro de datos.

Linux: Otra caracteristica innovadora de la serie es su plataforma Linux integrada. La funcién ha-
ce posible la virtualizacion de software desarrollado para sistemas operativos con tecnologia Unix.
La caracteristica le da mas versatilidad y velocidad a la operacién del sistema, ya que permite el
procesamiento de multiples datos dentro de la propia CPU.

Battery Free Operation: La Serie Nexto no necesita ningtn tipo de bateria para mantenimiento de

) memoria ni para operacion del reloj de tiempo real. Esta caracteristica es extremamente importante
por reducir las necesidades de mantenimiento del sistema bien como por permitir el uso en lugares
remotos de dificil mantenimiento. Ademas, esta caracteristica es ambientalmente correcta.

de E/S. Estos bornes se pueden facilmente remover con un simple movimiento y sin herramientas
especiales. Para conectar el borne de nuevo, la tapa delantera auxilia el procedimiento de instalacién

5 J Easy Plug System: La serie Nexto tiene un exclusivo método para conectar y desconectar bornes
y encaja el borne al médulo.

Multiple Block Storage:Innimeros tipos de memoria estin disponibles en las UCPs de la Serie
Nexto y ofrecen la mejor opcién a cada necesidad. Estas memorias se dividen en memorias volétiles y
memorias no volatiles. Para uso de memorias voldtiles las UCPs de la Serie Nexto ofrecen variables de

u entrada de representacion directa ( %I), variables de salida de representacion directa ( %Q), variables
de memoria de representacion directa (%M), memoria de datos y memoria de datos redundantes.
Para aplicaciones que necesitan funcionalidades de memoria no volatil la Serie Nexto posibilita la
utilizacién de variables de representacién directa de memoria retentiva ( %Q), memoria retentiva
de datos, variables de representacion directa de memoria persistente ( %Q), memoria persistente de
datos, memoria de programa, memoria de codigo fuente, sistema de archivo en la UCP (Doc, pdf,
data) e interfaz para tarjeta de memoria.

One Touch Diag: Es una exclusiva caracteristica de los CPs de la Serie Nexto. Con este nuevo
= concepto el usuario puede verificar las informaciones de diagndstico de cualquier médulo presente
Ul U/W\‘ en el sistema directamente en el visor grafico de la UCP con un tnico toque en la tecla de diagndstico
del respectivo médulo. OTD es una poderosa herramienta de diagnéstico que se puede usar offline
(sin supervisorio o programador) y reduce los tiempos de mantenimiento y comisionamiento.

OFD - On Board Full Documentation: Las UCPs de la Serie Nexto pueden almacenar toda la
documentacién sobre el proyecto en su propia memoria. Esto es un recurso interesante para propositos
de backup y mantenimiento, ya que la informacién completa estd almacenada en un tnico y seguro
lugar.

ETD - Electronic Tag on Display: Otra caracteristica exclusiva presentada por la Serie Nexto es el
ETD. Esta funcionalidad realiza el proceso de verificacién del tag de cualquier punto o médulo de
E/S usados en el sistema directamente en el visor grifico de las UCPs. Juntamente con esta informa-
cion el usuario también puede verificar la descripcion. Este recurso es extremamente util durante el
procedimiento de mantenimiento y resolucion de problemas.

DHW - Double Hardware Width: Los mddulos de la Serie Nexto se han proyectado para ahorrar
espacio en paneles y maquinas. Por esta razén, la Serie Nexto ofrece dos largos diferentes de médulos:
Doble (ocupa dos posiciones del bastidor) y Simple (ocupa una posicién). Este concepto permite
el uso de médulos de E/S compactos con alta densidad de puntos de E/S juntamente con médulos
complejos, tales como UCPs, maestros de red de campo y médulos de fuente de alimentacion.
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UCP de Alta Velocidad: Todas las UCPs de esta Serie Nexto se concibieron para proveer al usuario
un excelente desempefio y atender a una amplia gama de exigencias en las aplicaciones. Por ejemplo:
las UCPs Nexto pueden ejecutar instrucciones de adicién, multiplicacién y sustracciéon en menos de
15ns para valores de tipo entero y en menos de 23 ns para valores de tipo real. Son igualmente capaces
de ejecutar 1000 lazos PIDs en menos de 5 ms..

iF Product Design Award 2012: La Serie Nexto fue ganadora del iF Product Design Award 2012 en
la categoria Industry + Skilled trades. Este premio es reconocido internacionalmente como un sello
de excelencia y calidad, considerado el Oscar del design en Europa.

4. Arquitectura

La Serie Nexto es capaz de direccionar muchas aplicaciones diferentes, desde automatizaciones de maquinas pequefias de
alta velocidad hasta la automatizacién de procesos complejos. Por esta razon, el sistema es muy flexible y modular y permite
varias configuraciones diferentes sin comprometer el costo y el desempefio.

Los moédulos Nexto y Nexto Jet no se pueden utilizar simultineamente en el mismo bus, a saber, el uso de médulos
mezclado en el mismo bus local/remoto no es vélido, por lo tanto la aplicacién no ejecutard por la UCP de eleccion.

La arquitectura estd dividida en los siguientes componentes principales:

4.1. UCP

La UCP es responsable por la ejecucién de todas las funciones l6gicas y de control. El ciclo basico de la UCP estd
compuesto por: leer entradas, ejecutar algoritmos de aplicacion y 16gica, escribir en las salidas y llevar a cabo procesos de
comunicacion con el sistema de supervision y redes de campo.

4.2. Modulo de Fuente de Alimentacion

El Médulo de Fuente de Alimentacion provee energia a los médulos instalados en los bastidores. Cada bastidor debe tener
su propio Mdédulo de Fuente de Alimentacién. Las exigencias de corriente de la aplicacién se muestran en la herramienta de
configuracion.

4.3. Bus

Un sistema tipico consiste de un bastidor local (UCP y sus médulos de E/S locales) y bastidores remotos (conjuntos de E/S
remotos). Para el bastidor local, la arquitectura de la Serie Nexto ofrece una tecnologia de bus Ethernet 100 Mbps de tiempo
real y alta velocidad. Una vez que estd basado en Ethernet, el bus local se puede facilmente expandir para bastidores remotos
usando cables Ethernet (hasta 100 m) y dispositivos llamados médulos de expansién de bus. Estos dispositivos convierten las
sefiales internas en el estindar I00BASE-TX. El médulo de expansién de bus se puede usar en modo redundante para obtener
una arquitectura altamente confiable. Cada bastidor puede tener hasta 24 mdédulos y el sistema puede direccionar hasta 25
bastidores.

4.4. Bastidores

Los bastidores presentan un chasis de aluminio especial con una placa de circuito impreso en el cual todos los médulos
se conectan. Los médulos se arman directamente en el panel y ofrecen alta inmunidad contra interferencia electromagnética y
descargas electrostaticas (ESD) (si las reglas de aterramiento recomendadas se ejecutan durante la fase de instalacion).

4.5. Modulos de E/S

Los médulos de E/S se conectan en los bastidores para adquisicién de los diferentes tipos de sefiales de campo y envio
de los mismos para la UCP o a las cabezas de la red de campo. La Serie Nexto soporta una amplia variedad de tipos de E/S
y franjas de operacion y atiende, asi, a las tipicas necesidades de un sistema de automatizacién. Los médulos Nexto soportan
cambio en caliente, es decir, se pueden desconectar sin necesariamente desactivar el sistema y tampoco remover la energia, ya
los mddulos de la solucién Nexto Jet no tienen esta funcionalidad. Debido a las caracteristicas de aislamiento, algunos médulos
de E/S deben ser alimentados por fuentes de alimentacién externas.
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4.6. Cabezas de Red de Campo

Las cabezas de red de campo conectan los médulos de la Serie Nexto a diferentes redes de campo. Se pueden comunicar
con UCPs a partir de diferentes proveedores y soportan distintos protocolos, tales como MODBUS, PROFINET, PROFIBUS
DP y otros.

4.7. Interfaz de Red de Campo

Las interfaces de red de campo son nodos maestros de buses de campo y permiten el acceso tanto a modulos remotos
como a otros equipos utilizados en la industria como, por ejemplo, PROFIBUS-DP, MODBUS vy otros. Las interfaces de red
de campo se conectan en bastidores locales y necesitan dos posiciones.
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4.7.1. Ejemplos de Aplicacion
4.7.1.1. UCP Compacta

Esta arquitectura explora las necesidades de aplicaciones compactas, contando con una UCP con fuente de alimentacion in-
tegrada (NX3003, NX3004, NX3005 o NX3008), bus de 8 posiciones y mddulos de entrada y salida que permiten la reduccién
de espacio y coste en su proyecto.

Las arquitecturas en la Figura 2 y en la Figura 3 son mas adecuadas para su uso en automacioén de maquinas. Es importante
destacar que los médulos Nexto y Nexto Jet no se pueden utilizar simultdneamente en lo mismo bus, o la arquitectura se forma
usando médulos Nexto o Nexto Jet.

Figura 2: UCP Compacta con Médulos Nexto Figura 3: UCP Compacta con Médulos Nexto Jet
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4.7.1.2. UCP Simple

Esta arquitectura estd basada en un bastidor tinico llamado bastidor local. Este bastidor estd compuesto por una UCP, un
moédulo de fuente de alimentacién y por los médulos de E/S exigidos para la aplicacidn, seglin se muestra en la Figura 4. El
orden de los médulos debe seguir las reglas de configuracion presentadas en la herramienta de configuracién.

Esta arquitectura se debe usar en pequefias aplicaciones como automatizacién de maquinas.
La misma arquitectura con médulos Nexto Jet se puede conferir en la Figura 5.

Figura 4: UCP Simple con Médulos Nexto Figura 5: UCP Simple con Médulos Nexto Jet

4.7.1.3. UCP Simple con Expansién de Bus

Esta arquitectura estd basada en un bastidor local (donde se localiza la UCP) y bastidores remotos. La comunicacién entre
el bastidor local y los remotos se hace a través del médulo de expansion de bus. Cada bastidor necesita de su propio mddulo
de fuente de alimentacién y un médulo de expansion de bus. La distancia entre cada médulo de expansion de bus puede ser
de 100 metros en los cuales se usan cables blindados Ethernet CATS5 estdndar. Los mddulos de expansién de bus presentan
dos puertas RJ45, siendo una para los datos de entrada y la otra para los de salida. En este ejemplo de aplicacion, el médulo
de expansién de bus del bastidor local estd conectado con solo un cable y se deja la puerta de datos de entrada abierta. En el
dltimo bastidor remoto, la puerta de datos de salida estd abierta. Los bastidores remotos entre ellos presentan ambas las puertas
conectadas: una puerta conectada al bastidor anterior y la otra al préximo bastidor. Cada médulo de expansién de bus contiene
una llave para seleccionar la direccién del bastidor. Cada bastidor debe tener una direccion exclusiva.

Cuando se utiliza este tipo de arquitectura, es importante recuperar que en caso de uso de médulos Nexto, solamente este
tipo de mddulo se puede utilizar tanto en el bastidor local como en el remoto y lo mismo es cierto en el caso del uso de médulos
Nexto Jet. En arquitecturas a continuacién hay un ejemplo con médulos Nexto y Nexto Jet.

Esta arquitectura se destina a medianas y grandes aplicaciones en las cuales el nimero de puntos de E/S es alto.

el lel g0 fol Jel g B ol L

Figura 6: UCP Simple con Expansion de Bus y M6dulos  Figura 7: UCP Simple con Expansién de Bus y Médulos
Nexto Nexto Jet
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4.7.1.4. UCP Simple con Expansién de Bus con Loopback

De la misma forma que la anterior, esta arquitectura estd basada en un bastidor local (donde estd localizada la UCP) y
bastidores remotos. La comunicacién entre el bastidor local y los remotos también se hace por médulos de expansion de bus.
La tnica diferencia es que la puerta de datos de salida en el dltimo médulo de expansién de bus estd conectada a la puerta de
datos de entrada del médulo de expansion de bus del bastidor local. Esta arquitectura permite al sistema mantener el acceso de
E/S atin en caso de falla en los cables que interconectan los bastidores. La UCP detectara los cables dafiados, redireccionara los
caminos de los datos internos para sobrescribir esta falla y generard un diagndstico al usuario. Esta caracteristica es interesante
para un rdpido mantenimiento con el sistema energizado y aumenta la disponibilidad del sistema.

Cuando se utiliza este tipo de arquitectura, es importante recordar que en caso de uso de médulos Nexto, solamente este
tipo de médulo se puede utilizar tanto en el bastidor local como en el remoto y lo mismo es cierto en el caso del uso de médulos
Nexto Jet. En arquitecturas a continuacién hay un ejemplo con médulos Nexto y Nexto Jet.

Esta arquitectura se destina a medianas y grandes aplicaciones en las cuales el nimero de puntos de E/S es alto y donde
hay necesidad de alta disponibilidad.

Figura 8: UCP Simple con Expansién de Bus con Loop-  Figura 9: UCP Simple con Expansién de Bus con Loop-
back y Médulos Nexto back y Médulos Nexto Jet
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4.7.1.5. UCP Simple con Redundancia de Expansion de Bus con Loopback

Esta arquitectura estd basada en el uso de dos médulos de expansién de bus por bastidor. Con estos dos mddulos de ex-
pansién de bus, el sistema presenta una disponibilidad espectacular, pues puede soportar una falla en los cables de expansion
o en el propio médulo de expansion de bus. Asi como la arquitectura anterior, esta se destina a sistemas en los cuales el man-
tenimiento es problemadtico y el sistema necesita quedar disponible por un tiempo mayor. En esta arquitectura los bastidores
se deben armar segtin el diagrama a continuacién, con médulos de expansién ubicados lado a lado, en las posiciones finales.
Observe que hay puertas de médulos de expansion de bus no utilizadas las cuales se deben dejar desconectadas.

Iz

Figura 10: UCP Simple con Redundancia de Expansién de Bus y Bus con Loopback
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4.7.1.6. Interfaces de Red de Campo

Esta arquitectura estd basada en la utilizacién de interfaces de red de campo para acceder redes de distribucién de E/S
remotas y otros dispositivos de terceros.

Figura 11: Interfaces de Red de Campo

11 qﬂy‘s



Caracteristicas Técnicas Series
Serie Nexto CS114000 Rev. V

4.7.1.7. Interfaces de Red de Campo con Redundancia

Esta arquitectura esta basada en la anterior con la diferencia de que usa dos interfaces de red de campo para acceder la
misma red. Una vez que presenta dos interfaces, la red se vuelve redundante y provee un sistema con mas disponibilidad.

Figura 12: Interfaces de Red de Campo con Redundancia

Los médulos que comprenden la solucién Nexto Jet no soportan cualquier tipo de redundan-
cia, por lo tanto su uso no es permitido en arquitecturas como se describe en esta seccion.
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4.7.1.8. Cabeza Red de Campo MODBUS

Esta arquitectura estd basada en la utilizacion de interfaces de red de campo MODBUS para acceder redes de distribucién
de E/S remotas y otros dispositivos de terceros.

Figura 13: Cabeza Red de Campo MODBUS
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4.7.1.9. Redundancia de UCP

Para aplicaciones criticas la Serie Nexto presenta redundancia de UCPs. El tinico modelo de CPU con esta funcién es la
CPU NX3030. Esta CPU se puede estar posicionadas en diferentes bastidores (los llamados half-clusters). En esta arquitectura,
el sistema tendra un controlador ejecutando la tarea de control (controlador principal) y otro quedando en espera, con el status
del sistema actual, para que sea posible realizar un switchover (evento donde la UCP en espera se vuelve activa) en caso de
que haya falla en el principal. Esto significa que los procesos criticos no son afectados por la eventual falla en el hardware del
sistema de control. Los resultados son el alza en la productividad, minimizacién del tiempo de inactividad y menor tiempo de
mantenimiento.

La comunicacién entre los controladores se realiza en el final de cada ciclo de la UCP a través de dos links de redundancia
de alta velocidad.

SCADA

opC
=

Figura 14: Redundancia de UCP - NX3030

En el centro de un sistema redundante de dos half-clusters hay un par de UCPs redundantes. Los links de redundancia —
entre dos UCPs — presentan dos canales de forma que fallas simples en cada canal no afectan el desempefio del sistema.

La UCP activa ejecuta la aplicacién de usuario y controla las E/S remotas. La UCP en espera queda como un segundo
recurso, listo para asumir, en caso de que sea necesario. La UCP en espera estd conectada a la UCP activa a través de un link
de alta velocidad presente en el Médulo de Link de Redundancia. Este médulo debe estar ubicado al lado derecho de la UCP,
en posiciones del bastidor con soporte a esta caracteristica. En caso de falla inesperada que ocurra en la UCP activa el sistema
en espera se alterna automadticamente alterando la ejecucion del programa de aplicacion y el control de las E/S sobre la UCP en
espera con el contexto de datos actualizados. Una vez hecho el cambio automatico, la UCP en espera se vuelve la UCP activa.

La configuracion de los dos sistemas debe ser idéntica, asi como los médulos de las UCPs deben estar ubicados en las
mismas posiciones en cada half-cluster. Tras la energizacion, una de las UCPs opera como activa y la otra queda en estado de
espera. La UCP activa actualizard el status del sistema de la UCP en espera al final de cada ciclo. Asi la UCP en espera estara
siempre actualizada segun el dltimo estado de las E/S y los resultados de la ejecucién del programa en la UCP activa. Esta
aplicacién es de fécil configuracién y dispensa programacién especial o parametrizacion.
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4.7.1.10. NX3030 - Configuraciéon Minima de un CP Redundante (Sin utilizacion del Panel PX2612)

Un CP redundante compuesto en lo minimo de dos half-clusters iguales, donde cada half-cluster se compone de los si-
guientes médulos:

= bastidor donde los médulos se enseren, que pueden ser NX9000, NX9001, NX9002 o NX9003
= fuente de alimentacién NX8000

= la UCP NX3030

= el médulo NX4010

La Figura 15 muestra un ejemplo de configuracién minima de un CP redundante, que puede se utilizar con el bastidor
NX9000.

Figura 15: Configuracién Minima de un CP Redundante - NX3030

4.7.1.11. Redundancia de UCP e Interfaces de Red

Segtin mostrado en el diagrama anterior, esta arquitectura presenta interfaces de red con protocolos basados en Ethernet.
Hay dos interfaces de red para cada finalidad: una red de control para comunicacién entre UCPs y una red de supervision
para el uso con SCADA y OPC. Ambos half-clusters deben tener dos interfaces para cada red, para formar un sistema de
redundancia completo con UCP, interfaz de red y redundancia del medio fisico.
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5. Dimensiones

Hay variados tamaifios de mddulos en la serie Nexto, dependiendo del tipo del médulo.

5.1. Modulo de E/S de 18 mm Nexto

Este tamafio de médulo se usa en médulos de E/S que ocupan una posicién del bastidor.
Dimensiones en mm.

(e

A TS 38 58 B BN

114.62

140.21

UMY

117.46 |

09091456C

<—‘ 18.00

Figura 16: Mé6dulo Nexto de E/S de 18 mm
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5.2. Modulo de E/S de 18 mm Nexto Jet

Este tamafio de médulo se usa en médulos de E/S que forman la solucién Nexto Jet y ocupan una posicién del bastidor.
Dimensiones en mm.

AR RN N

113.00

140.24

01010000000 00000 00000

150629018

117.46 |

Figura 17: Médulo Nexto Jet de E/S de 18 mm
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5.3. Modulo de E/S de 36 mm Nexto

Este tamafio de médulo se usa en médulos de E/S que ocupan dos posiciones del bastidor.
Dimensiones en mm.

114.63

140.65

| 117.05

Figura 18: Médulo Nexto de E/S de 36 mm

09091457C
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5.4. UCEP, Interfaces de Red de Campo, Fuentes de Alimentacion y Médulos Es-
peciales

Este tamafio de médulo se usa por todos los médulos restantes de la serie Nexto. La siguiente figura ilustra la UCP NX3020.
Dimensiones en mm.

i 115.30 |

A N A 44840

LURLRRL QR -

09091455C

Figura 19: Médulo UCP NX3020 de 36 mm
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5.5. Base con 2 posiciones para montaje en panel

Dimensiones en mm.

- -t
£ 2
[ ho 1

18060501B

Figura 20: Base con 2 posiciones para montaje en panel

5.6. Bastidor de 8 Posiciones (Sin Sustitucion en caliente)

Dimensiones en mm.

14121009C Li 119.0 4—1

Figura 21: Bastidor de 8 Posiciones (Sin Sustitucién a Caliente)
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Serie Nexto

5.7. Bastidor de 8 Posiciones

Dimensiones en mm.

119.0

|

14120101B

Figura 22: Bastidor de 8 Posiciones

5.8. Bastidor de 12 Posiciones

Dimensiones en mm.

—

©
236.1 —i_‘;_
)

119.0

o

09091450D

Figura 23: Bastidor de 12 Posiciones
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5.9. Bastidor de 16 Posiciones

Dimensiones en mm.

119.0

09091451E { nd

Figura 24: Bastidor de 16 Posiciones

5.10. Bastidor de 24 Posiciones

Dimensiones en mm.

453.3

—

!— 119.0

1
——‘ L—18.6

09091452D

Figura 25: Bastidor de 24 Posiciones
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6. Caracteristicas Principales

6.1. UCPs

Las CPU cuentan con varias funciones integradas, programacion en linea, alta capacidad de memoria y miltiples canales
seriales. Estos dispositivos cuentan con un moderno procesador de alto rendimiento que proporciona un excelente rendimiento
y la integracién de diversas funciones. Incluso la version de CPU mads simple tiene un puerto Ethernet para programacién, uso
en redes TCP MODBUS y un servidor web incorporado. Todas las UCPs cuentan con paginas web con estado completo y
listado de diagndsticos, actualizacion de firmware, entre otras funcionalidades.

6.2. Maoaodulos

Los médulos presentan E/S de alta densidad. La Serie Nexto ofrece dos formatos de médulos — simples y dobles — lo
que permite una mejor combinacién de E/S para muchas aplicaciones donde la alta densidad y el tamafio del panel reducido
son requisitos. Cada médulo de E/S presenta un visor para diagndsticos locales donde se muestra el estado de cada punto de
E/S. Hay también los diagnésticos multifuncionales sobre los status de los médulos. Todas las informaciones de diagnésticos
también se pueden acceder remotamente por la UCP, cabeza de red de campo o por la herramienta de configuracién MasterTool
IEC XE.

Los médulos Nexto de E/S con tapa frontal tienen rétulos donde el usuario puede identificar los médulos y los bornes.

6.3. Bus de Alta Velocidad

La arquitectura de la Serie Nexto presenta un moderno bus basado en Ethernet. La alta tasa de transferencia permite la
actualizacion de grandes cantidades de entradas a una ventana de tiempo corto. Ademds, aplicaciones de tiempo critico como
control de movimiento, son posibles con esta tecnologia. Los médulos se direccionan e identifican automaticamente, lo que
evita errores durante la configuracién de la aplicacion y mantenimiento del campo. Los buses NX9000, NX9001, NX9002 y
NX9003 proveen caracteristicas especiales que permiten la redundancia de la UCP en diferentes bastidores usando los Médulos
de Link de Redundancia:

= Direccionamiento e identificacién de médulo automatico

Sustitucién en caliente (excepto NX9010)

Bus serial basado en Ethernet 100 Mbps

Sincronizacion de tiempo para actualizacién de E/S o marca de tiempo extremamente preciso
Solucién de hardware de chip tnico

6.4. Insercion y Remocion de Bornes

La Serie Nexto presenta un mecanismo innovador patentado para insercién y extraccién de bornes de médulos de E/S.
En muchas aplicaciones de automatizacién la densidad de las E/S es alta, lo que vuelve complejo el cableado de campo. En
el momento del mantenimiento las dificultades son atin mayores debido a la dificultad de alcanzar los cables. Algunas veces
es necesario quitar algunos médulos cercanos para acceder el que se desea. En la Serie Nexto estos problemas se resuelven
combinando una forma de borne especial con una tapa frontal. Ademads de la facil remocién e insercién de los bornes, el disefio
vuelve la apariencia del panel atractiva y organizada.

6.5. Robustez

El disefo de la Serie Nexto es extremamente robusto y permite su uso en aplicaciones donde hay vibracién mecénica.
Aplicaciones de transporte o lugares en movimiento son ejemplos de situaciones que exigen esta caracteristica, la cual se le
brinda sin el uso de tornillos 0 montaje especial. El disefio de todo el producto se desarrollé de forma que se pudiera ofrecer
esta posibilidad sin comprometer los procedimientos de instalacién y mantenimiento.
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6.6. Sustitucion en Caliente

La caracteristica de sustitucién en caliente permite la sustituciéon de moédulos sin desenergizacioén del sistema. La UCP
mantiene el control de todo el proceso y los médulos Nexto se pueden sustituir siempre que necesario.

Los médulos que componen la solucién Nexto Jet no tiene esta funcionalidad.

6.7. Alta Disponibilidad

La Serie Nexto ofrece muchas arquitecturas diferentes de redundancia, donde UCPs, Fuentes de Alimentacion e Interfaces
de Red de Campo se pueden instalar en una aplicacién redundante. Con esta flexibilidad el sistema puede ser adaptado desde
sistemas simples, sin ninguna redundancia, hasta complejas y criticas aplicaciones donde es esencial la alta disponibilidad.

6.8. Diagnosticos Avanzados

Cada médulo contiene sus propios diagndsticos. Las UCPs, Interfaces de Red de Campo, Fuentes de Alimentacién y
modulos de E/S presentan varios diagndsticos disponibles. Cada médulo tiene un visor multifuncional que informa su status.
Ademads, cada médulo Nexto que cuenta con una tecla en su parte superior puede suministrar informaciones de diagndsticos
diferentes para el equipo del mantenimiento. Estos diagndsticos se pueden monitorear en el campo a través de visores o a
través de la herramienta de configuracién. Algunos ejemplos:

= Moddulo ubicado en una posicién incorrecta en el bastidor

= No hay fuente de alimentacién

= Cortocircuito en las salidas

= No hay configuracién para un médulo que se necesite configurar para operacién normal
= Visualizacién de etiqueta y descripcion de E/S en el CP para los médulos con OTD

= Visualizacién de direccién IP

6.9. Capacidades

En la serie Nexto el mayor bastidor puede contener hasta 24 médulos 18 mm o 12 médulos 36 mm. Con esta arquitectura
una unica UCP puede controlar 320 puntos de E/S usando sélo un bastidor. Segin el modelo de la UCP este nimero puede
aumentar para hasta 25 bastidores al utilizar los médulos de expansion de bus.

6.10. Programacion de la UCP y Actualizacion de Firmware

La Serie Nexto permite la programacién de la UCP y la actualizacidn del firmware a través de la puerta Ethernet de la UCP.
Este abordaje ofrece algunas funcionalidades, tales como:

= Puerta Ethernet multifuncional usada para compartir programacién, intercambio de datos punto a punto, protocolo de
dispositivo de terceros en la capa de aplicacion, intercambio de datos de las variables de red, etc.

= Acceso directo a las variables locales de la UCP
= Acceso remoto via interface Ethernet
» Actualizacién de firmware via interface Ethernet

7. MTS8500 — MasterTool IEC XE

MT8500 es un software para programacion, configuracién, diagndstico y comisionamiento y ofrece como caracteristicas
principales:

= Lenguajes de Programacién IEC 61131-3
= Editores para Configuracion de Proyecto y Hardware
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Programacién Orientada al Objeto

Online, Depuracién y Caracteristicas de Comisionamiento
Simulacién

Desarrollo de paginas web (accesible a través del protocolo HTTP)
Documentacién de Usuario y Archivos de Ayuda

Diagnésticos Avanzados
Docking View

7.1.

Lenguajes de Programacion IEC 61131-3

El MasterTool IEC XE ofrece todos los editores definidos en la norma IEC para desarrollo de la aplicacion: Texto Estructu-
rado (ST), Gréfico de Funciones Secuenciales (SFC), Diagrama de Bloques Funcionales (FBD), Diagrama Ladder (LD), Lista
de Instrucciones (IL) y Gréfico de Funciones Continuas (CFC).

Todos los editores se desarrollaron especialmente para garantizar un excelente gerenciamiento. Ideas y sugerencias de
usuarios experimentados se incorporaron al proceso de desarrollo.
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Figura 26: Lenguajes de Programacién IEC 61131-3

Algunos ejemplos:

los editores textuales.

el editor SFC.

Al trabajar en FBD, LD o IL el usuario puede alternar entre estos editores.
Elementos de lenguajes se pueden insertar directamente o arrastrar al editor a partir de una caja de herramientas.
MT&8500 ofrece un asistente de entrada inteligente y la funcionalidad IntelliSense.
Construcciones tipicas de lenguaje (declaraciones IF, lazos FOR, clases de variables, etc.) pueden ser escondendidas en

Construcciones de lenguaje se crean automdaticamente (IF... END_IF).
El editor SFC se puede usar como definido en la norma o como en la versién simplificada
Un tiempo adecuado de monitoreo para pasos y para la funcionalidad de diagnésticos online también estd disponible en

Pasos y transiciones en el editor SFC y todos los elementos en el editor CFC se pueden encapsular en macros.
MT&8500 implementa inntiimeras otras funciones que le dan soporte al desarrollador de la aplicacion.

25



Caracteristicas Técnicas Series

Serie Nexto CS114000 Rev. V
:TL Touts project® - Wavier Teal NC 5T :_iﬂ
e OF Vem Fueri Bid Onim [sha ek Wradoe Heo
Loy S| = [ A - VTR ] AL | &
Cwvom T ® K] Swnfwge ] Savicn - b (e = W Ly - &K
B o
. -
gﬂ:-wl £ e W ki Fuiih
il oy
] P i
1] L FeocasE -
8] 15 recame) 5 Scr W ekl Flaci
W WP
_u TR ]
R —
J_,wf':""' 4 S Wk sl ek
# sexes pom
% o
3 ooeg
own
[ froma S + +
3 e
_'d Ll P il Ll
3l vewrn

i [T ——
] o ety
Ei .

:;1 LEU)

e

Figura 27: MT8500 software

7.2. Editores para Configuracion de Proyecto y Configuracion de Hardware

Con la ayuda de editores especiales un proyecto puede ser facilmente configurado en el MasterTool IEC XE. La herra-
mienta grafica permite una rdpida y amigable manera de configurar el sistema. Adicionalmente el usuario tiene la visualizacion
completa de la arquitectura de la aplicacién con la posicién fisica y las informaciones de cada médulo.

La configuracion de las redes de campo y protocolos de comunicacién estdndar como el PROFIBUS DP y los protocolos
MODBUS estan integrados en la herramienta de programacion. Esta caracteristica permite que el usuario defina todos los
pardmetros de configuracién en un Unico lugar y no necesite usar diferentes herramientas de software

7.3. Programacion Orientada al Objeto

El MasterTool IEC XE ofrece una programacion orientada a objeto con las ventajas conocidas de los modernos lenguajes
de alto nivel como JAVA o C++: clases, interfaces, métodos, herencia, polimorfismo, etc. Los bloques funcionales IEC son
perfectamente extendidos y las extensiones estdn disponibles a todos los aspectos de la ingenierfa. La programacién orientada
al objeto ofrece grandes ventajas al usuario, como por ejemplo cuando se quiere reutilizar partes existentes de una aplicacién
o cuando desea trabajar en una aplicacién con varios desarrolladores.

7.4. Online, Depuracion y Caracteristicas de Comisionamiento

El cédigo generado a partir de la aplicacion se envia al dispositivo con un simple clic en el mouse. A partir del momento en
que el MasterTool IEC XE estd online se proveen varias funciones importantes para realizar una depuracién rdpida y eficiente,
asi como para testeo y comisionamiento.
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Figura 28: Caracteristicas de Comisionamiento

Los valores de las variables declaradas, por ejemplo, se exhiben en el cédigo del programa. Estos valores se pueden alterar o
forzar sin ninguna dificultad. Definiendo breakpoints y recorriéndolos a través de la linea de cédigo (paso a paso) los errores se
pueden facilmente detectar. Los breakpoints en el MasterTool IEC XE también se pueden atribuir a determinadas condiciones
para conferir mds precision al proceso de depuracién. En una operacién de ciclo tnico, el usuario puede seguir la ejecucion de
la aplicacién a través de un ciclo completo.

Si la aplicacion se modifica, s6lo las modificaciones actuales se compilardn, cargardn y asi se activaran sin la necesidad de
interrumpir el controlador y correr el riesgo de pérdida de los valores de las variables. También son posibles las alteraciones en
varias POUs (Unidades de Organizacién de Programa), variables o tipos de datos. Esta funcionalidad se llama alteracion online.
Ciclos de desarrollo reducidos y un proceso de produccién mas rapido conllevan a la reduccién de costos y mas competitividad.

El muestreo es una herramienta muy util cuando se desea grabar los datos o incluso desencadenar eventos para testeos o
para fines de comisionamiento. Este medio de almacenaje digital, que estd totalmente integrado con MasterTool IEC XE, por
cierto, se puede utilizar para visualizar los datos de la aplicacion.

7.5. Simulacion

Una caracteristica que permite al usuario evaluar y testear distintas 16gicas y algoritmos es la herramienta de simulacion.
Este recurso permite el proyecto y el testeo de aplicaciones del usuario sin la necesidad de un controlador conectado. Esto es
también interesante para capacitacién, documentacion y evaluacién de casos testeo. Como se trata de un simulador, natural-
mente, pueden ocurrir algunas limitaciones en el desarrollo de la aplicacién en el controlador final.

7.6. Desarrollo de paginas web

Ademads de permitir al usuario crear la 16gica responsable del control de proceso de acuerdo con la norma IEC 61131-3,
MasterTool IEC XE también ofrece un editor para desarrollar pantallas que permiten la supervision y operacién del proceso
automatizado. Estas pantallas son disefiadas de una manera sencilla a través de un editor grifico que tiene varios objetos
predefinidos que se almacenan en forma de vector con el proyecto de la 16gica. Entre estos objetos son formas geométricas,
medidores de puntero y bares, controles para la edicion y visualizacion de variables, objetos que le permiten subir imagenes y
otras caracteristicas.
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Figura 29: Desarrollo de paginas web

El editor de pantalla estd integrado con MasterTool IEC XE para que la interaccién entre ellos y la 16gica del CP se
realice forma transparente e intuitiva, reduciendo significativamente su tiempo de desarrollo e integracién. Una vez creadas las
pantallas, se cargan en el CP junto con el resto del programa y se accede mediante un navegador web a través de HTTP.
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Figura 30: Desarrollo de paginas web - Visualization

Aunque las pantallas se almacenan y se muestran en el formato web, no es necesario que los usuarios tengan ningtn
conocimiento de lenguajes de programacion, siendo toda la configuracién hecha de forma grafica e intuitiva.

7.7. Documentacion del Usuario y Archivos de Ayuda

Al considerar que la programacién del CP segtn los lenguajes de la norma IEC 61131-3 es una tarea compleja, el Mas-
terTool IEC XE ofrece un extenso archivo de ayuda con varias ideas y descripciones para orientar y servir como un primer
conocimiento y base de datos de resolucién de problemas para el usuario en la creacién de cédigos de logica o en el uso de las
caracteristicas del software. Este archivo de ayuda se provee en diferentes idiomas segtin las opciones de instalacion.

El MasterTool IEC XE también ofrece soporte a multiples idiomas, lo que permite al usuario seleccionar su preferido a
partir de las opciones disponibles. La idea es reducir al minimo los problemas de comprensién derivados de la utilizacién de
una lengua extranjera.
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Como parte de la documentacién del usuario, el MT8500 puede imprimir documentos de aplicacién tales como listas de
materiales (BOM), POUs y pardmetros de configuracién.

7.8. Diagnésticos Avanzados

Una de las innovaciones clave de la Serie Nexto es su extenso soporte de diagndsticos. Esta idea ha surgido de las deman-
das de amplias y complejas aplicaciones donde el correcto uso de cada informacién es fundamental para el mantenimiento,
resolucion y prevencion de potenciales problemas. Esta caracteristica también estd presente en el MasterTool IEC XE donde
el usuario, mientras estd conectado a una UCP en ejecucion, podrd acceder a estructuras de diagndsticos completas a través de
ventanas de monitoreo y las paginas de la web.

7.9. Docking View

La tecnologia Docking View permite al usuario customizar el ambiente MasterTool IEC XE segtin sus necesidades perso-
nales. Adicionalmente el usuario puede editar la estructura del mend, las atribuciones de las teclas y la barra de herramientas
segin deseado. Esta caracteristica provee una interfaz de usuario amigable para maximizar la experiencia con la herramienta
del software.

8. Sistema E/S

La lista de médulos de E/S para la serie Nexto asi como una breve descripcion se presenta en el inicio de este documento.
Los siguientes criterios se deben considerar al seleccionar los médulos de E/S:

» Tensién nominal para la aplicacién (24 Vdc, puntos analdgicos de corriente o tension, etc.)
= Tipo de elemento de salida digital: transistor o relé

= Necesidad de aislamiento en E/S digitales o analégicas

» Corrientes maximas (por E/S, por grupo de E/S o por médulo)

= Especificaciones de filtros para todas las entradas

= Exigencia de fuente de alimentacion basada en la configuracién de la aplicacién

Debido al sistema de modularidad, el usuario debe solicitar cada médulo de la serie Nexto en un pedido separado.

Para garantizar la configuracién y el buen desempeifio de la aplicacion del usuario, se debe consultar el documento Carac-
teristicas Técnicas de cada médulo usado en la aplicacion.

9. Condiciones Ambientales

Los médulos de la serie Nexto estdn en conformidad con las siguientes especificaciones ambientales descritas en la Tabla

Temperatura de operacion 0a60-°C
Temperatura de almacenaje -25a75°C
Humedad relativa 5% a 96 %, sin condensacion

Tabla 1: Especificaciones Ambientales
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10. Estandares y Certificaciones

uK
IEC 61131-2 C € cA E H [ LISTED | DNV
UCPs - Unidades Centrales de Procesamiento
NX3003 v v v v v x
NX3004 v v v v v v
NX3005 v v v v v v
NX3008 v v v v v v
NX3010 v v v v v v
NX3020 v v v v v v
NX3030 v v v v v v
Interfaces de Red de Campo
NX5000 v v v v v v
NX5001 v v v v v v
NX5100 v v v v v v
NX5101 v v v v v x
NX5110 v v v v v v
NX5210 v v v v v v
Moédulos de Entrada

Nexto
NX1001 v v v v v v
NX6000 v v v v v v
NX6010 v v v v v v
NX6014 v x x v v x
NX6020 v v v v v v

Nexto Jet

NJ1001 v v v v v x
NJ6000 v v v v v x
NJ6001 v v v v v x
NJ6010 v v v v v x
NJ6011 v v v v v x
NJ6020 v v v v v x
Modulos Mixtos de E/S

Nexto
NX1005 | v | v [ v | v | v | V¥

Nexto Jet

NJ1005 v v v v v x
NJ6005 v v v v v x
Modulos de Salida

Nexto
NX2001 v v v v v v
NX2020 v v v v x v
NX6100 v v v v v v
NX6134 v x x v x x
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Serie Nexto

Series
CS114000 Rev. V

IEC 61131-2

celes|l

—

LISTED

DNV

Nexto Jet

NJ2001

NJ6100

NJ6101

AR RN

ANRNAN

Moédulos de Fuente de Alimentacion

NX8000 |

Bastidores

NX9000

NX9001

NX9002

NX9003

NX9010

NX9020

YYNYYNY (N

= INNNYY (N

Moédulos Especi

1

&
o

S

NX4000

NX4010

AR

Accesorios

NX9100

NX9101

NX9102

NX9401

NX9402

NX9403

NX9404

NX9405

NX9406

ARNANRNANANANANANE AR

NYNNYNYNYNYNY (NY [NYNNYNY (YN
NSYNNYNYNYYNY (NY O NYYNYNYNY (N YN S

NNNNNNNY (MY INNNYNYNY Y NYNY | ——

NSYNNYNYNYYNY (NY O NYYNYNYNY (N YN S
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Notas:

Tabla 2: Certificaciones

IEC 61131-2: Se refiere a IEC 61131-2:2007, capitulos 8 y 11.
CE: Se refiere a las directivas 2011/65/EU (RoHS), 2014/35/EU (LVD) y 2014/30/EU (EMC).
EAC: Se refiere a las directivas CU TR 004/2011 (LVD) y CU TR 020/2011 (EMC).
UL: Se refiere a la norma UL61010-1 (file E473496).

DNYV: Se refiere a la norma DNV-CG-0339 (Type Approval TAAO00013D).

1: En proceso de certificacion.
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11. Manuales

Para mds detalles técnicos, configuracidn, instalacién y programacion de la Serie Nexto consulte la tabla a continuacién.
Esta tabla es solo una guia de algunos documentos relevantes que pueden ser ttiles al usar, mantener y programar los contro-
ladores de la serie Nexto. La tabla completa y actualizada con todos los documentos de la Serie Nexto se puede encontrar en
el Nexto Series User Manual — MU214600.

Cadigo Descripcion Idioma
CE114000 Nexto Series — Technical Characteristics Inglés
CT114000 Série Nexto — Caracteristicas Técnicas Portugués
CS114000 Serie Nexto — Caracteristicas Técnicas Espaiiol
CE114100 NX3010 Technical Characteristics Inglés
CT114100 Caracteristicas Técnicas NX3010 Portugués
CS114100 Especificaciones y Configuraciones NX3010 Espaiiol
CE114101 NX3020 Technical Characteristics Inglés
CT114101 Caracteristicas Técnicas NX3020 Portugués
CS114101 Especificaciones y Configuraciones NX3020 Espaiiol
CE114102 NX3030 Technical Characteristics Inglés
CT114102 Caracteristicas Técnicas NX3030 Portugués
CS114102 Especificaciones y Configuraciones NX3030 Espaiiol
CE114103 NX3004 Technical Characteristics Inglés
CT114103 Caracteristicas Técnicas NX3004 Portugués
CS114103 Especificaciones y Configuraciones NX3004 Espaiiol
CE114104 NX3005 Technical Characteristics Inglés
CT114104 Caracteristicas Técnicas NX3005 Portugués
CS114104 Especificaciones y Configuraciones NX3005 Espaiiol
CE114105 NX3003 Technical Characteristics Inglés
CT114105 Caracteristicas Técnicas NX3003 Portugués
CS114105 Especificaciones y Configuraciones NX3003 Espaiiol
CE114109 NX3008 Technical Characteristics Inglés
CT114109 Caracteristicas Técnicas NX3008 Portugués
CE114200 NX8000 Power Supply Module Technical Characteristics Inglés
CT114200 Caracteristicas Técnicas Fonte de Alimentagdo NX8000 Portugués
CS114200 Caracteristicas Técnicas del Fuente de Alimentaciéon NX8000 Espaiiol
CE114700 Nexto Series Backplane Racks Technical Characteristic Inglés
CT114700 Caracteristicas Técnicas dos Bastidores da Série Nexto Portugués
CS114700 Caracteristicas Técnicas de los Bastidores de la Serie Nexto Espaiiol
CE114810 | Nexto Series Accessories for Backplane Rack Technical Characteristics Inglés
CT114810 Caracteristicas Técnicas Acessorios para Bastidor Série Nexto Portugués
CS114810 Caracteristicas Técnicas del Cierres Laterales para el Bastidor Espaiiol
CE114900 NX4010 Redundancy Link Module Technical Characteristics Inglés
CT114900 Caracteristicas Técnicas do Médulo de Redundancia NX4010 Portugués
CS114900 Caracteristicas Técnicas del Médulo de Redundancia NX4010 Espaiiol
CE114902 Nexto Series PROFIBUS-DP Master Technical Characteristics Inglés
CT114902 Caracteristicas Técnicas do Mestre PROFIBUS-DP da Série Nexto Portugués
CS114902 Caracteristicas Técnicas del Médulo Profibus-DP Maestro Espaiiol
CE114903 Nexto Series Ethernet Module Technical Characteristics Inglés
CT114903 Caracteristicas Técnicas Mddulo Ethernet Série Nexto Portugués
CS114903 Caracteristicas Técnicas del Modulo Ethernet Série Nexto Espaiiol
MU216600 Nexto Xpress User Manual Inglés
MU216000 Manual de Utilizagdo Nexto Xpress Portugués
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Codigo Descripciéon Idioma
MU214600 Nexto Series User Manual Inglés
MU214000 Manual de Utilizagdo Série Nexto Portugués
MU214618 NX3003 CPU User Manual Inglés
MU214106 Manual de Utilizagao UCP NX3003 Portugués
MU214616 NX3004 CPU User Manual Inglés
MU214104 Manual de Utilizagao UCP NX3004 Portugués
MU214617 NX3005 CPU User Manual Inglés
MU214105 Manual de Utilizagao UCP NX3005 Portugués
MU214613 NX3010 CPU User Manual Inglés
MU214101 Manual de Utilizagao UCP NX3010 Portugués
MU214614 NX3020 CPU User Manual Inglés
MU214102 Manual de Utilizagao UCP NX3020 Portugués
MU214615 NX3030 CPU User Manual Inglés
MU214103 Manual de Utilizagao UCP NX3030 Portugués
MU214620 NX3008 CPU User Manual Inglés
MU214109 Manual de Utilizagao UCP NX3008 Portugués
MU299609 MasterTool IEC XE User Manual Inglés
MU299048 Manual de Utilizagdo MasterTool IEC XE Portugués
MP399609 MasterTool IEC XE Programming Manual Inglés
MP399048 Manual de Programacdo MasterTool IEC XE Portugués
MU214601 NX5001 PROFIBUS DP Master User Manual Inglés
MU214001 Manual de Utilizacdo Mestre PROFIBUS-DP NX5001 Portugués
MU214608 Nexto PROFIBUS-DP Head Utilization Manual Inglés
MU214108 Manual de Utiliza¢do da Cabega PROFIBUS-DP Nexto Portugués

Tabla 3: Documentos Relacionados
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