Co-processador Multiserial PO7093
-

Céd. Doc.: CT109617 Revisédo: B

Descri¢ao do Produto

O médulo PO7093, integrante da Série Ponto, possui 3 canais seriais para as fun¢des de IHM local e redes MODBUS.
Conecta-se diretamente ao barramento GBL, criando sistemas muito compactos de controle e supervisdo. A configuragao
de seus canais é feita através do programador MasterTool Extended Edition (MasterTool XE), utilizando um médulo de
configuracéo estendido.

A foto mostra o produto montado sobre sua base PO6404.

Tem como principais caracteristicas:

e 3 canais seriais (2 RS-232C e 1 RS-485)

e Interface com UCPs Série Ponto PO3242, PO3342 e PO3x47

e Troca a quente, sem interferir em qualquer fiagao do painel

e  Suporta o envio de mdltiplas requisi¢des simultaneas por dispositivos mestres
e Implementa os protocolos ALNET | escravo e MODBUS mestre e escravo

e  Possibilidade de utilizagdo de dois médulos PO7093 no mesmo barramento

e LEDs de indicacéo de transmisséo e recepcgao de cada canal serial

e LED DG para indicacéo local de diagnéstico

e Nao est4 habilitado para operar numa cabeca PROFIBUS.

Dados para Compra

Itens Integrantes

A embalagem do produto contém os seguintes itens:
e  Mddulo PO7093
e  Guia de instalagdo

Caodigo do Produto

O seguinte codigo deve ser usado para compra do produto:

Cédigo Denominagao
PO7093 Co-processador Multiserial

Produtos Relacionados para Aquisicdo Obrigatéria
Os seguintes produtos devem ser adquiridos separadamente para possibilitar a utilizagao do produto:

Cadigo Denominagao
PO6404 Base Co-processador Multiserial

Produtos Relacionados
Os seguintes produtos devem ser adquiridos separadamente quando necessario:

Cadigo Denominagao

AL-1715 Cabo RJ45-CFDB9

AL-2305 Cabo derivador CMDB9-RS-485
AL-2600 Derivador e terminagéo para rede

Notas

AL-1715: este cabo possui um conector serial RJ45 e outro DB9 RS-232C fémea padrdo IBM/PC. Deve ser utilizado para
comunicagéo do modulo com o software MT8000 MasterTool XE, para pedido de informac¢des do mddulo e monitoragédo
de operandos.

AL-2305: este cabo possui em uma das extremidades um conector serial DB9 macho e na outra pinos para ligacéo no
derivador AL-2600. Deve ser utilizado para conexéo do modulo na rede RS-485.
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AL-2600: este modulo é utilizado para instalagcdo de uma rede RS-485. Para cada n6 da rede deve existir um AL-2600. Em
um dos conectores do AL-2600 se conecta um cabo AL-2305 que vao ser conectados aos equipamentos. Os outros dois
conectores sdo utilizados para fazer a derivacdo entre os AL-2600. Os AL-2600 que estiverem nas extremidades da rede
devem estar configurados como terminagéo, o restante como derivagao.

Caracteristicas

PO7093

Tipo de médulo

Médulo de comunicacéo Multiserial com 3 canais configuraveis

Indicacéo de diagndstico

Um LED multifuncional com indicagéo de médulo OK, médulo
nao acessado e fonte DC externa ausente.

Troca a quente

Sim

Protecdes

- Fusivel de vidro 2 A lento em suporte acessivel na base

- Subtenséo de entrada ou curto-circuito na saida provocando
desligamento da fonte com rearme automatico na recuperagéo

- Protegida contra polarizacao invertida da tenséo de 24Vdc

Tensé&o de alimentacgdo externa

19 a 30 Vdc, incluindo ripple.

Isolagao 1500 Vac por 1 minuto
Canal serial RS-485 isolado

Consumo de corrente do barramento 0

Consumo de corrente da fonte externa 106 mA (maximo)

Poténcia dissipada 45W

Circuito de superviséo de cao-de-guarda Sim

Configuracao dos bornes
Base PO6404

1 conector RJ45 para COM1
1 conector DB9 para COM2
1 conector RJ45 para COM3

Interfaces Seriais

2x RS-232C
1x RS-485
COM1, COM2 e COM3

Interface Serial RS-232C (COM1)

Sem sinais de modem

Interface Serial RS-485 (COM2)

Isolado

Interface Serial RS-232C (COM3)

RTS, CTS, DTR e DSR

Protocolo ALNET | escravo

Disponivel para os 3 canais

Protocolo MODBUS mestre e escravo

Disponivel para os canais auxiliares COM2 e COM3

Software de configuracao

MasterTool XE MT8000

Temperatura de operagdo

0 a 60 °C excede a norma IEC 61131

Temperatura de armazenagem

-25 a 75 °C conforme a norma IEC 61131

Dimensdes

99,0 x 52,1 x 84,1 mm

Peso

250 g

Normas atendidas

IEC 61131-2 :2003, capitulos 8 e 11
Ver caracteristicas gerais de série na CT109000

Base compativel

PO6404

Notas

Interfaces seriais: As interfaces RS-232C séo disponibilizadas em conectores RJ45 com blindagem aterrada. A interface
RS-485 é disponivel num conector DB9. A terminacéo desta interface é acionada por meio de chave deslizante disponivel

no compartimento da base.

Compatibilidades

A tabela a seguir descreve a compatibilidade do mdédulo PO7093 com os principais produtos Altus.
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Versdo Compativel
UCP PO3242 2.20
UCP PO3342 2.20
UCP PO3X47 1.20
ProPonto MT6000 1.59 ou superior
MasterTool XE MT8000 5.45 ou superior

Aplicacao
A seguir serd mostrado um exemplo de configuragdo sugerida para utilizagdo do Co-processador Multiserial PO7093.

Este exemplo mostra um computador ligado a uma das interfaces seriais de uma UCP PO3242, utilizando protocolo
ALNET | e podendo executar comandos como transferéncia de médulos de programa, monitorag&o/forgamento de
operandos, entre outros. Neste caso resta apenas uma porta serial (COM2) disponivel para outras comunicagoes.
Dependendo do modelo da UCP Série PONTO poderiamos ter até duas interfaces auxiliares para comunicagao (no
maximo). Para obter uma maior quantidade de interfaces de comunicagéo serial, seis no exemplo ilustrado a seguir, sédo
utilizados mddulos PO7093, cada um com trés seriais disponiveis e configuraveis para os protocolos ALNET |, MODBUS
mestre e MODBUS escravo.

No exemplo um dos mddulos PO7093 comunica-se com outro computador via ALNET I, uma IHM e outra UCP PO3242
via protocolo MODBUS. O segundo mddulo PO7093 comunica-se com uma IHM e outra UCP PO3242, via protocolo
MODBUS.

Os canais seriais configurados como MODBUS podem funcionar como mestre ou como escravo. Se configurado como
mestre, seré possivel ler ou escrever em operandos das outras UCPs. Se configurado como escravo, possibilita que a
IHM leia ou escreva nos operandos da UCP mestre do barramento em que estdo os modulos PO7093.

ATENCAO:

O canal principal COM1 opera sempre no protocolo ALNET I, apenas os canais auxiliares
COM2 e COM3 podem ser configurados para os protocolos MODBUS mestre ou MODBUS
escravo.
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A tabela a seguir mostra a lista de comando ALNET | implementados no médulo PO7093. Todos os comandos, com
excecgdo do comando 37 (lé status), sdo repassados para a UCP. O comando 37 quando executado no médulo PO7093
responde o status do préprio médulo, ndo da UCP.

Lista de Comandos MODBUS

A tabela a seguir mostra a lista de comando MODBUS implementados no médulo PO7093.

Comando Descricao

002 Forga operando

004 Libera todos os forcamentos

005 Passa para modo programagao

006 Monitora operando

007 Passa para modo ciclado

008 Executa um ciclo

009 Desabilita saidas digitais

010 Habilita saidas digitais

011 Passa para modo execugéo

033 Remove médulo de programa

034 Transfere médulo em EPROM para RAM
036 Compacta meméria RAM

037 Lé status

038 Lé diretério de médulos de programa
039 Lé status de médulo de programa
040 Monitora operandos simples

041 Monitora operandos tabela

042 Lé status de forgamentos

045 Transfere médulos de RAM para FLASH EPROM
046 Apaga memoéria FLASH EPROM

129 Forga operandos simples

130 Forga operandos tabela

131 Libera operandos

133 Escreve operandos simples

134 Muda o nivel de protegao

135 Muda a senha

Comando Descricéo

01 Lé Coil

02 Lé Input

03 Lé Holding Register

04 Lé Input Register

05 Escreve 1 Coll

06 Escreve 1 Holding Register

15 Escreve Mdltiplos Coils

16 Escreve Mltiplos Holding Registers
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Instalacéo

A ATENGCAO:

\ Dispositivo sensivel a eletricidade estatica (ESD). Sempre togue num objeto metalico aterrado
‘“ antes de manusea-lo.

Instalagéo Elétrica

O diagrama mostra a fiagdo da fonte de alimentacéo de 24 Vdc e o cabo de conex&o do canal serial 2 a rede RS-485 com
0 modulo PO7093 instalado na base PO6404. Para maiores detalhes 0 MU209617 — Manual de Utilizagdo do PO7093 —
Co-processador Multiserial - deve ser consultado.

| 24Vdc | 3
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&
~
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Localinterface | | | ___._._. i T T |NTERFACE
5 RS232 { |

Notas do diagrama

1 - Interface padrao DB9-RS-485 para configuracao.

2 — O cabo AL-2305 possui terminagéo ativa (dois terminais que levam a alimentagdo a terminacéo da rede).
3 — A fonte de alimentagdo de 24 Vdc é conectada nos bornes indicados com “24”, “0” e o aterramento “G”.

4 — O ponto comum da fonte de alimentagéo dos médulos (0 Vdc) pode ser ligado ao terra do painel elétrico. Esta ligagao
néo é obrigatdria mas é recomendada para minimizar ruido elétrico em um sistema de automacéo.

5 — Interface padréo RJ45-RS-232C para configuragao.
6 — Interface padréo RJ45-RS-232C para configuragao.
7 — As chaves de terminag&o devem ser posicionadas em funcéo da posi¢éo da interface na topologia da rede.
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ATENCAO:
Descargas atmosféricas (raios) podem causar danos ao moédulo apesar das protegbes
existentes.

Caso a alimentacdo do modulo seja proveniente de fonte localizada fora do painel elétrico
onde esta instalado o médulo, com possibilidade de estar sujeita a descargas deste tipo, deve
ser colocada prote¢éo adequada na entrada da alimentagao do painel.

Caso a fiacdo dos pontos de entrada esteja susceptivel a este tipo de fendmeno, deve ser
utilizada protegéo contra surtos de tenséao.

Montagem Mecanica

A montagem mecanica deste médulo é descrita no manual de Utilizagdo da Série Ponto. Ndo ha nenhuma particularidade
na instalagdo mecénica deste médulo.

O cédigo mecanico a ser ajustado na base de montagem € 93 (9 na chave A e 3 na chave B).

Configuracgéao

O modulo PO7093 tem sua configuragdo definida via software por meio da UCP. A configuragéo é feita pelo software
MasterTool XE através da edigdo de um mddulo C estendido. Os bytes de configuracao definidos no médulo C estendido
séo enviados pelo MasterTool XE para a UCP que os envia via barramento GBL para o PO7093.

O modulo C estendido pode ser criado acessando o menu Médulo\Novo no MasterTool XE. Acessando este menu sera
exibida a tela: Criar Novo Mddulo, na qual devem ser editados os seguintes campos:

e Tipo de Médulo:
Deve ser escolhida a opgdo Modulo Estendido;
e Nome do Médulo:

Define-se um nome para o médulo de configuragéo e, no campo ao lado, o nimero do médulo (3 a 9). O nimero do
modulo deve ser alterado caso hajam outros médulos estendidos criados no projeto;

e Configuracdao:
Deve ser escolhida a opgdo Multiserial PO7093.

Apos clicar em OK o médulo é criado e é exibida uma tela para configuragdo do mesmo.

No item Configuracdo Protocolos devem ser escolhidos a posicao do médulo PO7093 no barramento e o protocolo para
cada um dos canais seriais. As telas de configuragdo de cada um dos canais seriais variam conforme o protocolo
selecionado para o canal (ALNET | ou MODBUS mestre ou escravo). O detalhamento dos parametros configuraveis para
cada protocolo encontra-se no manual de utilizagdo do médulo PO7093 MU209617.

Configuragdo ALNET |

Protocolo utilizado principalmente para comunicagéo entre 0 médulo e um microcomputador, possibilitando a execugao de
comandos de leitura e escrita em operandos da UCP (UCP mestre do barramento em que esta o médulo PO7093), leitura

#¢ Criar Novo Modulo x|

Criar Novo Médulo
Selecione o tipo e 0 nome do arguivo.

— Tipo de Mdadulo —Configuragao

Médulo E stendido ~| Multiserial PO7093 ~|
—MNome do Médulo —Linguagem

C- |po709y = [ 2

| 0K I LCancelar I

do status do mdédulo, alteragdo do modo de operagao da UCP, entre outros. O usuario deve definir apenas as
propriedades do canal serial que sdo: endereco, velocidade (baud rate), tipo de sinais de modem, tipo de paridade e
quantidade de stop bits.
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Configuracdo MODBUS Escravo

Nesta configuracéo o usuério deve definir, além das propriedades do canal serial comuns ao protocolo ALNET I, as
relacdes MODBUS. O usuario pode inserir, editar ou remover uma relagéo. Abaixo € mostrada a tela de configuragdo de
relacdo MODBUS.

$yEdicao de Relacao MODBUS Escravo - Relacao 1 i 5‘

Relagdo MODBUS Escravo

Configure as faixas de Operandos para acesso aos dados MODBUS
Escravo

—Area de Dados ————— Operando Inicial Faixa Operandos no CP

Operando MODBUS Inicial Faixa Operandos MODBUS
f1 121
Buantidade

I =

&« Coil
" Input

" Holding Register
" Input Register

| 0K I Cancelar

Através da configuragdo das relagGes o usuario define a area de operandos da UCP que serd associada aos operandos
MODBUS, possibilitando o tratamento das requisicdes do mestre. Maiores detalhes manual de utilizacdo do modulo
PO7093 MU209617.

Configuracdo MODBUS Mestre

Ao definir o canal serial como MODBUS mestre o usudrio deve configurar, além das propriedades do canal serial comuns
a configuracdo MODBUS escravo e ALNET I, as relagbes MODBUS e ainda uma janela de configuragbes avangadas. Na
janela de configuragdes avancadas o usuario deve definir: time-out do escravo, nimero de retentativas, relacéo prioritaria,
faixa de operandos de status e diagnéstico do CP e o operando de controle de desabilitacdo das relagdes. Abaixo esta a
tela de configurag6es avangadas. Maiores detalhes no manual de utilizagdo do médulo PO7093 MU209617

3 Configuracdes avancadas para o MODBUS Mestre

Configuragdes Avangadas
Configuragdes avangadas para o MODBUS Mestre

TimeOut Escravo l1 0 ﬁ % 100ms
Retentativas {0 -+ [~ Relag3o 1 prioritaria
Status e Diagnéstico do CP IzM 0000 - {00000 & %MO001
Desabiltagdo das Relagfes IzAUODD,U - | %40000.0

oK Cancelar

Na configuragdo das relagGes MODBUS mestre, assim como guando configurado para escravo, sdo definidas as areas de
operandos da UCP que ser&o associados aos operandos MODBUS. A seguir € mostrada a janela de configuragéo das
relacdes MODBUS mestre. Maiores detalhes no manual de utilizagdo do médulo PO7093 MU209617.
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4 Edicdo de Relacao MODBUS Mestre - Relacao 0 i x|

Relagao MODBUS Mestre

Configure a relagéo para acesso aos dados MODBUS Mestre

—Fungdo MODBUS ————— Enderego MODBUS Quantidade
¢ |eitura de Coil |1 == l1 =
" Leitura de Input Dperando MODBUS Faixa Operando MODBUS
" Leitura de Holding Register I1 =] [ia1

" Leitura de Input Register
" Escrita de 1 Coil
" Esciita de 1 Holding Register

Operando Origem no CP Faixa Dperando Origem

| =

¢~ Escritade N Coil Operando Destino no CP Faixa Operando Destino
" Escrita de N Holding Register |°/°M 0ooo ﬁ l"/oMDUUU
" Relago Genérica Operando Status Faixa Operando Status
Nimero da Fungio MODBUS |7<m0000 = [%M0000 2 ZM0001
Paoling

[ =

fo =] x100ms

| 0K I Cancelar

Apos configuradas as relagdes, as mesmas podem ser editadas ou removidas através dos botdes “Editar Relagdo” e
“Remover Relagao”, respectivamente. Para editar uma relagdo deve-se clicar com 0 mouse sobre a relagdo desejada e
clicar no botao “Editar Relagdo” ou entdo apenas dar um “duplo clic” sobre a relagdo desejada. A relagao sera editada
através da mesma tela de criacéo da relagéo, mostrada na figura anterior. Para remover uma relagéo basta seleciona-la e

clicar em “Remover Relagéo”.

Manutencao

O procedimento para troca a quente do médulo é descrito no Manual de Utilizagdo da Série Ponto.

Bytes de Diagndstico

Os médulos PO7093 possuem uma area de 70 bytes para diagnosticar o funcionamento do médulo. Estes bytes sdo
apresentados na tabela abaixo. Maiores detalhes sobre o significado de cada byte podem ser consultados no manual de
utilizagcdo do médulo MU209617.

ATENCAO:
O modulo PO7093 n&do pode ser utilizado nas Cabecas PROFIBUS, portanto ndo possui
diagnésticos de rede PROFIBUS.
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Byte 0 - Versédo do Executivo H
7 6 5 4 3 2 1 0

Descricao

X X X X X X X X Byte alto da versdo do executivo

Byte 1 - Versao do Executivo L Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Byte baixo da versao do executivo

Byte 2 — Reservado Descricao

X | X | X | X | X | X | X | x | Reservado

Byte 3 - Versédo de FPGA Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Byte de versédo de FPGA

Byte 4 — Time-out Fim Escrita H Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X | Contador de time-out de fim de escrita da UCP H
Byte 5 — Time-out Fim Escrita L Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Contador de time-out de fim de escrita da UCP L
Byte 6 — Reservado Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Reservado

Byte 7 — Protocolo COM1 Descricéo

0 0 0 0 0 0 0 0 | ALNETI

0 0 0 0 0 0 1 1 MODBUS RTU escravo

0 0 0 0 0 1 0 0 MODBUS RTU mestre

Byte 8 — Comunica¢des com Sucesso

COM1 H Descricao

x

X | X | X | X | X | X | X | Contador de comunicagdes com sucesso da COM1 H

Byte 9 - Comunicacbes com Sucesso

COM1 L Descricao

X | X | X | X | X | X | X | x | Contador de comunicages com sucesso da COM1 L

Byte 10 — Time-out Fim Leitura COM1 H Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Contador de time-out de fim de leitura da COM1 H

Byte 11 — Time-out Fim Leitura COM1 L Descricao

X | X | X | X | X | X | X | X Contador de time-out de fim de leitura da COM1 L

Byte 12 — Comunicag6es com Sucesso

UARTL H Descricao

X | X | X | X | X | X | X | x | Contador de comunicagdes com sucesso da UART da COM1 H
Byte 13 - Comunicagdes com Sucesso Descrigio

UART1 L

X | X | X | X | X | X | X | x | Contador de comunicagdes com sucesso da UART da COM1 L
Byte 14 — Erros UART1 H Descricao

X | X | X | X | X | X | X | x | Contador de erros da UART da COM1 H

Byte 15 - Erros UART1 L Descricao

X | X | X | X | X | X | X | x | Contador de erros da UART da COM1 L
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Byte 16 — Reservado Descricao
X | X | X | X | X | X | X | x | Reservado
Byte 17 - Protocolo COM2 Descricao
0 0 0 0 0 0 0 0 ALNET |

0 0 0 0 0 0 1 1

MODBUS RTU escravo

0 0 0 0 0 1 0 0

MODBUS RTU mestre

Byte 18 — Comunicagdes com Sucesso
COM2 H

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicagdes com sucesso da COM2 H

Byte 19 - Comunicag¢des com Sucesso
COM2 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicag8es com sucesso da COM2 L

Byte 20 — Time-out Fim Leitura COM2 H

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de time-out de fim de leitura da COM2 H

Byte 21 — Time-out Fim Leitura COM2 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de time-out de fim de leitura da COM2 L

Byte 22 — Comunicag6es com Sucesso
UART2 H

Descricao

x|x|x|x|x|x|x|x

Contador de comunicag8es com sucesso da UART da COM2 H

Byte 23 - Comunicag¢des com Sucesso
UART2 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicagdes com sucesso da UART da COM2 L

Byte 24 — Erros UART2 H

Descricao

x
x
x

x| ] fx ] x|

Contador de erros da UART da COM2 H

Byte 25 - Erros UART2 L

Descricao

x
x
x

AN FE RS

Contador de erros da UART da COM2 L
Byte 26 — Reservado Descricao
X | X | X | X | X | X | X | x | Reservado
Byte 27 - Protocolo COM3 Descricao
0 0 0 0 0 0 0 0 | ALNETI

0 0 0 0 0 0 1 1

MODBUS RTU escravo

0 0 0 0 0 1 0 0

MODBUS RTU mestre

Byte 28 — Comunicag6es com Sucesso
COM3 H

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicag8es com sucesso da COM3 H

Byte 29 - Comunicag¢des com Sucesso
COM3 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicagfes com sucesso da COM3 L

Byte 30 — Time-out Fim Leitura COM3 H

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de time-out de fim de leitura da COM3 H

Byte 31 — Time-out Fim Leitura COM3 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de time-out de fim de leitura da COM3 L

Byte 32 — Comunicag6es com Sucesso
UART3 H

Descricao

x|x|x|x|x|x|x|X

Contador de comunicag8es com sucesso da UART da COM3 H

Byte 33 - Comunica¢cfes com Sucesso
UART3 L

Descricao

X|X|X|X|X|X|X|X

Contador de comunicagdes com sucesso da UART da COM3 L
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Byte 34 — Erros UART3 H Descricao
X | X | X | X | X | X | X | X Contador de erros da UART da COM3 H
Byte 35 - Erros UART3 L Descricao
X | X | X | X | X | X | X | X Contador de erros da UART da COM3 L
Byte 36 a Byte 37 Descricao
X | X | X | X | X | X | X | x | Reservado
Byte 38 — Leitura de Sinais de Modem Descricao

X X X X X X X 0 Estado do sinal DSR da COM3 desligado

X X X X X X X 1 Estado do sinal DSR da COM3 ligado

X X X X X X 0 X Estado do sinal DCD da COM3 desligado

X X X X X X 1 X Estado do sinal DCD da COM3 ligado

Byte 39 — Escrita de Sinais de Modem Descricao

X X X X X X X 0 Desliga o sinal DTR da COM3

X X X X X X X 1 Liga o sinal DTR da COM3

Byte 40 a Byte 69 Descricéo

x|x|x|x|x|x|x|x Reservado

LED de Diagnéstico

O LED de diagnostico deste mddulo indica as seguintes situacoes:

LED DG Significado Causas
Ligado Funcionamento normal.
Piscando 1X Maodulo néo esta sendo acessado pela |- A UCP fora do barramento

UCP ou falha da I6gica do médulo. - A Posic&o do médulo no barramento

esta diferente da definida na
configuracéo da UCP

- Mé6dulo néo declarado
- Mé6dulo danificado.

Piscando 3X Tensé&o de alimentagéo abaixo da - A alimentagédo externa do médulo esta
nominal abaixo do limite especificado.
Piscando 4X Médulo esta desconfigurado. - Nao foi carregado um modulo C

estendido para configuragdo do médulo.

Notas

A prioridade para indicagdo dos diagnoésticos pelo LED segue a ordem com que foram apresentadas na tabela, ou seja, a
indicagdo de mais alta prioridade é piscando 1X e a mais baixa é piscando 4X, sendo que o LED s6 fica ligado
continuamente quando ndo houver nenhuma situacdo de diagndstico.

LEDs do Painel

Para cada um dos canais de comunicacgao existem dois LEDs que indicam atividade do canal conforme indicado na tabela

abaixo.
LEDs Significado
TX Transmissdo em andamento
RX Recepcdo em andamento

Dimensdes Fisicas
Dimensbes em mm.
O dimensionamento do painel elétrico deve levar em conta as dimensdes da base do médulo.
O Manual de Instalag8o da Série Ponto deve ser consultado para dimensionamento geral do painel.
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Manuais

Para maiores detalhes técnicos, configuragdo, instalacéo e programagédo dos produtos da Série Ponto, 0os seguintes

documentos devem ser consultados:

PO7093

08041501A

Cdédigo do Documento

Descrigcao

CT109000

Caracteristicas e Configuracédo da Série Ponto

MU209000 Manual de Utilizagdo da Série Ponto

MU209104 Manual de Utilizacdo das UCPs PO3042/P03142/P0O3242/P03342
MU209108 Manual de Utilizagdo das UCPs PO3047/P03147/PO3247
MU299040 Manual de Utilizagcdo MasterTool ProPonto MT6000

MU299604 Manual de Utilizagdo MasterTool XE MT8000

Revisdo: B
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