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Condicbes Gerais de Fornecimento

Nenhuma parte deste documento pode ser copiada ou reproduzida de alguma forma sem o consentimento prévio e por
escrito da Altus Sistemas de Informatica S.A., que reserva-se o direito de efetuar alteragdes sem prévio comunicado.
Conforme legislacéo vigente no Brasil, do Cédigo de Defesa do Consumidor, informamos os seguintes aspectos
relacionados com a seguranca de pessoas e instalacfes do cliente:

. Os equipamentos de automacao industrial, fabricados pela Altus, s&o robustos e confiaveis devido ao rigido controle de
qualidade a que séo submetidos. No entanto, equipamentos eletrdnicos de controle industrial (controladores
programaveis, comandos numéricos, etc.) podem causar danos as maquinas ou processos por eles controlados, no
caso de defeito em suas partes e pegas, erros de programagéo ou instalagéo, podendo inclusive colocar em risco vidas
humanas.

. O usuério deve analisar as possiveis consequéncias destes defeitos e providenciar instalacdes adicionais externas de
seguranga que, em caso de necessidade, atuem no sentido de preservar a seguranca do sistema, principalmente nos
casos da instalacao inicial e de testes.

. E imprescindivel a leitura completa dos manuais e/ou caracteristicas técnicas do produto, antes da instalagio ou
utilizagdo do mesmo.

A Altus garante os seus equipamentos contra defeitos reais de fabricac&o pelo prazo de doze meses a partir da data da

emissao da nota fiscal. Esta garantia é dada em termos de manutencéo de fabrica, ou seja, o transporte de envio e retorno

do equipamento até a fabrica da Altus, em Porto Alegre, RS, Brasil, ocorrera por conta do cliente. A garantia sera
automaticamente suspensa caso sejam introduzidas modificagdes nos equipamentos por pessoal ndo autorizado pela Altus.

A Altus exime-se de quaisquer 6nus referentes a reparos ou substituicGes em virtude de falhas provocadas por agentes

externos aos equipamentos, pelo uso indevido dos mesmos, bem como resultantes de caso fortuito ou por forga maior.

A Altus garante que seus equipamentos funcionam de acordo com as descri¢des contidas explicitamente em seus manuais

e/ou caracteristicas técnicas, nao garantindo a satisfacao de algum tipo particular de aplicagcao dos equipamentos.

A Altus desconsiderara qualquer outra garantia, direta ou implicita, principalmente quando se tratar de fornecimento de

terceiros.

Pedidos de informac8es adicionais sobre o fornecimento e/ou caracteristicas dos equipamentos e servigos Altus, devem ser

feitos por escrito. A Altus ndo se responsabiliza por informagdes fornecidas sobre seus equipamentos sem registro formal.

DIREITOS AUTORAIS

Série Ponto, MasterTool e QUARK s&o marcas registradas da Altus Sistemas de Informética S.A.
IBM é marca registrada da International Business Machines Corporation.
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Prefacio

A seguir, € apresentado o conteido dos capitul os deste manual e as convengdes adotadas, e, ainda,
uma relacdo dos manuais de referéncia para o produto PROFITOOL.

Descricao deste Manual

Este manual descreve o software de configurago para dispositivos Altus que trabalham com o
protocolo PROFIBUS DP, sendo denominado PROFITOOL e esté dividido em 6 capitulos e 2
apéndices.

O capitulo 1, Introducéo, descreve aspectos gerais do produto e aplicacles.
O capitulo 2, I nstalagéo, informa como instalar corretamente o software.

O capitulo 3, Descricdo Técnica, descreve as caracteristicas técnicas e as maneiras de configurar o
sistema.

O capitulo 4, Comandos, mostra como configurar o sistema utilizando a interface de menus e icones
do usuério.

O capitulo 5, Procedimentos, descreve as instrugdes de utilizacdo do software na ordem l6gica de
trabalho.

O capitulo 6, Manutencéo, trata dos métodos de depuracgdo e diagnostico num sistema PROFIBUS
configurado.

O apéndice A, Descricao das M ensagens de Erro, apresenta informacdes detal hadas sobre as
mensagens de erro do sistema.

O apéndice B, Glossério, relaciona as expressdes e abreviaturas utilizadas neste manual.

Documentos Relacionados

Aconsel ha-se os seguintes documentos como fonte de informag&o adicional :
* Manual de Utilizagdo QK800, QK801 e QK2000

* Manual de Utilizagdio QK 1405 e QK 1404

* Manual de Utilizagdo da Cabeca PROFIBUS

* Manual de Utilizagdo AL-3406

* NormaPROFIBUS DP

* Manual de Caracteristicas Técnicas
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Terminologia

Neste manual, as palavras “ software’, “hardware’ e“browse” sdo empregadas livremente, por sua
generalidade e freqliéncia de uso. Por este motivo, apesar de serem vocdbulos em inglés, aparecerdo
no texto sem aspas.

As seguintes expressdes sdo empregadas com freqiiéncia no texto do manual. Por isso, a hecessidade
de serem conhecidas para uma melhor compreenséo.

» CP: Controlador Programével - entendido como um equipamento composto por uma UCP,
maodul os de entrada e saida e fonte de alimentacéo

» UCP: Unidade Central de Processamento, € o médulo principal do CP, querealiza o
processamento dos dados

* MASTERTOOL: identifica o programa Altus para microcomputador padr&o IBM-PC® ou
compativel, executdvel em ambiente WINDOWS®, que permite 0 desenvolvimento de
aplicativos para os CPs das séries Ponto, PICCOL O, AL-2000, AL-3000 e QUARK. Ao longo
do manual, este programa serareferido pela propria sigla ou como "programador Master Tool "

Outras expressdes podem ser encontradas no apéndice B, Glossario.
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Convencoes Utilizadas

Os simbol os utilizados ao longo deste manual possuem os seguintes significados:
» Este marcador indica uma lista de itens ou tépicos.
maiusculas PEQUENAS indicam nomes de teclas, por exemplo ENTER.

TECLAL1+TECLA2 é usado parateclas a serem pressionadas simultaneamente. Por exemplo, a digitacdo
simultanea das teclas CTRL e END éindicada como CTRL+END.

TECLAL, TECLA2 é usado parateclas a serem pressionadas seqiiencialmente. Por exemplo, a
mensagem “Digite ALT, F10” significa que atecla ALT deve ser pressionada e liberada e entéo a tecla
F10 pressionada e liberada.

MAIUSCULAS GRANDES indicam nomes de arquives e diretorios.

Italico indica palavras e caracteres que sdo digitados no teclado ou vistos natela. Por exemplo, sefor
solicitado a digitar A:MASTERTOOL, estes caracteres devem ser digitados exatamente como
aparecem no manual.

NEGRITO é usado para nomes de comandos ou op¢des, ou para enfatizar partes importantes do
texto.

As mensagens de adverténcia apresentam os seguintes formatos e significados:

PERIGO:
O rétulo PERIGO indica querisco de vida, danos pessoais graves ou prej uizos materiais
substanciais resultar 8o se as pr ecaucdes necessérias ndo forem tomadas.

CUIDADO:
O rétulo CUIDADO indica que risco de vida, danos pessoais graves ou preuizos materiais
substanciais podem resultar se as precaucdes necessdrias ndo forem tomadas.

ATENCAO: B
O rétulo ATENCAO indica que danos pessoais ou prejuizos materiais minimos podem resultar se as
precaucdes necessarias ndo forem tomadas.
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Suporte Técnico
Altus EXPRESS: obtenha informacdes ligando para (51) 3337-3633
INTERNET:
o WWW: hitp://www.altus.com.br

« E-MAIL: E!tus@altus.com.br |

Caso 0 equipamento j& esteja instalado, é aconselhavel providenciar as seguintes informagdes antes
de entrar em contato:

* Modelos de equipamentos utilizados e configuracdo do sistema instalado

*  NuUmero de série da UCP, revisdo do equipamento e versdo do software executivo, constantes na
etiqueta fixada na sua lateral.

» Informagdes do modo de operacéo da UCP, obtidas através do programador MASTERTOOL

» Contetdo do programa aplicativo (mddulos), obtido através do programador MASTERTOOL
* Versdo do programador utilizado.
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Revisdes deste Manual

O codigo de referéncia, darevisio e a data do presente manual estdo indicados na capa. A mudanca
da reviso pode significar alteracGes da especificacdo funcional ou melhorias no manual.

O histérico a seguir lista as alteragBes correspondentes a cada revisdo deste manual:

Revisédo: A Data: 04/1998
Aprovacéo: Luiz Gerbase
Autor: Luis Fernando Saraiva

Observacoes:

e Vesdoinicid

Revisdo: B Data: 05/2001
Aprovacéo: Luiz Gerbase

Autor: Rosana Casais
Observacoes:

e Atualizado manual conforme nova versdo do software.

Reviséo: C Data: 04/2003
Aprovacéo: Luiz Gerbase

Autor: Joaquim Souza
Observacoes:

* Incluida segdo “ Verificando a Configuragdo Transferida’
* Incluido referéncia ao médulo AL-3406
e Incluido referéncia aos GSDs no siteda ALTUS




Capitulo 1 O PROFITOOL

O PROFITOOL

O PrROFITOOL € um configurador universal para sistemas de barramentos de chdo-de-fébrica (ou
fieldbus).

O PROFITOOL permite a configuracdo e diagndstico dos modulos QK 1405 e AL-3406 (Dispositivos
Mestre) e também PO5063 e QK 1404 (Dispositivos Escravos) que implementam uma rede de
comunicagdo utilizando o protocolo PROFIBUS DP.

Caracteristicas da Série

O PrROFITooL éum configurador universal para sistemas de barramentos de chao-de-
fabrica (ou fieldbus). Isto permite que possam ser configurados os sistemas de chéo de fébrica
mais importantes, como PROFIBUS, InterBus-S, CAN, etc. A manipulagdo é a mesma para todos 0s
protocolos. Atualmente os sistemas da Altus adotam o protocolo PROFIBUS DP.

O ProFITooL éuma ferramenta completa para a configuracéo de barramentos de

chao-de-fabrica. Todos os dispositivos podem ser configurados no mesmo ambiente. O ProfiTool
avalia todas as relagdes entre os dispositivos componentes da rede, permitindo so relagdes coerentes.

O PrROFITooL documenta o seu sistema de barramento de chdo-de-fabrica. Apésa
configuracdo, poderd ser impressa uma documentacdo detalhada do seu sistema, incluindo a
topologia da rede e as caracteristicas préprias de cada dispositivo.

O ProFITooL utiliza arquivos de configuracao padronizados. Alguns protocol os suportam
arquivos padronizados que contém informagdes ao respeito de todas as caracteristicas e limitagdes de
um dispositivo escravo.

O ProFITooL éuma ferramenta de diagndstico. Apés a configuragdo, o configurador podera
ser colocado no modo de diagnéstico. Neste modo pode ser visualizado o estado dos dispositivos
Altus, assim como os & ementos ativos da rede.

O PROFITOOL pode ser expandido. O PROFITOOL consiste de um arquivo executével (.EXE)
padréo e vérias bibliotecas especificas (.DLL), podendo ser expandido pela adi¢do de bibliotecas para
a utilizac&o de outros protocol os de comunicagdo. A configurago para os diferentes protocolos sera
0 mais similar possivel.




Capitulo 2 Instalagcao

Instalacao

Hardware Minimo

* Microcomputador IBM PC compativel com processador 80486 ou superior.
e Sistemas operacionais Windows 95 ou Windows NT.

» Espaco livre no disco rigido: 20 MB

e Quantidade minima de RAM instalada: 16 MB.

* Resolucdo Grafica: 800 x 600 pixeis ou maior.

Componentes

Devem ser instalados:

e O configurador do sistema.

e Odriver do dispositivo (sefor o caso).

* O sistema do barramento de chdo-de-fabrica (fieldbus).

Instalacdo do Software

* Fechetodas as aplicagbes ativas no momento da instalag&o.
* Insirao CD do produto no seu “drive’.

* Sigaasinstrugdes do programa da instalagdo e responda a cada questionamento com o botédo OK
ou Next.

*  Quando requisitado entre com 0 nimero da licenca de uso fornecida junto do produto.

» O programa deinstalagdo questionara quais os componentes adicionais que serdo instalados
(sistema “fieldbus’ e o driver do sistema). Selecione as opgdes adequadas, conforme mostra a
figura 2-1.

10



Instalacéo

Capitulo 2
£ System Installation |
Dear User, thiz program will guide vou through the installation.
Fleaze angwer the guestions concerning the inztallation zettingz and choose <Mexts.
— Inztallation settings — Lanhguage
YEex  no
Do you want ko install the Spetem Configurator SyCon’? F English
Do wou want ba inztall the OFC Server? r ¥
: German
Do you have a licensze code? F
Erench
—Tour gelection results inthe... .
. . ) . orguese
inztallation of the licenged System Configurator SpCon Lorg

¢ Back MHewt > Cancel

Figura 2-1. Instalacéo do Software

Caso o sistema do fieldbus ndo sga instalado, 0 PROFITOOL desabilitara as ferramentas de
configuracao.
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Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

Descricao Técnica

Configuracao da Rede PROFIBUS

O PrROFITooL é uma ferramenta que auxilia na configuracdo do seu sistema PROFIBUS da maneira
mais rapida e eficiente.

Os seguintes procedimentos devem ser executados:

* O primeiro passo é o de selecionar o sistema fieldbus e 0 da criagdo de um novo arquivo de

configuracdo. Selecione o item de menu FiletNew e o PROFITOOL iniciara o modo de
configuraco, abrindo uma janela com o desenho de uma linha de barramento.

* Insiratodos os Mestres que estardo presentes no barramento. Se o Mestre apropriado néo for
encontrado na lista, escolha a opcéo “ Other DP device’, “ Other FMS device” ou “ Other
DP/FMS device’ de acordo com o caso.

»  Osméodos de configuracdo do PROFIBUS-DP e PROFIBUS-FMS sdo diferentes, e seréo
descritos separadamente.

* Para PROFIBUS-DP

Insira os Escravos DP e reacione-0s com o Mestre correspondente. O seguinte passo é configurar
estes Escravos DP com os médulos de I/O atuais e outros parametros. Assegure-se quefoi
selecionado 0 modo de enderecamento correto.

* ParaPROFIBUS-FMS

Devera ser criadaa CRL (“Communication Relationship List”) que sera utilizada pela dispositivo
PROFIBUS-FMS para intercambiar os dados entre estacBes. Apdsisto deverd ser configurado o
Dicionario de Objetos (OD ou “Object Dictionary”) para cada dispositivo PROFIBUS-FMS.

|A utilizacio do PROFITOOL com dispositivos PROFIBUS-FMS, ainda n&o foi implementada.

» Verifique as conexdes e as dependéncias entre os dispositivos selecionando um Mestre apos
outro (colocando cada Mestre como “Actual Master” sucessivamente).

» Selecione a taxa de transmissdo de dados e 0s outros parametros de configuragdo do barramento.

» Configure os as dependéncias entre os dispositivos (Device Assignment), ja que estas definem
como 0 PROFITOOL podera comunicar com estes dispositivos.

» Salveasua configuragéo.

» Sdlecione o dispositivo que desegja configurar e execute o comando “Download” para todos os
dispositivos.

» Conecte 0 cabo do barramento e testa a comunicacéo entre dispositivos utilizando o comando
I/O-Monitor.

*  Finalmente imprima a documentac&o do novo sistema PROFIBUS.

12



Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

Arquivos GSD

Cada fabricante de dispositivos PROFIBUS-DP utiliza arquivos padronizados de descricdo, para
definir afuncionalidade do equipamento narede. Estes arquivos de definicdo sdo denominados

arquivos GSD. Um grupo de arquivos de descricdo (arquivos GSD) constituem o banco de dados do

sistema.
» Dispositivos Altus: Os arquivos GSD para os equipamentos da Altus ja estdo incluidos no

PROFITOOL. Deve-se verificar se existem novas versdes destes arquivos, disponibilizadas no

siteda ALTUS em vww.altus.com.br|.

* Qutros dispositivos: Para outros dispositivos, os arquivos GSD dever&o ser fornecidos e
atualizados pelo fabricante do mesmo.

» Osarquivos de configuragdo para varios fabricantes, estdo disponiveis na “homepage’ do
PROFIBUS User Association no “site’  http://mawww.profibus.com

» Paraque os arquivos GSD estejam disponivels durante a configuracao, estes deverdo ser

colocados no subdiretério \FIEL DBUS\PROFIBUS\GSD\ do diretério onde o PROFI TOOL foi

instalado. No caso de precisar de algum outro arquivo de configuragcdo que esteja em algum
outro subdiretorio, este pode ser importado para o subdiretdrio acima, utilizando a opcéo de
menu File + Copy GSD.

=-__] Profitoal
=1 Fieldbus J
= Prafibus
..... 1 Bmp
1 Gsd
] Fw
i Froject
----- & Recycled ;l
|5 ohject(s) |EI bytes (Disk free spa

Figura 3-1. Arquivos GSD

|Os arquivos GSD sdo necessérios somente para o fie dbus PROFIBUS-DP.

O nome do diretorio pré-definido para os arquivos GSD, pode ser alterado. Paraisto utilize o
comando de menu Settingst+Path.

ATENCAO:
Todos os arquivos GSD pertencentes ao projeto deverdo estar no subdiretério mencionado acima.

13
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Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

Selecionando um Sistema Fieldbus e Criando
um Novo Arquivo de Configuracao.

No inicio do projeto deve ser criado um novo arquivo de configuracdo, utilizando a opgédo de menu
FiletNew.

O nome para o arquivo de configuracdo pode ser dado no final da configurac&o ou utilizando a
opcao de menu File+Save As.

Inserindo uma Estacao Mestre

Para inserir novas estagdes mestres na configuragdo selecione o item de menu | nsert+Master ou
clique no icone correspondente da barra de ferramentas.

O cursor do mouse ira mudar o seu formato aguardando a insercéo da nova estacdo Mestre na
interface de configuracdo. Clique na posic&o onde se desgjainserir o novo Mestre e uma janela de
didlogo aparecera, onde podem ser selecionados um ou mais Mestres a serem inseridos.

\;+ PROFITool - [Unnamed1] _ 211
l?:_g File Edit “iew Inget Online Settings Toolz Window Help _|5|i|
D|E-"|H| }‘:| ”E’l
= | %3] ]
DPMaster
Station address 1
DP Master QK 1405
For Help, press Fi |[FROFIEUS  |Config Mode I

Figura 3-2. Inserindo uma Estacdo Mestre
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Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

Poder&o ser selecionados diferentes tipos de M estres:

* Mestre PROFIBUS DP/FMS (PROFIBUS-FMS e PROFIBUS-DP).
* Mestre PROFIBUS-FMS.

* Mestre PROFIBUS-DP.

Inzert Master 1

Auvailable masters Selected masters

LK1 405 QK405
fdd 55 Cancel i

Add All =

<< Remowve All

LS

<< Hemove

Wendor name  ALTUS Sistemas de Informatica Station addresz ;1|
|dent number 0=0735

GSD file name  ALT_0735.G50

Drezcrption ;DF‘M azter

Figura 3-3. Janelalnsert Master

No exemplo acima seré adicionado um QK 1405 com enderego da estagdo igual a“1” ecoma
descricdo “DP Master”.

Inserindo um Escravo

Para inserir novos escravos na sua configuracdo, selecione a opcao de menu | nsert+Slave ou ou
clique no icone correspondente da barra de ferramentas.

O cursor do mouse mudara a sua forma parainserir os novos Escravos. Clique na posic¢éo apropriada

paraainsercdo do novo escravo, e aparecerd uma janela de didlogo onde podem ser selecionados um
ou mais Escravos.

15



Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

Inzert Slave i

—5Slave Filter
Vendor Al

Master {1/ 0K1405 [ Ok

[
Slave tupe ;."1'-." ___V__j Cancel i
[

Avallable slaves Selected zlaves

CIF30-0PS / CIF104-DP5 /R Add x> ! QK1404
CIFa0-DPS

CIFBO-DPS

CIFPS1.0PS sl

COM-DPS

PEY30-0PS <4 Remove Al i
PENA0-DPS

PLIS0E3 << Hemove i

Yendor narme ALTUS Sisternas de Informatica Station address iﬂ
Ident number 00736 Description iSIaveD
G50 file name  ALT_0736.GSD

G50 Hevision Werzion 1.0010

Figura 3-4. Janelalnsert Slave

Na lista da esquerda (denominada Available slaves) sfo listados todos os dispositivos Escravos que
estéo presentes no diretorio GSD. No caso de existir muitos dispositivos, o sistema permite a
filtragem de cada familia de dispositivos em geral.

Quando um dispositivo for selecionado, poderd ser observada uma informagao adicional no abaixo
do campo Available slaves.

Os Escravos podem ser adicionados com um duplo clique ou através dos botbes Add e Add All,
sendo colocados no campo da direita (Selected slaves). Todos os dispositivos escolhidos poderdo ser
conectados ao Mestre atualmente ativo. A cada estagdo podera ser atribuido um nome ou uma
descricdo no campo Description.

ATENCAQO:

Quando um escravo for adicionado, devera primeiramente ser definido qual o mestre associado a
este escravo.

A cada estagdo Escravo adicionada, serd atribuido um endereco de estagéo seqliencial, mas que pode
ser modificado utilizando paraisto o campo Station Address.
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Capitulo 3 Descri¢cao Técnica

%« PROFITool - [Test.phb] T EE |
li_g File Edit “iew Inzert Online Settings Toole ‘Window Help _|ﬁ'|i|

D|D"‘|H| }‘cl‘?|
P e e |

DPMaster
Station address 1
OF Master Q14045
DPSlave
Station adidress a
0P Siave Q1404
For Help, press F1 |FROFIEUS  |Config Mode Il

Figura 3-5. Inserindo uma estacéo escrava

Configuracdes Especificas dos Escravos

A configuracdo especifica de cada Escravo éfeita através da janela mostrada a seguir. Nela poderdo
ser atribuidos os médulos com os seus dados e enderecos na memoriaimagem do dispositivo Mestre
(enderego 16gico). Estes enderegos sdo utilizados nas associages com operandos do CP (ver manual
do dispositivo QK-1405).
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Slave Configuration ;
i~ General E
| Device QK1404 Station address B | | oK |
' Description ;DF‘SIave ' Cancel i
- W Activate device in actual configuration = .
| ¥ Enable watchdog control GSDfle  ALT O736GSD Barameter Data.._|
P aw. length of in-foutput data 368 Byte Lerigth af in-foutput data 11 Byt DPF1 Seftings ;
h ax. length of input data 244 Bute Lenath of input data 11 Byte ~ Assigned master————————
bar. length of output data 244 Bute Length of output data 0 Bute | Station address 1
b ar. number of modules 24 Mumber of modules K] DPMaster
Module |Inputs |Dutputs|In,-’Dut, |Identifier - 1/ QK1405 :j
blank space (0x00) 0x00 -
1 byte input con 1 Byte 0x30 ~ Actual slave—————
Z byte input con Z Byte 0x31 Station addrezs 8
3 byte input con 3 Byte Ox3z DPS|ave
4  bhyte input con 4 Byte 0x33
-
2 byte input con ig Byte 0x97 - iB.-’uK'MD*i “'j
Slot|Idx [Module Syubol |Type [T addr. [T Len. [Type[o adar. |ﬂ sippend Module ;
1 1 Z byte input Modulel |TE ul Z —
z 1 1 byte input Modulez |IE u} 1 Bemove todule i
3 1 2 byte input Module3 |IE u} g
Ingert Module i
Predefined Modules i
:j Swrnbolic Marmes ;

Figura 3-6. Configuracéo dos Escravos

Existem dois tipos de Escravos, o simples e o modular. O Escravo simples possui uma quantidade
fixa de dados. Jaa quantidade de dados num Escravo modular, € configuravel. Estetipo de Escravo
pode ser entendido como um grupo de um ou mais Escravos simples, com 0 mesmo endereco no
barramento.

A tabela contém todos os modul os disponiveis para o Escravo selecionado. No caso de ser um
Escravo simples, existira somente um modulo que ja estard copiado na tabela inferior da figura. No
caso de ser um Escravo modular, deverdo ser inseridos os outros médul os com duplo clique no
maodulo correspondente na tabela superior, ou selecionando-o e clicando no botédo Append Module.

No caso do modulo possuir vérias conjuntos de entradas ou saidas, seréo ocupadas mais linhas na
tabela de configuracdo para estes modul os compostos. Estas linhas adicionais serdo atribuidas com
um ndmero de indice maior na coluna | dx.

Para configurar os modulos do Escravo selecionado devem ser executados 0s seguintes passos:

*  Seos modulos ndo foram inseridos, selecione os correspondentes da tabela superior einsira-0s
natabedainferior para proceder com a configuragdo. A sequiéncia em que estes modulos séo
inseridos nalistainferior € muito importante e deve corresponder & configuracdo fisicareal do
Escravo.

» Atribua os enderegos do médulo de dados correspondente na imagem do processo para cada
maodulo databdainferior. Isto éfeito nas coluna Type e Addr paraas entradas e saidas
Separadamente.
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O endere;o de E/S pode ser inserido pelo usuario ou colocado automaticamente pelo PROFITOOL. O
modo de enderegcamento automatico é selecionado na janela de configuragdo do Mestre (Master
Settings), selecionando o “check-box” Auto addressing. No caso do PROFITOOL estiver ativo, 0s
“offsets” detodos os dados de 1/0 ser&@o colocados na ordem fisica. Isto éfeito durante o
procedimento de transferéncia e todos os enderegos atribuidos poderdo ser visualizados na tabela
inferior. No caso de que sga escolhido 0 modo manual, os enderegos atribuidos como pré-definidos
nos campos | Addr. e O Addr., serdoiguaisa*®0”, podendo ser sobrescritos. Maiores informacdes
poder&o ser verificadas no item 4-6 M odos de Ender ecamento.

O enderecamento manual deve ser preferido pois facilita a associacdo dos enderegos |6gicos dos
dispositivos de rede aos operandos do CP.

ATENCAO:

Os Escravos DP utilizam o flag Watchdog Control para detectar erros de comunicagdo dos seus
respectivos Mestres DP. Se um Escravo reconhece uma interrupgdo na comunicagdo com o seu
Mestre durante umintervalo definido de cdo-de-guarda, quando ainda este estava operacional,
iniciard uma operacao de reset e colocara as suas saidas num estado seguro.

% CUIDADO:

Se 0 “check-box” Watchdog Control for desabilitado, as saidas do Escravo poder&o ndo ir para um
estado seguro, caso exista uma interrupcdo na comunicacdo com o Mestre.

% CUIDADO:
A janela DPV1 Extended Settings, acessada a partir do botdo DPV 1 Settings... altera os valores
carregados em Parameter Data, e nunca deve ser utilizada com os dispositivos escravo ALTUS

(QK 1404, PO5063 e DP100V). Caso esta tela sgja chamada por engano, pode-se sair dela através do
botdo Cancel, mas nunca atr avés do botdo OK.
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Programacao

ConfiguragOes das Portas de Entrada e Saida

O PROFITOOL é capaz de configurar todos os dispositivos de uma rede PROFIBUS. Para executar as
funcdes “onling’ detais dispositivos, devera ser definido como o PROFITOOL vai Se comunicar com
eles. Isto éfeto utilizando o comando de menu Settings...+Device Assignment.

O sistema permite a escol ha entre quatro placas instaldvels dentro do PC, e quatro dispositivos

conectados com as portas de comunicagio serial do PC. O PROFITOOL analisa o registro de
drivers de dispositivos do sistema operacional e mostra todas as placas que estdo disponiveis As
conexdes externas poderdo ser verificadas utilizando s6 botdes Check COM 1 até Check COM 4. O
PROFITOOL envia uma requisicdo paraa porta COM correspondente perguntando pelo “firmware’.
No caso em que o dispositivo estiver conectado, sera apresentada a informac&o adicional do
“firmware’, e caso contrério sera gerada uma mensagem de erro de “timeout”.

Apbsisto, os dispositivos configurados poderdo ser associados as placas ou portas seriais. Apos a
associacdo do modo de comunicagdo para o dispositivo, as outras alternativas seréo desabilitadas.
No caso que se desgje mudar a associagao do dispositivo de comunicagdo, primeiro deve ser
selecionado o dispositivo No device no dispositivo previamente selecionado, e apds poderd se
proceder atroca de dispositivo de comunicacao.

Device Azzignment CIF Serial Driver

— Diriver Description

Device Driver ;ElF Sernial Diriver
LCancel |
- Board Selection
I arme: Tywpe Wersion Date Eror
¥ | GO 1 IDF'M II:EIMH-'«LT |vm.11u |na.12.9? |u Conmest COM
[ Cok|2 | | | | |-2D Canhect COHM 2
] R | | | | |-2n Cannect COH 2 i
[ COp | | | | |-2n Connect Ok 4

Figura4-1. Designac&o de Dispositivos
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Parametros do Barramento

No caso de um sistema PROFIBUS-DP mono-mestre, o Unico parametro a ser selecionado é o da
taxa de transmissdo (“baud rate”). No caso da existéncia de um dispositivo PROFIBUS FM S no
barramento, ou mais que um Mestre, os par@metros deverdo ser editados manualmente. Para acessar
a janela de configuracdo do barramento, utilize o comando de menu Settingst+Bus Par ameter ...

O “baud rate’ do PROFIBUS é comum a todos os dispositivos ligados no barramento. A
consequiente mudanca do baud rate implica que todos os outros parametros dever&o ser recalculados.
O configurador verifica se o “baud rate’ € suportado por todos os dispositivos configurados baseado
nos dados contidos nos arquivos GSD. Caso o configurador de sistemas encontre pelo menos um
dispositivo na configuragdo, que ndo suporte o baud rate selecionado, serd gerada uma mensagem de

ero.
Busz Parameter i
ok
Baudrate | 12000 kBits/s =l Cancel !
Optirnize: By Llser Edit... ’

Figura4-2. Parametros do barramento

Os parametros atuais do barramento podem ser visualizados clicando no bot&o Edit... dajanela
acima. O sistema permite que alguns dos parametros possam ser mudados individualmente. Deve
ser notado que caso 0 usuario execute alguma mudanca nos parametros do barramento, o campo
Optimize mudaré de Standard para by User.

Edit Bus Parameter

Baud rate | 12000 KBits/s v

Cancel
Slat Tirne i 1000 Bt Target Fotation Time ; 5360 Bt ~—-—:—-—-—~—~—-j
in. Station Delay of Responders i 11 IBit Target Rotation Time 0.4467

kax. Station Delay of Responders 200 Bt GAF Actualization Factor 10

Cluiet Time ; 9/ Bt b aw Retry Limit
Setup Time i 16 1Bt Highest Station Address

; 4
; g
Tid1 7B tBit Pall Tirmeout ; 10 me
;.........................N
g 0

Tid2 800 teit Data Contral Time 1200 ms
;--ﬂxutu:u Clzar

: kin Slave Interal 1.00 ms
' ' Auto clear modus OFF

Ao clear modus ON |

Wwatchdog control 200 ms

Figura 4-3. Edicdo dos par ametros do barramento

ATENCAO:
A mudancaindividual dos par@metros do barramento, pode ocasionar a perda da comunicacao.
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O pardmetro Highest Station Addr ess corresponde ao maior endereco do barramento até o qual o
Mestreird procurar o proximo Mestre ativo paratransferir o direito de controle do barramento. Este
valor devera ser no minimo igual ao endereco do Mestre.

ATENCAO:
O pardmetro Highest Station Addr ess devera ter um valor no minimo igual ao endereco do Mestre.

O campo Watchdog contr ol possibilita a configuracéo do tempo de controle para entrada em cédo-de-
guarda das estagOes escravas.

% CUIDADO:

No caso de escolher um tempo muito pequeno utilizando o menor baud rate, é possivel que escravos
cologuem as suas saidas num estado seguro (zerem as suas saidas). Se 0 tempo escolhido é muito
grande, existe a possibilidade de que os escravos precisem de um tempo maior para perceber que
houve uma interrupcao na comunicacdo e, portanto, para zerarem as suas saidas.

% CUIDADO:

O campo Watchdog contr ol deve ser configurado com um valor maior que o tempo de varredura do
programa aplicativo do CP (se for menor, o mestre PROFIBUS para de comunicar com arede
PROFIBUS) . O valor default deste campo é de 200 ms.

O “check-box” Auto Clear possibilita a sdecdo de erro global. O Mestre DP supervisiona o
processo da transferéncia de dados de todos os escravos com um timer. Se a transferéncia de dados
nao foi bem sucedida para alguma das estagBes, ou se existir a queda na comunicagéo durante
intervalo de tempo de controle (“ control time interval”) com o “flag” ativado (Auto clear modus:
ON), o Mestre DP abortaa comunicagéo e leva as saidas de todos 0s escravos para o estado de
seguranca (“fail-safe state” - ver manual de utilizagdo da rede PROFIBUS).

Configuracao dos Mestres DP

Para configurar os Mestres DP sd ecione a opg&o de menu Settings+ DP Master Settings, ou utilize
0 bot&o direito do mouse apontado para um dos dispositivos Mestre DP. Existe também um bot&o
DP Master Settings najanela Master Configuration, que pode ser acessada com um duplo clique no
bot&o do mouse sobre do M estre selecionado.

A configuracdo do Mestre DP contém parametros que definem o comportamento do dispositivo com
ainterface, e ndo faz parte da configuracdo darede DP. Estes parametros sdo validos somente para
os dispositivos Altus, e serdo transferidos com a configuragdo do sistema DP.
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DP Master Settings [ | |

— Parameter to uzer interface
— Startup behaviour after system initialization

ak
 Automnatic release of the communication by the device Cancel |

i iControlled release of the communication by the application pragran

— Uzer program maonitaring

W atchdog time I 1000 ms

— Parameter to process data interface

—&ddrezsing mode———— — Handshake of the process data
™ Byte addresszes " Busz synchronous, device controlled
& word addresses = Buffered, device controlled
~ Storage format [word module] — * Mo consistence, uncontrolled
{* Big Endian [M5B-L5E] = Buffered, host contralled
= Little Endian [LSB-t5E) ' Bus synchronous, host controlled

) Buffered, extended host contralled

— Hardware parameter
= LB dualmert memen 00 kB dialpat memens 0 16 kB dival-mart meman

Figura4-4. Parametrosdo Mestre

Startup Behaviour After System Initialization

Sefor selecionada a opcdo Automatic release of the communication by the device, o mestreinicia
com a transferéncia de dados no barramento imediatamente ap6s a inicializagéo.

Sefor selecionada a opcdo Controlled release of the communication by the application program,
0 usuério terd que comegar a transferéncia de dados no barramento, através de um procedimento
definido.

Deve ser selecionada a opcéo Controlled release of the communication by the application
program para uso com os dispositivos mestre PROFIBUS Altus.

User Program Monitoring

O tempo colocado neste campo (W atchdog time) define quanto tempo o dispositivo ira esperar pelo
“trigger” do usuario de um cdo-de-guarda de software, e resetar todas as saidas para zero de todos os
dispositivos escravos. Este procedimento deve ser ativado pela aplicagédo do usuario, ndo sendo
iniciada automaticamente.

A aplicagdo mencionada acima ndo € uma fungéo especial do PROFIBUS. Um exemplo desta seria
no uso de um Soft PLC.

Addressing Mode

O modo de enderecamento dos dados do processo define como serd a interpretacéo dos enderegos da
imagem do processo.

Mais detalhes devem ser obtidos no item Addressing Mode.
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Storage Format (Word Module)

O formato de armazenamento define o formato no qual os dados serdo colocados e interpretados nas
imagens do processo. Para os dados do tipo word poderdo ser sel ecionados os formatos Little Endian
eBig Endian.

|Este parametro foi pré-definido internamente e ndo deve ser modificado.

Handshake of the Process Data

Permite selecionar os diferentes modos de handshake para o Mestre. A selecdo do tipo de handshake
€ importante para o intercAmbio correto de dados entre a aplicacéo e o dispositivo.

|Este parametro foi pré-definido internamente e ndo deve ser modificado.

Hardware Parameter

Permite a selecdo do tamanho da memaria dual-port do hardware selecionado. Este parametro
poderd aumentar ou reduzir a faixa de possivels offsets de /0.

|Este parametro foi pré-definido internamente e ndo deve ser modificado.

Addressing Mode

Os enderecos definidos na configuracdo dos dispositivos determinam o ponto de inicio dos dados
correspondentes na imagem do processo. |sto pode ser configurado com o parémetro Addressing
M ode para imagem em bytes ou words:

* Byteaddress: aimagem do processo possui uma estrutura onde cada bytetem o seu préprio
endereco.

* Word address: aimagem do processo possui uma estrutura onde cada word possui 0 seu préprio
endereco.

O modo de enderecamento ndo tem nada a ver com o tamanho fisico da meméria dupla porta (“ dual-
port RAM”), aqual é sempre orientada a byte. Se 0 programa aplicativo executa uma acesso na
imagem do processo, para € ementos do tipo word, este sera dividido automaticamente em dois
acessos consecutivos do tipo byte.

|Este parametro DEVE ser configurado para Word addr ess.

% CUIDADO:

Caso estgja sendo feita uma alter agdo na configuracéo do dispositivo Mestre PROFIBUS, e esta
tenha sido enderegada primeiramente a Byte esta deve ser alterada para Word. Neste caso, se 0
enderecamento do 1/0 estiver setado para manual, e ndo automético, € necessario que o usuario
acerte o enderecamento de cada um dos dispositivos Escravos PROFIBUS. Isto éfeito najanela de
configuracdo dos escravos, alterando-se o campo | Addr conforme mostrado na Figura 3-6. Neste
caso, 0 endereco deve ser dividido por dois, visto que a uma word correspondem dois bytes.

24



Capitulo 4 Programacgao

Configuracao Especifica dos Dados

Os parametros especificos dos dados poder&o ser configurados através da opgcao de menu Setting +
Par ameter Data.

Se 0s paré@metros pré-definidos do escravo em quest&o ja estiverem configurados no arquivo GSD
correspondente, estes serdo inseridos automaticamente apés o fechamento da janela de configuragéo.

Parameter Data |
Dezcription Common Parameter Data
Byte |Description " allie - Eepee] |
2 Partida do zistema Troca a quente com consistencia | —

2 Statuz no diagnostico H ahilita
2 F'er_mlte desabilitacan daz zaidaz Desab!l!ta Parameter Data |
2 Switch Ower Manual Dezabilitado
2 Diagrnoztico de canal H ahilita Cammat |
3 Tempo de sustentacan zem Mestre Drezabilitado

f (e |

Figura 4-6. Parametrizacdo de Dados

Alguns dispositivos escravos DP precisam de algum tipo de parametrizacdo de dados, para mudar por
exemplo os limites de uma medi¢éo ou afaixa devalores. Estes dados especificos e a sua
funcionalidade n&o pode ser generalizada paratodos os dispositivos. Maiores explicagtes poderdo
ser encontradas no manual do dispositivo escravo correspondente.

Agrupamentos

Apbs a escolha do Mestre, 0s escravos podem ser agrupados em até 8 grupos diferentes. Estes
grupos poderdo ser parametrizados utilizando a opc&o de menu Settings+Group Membership. A
selecdo éfeitaidentificando quais grupos deverdo suportar os comandos Fr eeze e Sync do DP.

Utilizando o botdo Group Assignment... podem ser definidas as caracteristicas desgjadas de cada
grupo. A tabelaaseguir mostra um exemplo da participag&o de um dispositivo num conjunto de
grupos. Nesta interface podem ser sel ecionados os grupos ao qual o dispositivo escravo pertencera.
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Group Membership

Gr:
Gr2:
Gr3:
Gr 4:
Gr B
Gr 6
Gr 7
Grg:

iGru:uup 1

¥ Fieeze [ Sunc | (0] 4

;Grnup 2

¥ Freeze W Sync Cancel 1

;Grn:-up 3

Group Aszignment...

;Grnup 4

W Freeze W Sunc 1

¥ Freeze W Sync

iGrDup ]

W Freeze [ Sync

iGrDup B

¥ Freeze [ Sync

;Erl:uup 7

W Freeze W Sync

;Grnup a

¥ Freeze ¥ Sunc

Figura4-7. Grupos

A selecdo de grupos escol hida sera transferida para os escravos durante a sequiéncia da inicializagdo
destes. A sdleco dos grupos serve como um filtro para o comando especial DP denominado global
control, que podera ser enviado como uma mensagem broadcast para um grupo especifico. Este
comando é normalmente utilizado por programas aplicativos para enviar comandos do tipo output
data Sync einput data Freeze, para sincronizar os dados de entrada e saida provenientes de diferentes
dispositivos escravos.

Group Azsignment
Device lsddr |G 5 [Gr2F 5 [GraF 5 [GraF 5 |GrsF 5 |GisF S [GrF 5 [Gras [« oK.
LK1404 8 # # T =

LCancel

Figura 4-8. Asssignacéo de Grupos
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Localizacao dos Arquivos GSD
A localizac&o dos arquivos GSD pode ser definida utilizando a opgéo de menu Settings + Path.

Directory i

—GSD Directary

G5O File directony ;D:'\.F'rn:-gram Filez"PROFIT ool\Fieldbus\ProfibushG 50

Cancel

E stension ; GS5*file [*.gs*] Al files :_j

= Project Directony
Fraject File directorny iD:"-.F'ru:-gram Files"PROFIT oolhProject

Figura 4-9. L ocalizagéo dos ar quivos GSD

Informacg0Oes de Projeto

Podem ser inseridas informacBes especificas do sistema configurado através da opgdo de menu Settings +
Project Information.

Project Information i
Dezign name iF‘HDFIEUS niew nebwark, | ak i
"Yerzion number 1.00 Cancel 1
Compaty Altug Sigternas de Informatica
Producer
Creation date [E.05.2001
Last alternation by |
Last alternation at [E.05.2001 |
Remark ;

Figura 4-10. Infor magdes de Projeto

Estas informagdes sdo transferidas durante o download para os equipamentos ALTUS, e podem ser
visualizadas pelo PROFITOOL através da opcéo de menu Online + Read Project | nfor mation,
conforme descrito na secéo “ Verificando a Configuragdo Transferida” .
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Procedimentos

Visualizando uma Configuracao

Tabela de Visualizagéo de Dispositivos

A lista de dispositivos pode ser visualizada utilizando a op¢éo de menu View + Device Table.

Device Table

Addr. | Device [ Ident number | Type | Dezcription [~
1 (k1405 0x0735 OF Master DPMaster
8 [1k1404

00736 DF Slave DPSlave e

Figura5-1. Tabela de Dispositivos

Tabela de Enderecos

Para visualizar alista de enderecos pode-se utilizar o item de menu View + Address Table.
Selecionar o mestre correspondente como Actual Master para visualizar a suatabela de enderecos.

Address Table

Station address 1

[1/0K1405 =l
Description DPFMaster
ddr. [Slot]lds [Device [Madule |Symbol name I Tvpe [ Addr. [| Len [0Type|0 Addr [0 Len [«
a 1 1 |QE1404 2 byte input con  odule B 0 2 -
a 2 1 1 byte input con haodule? B 2 1
a 31 8 byte input con Maodulel B 3 a

Sort according to station addreszes Sort according to data addresses ;

Addrezs Overview. ..

Figura5-2. Tabela de Enderecos
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Tabela CRL

A Communication Reference List pode ser visualizada utilizando a opc&o de menu View + CRL
Table.

|A utilizacdo do PROFITOOL com dispositivas PROFIBUS-FMS, ainda ndo foi implementada.

Tabela OD
O Object Dictionary pode ser visualizando utilizando a opcéo View + OD Table.

|A utilizacio do PROFITOOL com dispositivas PROFIBUS-FMS, ainda ndo foi implementada.

Imprimindo a Documentacéao do Sistema
PROFIBUS

Apbs selecionar as opgdes de impressdo utilizando a opgéo de menu File + Print Setup, as
informagtes do sistema podem ser impressas diretamente utilizando o comando de menu File +
Print. Caso sedesgjar uma visualizagdo prévia do documento, pode ser utilizada a opcao File +
Print Preview.

Salvando uma Configuracéao

A configuracdo efetuada pode ser salva em meio magnético utilizando a op¢éo de menu File + Save.
Caso se desgjar salvar a configuracg&o corrente com outro nome diferente do original utilizar a opgéo
File + Save As.

Transferindo uma Configuracao para os
Dispositivos Altus

A transferéncia dos dados da configuragédo pode ser iniciada utilizando a op¢éo de menu Online +
Download.

O primeiro passo é a selecdo do dispositivo alvo (mestre), que deve estar sinalizado no layout da
configuracdo com uma moldura de cor azul. Esta selecdo éfeita utilizando a fungdo Actual Master
na janela Master Configuration ou utilizando o menu habilitado quando se pressiona o botéo direito
do mouse no dispositivo Mestre sel ecionado.

O enderecamento dos escravos pode ser feito automaticamente escolhendo a opcéo Auto Addressing
na janela Master Configuration. No caso de ser escolhida a opc&o anterior, todos os dispositivos
escravos devem ser configurados.

O enderecamento manual devera ser preferido pois facilita a associagdo dos enderecos |6gicos dos
dispositivos de rede aos operandos do CP.

Antes da transferéncia efetiva, o configurador fard uma revisdo da configuracdo. No caso do
aparecimento de alguma mensagem de erro, a configuracdo corrente deverd ser corrigida. A maioria
dos erros acontecem por causa de repeticao de enderecos, que podem ser observados na Tabela de
Enderecos do mestre correspondente.

A configuracdo sera transmitida para o equipamento selecionado e armazenada de maneira estética
na memoria FLASH, de maneiraaté-la disponivel ainda ap6s a desenergizagéo do dispositivo.
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Durante a transferéncia dos dados de configuracéo podera ser visualizada a janela mostrada mais
abaixo.

Download Station Address 1 |

&

-

=l =l
fulis ou e e [l o [ Ju [ e e 0 s u [ s s s s e Ju e e e s e s e e e e e e R )

%

[rata base tezt. ph
Length of data baze
Error ]

o

Figura5-3. Tranferéncia dos par@metros de configur agdo

Verificando a Configuracao Transferida

A configuraco transferida para um equipamento ALTUS pode ser verificada utilizando a opgédo de
menu Online + Read Project I nformation .

S&o visualizadas as mesmas informacdes editadas na janela de Informagdes do Projeto, antes da

transferéncia para o dispositivo:

nome do projeto
namero da verséo
empresa

projetista

data de criagéo

tltima alteragédo

data da Ultima alteracdo
observactes
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Manutencao

Este capitul o trata dos méodos de depuracgéo e diagnostico em dispositivos PROFIBUS DP.

As segBes que seguem apresentam os problemas mais comuns encontrados e os procedimentos a
serem tomados pelo operador.

Modos de Depuracao e de Diagndstico

Apos a sdecdo do Mestre atual pode ser iniciado o Modo de Depuragdo. A partir disto o PROFITOOL
adquire o estado de todos os escravos do mestre atual. Se acontecer algum tipo de erro, alinha do
barramento do escravo em erro sera desenhada na cor vermelha, caso contrério permanecera na cor
verde. O PROFITOOL mostra a palavra Diag, no caso de um escravo sinalize umainformacdo de
diagnéstico. Estainformacg&o podera ser visualizada clicando o mouse no respectivo dispositivo no
Modo de Depuracéo.

Para deixar ativo o0 modo de depuragéo, selecione a opcéo de menu Online + Start Debug Mode.
De maneira analoga, para ativar o modo de diagnose do PROFIBUS DP, sel ecione a opgao de menu
Online + Device Diagnostic. Paraafinalizacdo o Modo de Depuracéo sd ecione a opcdo Online +
Stop Debug Mode.

Os significados das mensagens apresentadas pel o Diagnostico de Dispositivos sdo apresentados a
seguir:

Master_Lock

O dispositivo escravo foi parametrizado por um outro mestre e 0 seu acesso esté restrito. Verifique
Se outro mestre esta presente na rede, remova-0 ou reconfigure a sua relagdo com a estacdo escrava
para estabel ecer a comunicagao.

Diagnostic Station Address 2 x|

— Station Status 1 — Station Status 2 — Station Status 3 | oK I
I Master Lock [~ Ext Diag Owverflovw
Bt [aamestic |
™| Parameter Fault [ reserved [ reserved
LCompare I:anigmatianl
[ Irwealid Slave Response [~ Swnc Mode [ reserved
[ Mot Supparted [™ Fieeze Mods [ reserved
[ Extended Diag [ Watchdog On [ reserved
[~ Configuration Fault [ Slave Device [ reserved
[~ Station Mot Fieady [~ Static Diag I reserved
[™ Station Man Existent [ | Parameter Req uzed [ reserved
Azzigned Mazter Address Feal Ident Mumber
G50 |dent Mumber 00736 Ermor

Figura 6-1. Diagnostico de Dispositivos
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Parameter_Fault

Este bit é setado pelo escravo automaticamente quando os parametros enviados pelo mestre contém
dados errados ou insuficientes. A cada telegrama recebido, 0 escravo executa rotinas de verificagdo
dos pardmetros. Caso 0 escravo detectar algum erro nos valores dos parametros durante esta
verificacdo, este, irdreportar 0 'parameterisation error'.

Durante asrotinas de verificacdo, o escravo compara o seu ident_number com o enviado pelo mestre.
Se acontecer este erro, verifique o nimero real do ident_number mostrado no campo de diagndstico
do escravo, no Modo de Depuragdo, com o configurado no arquivo GSD para o dispositivo em
questéo. Utilizar paraisto a opcéo de menu View + Device Table.

Outra possivel causa deste problema € no caso que o escravo ndo suporte a configuracdo dos
pardmetros via 0 PROFITOOL. Neste caso reduza o comprimento da informagdo dos pardmetros para
zero.

Invalid_Slave Response

Este bit é setado pelo mestre quando receber uma resposta invalida de um escravo, quando existe a
ligacao fisica mas houve algum erro naligagdo ldgica. Isto pode acontecer, por exemplo, se um
escravo PROFIBUS-FM S é conectado num mestre DP. Assim 0 escravo ndo entende os telegramas
DP ergeitatodos eles.

Not_Supported

Este bit é setado pelo escravo quando este ndo suportar uma das funcdes requeridas pelo mestre. Os
novos dispositivos escravos normal mente suportam os modos de 1/0 de dados Freeze e Sync. Isto é
definido no arquivo GSD correspondente, sendo lido pelo PROFITOOL sendo reenviado para o
escravo no telegrama de par@metros. Se a expressdo 'Not_Supported' € reportada mas no arquivo
GSD é definido que o dispositivo suporta pel o menos um dos comandos acima, contate com o
fabricante do dispositivo escravo sobre arquivos GSD atualizados ou por caracteristicas especiais.

Extended_Diag

Este bit é setado pelo escravo, se existir dados de diagndstico estendido (especifico do dispositivo) no
campo de diagnostico do dispositivo escravo. Esta extensdo dos dados de diagndstico é normal mente
utilizada pela estacéo escrava para informar, por exemplo, quando deve informar para o mestre que
aconteceu o estouro de um valor analégico ou problemas de alimentacdo. Clique no bot&o 'Extended
Diagnostic' para visualizar o grupo de valores reportados (em hexadecimal).

Configuration_Fault

Durante o processo dainicializagéo os escravos comparam a sua configuracéo interna de E/S com a
que esté configurada no mestre. No caso de um escravo detectar diferencas ir reportar um erro de
configuracdo. Isto significa que o mestre tem uma configuragdo do modulo de E/S diferente.
Primeiramente devem ser verificados todos os médul os de E/S configurados para este escravo. Note
gue aordem dos mddulos éimportante, e portanto deve também ser comparada. Alguns escravos
precisam primeiro da configuragdo de modulos virtuais de E/S, ou de médul os vazios para conseguir
um niimero par de médul os declarados.

Este comportamento especifico de cada escravo deve ser visto na documentagdo do dispositivo.
Maiores informagdes podem ser visualizadas utilizando o comando do PROFIBUS-DP Compare
Configuration. Clicando neste botdo no campo de diagnéstico podera ser visualizado um conjunto de
bytes representados no sistema hexadecimal, contendo a informag&o dos dados reais de configuragdo
do escravo e os configurados pe o sistema PROFITOOL. Deve ser notado que os dados de
configuracdo do DP € codificado em arranjos de bytes com informagdes ao nivel de bit de maneiraa
armazenar ainformacdo de maneira otimizada em tamanho.
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Outra maneira de visualizar a configurac&o do escravo é através de um duplo clique najanela Slave
Configuration em cima do campo IDX, e o nimero de identificacdo devera aparecer.

Station_Not_Ready

N&o esta definida na norma PROFIBUS DP qual evento forca o escravo a setar este bit. Esta
mensagem pode ser interpretada como que o equipamento ndo esté pronto para efetuar atroca de
dados, e pode ser devida a um nimero muito grande de razdes especificas do dispositivo.

Usual mente este bit é setado em combinagdo com outros bits de falha.

Station_Non_Existent

Este bit é setado automaticamente pelo mestre quando um escravo néo responde no barramento. No
caso deste erro ocorrer, comparar o endereco da estacdo configurada com o endereco fisico do
escravo em questdo. Logo apés verifique se o escravo suporta o baud rate configurado. Alguns
maodulos mais antigos ndo suportam baudrates acima de 1.5 MBaud. Outros médul os possuem
jumpers para funcionar com a norma DP-Master. Verifique também o cabo de conexdo. Somente os
pinos TX/RX (pinos 3<->3 e 8<->8) devem ser conectados para ter comunicacdo entre dois
componentes PROFIBUS.

Slave_Deactivated

Este bit é setado pelo mestre automaticamente quando o escravo se autodefine como inativo nos seus
parémetros, de maneira aficar fora do processamento ciclico de /0.

Sync_Mode

Este bit é setado pelo escravo apos receber 0 comando sync-control.

Freeze_Mode

Este bit é setado pelo escravo apos receber o comando freeze-control.

Watchdog ON

Este bit é setado pelo escravo DP quando o seu controle de cdo-de-guarda esté ativo paraa
supervisdo das correspondentes conexdes com 0 mestre.

Static_Diag

O escravo seta este bit paraindicar ao mestre que ocorreu um erro geral e portanto ndo esta
operacional. O mestre deve coletar ainformagéo de diagndstico enquanto este bit estiver ativo. Os
eventos que levam o escravo para setar este bit, ndo foram definidos na descricdo da normae
dependem do dispositivo.

Parameter_Req_used

O escravo seta este bit paraforcar o mestre a ef etuar uma nova configuragao dos parametros. Este bit
€ setado até que a nova configuragdo tenha sido compl etada.

Ext_Diag_ Overflow

Este bit é setado no caso em que a informag&o de diagndstico estendida for maior que a capacidade
do envio para o mestre em um telegrama de diagnéstico. O escravo DP seta este bit por exemplo, se
existir mais de um canal de informagdo que o escravo pode armazenar no seu buffer de diagnostico.
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Assigned_Master_Address

Neste octeto, o enderegco do mestre DP que efetuou a parametrizacdo do escravo. Se o escravo DP
nao for parametrizado por nenhum mestre DP, o escravo coloca o endereco 255 neste campo.

Real_Ident_Number

Com o Ident_Number 0 escravo reporta 0 seu nimero unico de identificacdo (PROFIBUS User

Organisation). Este codigo de identificagio pode ser utilizado pelo PROFITOOL para comparé-lo
com o cédigo de identificacdo registrado no arquivo GSD correspondente, na configuragéo do
escravo correspondente, no caso de que acontecam erros de parametrizagao.

Transferéncia de Firmware

Para transferir o Firmware para o dispositivo selecione a opcéo de menu Online + Firmware

Download, e uma outrajanela aparecerd. Selecione 0 novo Firmware e confirme a sua escolha com
0 botéo Open.

|Esta opcdo ndo esta disponivel para o usudrio.

Reset de Firmware

A opcdo de menu Online + Firmwar e Reset mostra o0 nome do Firmware e a sua versio atual.

|Esta opcdo ndo esta disponivel para o usudrio.
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Diagnostico Estendido de Dispositivos

O item de menu Online + Device Diagnostic auxilia na procura de possiveis falhas de configuragéo
dos dispositivos e do barramento, quando o depurador normal ndo fornecer uma informag&o clara que
gjude a localizacdo da falha. Este comando ativa uma lista de possivels estruturas. As estruturas
listadas podem ser observadas para a identificacdo dos val ores apresentados.

As estruturas estdo compostas de contadores, valores especificos, par@metros varios e status. Além
disto, o estado das tarefas pode ser visualizado:

e Variaveiscomuns »  Reatério de diagndstico

e Statusdaexecugdo »  Edtado datarefa

e Campo global de status e Parémetros atuais do barramento
» Listadepar@metros *  Requisicdo DDLM (cl.1)

e Ultimo parémetro transferido. *  Requisicdo DDLM (cl.2)

*  Relatério de desconexdes. e Tentativas parao escravo

* Requisicdo DPV1 e Escravos ativos.

Select Task State Ed
[PLC_TASE] Common variables - Dizplay I
[USE_IMTF] Tazk State —

[U5SR_INTF] Running states Cancel
[USR_INTF] Global state field =Aance |

[USR_IMTF] Communication errar
[USR_IMTF] Pararmeter set list
[USR_IMTF] Lazt download param.
[USE IMTF] Dizconnect report
JISHE IMTE] Diagroshc report

Figura 6-3. Diagnéstico Estendido
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Campo Global de Status

Para visualizar os detalhes do status global do sistema utilize a opgéo de menu Online + Global
State Field. Naprimeira linha mostra o estado principal do mestre ativo (por exemplo OPERATE,
STOP, etc.). A linha seguinte sGo mostrados o conjunto de bits de status. Cada bit ativo é
representado com a cor vermelha. O significado de cada um dos bits € listado abaixo:

TOUT: TIMEOUT-ERROR, o dispositivo tem detectado que o tempo de timeout foi excedido devido
ateegramas de rejeiciio do PROFIBUS. E uma possivel indicagio de problemas de conex3o fisica,
tendo o mestre que interromper a comunicagdo. O nimero de timeouts detectados € registrado numa
varidvel associada com ainformagdo estatistica relativa ao barramento. Este bit serd setado quando
for detectado o primeiro timeout e ndo serd mais apagado até a nova inicializagdo dos sistema.

NRDY: HOST-NOT-READY-NOTIFICATION, indica se o programa aplicativo colocou o seu
estado em operacional ou ndo. Se este bit estiver setado o dispositivo ndo estara listo paraa

comunicagao.

EVE: EVENT-ERROR, o dispositivo tem detectado curto-circuitos no barramento. O nimero de
eventos detectados é registrado numa variavel associada com ainformagéo estatistica relativa ao
barramento. Este bit ser& setado quando for detectado o primeiro evento e ndo sera mais apagado até
anovainicializag&o dos sistema.

FAT: FATAL-ERROR, indica que por causa de um erro muito sério de barramento, ndo serd possivel
efetuar mais nenhuma comunicagao.

NEXC: NON-EXCHANGE-ERROR, indica que pelo menos um escravo ndo tem alcangado o estado
de intercambio de dados.

ACLR: AUTO-CLEAR-ERROR, indica que o dispositivo cancelou a comunicagdo com todos os
escravos e se encontra no final do estado de auto-clear.

CTRL: CONTROL-ERROR, erro de parametrizagéo.
Ouitras informagcdes adicionais fornecidas:

* Localizag8o e descricdo de erros gerais de conexao.
» Informagdes estatisticas do barramento

» Bits especificos de status de dispositivo: as informagdes referentes aos dispositivos
parametrizados, dispositivos ativos e fungdes de diagndstico serdo fornecidas clicando no bot&o
correspondente. Os enderegos ativos serdo apresentados da cores branca.

* OPROFITOOL atualiza as informacdes de status do campo global de maneira permanente.

» Asinformagdes de diagndstico serdo fornecidas duploclicando no endereco do dispositivo
correspondente.
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Global state field

| [TOUT NRDY [EVE [FAT NEXC WACLR [CTRL

Figura 6-4. Campo Global de Status

=
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Lista de Dispositivos Ativos - Live List

Selecionando a opcéo de menu Online + Live List, aparecerd uma janela de informagdes de status
referente aos mestres e escravos da configuragéo.

A padronizacdo de cores € a de um nimero na cor verde (nUmero do endereco da estacao)
corresponde a um mestre, e a cor azul corresponde a um escravo. O significado das outras cores
pode ser lido na janela. Clicando num enderego de estacdo, poderd se obter o tipo de dispositivo e o

seu estado.

Live List

State

Live lizt function returns errorl

B taszter notready fortakenning [ Unknown device state

[ Master. ready for token ring [ Mot present
N tdaster. active in token ring B Sl

1]

14
28
42
56
Rl
24
32

126

—Devices

1

15
29
43
a7
Al
25
33

2 3 4 & B 7 8 89 10 11 12 13
16 17 18 13 20 21 22 23 24 25 26 27
a3 3 33 M 3/ I IF 3| 33 40 N
44 45 46 47 48 43 BO 51 B2 53 B4 ER
58 53 B0 B1 B2 B3 B4 BS5 BE 67 BB B9
f20F73 T YR OYE YV YR OYR B0 3 g2 83
96 87 88 83 90 91 92 93 34 95 96 97
100 101 102 103 104 105 106 107 108 103 110 111

112 113 114 115 116 117 118 119 120 121 122 123 124 125

[l pdate |

SErrar
RE rrar

-A1

Figura 6-5. Lista de Dispositivos Ativos

O PROFITOOL ndo atualizara automaticamente o status da lista de dispositivos. Paraisto deve ser
clicado o botéo Update.
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Monitor de I/O

E uma ferramenta que permite visualizar e modificar os primeiros 32 bytes da imagem do processo.

/O Monitor %]
— |nput data
dec [0 [1 {2 |3 |4 |5 |6 [7 [& [49 ' -
0 |0 o o o o 0 o o0 o 0 QEEHHEK'
1|0 o o o 0o 0 o o0 o0 0
2 |0 o o 0o 0o 0 0 o0 0 0
a |0 o
4
5
B
7
— Output data
dec |0 |1 |2 |3 |4 |5 |6 |7 [8 |9 Update
0|0 o o 0o @ 0 0 0 0 0
1|0 o o o @o 0 0 O o0 0
2 0 o o 0o o 0 0 0 o0 o
a0 o
4
5
B
g Errar -51

Figura 6-6. Monitor del/O

Monitor FMS

Estaferramenta permiteinicializar os servicos PROFIBUS-FM S nos objetos configurados e nas listas
CRLs.

Podem ser sel ecionados servicos de Read ou Write e 0 pardmetro da lista selecionada. No caso de
uma operagdo de escrita, 0s dados de saida poderdo ser inseridos no campo Value. Este servico €
ativado com o botdo Send. Apds ativado aparecerd uma janela de confirmagéo.

|A utilizacio do PROFIToOL com dispositivos PROFIBUS-FMS, ainda n&o foi implementada.
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Iniciando e Finalizando a Comunicacgao

A comunicagdo entre mestres e escravos pode ser iniciada e finalizada manualmente, utilizando a
opcao de menu Online + Stop Communication ou Online + Start Communication.

Selecionando o Endereco de um Escravo

Para mudar o endereco de um escravo pode ser utilizada a opcéo de menu Online + Set Slave
Address. Para efetivar a mudanca deve se escrever 0 endereco desejando no campo New Sation
Address, e clicar no botdo Send.

Esta funcéo possibilita a mudanca do enderego de um escravo sem chaves externas, e a mudanca do
endereco durante a comunicacao.

40



Apéndice A

Descricao das Mensagens de Erro

Descricao das Mensagens de Erro

A tabela que segue lista identifica os nUmero de erro das fungdes de conversao.

Namero Descrigao
doErro
4000 | Tabdando existente
4001 | Erro nacompressao
4002 | Grupo ndo existe
4003 | A Ultimaposi¢do foi ultrapassada
4004 | Memodriainsuficiente
4005 | Tabdadediretorios cheia
4006 | O nimero maximo de entradas foi ultrapassado.
4007 | A escritanestatabelando é possivel, devido a que estalocalizadana FLASH .
4008 | O nome para estatabelando foi encontrado.
4009 | Arquivo ndo encontrado.
4010 | O tamanho livre da RAM paraRCS CNF.P86 é menor que E_ F INDEX * 2,
4011 | Par&metro 'next' errado.
4012 | Nao hé espaco livre para copiar o grupo de dados.
4013 | O grupo foi apagado.
4014 | O vaor do indice estd errado.
4015 | Acesso ndo permitido.
4016 | open_file utilizado antes deinit_file.
4034 | O comprimento do stream €0.
4035 | Nao foram encontrados grupos iguais de dados.
4036 | N&o é permitida a escrita do grupo 0.
4037 | A edicdo deste arquivo ndo é permitida.
4038 | O grupo de dados tem comprimento O.
4039 | A funcdo Dbminit atribuiu um ponteiro zero durante aiinicializagdo RCS.
4040 | A impressorando esta pronta.
4041 | O banco de dados esta sendo utilizado por outra funcao.
4042 | O novo tamanho do banco de dados € menor que o utilizado.
4043 | Modo de acesso desconhecido.
4044 | O banco de dados antigo devera ser convertido.
4045 | Erro durante a conversdo. Funcgéo desconhecida
4046 | Encontrado um tipo desconhecido.
4047 | A funcdo float ndo esta disponive.
4048 | A funcdo no estd no médulo RCS,
4049 | Falhanavalidacéo
4050 | Falhana validag&o do Checksum.
4051 | Existe um nimero maior de segmentos no arquivo do que naestrutura FILE_INFO_T em
wMaxEintraege.
4052 | SegLen naestrutura FILE_INFO_T € menor que o tamanho definido no arquivo. Retorno da
funcdo dbm_restore data.
4053 | O cabecalho do arquivo define informagdes diferentes para o tamanho e o préprio segmento.
4054 | Nao hdmemdrialivre con computador.
4055 | Néo foi encontrado o indice paraa manipulagdo da estrutura FLASCH_DIR do RCS.
4056
4057 | O arquivo tipo 2 ndo pode ser impresso por causa da existéncia de muitas defini ¢des.
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Namero Descrigao
doErro

4058 | As definigdes precisam muitas mais linhas de apresentacdo do que o programa permite.

4059 | Formato desconhecido para este parémetro. Osvaloresvélidossdo U, He S,

4060 | Tipo de paré@metro desconhecido.

4061 | O banco de dadosfoi transferido paraa FLASH.

4062 | O grupo 0 ndo contém a definic¢do da estrutura.

4063 | O grupo 0 ndo pode ser apagado.

4064 | Erro durante a execugdo do acesso ao banco de dados via ODBC.

4065 | A inicializac8o do DBM através do RCS néo foi executada com sucesso.

4066 | Comprimento de dados incorreto.

4067 | A funcdo de ordenamento (sort) ndo foi efetuada.

4068 | Erro nos parametros da funcao.

4069 | Erronatabela ODBC.

4070 | Nao hdhandlelivre disponivel. Muitos acessos ao banco de dados ainda estdo abertos.

4071 | Foi encontrado um tipo de dado desconhecido na tabela.

4072 | A estruturadatabela GLOBAL ndo esté correta o ndo existe.

4073 | O banco de dados do ACCESS néo foi nomeado.

4074 | Nao pode ser criada ajanela de Download.

4075 | A transferénciando foi efetuada totalmente.

4076 | O pardmetro SourceType da tabela SourceTab ndo foi definido.

4077 | Par@metro Trandate da tabela CreateTab ndo definido.

4078 | Par&metro Sourcefile da tabela CreateTab ndo definido.

4079 | Par8metro Sourcetable databela CreateTab néo definido.

4080 | Par&metro Desttable da tabela CreateTab ndo definido.

4081 | Parametro Special databela CreateTab ndo definido.

4082 | Devem ser criadas maisde 32 tabelas.

4083 | Ovalor do elemento szSourceFile ndo foi definido.

4084 | Naofoi possivel inicializar a conexdo ODBC. Isto pode acontecer quando o arquivo
ODBCINST.INI na segéo [Microsoft Access Driver (*.mdb)] ndo aponta par o caminho vélido
do arquivo ODBCJT16/32.DLL.

4085 | Erro naestrutura do banco de dados ACCESS (formato DBM).

4086 | Erro naestrutura do banco de dados ACCESS (formato DBM).

4087 | N&o ha dados na tabela ODBC.

4088 | N&o ha entradas.

4089 | O tamanho do bloco ODBC néo é valido.

4090 | N&o hagrupos livres natabela ODBC.

4091 | A tabela CreateTab ndo foi encontrada.

4092 | Erronaestrutura databela CresteT ab.

4093 | A varidvel szSourceTable ndo foi definido.

4094 | A varidvel szDestTable ndo foi definida.

4095 | Ovalor deiSourceType databela CreateT ab esta errado.

4096 | Ovalor deiTrandate databela CreateTab estd errado.

4097 | A funcdo SQLAIllocStmt relatou um erro.

4098 | A tabela ODBC ndo foi encontrada.

Tabela A-1. Erro das Func6es de Conver séo
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A tabela que segue lista os erros das funcdes de acesso ao banco de dados da DBM32.DLL.

Namero Descrigao
doErro
5001 | Funcdo PackLongToByteShort: N&o ha espaco suficiente em pvD (NUmero de elementos
maior que amemdariareservada)
5002 | Funcdo PackLongToByteShort: N&o ha espago suficiente em pvD. Detectado durante a
conversdo de pvS
5003 | Funcdo StringT oByte: Nao hé espago suficiente em pvD.
5004 | Funcdo IntToByte: Nao hé espaco suficiente em pvD.
5005 | Funcdo LongToShort: N&o ha espago suficiente em pvD.
5006 | Funcdo PackStringDumpToByteArray: N&o ha espago suficiente em pvD.
5007 | Funcdo PackStringBumpToByteArray: Foi encontrado um caractere que ndo pode ser
convertido para 0 sistemahexadecimal.
5008 | Funcdo PackStringDumpToByteArray: Nimero de impar de caracteres.

Tabela A-2. Errosdas Fungdes de Acesso ao Banco de Dados
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Glossario

Glossario da Série Ponto

Barramento: Conjunto de modulos de E/S interligados a uma UCP ou Cabega de Rede de
Campo.

Barramento L ocal: Conjunto de modulos de E/S interligados a uma UCP.

Barramento Remoto: Conjunto de modulos de E/S interligados a uma cabeca de rede de
campo.

Base : Componente onde sdo inseridos os modul os de E/S, UCPs, fontes e demais médul os da
Série Ponto.

Cabeca de Rede de Campo: Médulo escravo de uma rede de campo. E responséavel pela troca
de dados entre seus modulos e com um mestre de rede de campo.

Cabo de Expanséo: Cabo queinterliga os expansores de barramento.

Cabo da Rede de Campo: Cabo que conecta os nds de uma rede de campo, tal como a
Interface de Rede de Campo e as Cabega de Rede de Campo.

Cdbdigo Chave M ecanica: Dois digitos que sdo definidos por meio de chaves mecanicas,
programaveis na base com objetivo de impedir a montagem de médulos ndo compativeis.

Cadigo Comercial: E o codigo do produto, formado pelas letras PO e seguidos por quatro
nameros.

Ender eco da Cabega de Rede de Campo: E o endereco de um né da rede de campo. E ajustado
na base do modulo de cabeca de rede de campo.

Expansor de Barramento: Modulo que interliga um segmento de barramento em outro

Fiac&o de campo: Cabos que conectam sensores, atuadores e outros dispositivos do
processo/méquina nos médulos de E/S da Série Ponto.

I nter face de Rede de Campo: Modulo mestre de redes de campo, localizado no barramento
local destinado a fazer a comunicacdo com cabegas de rede de campo.

Segmento de barramento: Parte de um barramento. Um barramento local ou remoto pode ser
dividido em no méximo quatro segmentos de barramento.

Terminagdo de Barramento: Componente que deve ser conectado no ultimo moédulo de um
barramento.

Trilho: Elemento metdlico com perfil normalizado segundo a norma DIN50032, também
chamado de trilho TS35.

UCP: Unidade Central de Processamento, responsavel pela execucdo do programa aplicativo.
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Glossario de Redes

Acesso ao meio: Méodo utilizado por todos os nés de uma rede de comunicagao para
sincronizar as transmissoes de dados e resolver possivels conflitos de transmissdes simultaneas.

Backoff: Tempo que um n6 de umarede tipo CSMA/CD aguarda antes de voltar a transmitir
dados apds a ocorréncia de colisdo no meio fisico.

Baud rate: Taxa com que os bits de informagdo sdo transmitidos através de uma interface serial
ou rede de comunicacdo. ( medido em Bits/segundo )

Bridge (ponte) : Equipamento para conexdo de duas redes de comunicagédo dentro de um mesmo
protocolo.

Broadcast: Disseminagdo simultanea deinformag&o a todos os nés interligados a uma rede de
comuni cagao.

Canal serial: Interface de um equipamento que transfere dados no modo serial.

CSMA/CD. Disciplina de acesso ao meio fisico, baseada na colisdo de dados, utilizada pelas
redes ETEHRNET.

ElA RS-485: Padréo industrial (nivel fisico) para comunicacdo de dados.

Escravo: Equipamento ligado a uma rede de comunicagdo que so transmite dados se for
solicitado por outro equipamento denominado mestre.

Frame: Uma unidade de informag&o transmitida na rede.

Gateway: Equipamento para a conexdo de duas redes de comunicacdo com diferentes
protocolos.

Mestre: Equipamento ligado a uma rede de comunicagéo de onde se originam solicitacfes de
comandos para outros equipamentos da rede.

Multicast: Disseminagdo simultanea de informag&o a um determinado grupo de nés interligados
a uma rede de comunicagdo.

N6 ou nodo: Qualquer estacdo de uma rede com capacidade de comunicagdo utilizando um
protocolo estabe ecido.

Peer to peer: éum tipo de comunicacdo onde dois parceiros trocam dados € ou avisos sem
depender de um mestre.

Protocolo: Regras de procedimentos e formatos convencionais que, mediante sinais de controle,
permitem o estabel ecimento de uma transmisséo de dados e a recuperacéo de erros entre
equipamentos.

Rede de comunicacéo deter ministica: Rede de comunicacdo onde a transmissdo e recepgéo de
informagdes entre os diversos nés é garantida com um tempo maximo conhecido.

Rede de comunicagdo mestre-escravo: Rede de comunicagdo onde as transferéncias de
informagdes sdo iniciadas somente a partir de um Unico né (o mestre da rede) ligado ao
barramento de dados. Os demais nés da rede (escravos) apenas respondem guando solicitados.

Rede de comunicacdo multimestr e. Rede de comunicagéo onde as transferéncias de
informagdes sdo iniciadas por qualquer no ligado ao barramento de dados.

Rede de comunicac&o: Conjunto de equipamentos (nos) interconectados por canais de
comuni cagao.

Sub rede: Segmento de uma rede de comunicagdo que interliga um grupo de equipamentos (nés)
com o objetivo deisolar o trafego local ou utilizar diferentes protocolos ou meio fisicos.

Time-out: Tempo preestabel ecido maximo para que uma comunicagdo seja completada, que, se
for excedido, provoca a ocorréncia de um erro de comunicag&o.

Token: é uma marca gque indica quem é o mestre do barramento no momento.
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Auto-clear: parémetro do PROFIBUS que quando ativado muda o estado do mestre para Clear
ao ocorrer um erro narede.

EN 50170: norma que define a rede de campo PROFIBUS

Freeze: estado da rede PROFIBUS quando os dados das entrada sdo congelados.
Mono-master: rede PROFIBUS com apenas um mestre.

M ulti-master: rede PROFIBUS com mais de um mestre.

Sync: modo de operacdo da rede PROFIBUS que sincroniza as saidas.

Glossario Geral

Algoritmo: Sequiéncia finita de instrugdes bem definidas objetivando a resolugéo de problemas.
Arrestor: Dispositivo de protecdo contra raios carregado com gés inerte.

Barramento: Conjunto de sinais eléricos agrupados | ogicamente com a fungdo de transferir
informacéo e controle entre diferentes e ementos de um subsistema.

Bit: Unidade bésica de informag&o, podendo estar no estado 0 ou 1.
Byte: Unidade de informagéo composta por oito bits.

Ciclo devarredura: Uma execucdo completa do programa aplicativo de um controlador
programavel.

Circuito de cdo-de-guarda: Circuito eletronico destinado a verificar a integridade no
funcionamento de um equipamento.

Controlador Programavel: Equipamento que realiza controle sob o comando de um programa
aplicativo escrito em linguagem de relés e blocos. Compde se de uma UCP, fonte de alimentacédo
e estrutura de entrada/saida.

Database: banco de dados.
Default: valor pré-definido para uma varidvel, utilizado em caso de néo haver definigéo.

Diagndstico. Procedimento utilizado para detectar e isolar falhas. E também o conjunto de dados
usados paratal determinacdo, que serve para a andlise e corregao de problemas.

Download: carga de programa ou configuracéo nos médul os.
Encoder : transdutor para medidas de posic¢éo.

Ender ego de modulo: Endereco pelo qual o CP realiza acessos a um determinado médulo de
E/S colocado no barramento.

EPROM (Erasable Programmable Read Only Memory) : Memdria somente de leitura,
apagavel e programavel. N&o perde seu contelido quando desenergizada.

Estacdo de supervisdo: Equipamento ligado a uma rede de CPs ou instrumentacdo com a
finalidade de monitorar ou controlar variaveis de um processo.

E2PROM: Memodria ndo volétil, que pode ser apagada d etricamente.

E/S (entrada/saida): Dispositivos de entrada e/ou saida de dados de um sistema. No caso de
CPs, correspondem tipicamente a médul os digitais ou anal dgicos de entrada ou saida, que
monitoram ou acionam o dispositivo controlado.

Flash EPROM. Meméria ndo volétil que pode ser apagada € etricamente.

Hardkey: Conector normalmente ligado a interface paralda do microcomputador com a
finalidade de impedir a execugéo de copias ilegais de um software.
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Hardware: Equipamentos fisicos usados em processamento de dados, onde normal mente séo
executados programas (software).

IEC Pub. 144 (1963): norma para protecéo contra acesso incidentais ao equipamento e vedac&o
para &gua, pd ou outros objetos estranhos ao equipamento.

|EC 1131: Norma genérica para operagdo e utilizagdo de Controladores Programéveis.
| EC-536-1976: Norma para protegdo contra choque el étrico
| EC-801-4: norma paratestes de imunidade a intefer6encias por trem de pulsos

IEEE C37.90.1 (SWC- Surge Withstand Capability): norma para protecdo contra ruidos tipo
onda oscilatoria.

Interface: Dispositivo que adapta e étrica €ou | ogicamente a transferéncia de sinais entre dois
equipamentos.

I nterrupcéo: Evento com atendimento prioritario que temporariamente suspende a execucdo de
um programa.

K bytes: Unidade representativa de quantidade de memoria. Representa 1024 bytes.

LED (Light Emitting Diode): Tipo de diodo semicondutor que emite luz quando estimulado
por eetricidade. Utilizado como indicador luminaso.

Linguagem Assemble: Linguagem de programacdo do microprocessador, também conhecida
como linguagem de méquina.

Linguagem de programacao: Um conjunto de regras, de convencdes e de sintaxe utilizado para
a elaboracdo de um programa.

Linguagem de Relés e Blocos AL TUS: Conjunto de instrucfes e operandos que permitem a
edicdo de um programa aplicativo para ser utilizado em um CP.

L 6gica: Matriz gréfica onde sdo inseridas as instrucdes da linguagem de diagrama de rel és que
compdem um programa aplicativo. Um conjunto de |6gicas ordenadas sequencial mente constitui
um modulo de programa.

Menu: Conjunto de opgdes disponiveis e exibidas no video por um programa, a serem
selecionadas pelo usuério a fim de ativar ou executar uma determinada tarefa.

M édulo de configuragéo (M édulo C) : Modulo Unico em um programa de CP que contém
diversos par@metros necessarios ao funcionamento do controlador, tais como a quantidade de
operandos e a disposi¢cdo dos médulos de E/S no barramento.

M édulo de E/S: Médulo pertencente ao subsistema de Entradas e Saidas.

M édulo funcéo (M 6dulo F): Médulo de um programa de CP que é chamado a partir do modulo
principal (médulo E) ou a partir de outro modulo funcéo ou procedimento, com passagem de
parémetros e retorno de valores, servindo como uma sub-rotina.

M édulo procedimento (M édulo P): Médulo de um programa de CP que é chamado a partir do
maodulo principal (médulo E) ou a partir de outro modul o procedimento ou fungéo, sem a
passagem de parametros.

Mdédulo (quando sereferir a hardwar e): Elemento basico de um sistema completo que possui
fungdes bem definidas. Normalmente é ligado ao sistema por conectores podendo ser facilmente
substituido.

Mddulo (quando sereferir a softwar €): Parte de um programa aplicativo capaz de realizar uma
funcéo especifica. Pode ser executado independentemente ou em conjunto com outros modulos
trocando informagoes através da passagem de parametros.

M édulos execucdo (M 6dulo E): Médulos que contém o programa aplicativo, podendo ser de
trés tipos: EO0O, EO01 e E018. O médulo EOQO € executado uma Unica vez na energizagédo do CP
ou na passagem de programacao para execugao. O modulo E00L contém o trecho principal do
programa gue € executado ciclicamente, enquanto que o médulo EQ18 é acionado por
interrupcdo de tempo.
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Nibble: Unidade de informac&o composta por quatro bits.
Octeto: Conjunto de oito bits numerados deO a 7.

Operandos: Elementos sobre os quais as instrugdes atuam. Podem representar constantes,
varidvels ou conjunto de variavess.

PC (Programmable Controller): Abreviatura de Controlador Programavel em inglés.

Ponte-de-ajuste: Chave de selecdo de enderecos ou configuragdo, composta por pinos presentes
na placa do circuito e um pegueno conector removivel, utilizado paraa selecéo.

Posta-em-mar cha: Procedimento de depuracéo final do sistema de controle, quando os
programas de todas as estacfes remotas e UCPs sdo executados em conjunto, apos terem sido
desenvolvidos e verificados individual mente.

Progr ama aplicativo: E o programa carregado em um CP, que determina o funcionamento de
uma méaguina ou processo.

Programa executivo: Sistema operacional de um controlador programavel; controla as fungtes
basicas do controlador e a execucdo de programas aplicativos.

RAM (Random Access Memory): Memoria onde todos os enderegos podem ser acessados
diretamente de forma aleat6ria e a mesma velocidade. E volétil, ou sga, seu contetido é perdido
guando desenergizada, a menos que possua bateria para retencéo dos valores.

Ripple: Ondulacdo presente em tensdo de alimentagédo continua.

Sistema redundante: Sistema que contém elementos de reserva ou duplicados para executar
determinada tarefa, que podem tolerar determinados tipos de falha sem que execucéo da tarefa
seja comprometida.

Softwar e: Programas de computador, procedimentos e regras relacionadas a operagdo de um
sistema de processamento de dados.

Soquete: Dispositivo no qual se encaixam circuitos integrados ou outros componentes,
facilitando a substituicdo dos mesmos e simplificando a manutencao.

Subsistema de E/S: Conjunto de modulos de E/S digitais ou analdgicos einterfaces de um
Controlador Programavel.

Tag: Nome associado a um operando ou a uma légica que permite uma identificagdo resumida
de seu contedido.

Toggle. Elemento que possui dois estados estévels, trocados alternadamente a cada ativagéo.

Troca a quente: Procedimento de substituicdo de médul os de um sistema sem a necessidade de
desenergizagdo do mesmo. Normalmente utilizado em trocas de modulos de E/S.

UCP ativa: Em um sistema redundante, €é a UCP que realiza o controle do sistema, lendo os
valores dos pontos de entrada, executando o programa aplicativo e acionando os valores das
saidas.

UCP inoper ante: UCP que néo esté no estado ativo (controlando o sistema) nem no estado
reserva (supervisionando a UCP ativa), ndo podendo assumir o controle do sistema.

UCP redundante: Corresponde a outra UCP do sistema, em relacdo a que o texto do manual
esta sereferindo. Por exemplo, a UCP redundante da UCP 2 éa UCP 1 evice versa.

UCP reserva: Em um sistema redundante, é a UCP que supervisiona a UCP ativa, ndo
realizando o controle do sistema, estando pronta para assumir o controle em caso de falha na
UCP ativa.

UCP: Unidade central de processamento. Controla o fluxo de informages, interpreta e executa
as instrucdes do programa e monitora os dispositivos do sistema.

Upload: leitura de programa ou configuragdo dos modul os.
Varistor: Dispositivo de protegéo contra surto de tenséo.
Word: Unidade de informagdo composta por dezesseis bits.
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BAT: Bateria

BT: Teste de Bateria, do inglés "Battery Test"

CT: Caracteristicas Técnicas

CP: Controlador Programével

DP: Abreviatura para Decentralized Periphery

EEPROM: "Eletric Erasable Programmable Read Only Memory"
EMI: Electromagnetic Interference. Interferéncia Eletromagnética
EPROM: "Erasable Programmable Read Only Memory"

ER: Erro

ESD: ElectroStatic Discharge. Descarga devida a e etricidade estatica.
EX: Execucdo

E2PROM: “Eletric Erasable Programmable Read Only Memory”
E/S: Entradas e Saidas

FC: Forcamento

Flash EPROM: "Flash Erase Programmable Read Only Memory"
FMS: Abreviatura para Fieldbus Message System

INTERF.: Interface

ISOL.: Isolado(s), Isolamento

LED: diodo emissor de luz, do inglés "Light Emitting Diode"
Max.: maximo ou maxima

Min.: minimo ou minima

Obs.: observagéo ou observagdes

PAs: Pontes de Ajuste

PA: Abreviatura para Process Automation

PG: Programagéo

PID: controle Proporcional, Integral e Derivativo.

RAM: "Random Access Memory"

ref.: referéncia

RX: Recepgéo Serial

SELEC.: Sdecionavel

TX: Transmissdo serial

UCP: Unidade Central de Processamento

UTIL.: Utilizacgo

WD: cdo-de-guarda, do inglés "watchdog"
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