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Inversor de Frequéncia

Poderoso Desempenho T

Controle Avancado de Motor

SRS EETITIIITE OPTIDRIVE

o

0.75kW-250kW / 1THP-350HP

200 - 600V Entrada Monofdsica & Trifésica




Poderoso Desempenho

Principal controle mundial para a Gltima geragdo de
motores de imd permanente e motores de indu¢do padrdo

Fabricacaeistemas [ransportadores

Guindastes

Maguinas de Ferramentas

Liderando o Controle de Motor Mundial

O Optidrive P2 oferece a combinagdo perfeita de alto desempenho
e facilidade de uso para permitir que até mesmo os aplicativos
mais exigentes sejam facilmente resolvidos.

Projetado para instalagdo e comissionamento rapido, o Optidrive P2 oferece a solugdo mais
econdmica para o sefor.

Todas as unidades do Optidrive P2 fornecem 150% de sobrecarga por 60 segundos como
padrdo, garantindo que cada inversor seja adequado para aplicacdes de servicos pesados,
enquanto as versdes fechadas IP55 garantem que o inversor seja resistente o suficiente para
sobreviver em ambientes industriais.

e . N .
s s 17 Recursos abrangentes de E/S e interface de comunicagdo garantem que o inversor possa ser
- infegrado de maneira rdpida e eficiente a uma ampla variedade de sistemas de controle, com

o tempo minimo de comissionamento, garantindo uma inicializacdo répida. A estrutura de

pardmetros simples da Invertek e as configuracdes de parémetros de fébrica cuidadosamente
selecionados garantem que o tempo de comissionamento seja mantido no minimo.

C €= N HI

Em conformidade com os padrées
internacionais. Fabricado no Reino Unido.

Sobrecarga de 150%
por 60 segundos
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Até 250kW

Controle Avancado de Motor

Até 160kW
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Até 11kW

O Optidrive P2 foi desenvolvido exclusivamente para permitir a utilizagdo de uma ampla gama de diferentes tipos de
motores, sendo necessdrias apenas alteracdes de parémetros. Essa tecnologia permite que a mesma unidade seja usada

em uma ampla gama de aplicacdes, permitindo que OEMs e usudrios finais tirem proveito da economia de energia

proporcionada pelo uso das mais recentes tecnologias de motor.

Motores de Indugdo CA

A maioria dos motores de corrente
alternada atualmente em uso em
todo o mundo sd@o motores de
inducdo padrdo. Estes motores sdo
relativamente baratos, prontamente
disponiveis e proporcionam

bom desempenho com longa

vida 0til. Com o foco cada vez
maior na eficiéncia energética,

os fabricantes de motores
aperfeicoaram e aprimoraram seus
projetos nos Gltimos anos.

O Optidrive P2 foi desenvolvido
para fornecer um étimo controle
e mdxima eficiéncia ao operar
com projetos de motores mais
antigos ou novos projetos de alta
eficiéncia.

A operagdo pode ser no modo

de controle V/F simples ou

no modo vetorial de terceira
geragdo de alto desempenho, que
fornece até 200% de torque a
partir da velocidade zero sem a
necessidade de um encoder.

Motores CA de ima permanente

Motores CA de im& permanente
proporcionam maior eficiéncia
em comparac&o com motores
de indugdo padrdo. O uso de
imds permanentes na construgdo
do motor elimina a necessidade
de qualquer corrente de
magnetizagdo, reduzindo as
perdas elétricas. Motores PM tém
sido usados por muitos anos em
aplicagdes de alto desempenho,
no entanto, isso sempre exigiu o

uso de um dispositivo de feedback,

como um resolver ou encoder.
O Optidrive P2 foi projetado
para operar com motores PM CA
sem exigir qualquer dispositivo
de realimentagdo, permitindo
que eles sejam usados para
seu beneficio de eficiéncia de
energia sem incorrer em custos
e Complexidades adicionais
em aplicagdes que ndo exigem
feedback de posigdo.

Motores CC sem escova

Motores BLDC sdo semelhantes
aos motores PM CA, no entanto,
o projeto requer um método de
controle ligeiramente diferente
para otimizar o desempenho. O
Optidrive P2 tem a flexibilidade
para controlar este tipo de motor,

exigindo apenas alteragdes simples

de parémetros. Isso proporciona
uma flexibilidade muito maior
para os OEMs, permitindo que o
Optidrive P2 seja usado em uma
variedade de aplicagdes, com
vérios tipos de motores.

Motores de Reluténcia Sincrona

Os Motores de Reluténcia
Sincrona (SynRM), que néo
devem ser confundidos com
Motores de Relutancia Comutada,
compartilham uma construcdo de
estator semelhante aos motores de
inducdo padrdo, porém o rotor é
substancialmente diferente, para
melhorar a eficiéncia geral do
motor. Os motores SynRM sdo
ideais para aplicacdes de torque
varidvel.

O Optidrive P2 pode controlar
motores de relutdncia sincrona,
permitindo que os beneficios
de economia de energia sejam
realizados.



Num relance...

Alto desempenho, excelente usabilidade e flexivel para atender as necessidades de sua aplicacdo

Montagens por
parafuso para
instalagdo rapida

P2
= 1

Invertek - Integrado
Extermal24Y e Teclado e Display

o ® o (LED & Display de texio
o EEE em varios idiomas)
‘oo ”

IP55 / NEMA 12

Filtro EMC
Integrado

Terminais de controle
plugdveis

Gerenciamento

Integrado de Cabos
Ch d
Ventiladores de longa fr:,r:z;;me
duragdo de alta qualidade integrado

4 h p



OPTIDRIVE" <P~

Montagens por
parafuso para
instalagdo rapida

Conexdo estilo contator
para fiagdo simples.

Montagem em trilho DIN

Cartdo de ajuda
integrado

12345678 9111213
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Modbus
CANopen

Modbus RTU
e CANopen
incorporado como
padiGo

Safe Torque Off (fornecido como padréo) Com Sem

Fonte Fonte

O Optidrive P2 possui uma fungdo de torque seguro para permitir a

Circuito de seguranga Contator de Entrada Circvito de Contator de

integracdo simples nos circuitos de seguranga criticos da méquina. da méqine Nao énecessirio Sagenes &3 entade
e O design simples do inversor reduz os custos dos componentes,
economiza espago no painel e minimiza o tempo de instalagdo Relé de s::f:nia Drive e
) } o o o . N
e Procedimentos de desligamento e reinicializagdo mais rdpidos reduzem o OP:‘;”"e VA
tempo de manutengdio do sistema

*  Melhor padrdo de seguranga em comparagéo com a solugdo mecdnica

®  Melhor conexdo com motor. Cabo Gnico sem interrupgdo.

Functional Safety
Type Approved

TUVRheinland F s

»



Aplicacdes

Controle de motor preciso e de alto desempenho até mesmo para as aplicagdes mais exigentes

Mineracdo e Pedreiras

* Transportadores de
alimentacdo

e Trituradores
e Guindastes

Metais e Processamento

e Esmerilhamento
e Corte

e Polimento

e Perfuracdo

¢ |laminacdo

Poderoso, versdtil
e fdcil de usar

Borracha e Plasticos

e Extrusoras
* Moldagem
* Misturadores
e Bobinador

Alimento & Bebida

Transportadores
Bombas
Misturadores
Paletizadores



Guindastes
~

Requisitos:

(o)

Alto torque de partida

Operagdio suave do motor ao longo
das fases de partida e parada
Controle de freio de retencdo do motor
Evita inclinagdo e quedas de cargas

Capacidade de regeneracdo e
frenagem durante a descida da carga

Optidrive P2 fornece:

Modo de elevacdo dedicado a
Operagdo com algoritmo de controle
do freio de retencdo do motor

Até 200% de torque da velocidade
zero na operacdo vetorial sem
realimentacdo do encoder

Mdltiplas velocidades predefinidas ou
operagdo de velocidade varidvel

Chopper de frenagem dindmico
integrado, requer apenas um resistor
externo

Compressores

Requisitos:

® Regulagdo precisa da velocidade para

garantir um produto final consistente

e Alta demanda de torque de partida em

muitas aplicagdes

* Méxima eficiéncia em todas as
condicdes

¢ Operagdo segura para evitar
acidentes e ferimentos

Optidrive P2 Fornece:

® Modo de controle de motor PM para
permitir operacdo de loop aberto
com motores de im& permanente para
méxima eficiéncia

e Torque maximo de partida com
motores CA padrdo

*  Melhor que 0.5% de precisdo de
retengdo de velocidade na Operacédo
Vetorial de Malha Aberta

e Entrada Safe Torque Off dedicada em
conformidade com EN62061 SIL 2
para nivel de operagdo segura

OPTIDRIVE" <P*
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Bobinadeiras

Requisitos:

Controle preciso do torque do motor
em uma ampla faixa de velocidade

Controle preciso da tensdo do material
sob todas as condicdes

Capacidade de controle de loop
aberto ou fechado, com base no
feedback de tensdo ou no didmetro da

bobina

Protecdo contra quebra de rede em
caso de quebra de material

Optidrive P2 Fornece:

Controle fechado de PID com feedback
de celula de carga ou balancim

O controle vetorial de malha aberta
fornece controle otimizado do nivel de
torque de saida

A opgdo de feedback de encoder
permite uma faixa de velocidade muito
ampla, mesmo com velocidade zero

A entrada Safe Torque Off desativa
imediatamente o inversor em
condi¢des de emergéncia



Opcdes & Acessorios

Opcionais de instalacdo, médulos plug-in e ferramentas de comissionamento

Modbus RTU e CANopen
incorporado como padrdo

Para interfaces de comunicagdo
adicionais ou funcionalidade,
uma gama de médulos plug-in
estd disponivel:

Profibus DP
OPT-2-PROFB-IN

DeviceNet
OPT-2-DEVNT-IN

Ethernet IP
OPT-2-ETHNT-IN

Modbus TCP
OPT-2-MODIP-IN

Profinet
OPT-2-PFNET-IN

EtherCat
OPT-2-ETCAT-IN

s
BJU[S
Dem
1
EtherNet/IP)

Modbus TCP

P

—
EtherCAT.

Technology Group

®

Encoder Feedback
OPT-2-ENCOD-IN (5 Volts)
OPT-2-ENCHT-IN (15 - 30 Volts)

Feedback de encoder de loop fechado,
compativel com uma ampla gama de
encoders incrementais

Extensao E/S
OPT-2-EXTIO-IN

e 3 entradas digitais adicionais

e Saida & Relé Adicionais

Extensdo de Relé
OPT-2-CASCD-IN

3 Saidas & Relé Adicionais:

Relé 3 - Indicagdo de Inversor Seguro
Relé 4 - Indicacdo de Falha do inversor
Relé 5 - Indicacdo de Funcionamento do
inversor

Fungdes sdo programdveis / ajustaveis



Instalacdo e Opcdes Periféricas
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Uma gama de filtros EMC externos, resisténcias de frenagem, indutores de entrada e filtros de
saida estdo disponiveis para atender a todos os requisitos de instalagdo

Optistick Smart

RINFC
€3 Bluetooth

Ferramenta de

Comissionamento Rdpido

e Permite copiar, fazer backup e
restaurar os pardmetros do inversor

e Fornece interface Bluetooth para um
PC executando o OptiTools Studio ou
o aplicativo OptiTools Mobile em um
smartphone

e NFC (Near Field Communication)
incorporado para transferéncia rapida

de dados

OPT-3-STICK-IN

OptiTools
Studio

Software poderoso para PC

Comissionamento do inversor e backup
dos parémetros

Edicdo de pardmetros em tempo real

Comunicagdio de rede do inversor

Upload, download e armazenamento dos parémetros
Programagéo simples da fungdo PLC

Fungdo de scope em tempo real e registro de dados

Monitoramento de dados em tempo real

Compativel com:

Windows Vista
Windows 7
Windows 8
Windows 8.1
Windows 10
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Substitua # no cédigo do modelo por
Opgéo com invélucro / display

kW | HP [Amps S £ Display | Seccionador
WEM ‘*/‘\ < OIED | Display OLED
) D 2 075 1 43 H
Kl ESRNIES §-AESN ]
2 2 22 3 105 H
2 2 075 1 43 ODP -2-22075-3KF 4 # ODP -2-22010-3HF 4 # 25N XTN  YIN
2 7 5 | 2 7 ODP -2-22150-3KF 4# ODP -2-22020-3HF 4 # 25N XTN  YIN
9 2 22 3 105 ODP -2-22220-3KF 4 # ODP -2-22030-3HF 4 # 2SN XTN  YIN
3 3 4 5 18 ODP -2-32040-3 KF 4 # ODP -2-32050-3HF 4 # 2:SN XTN  YIN
3 55 75 24 ODP -2-32055-3KF 4 # ODP -2-32075-3HF 4 # 2:SN
4 55 | 78 | o ODP -2-42055-3KF 4# ODP -2-42075-3HF 4 # NN
4 4 75 10 30 ODP -2-42075-3KF 4 # ODP -2-42100-3HF 4 # 2MN  NIN
200-240Vs10% 4 4 115 46 ODP -2-42110-3KF 4 # ODP -2-42150-3HF 4# 2MN  NIN
Entrada trifdsica 5 5 15 20 60 ODP -2-52150-3 KF 4 # ODP -2-52020-3HF 4 # 2MN  NIN
5 | 5 05| 5 | » ODP -2-52185-3KF 4 # ODP -2-52025-3HF 4 # 2MN  NIN
6A 6 22 30 90 ODP -2-62022-3KF 4 # ODP -2-62030-3HF 4 # 2MN  NIN
6A 6 30 40 110 ODP -2-62030-3 KF 4# ODP -2-62040-3 HF 4 # 2MN  NIN
6B 6 37 50 150 ODP -2-62037-3KF 4 # ODP -2-62050-3HF 4# 2MN  NIN
6B 6 45 60 180 ODP -2-62045-3 KF 4 # ODP -2-62060-3HF 4# 2MN  NIN
7 55 75 202 ODP -2-72055-3KF 4 # ODP -2-72075-3HF 4 # NTN
7 75 100 240 ODP -2-72075-3 KF 4 # ODP -2-72100-3HF 4# NN
2 2 fo7s 1 22 ODP -2-24075-3 KF 4 # ODP -2-24010-3HF 4 # 25N XIN  YIN
2 2 1.5 | 2 | Al ODP -2-24150-3 KF 4 # ODP -2-24020-3HF 4 # 25N XIN  YIN
2 2 22 3 58 ODP -2-24220-3KF 4# ODP -2-24030-3HF 4 # 2SN XTN  YIN
% 2 4 5 | 95 ODP -2-2 4400-3 K F 4 # ODP -2-24050-3HF 4 # 2:SN XIN  YIN
3 3 55 75 14 ODP -2-34055-3KF 4# ODP -2-34075-3HF 4 # 25N XTN  YIN
3 3 75 10 18 ODP -2-34075-3 KF 4 # ODP -2-34100-3HF 4 # 25N XIN  YIN
3 1mo15 24 ODP -2-34110-3KF 4 # ODP -2-34150-3HF 4 # 25N
4 i | 5 | 2 ODP -2-44110-3KF 4 # ODP -2-44150-3HF 4 # N-TN
4 4 15 20 30 ODP -2-44150-3 KF 4 # ODP -2-44200-3HF 4 # 2MN  NIN
4 4 185 25 39 ODP -2-44185-3KF 4 # ODP -2-44250-3HF 4# 2MN  NIN
380_480V10% | 4 4 22 30 46 ODP -2-44220-3KF 4 # ODP -2-44300-3HF 4# 2MN  NIN
Entrada trifdsica 5 | 5 30 40 61 ODP -2-54300-3KF4# ODP -2-54040-3HF 4 # 2MN  NIN
5 5 37 50 72 ODP -2-54370-3KF 4 # ODP -2-54050-3HF 4 # 2MN  NIN
6A 6 45 60 90 ODP -2-64045-3KF 4 # ODP -2-6 4060-3 HF 4 # 2MN  NIN
6A 6 55 75 110 ODP -2-64055-3KF 4 # ODP -2-64075-3HF 4 # 2MN NN
6B 6 75 100 150 ODP -2-64075-3KF 4 # ODP -2-6 4100-3 HF 4 # 2MN  NIN
6B 6 90 150 180 ODP -2-64090-3 K F 4 # ODP -2-64150-3HF 4 # 2MN  NIN
7 110 175 202 ODP -2-74110-3KF 4 # ODP -2-74175-3HF 4 # NN
7 132 200 240 ODP -2-7 4132-3KF 4 # ODP -2-74200-3HF 4 # NN
% 160 250 302 ODP -2-7 4160-3 KF 4 # ODP -2-7 4250-3HF 4 # NN
200 300 370 ODP -2-84200-3 KF 4 # ODP -2-84300-3HF4# 2-MN
8 250 350 450 ODP -2-84250-3 KF 4 # ODP -2-84350-3HF 4# 2-MN
7 132 - 185 ODP -2-75132-3K0 4 # - NN
480 - 525V + 10% 7 150 - 205 ODP -2-75150-3 KO0 4 # - N-TN
Entrada trifdsica 7 185 - 255 ODP -2-75185-3 KO0 4 # = NN
7 2001 I 275 ODP -2-75200-3 KO0 4 # = N-TN
2 2 075 1 21 ODP -2-26075-3 KO0 4 # ODP -2-26010-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
2 2 15 | 2 | & ODP -2-26150-3 KO0 4 # ODP -2-26020-3HO0 4 # 25N XIN  YIN
2 2 22 3 41 ODP -2-26220-3KO0 4 # ODP -2-26030-3HO0 4 # 2SN XTN  YIN
2 2 4 5 | 45 ODP -2-26400-3 KO 4 # ODP -2-26050-3HO0 4 # 2:SN XIN  YIN
2 2 55 75 9 ODP -2-26550-3 KO0 4# ODP -2-26075-3H0 4 # 2SN XTN  YIN
3 3 75 | 1o | @ ODP -2-36075-3 KO0 4 # ODP -2-36100-3HO0 4 # 25N XIN  YIN
3 3 nmoo1s 7 ODP -2-36110-3KO0 4 # ODP -2-36150-3HO0 4 # 25N XTN  YIN
3 15 | o | ODP -2-36150-3 KO0 4 # ODP -2-36200-3HO0 4 # 2SN
500 - 600V = 10% 4 15 20 22 ODP -2-46150-3 KO0 4 # ODP -2-46200-3H0 4 # N-TN
Entrada trifésica 4 4 185 25 28 ODP -2-46185-3 KO0 4 # ODP -2-46250-3HO0 4 # 2MN  NIN
4 4 22 30 34 ODP -2-46220-3KO0 4 # ODP -2-46300-3HO0 4 # 2MN  NIN
4 4 30 40 41 ODP -2-4 6300-3 KO 4 # ODP -2-46400-3HO0 4 # 2MN  NIN
5 5 37 50 54 ODP -2-56370-3 KO0 4 # ODP -2-56050-3HO0 4 # 2MN  NIN
5 | 5 45 60 65 ODP -2-56450-3 KO0 4 # ODP -2-56060-3HO0 4 # 2MN  NIN
6 55 75 78 ODP -2-66055-3K0 4 # ODP -2-66075-3HO0 4 # NTN
6 75 100 105 ODP -2-66075-3K 0 4 # ODP -2-66100-3HO 4 # NN
6 90 125 130 ODP -2-66090-3KO0 4 # ODP -2-66125-3HO0 4 # NTN
6 110 150 150 ODP -2-66110-3KO0 4 # ODP -2-66150-3HO0 4 # NN
Modelos KW: Configuracses de Fabrica Modelos HP: Configuragaes de Fébrica
Frequéncia Nominal do Motor: 50Hz Frequéncia Nominal do Motor: 60Hz

Tenséo Nominal do Motor: 230/400/575V Tenséo Nominal do Motor: 230/460/575V



Especificagdo do Inversor

Guia de Cédigo do Modelo

Dados de Teniande 2002240V +: 10% Conectividade CANopen 125 -1000kbps
enirada i 380 -480V £ 10% Fieldbus ooty L P = 1
o < 9.6-115.2 kbps selectable
500600V = 10% Modbus RIU. .0 T2 Coe S ]
Frequéncia de i
AIi:\ama o 48— 62Hz PROFIBUS DP (DPV1) Familia de Produto
i PROFINET [0 Geragdo
Fator de Poténcia o | Out DeviceNet
e De et | > 078 peiond uiros EtherNet/IP Tamanho Mecanico
= EtherCAT
Deseauilibriol | e Wiabus:TCR 200-240V = 2 | Fonte de
de fase 380-480V = 4 | Alimenta
e Especificago  Fontede 24 Volt CC, 100mA, Curto-Circuito Protegido 480-525V = 5
e < Corrente nominal deE/S Alimentagéo 10 Volt CC, 10mA para Potenciémetro 500-600V = 6
Ciclos de Maéximo de 120 por hora, uniformemente it 5 Total como padréo (Opcional 3 adcionais) -
Podnia Gt v 3 Digital (Opcional 3 adicionais) Corrarismonminia
&l 2 Analégicas / Digital Selecionvel
Dados de 230V 1Ph. Input: 0.75-2.2kW (1-3HP) Opto-lsolada
saida Poténcia de 230V 3Ph. Input: 0.75-75kW (1-100HP) Entradas Digitais 8 - 30 Volts CC, alimentagdio inferna ou externa
i 400V 3Ph. Input: 0.75-250kW Tompecbirespiostaedms
460V 3Ph. Input: 1-350HP T
575V 3Ph. Input: 0.75-110kW (1-150HP) G Lt
- Entradas Tempo de resposta: <4ms.
Capacidade de - B8 o Andlogicas Precisdo: <1% de escala completa
Sobrecarga Escala ajustével e deslocamento de parémetros
Frequéncia de . Eriraclas cls PTC do Moor / Tefmis 4| -
. 0- 500Hz, resoluséio de 0.1Hz Entrada PTC ntrada do lo Motor / Termistor
Saida HES Nivel de falha: 30
Tempo de 0,01 a 600 segundos o 4 Total (Opcional 3 adcionais) .
Acelerasgo P"‘ B 2 Andlégicas / Digital q =
Tempo de 001 0600 segundes bl 2 Relés (Opcional 3 adicionais) y X
_ . undos .
Desaceleragdo Tensdo méxima: 250 VCA, 30 VCC
Eficiencia Tipica > 98% Saidas@Relé  Capacidade da corrente de comutagéo: SA .
CA,5ACC : " -
Condicdes P Amazenamento; - 40 a 60°C Seitles 0 10Volts
o biraa Operagéo: ~10 a 50°C e 0a20mA
e 4a20mA |
Até 1000m de ASL sem redusdo de capacidade
Alftude A6 2000 m no mésximo aprovado pela UL — pe——
Até 4000m no méximo (ndo UL et Conmoledepip | Selesa de Mol SetPoint
Umidade 95% méx., Sem condensagéo s Espera / Sleep mode
Em conformidade com a norma [EC 60068:26 Fungo de Boost
Vibragdo Vibraggo sencidal Modo de Elevagéo Dedicado
10- 57Hz @ 0.075mm Pk Modo de Freio de Refencéo do Motor Pré-Torque &
57-150Hz a 1g Pk Elevasdo Controle
Protegéo Acima do Limite
Invélucro Grau de {550 5.
Profesdo 639, N i .
Manonciod (NeCCCSCTIMNN ()irics 4 fulhiss crmazenades com delae hera
. Teclado incorporado como padréo Diognésicos faha
Programagdo  Teclado ado onci - | - Registro de dados antes da falha para fins de @) 1]| «2av Saida CC de 24 volls, 100mA max / errada de 24 vols CC
Teclado opcional para montagem remota dingrestice +24Vde 12Tl on e —
Display de fexto em varios idiomas incorporado Registro de 2 ud e
Dispk PS5 e P66 Dados Coirsie do Sy —e—{@| 3] o2 Eniada Dighal 2 Seleione para frene / Reverso
sk i slheo) Temperatura do Drive - - i
LED de 7 segmentos (IP20) S F—e—{@| 4] b3 Eniada Dighal 3 Selcione Velocidode predefinica |
= - @ G0 de +]
PC OptiToos Studio — Indicador de manutengéo com ajuste pelo usuério Pl O3] <10y DAt 10 Glcni
5 5 ndicacor ce iEalo deTEnIeNcEs Exerna @|6|pia/an Enrada Andlégica 1 Referéncia de Velocidade 0-10 Vols
Especificagdo Vetorial de tensdo V/F Manutencdo ened Opdonal —
B Loy Energia Opfimizada V/F Monitoramento da vida ifil Incorporado o @|7| ov 0 Volts
e controle c
Conrole de Velocidade Veforial Sensorless 3GV Horas de funcionamento do medidor @ 1@]s| ac Enlrada Andlégica 1 Velocidade doMolor
[oVresnens Controle de chqufa Vetorial Sensorless 3GV Monitoramento ;‘ did d ’de th g i &In:io . ji @|o| ov ovelts
. Conrole de Velocidade de Loop Fechado (Encoder) s e D e e T 2|o[ois/az P————
Confrole de Torque de Loop Fechado (Encoder] arrefecimento 2 oz TR P
Confrole Veorial PM e z )
Controle BLDC Conformidade  Direfiva de Baixa 2014/35/80 Uo—te—di1P]12| st0+ Enirada Scfe Torque OFf
Relutancia Sincrona de Padrdes Tenséio @|13| sto- Entroda Sofe Torque OFf
Frequéncia PWM 4 - 32kHz Efefi
e we Direfiva EMC  2014/30/EU @14 ruc
Rampa para Parada: Ajustével pelo Usudrio i
Modo de Parad . 15[ RLI-NO - Saida & Relé 1 Inver /Falha
© 62 Tr%e 0,01+ 600 segs - Parada por inércia Conformidade ) £1c pem @ e e
Frenagem de Fluxo do Motor dicopel T @re| rinc
Brakin " e
J Chopper de frenagem incorporado Cerificasan ) P T —
Salto de Marine mm Saida & Relé 2 Inversor funcionando
ot Ponto dnico, ajustével pelo usudrio Projetado para atender a norma IEC 60721-3-3, em
T Condicges operagdo:
e Ambientais Inversores [P20: 352/3C2
e Inversores IPS5 e 66: 353/3C3
Sinal
albaico | 0a20mA
= 200 OmA
Con'r?\e de 40 20mA
Serclm 20 a 4mA
Potenciémetro Motorizado
"y (Teclado)
Drgtel Modbus RTU
CANopen

NAO E ESCALA . n l

mm Altura 221 261 418 486 614 726
mm Largura 110 131 160 222 286 330
mm  Profundidade 185 205 240 260 320 320
kg Weight 1.8 35 92 18.2 32 43



OPTIDRIVE" <P*

Solu¢des Globais para Inversores

. - . . 7
Nossos inversores operam no coracdo de sistemas automatizados em todo o mundo SGS SGS

»

Controle de Guindaste OEM de Maquinas de Fabricagdo de Filmes Processamento de Alimentos  Parques de Diversdo
Aplicacéo exigente em Ferramentas Otimo controle de tensdo na Controle preciso de Controle confiavel de cargas
Mina sul africana O fornecedor de maquinas Austrdlia esteira na Espanha dificeis na Espanha

de ferramenta do Reino Unido
especifica o Optidrive

CE€@= NI

rE 1 E CONHECA MAIS SOBRE IyOSSOS
5 e TR Yo YOO - T altus

www.daltus.com.br —



