SERIE ATTA

Instrumentos de Campo




APT10

Transmissor de Pressao
Manomeétrica
Diferencial

Absoluta




Caracteristicas Téecnicas

 Alimentacao sem polaridade: 12 a 45Vcc;

« Tempo de resposta: 50ms

 Tabela do usuario: Arqueamento de tanques para volume e massa;
 Extracao de raiz quadrada e totalizacao com persisténcia;

* Protetor de transiente interno;

« LCD de 5 digitos rotativo, multifuncional com bargraph;

* Ajuste local via chave magneética;

« Configuracgao, calibracao, monitoracao e diagnodsticos;

« Baseadas em EDDL e FDT/DTM, assim como plataforma Android;
 Corrente de Saida Namur NE43;



Caracteristicas Téecnicas

Faixas de Medicoes:
Fx1: -765 a 765 mmH,0; Fx.2: -3814 a 3814 mmH,0; Fx.3:-1,5a 1,5 kgf/cm?; Fx.4:-7 a 7 kgf/cm?;
Fx.5: -21 a 21 kgf/lcm?; Fx.6: -70,2 a 70,2 kgf/lcm?; Fx.7: -1 a 210,9 kgf/cm?

Exatidao Basica: =+ 0.075% do Span Calibrado 0.1 URL < span < URL;
Alta Performance: £ 0.05% of Span Calibrado 0.1 URL < span < URL;
Rangeabilidade Maxima: 200:1 -> um modelo cobre varios ranges de pressao

Turndown(TD) ou Rangeabilidade: ¢ a relacao entre a pressao maxima (URL) e a minima pressao

medida (minimo span calibrado). TD = URL / Span calibrado.



Pressao Diferencial
APT10-H-D

Exatiddo: = 0,075% e = 0,05% (alta performance)
Ranges: -765 @ 765 mmH,0 a -70,2 @ 70,2 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 200:1

Comunicacao: HART 7

PRESSA0 L k - | PRESSAO
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Pressao Diferencial - Alta Pressao Estatica
APT10-H-H

Exatidao: £ 0,075%

Ranges: -3.814 @ 3.814 mmH,0 a -21 @ 21 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 200:1

« Comunicacao: HART 7

PRESSAD L ] |
PROCESSO [ 1 1T
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Pressao Manometrica
APT10-H-M

Exatiddo: = 0,075% e = 0,05% (alta performance)
Ranges: -765 @ 765 mmH,0 a -1 @ 210,9 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 200:1

Comunicacao: HART 7

Py H P.im
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Pressao Absoluta
APT10-H-A

Exatidao: £ 0,075%

Ranges: 0 @ 3.814 mmH,O a 0 @ 70,2 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 100:1

Comunicacao: HART 7

PRESSAD __ = e
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Medicoes de Nivel e Vazao
APT10-H

Exatidao: £ 0,075%

Ranges: -3.814 @ 3.814 mmH,0 a -1 @ 21 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 100:1

Comunicacao: HART 7

PRESSAO
BAIXA

Fluido de Enchimento ‘

| Placa de Oirificio
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=
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Medicoes de Volume ou Massa
APT10-H

« Converte Pressao para Volume ou Massa Usando Tabela do Usuario de 16 pontos

Pressao Volume

X1 V1 N
X2 Y2

X3 Y3

X4 Y4

X5 Y5

X6 Y6 h

X7 Y7

X8 Y8

X9 Y9

X10 Y10

X11 Y11

X12 Y12 l
X13 Y13

X14 Y14

X15 Y15

X16 Y16




Configuracao
Display LCD

_SINBOLO.__ DESCRIGAO |

“ Envio de comunicagéo.
— ) Recepedo de comunicagdo.
o N= E] Protecdo de escnta ativada.
J tab AN\ )
Funcdo de raiz quadrada ativada.
onoog,
' ' ' ' ' | ' ' ' | tab Tabela de caractenzacdo ativada.
t % % % A Ocorréncia de diagndstico.
50% 100% (
| T N\ Manutencdo recomendada.
t Incrementa valores na configuracéo local.
¥ Decrementa valores na configuracéo local.
Simbolo de grau para unidades de temperatura
||||m|ir Grafico de barras para indicar faixa da vanavel medida.




Configuracao

Configuracao de Ajuste Local

Navega entre as funcdes da arvore de configuracao

Atua na funcdo selecionada

Jumper de Protegé@o
de Escrita (WP1)

Jumper do Ajuste
Local (ADJL1)

wWP1

PROTECAO DE ESCRITA

! Habilitado
‘ Desabilitado
- Habilitado

! Desabilitado

NN

Rotacdo
Acao




Configuracao

Arvore de Configuracdo do Ajuste Local

S
— configurac3o da unidade da PV

-
I REF LRV | = 3ajuste da press3o inferior com referénda (com press3o aplicada)
z §
S
I REF URV | =+ ajuste da press3o superior com referénda (com press3o aplixada)
z } !
hd |
LRV g ajuste do range inferior (4 ma) | Z = Rotacdo
' S = Acao

Z

‘ s
m w—p calibracgao de zero

RO
z 4
S

PRESS - - - -
g Calibrac3o da press3o inferior
z &

s
PRESS - - -
UPPER e Calibrac3o da press3o superior

z 3
s s s s s
l LCD1 I—OI PRESS I_’—’ TEMP —.—o CURR —_— C_LO — C_HI —_— TOTAL
z 3

S s s s s s s S
LCD2 - | PRESS — | PENGY | TEMP — PENG — —o c_ Lo I—b C_HI — | TOTAL
z
: s s s s s s S s
LCD3 — PRESS —e | PENGY | TEMP — PENG — CURR — c_LoO —_— C_HI — TOTAL
z &
s
POINT — ajuste do ponto deamal
DECIM
> -




Manutencao

Procedimento de Desmontagem

1 Remova a tampa traseira (18);

2 Retire a alimentacdo do transmissor removendo
todos os cabos atraves do orificio lateral;

3 Remova a tampa frontal (1) e retire os parafusos de

fixacao da placa eletronica principal (3);

4 Desconecte os cabos de alimentacao e do sensor

conectados na placa principal (95);

5 Desenrosque o sensor (22) da carcaca (9);
6 Solte as porcas (24) e remova os parafusos (27) para

retirar os flanges (20).

A Altus nao recomenda qualquer tipo de
manutencao no sensor de pressao pelo usuario.




Especificacao do Transmissor

APT10 Transmissor de Pressdo

Protocolo de L H_J| HART
(e T (P | PROFIBUS

Classe de Exatidgio J| S J| PADRAO
H | ALTA PERFORMANCE (VER NOTA 1)

— A ABSOLUTO
[ D J§ DIFERENCIAL
H  DIFERENCIAL ALTA PRESSAO ESTATICA

M MANOMETRICO

[ 1 )| -7.5a75kPa(-765 a 765 mmH,0

2 || 3742374kPa -3814 3 3614 mmH,0)

3 || -147,12147,1 kPa(-1,5.a 1,5 kgfiem?)
4 | 5%02690kPa (-7 a7 kgficm?)

5 | | -2068 a 2068 kPa (-21 a 21 kgficm?)

6 | | 53906890 kPa 70,2 a 70,2 kgfiom?)
7| 0,1220,68 MPa (-1 a 210,9 kgficm?)

[ 1 | ACOINOX 316L

H  HASTELLOY C276

Fluido de Enchimento B OLEQ SILICONE

Matenial do Diafragma

F | FLUOROLUBE

Material do Flange/Adaptador/Purga [ 1 |} ACOINOX 316
[ 0 ) SEMPURGA

1 | PURGA LADO OPOSTO A CONEXAO PROCESSO
2 PURGA LADO PROCESSO SUPERIOR
3 PURGA LADO PROCESSO INFERIOR

I

vV | | VITON
T | | TEFLON

1 | | - 14NPT (COM ADAPTADOR)
Tipo de Certificagao

Material Anel de Vedagao Célula

[
1 | | SEGURANGA INTRINSECA

2 | | PROVADE EXPLOSAO

Orgéo Certificador | 0 | SEM CERTIFICACAO
1 INMETRO

[ A J ALUMINIO
Material da Carcaga
1| INOX

o
[ 1 | AZUL—RAL 5005
2 AZUL-PADRAOBR
Suporte de Fixagio [ 0 il SEM SUPORTE
1 | SUPORTE EM AGO INOX 304
IDENTIFICAGAO

Certificado de Calibragao :EgTRF_AVEL

Exemplo de Cédigo do Pedido:

APT10 - A110/P0/CO

*Certificagdo Prova de Explosdo Ex tb (ignigdo de poeira) e Ex db (chama)




APT11

Transmissor de Pressao

Manomeétrica

Absoluto de Montagem Direta &,




Sensor Piezoresistivo
Principio de Funcionamento

« Uma ponte de Wheatstone é fabricada no substrato semicondutor de silicio;

« Uma pressao aplicada comprime e alonga o silicio;

» Através do efeito Piezoresistivo, esta compressao que deflete o silicio causa uma mudanca na

resisténcia elétrica;
« Esta variacao da resisténcia elétrica € medida na saida da ponte de Wheatstone;

* Esta medida € referenciada a pressao aplicada através de um sinal elétrico, que € amplificado

e disponibilizado atraves de uma eletrénica de alta exatidao e confiabilidade;

Vir ~y 2
: o
R ¢

pressao

oY




Sensor Piezoresistivo
Principio de Funcionamento

 Imune a oscilagcao mecanica;
 Adequado para baixas e altas pressoes;

e Sem histerese;

 Excelente linearidade;
 Excelente estabilidade e receptibilidade;
 Excelente exatidao;

e Curto tempo de resposta



Caracteristicas Téecnicas

Faixas de Medicoes: Fx1:-611,8 a 611,8 mmH,0; Fx.2: -407/8,9 a 407/8,9 mmH,0;

Fx.3: -1 a 2,5 kgf/cm?; Fx.4: -1 a 30,6 kgf/cm?;
Fx.5: -1 a 102 kgf/cm?; Fx.6: -1 a 407,9 kgf/cm?;

Exatidao Basica: =+ 0.075% do Span Calibrado 0.1 URL < span < URL;
Alta Performance: £ 0.05% of Span Calibrado 0.1 URL < span < URL;
Rangeabilidade Maxima: 100:1 -> um modelo cobre varios ranges de pressao;

Turndown(TD) ou Rangeabilidade: € a relacao entre a pressao maxima (URL) e a

minima pressao medida (minimo span calibrado) TD = URL / Span calibrado;



Caracteristicas Téecnicas

Limites de Sobrepressao: Faixa 1: 0,3 MPa (3,0 kgf/cm2) Faixa 2: 1 MPa (10,2 kgf/cm2)

Faixa 3: 4 MPa (40,8 kgf/cm2) Faixa 4: 15 MPa (152,9 kgf/cm2) Faixa 5: 20 MPa (203,9 kgf/cm2)
Faixa 6: 60 MPa (611,8 kgf/cm2;

Estabilidade de Medicao: Padrao: £0,2% URL (5 anos), Alta Performance: £0,2% URL (15 anos);
Protocolo de Comunicacao: Hart 7;

Alimentacao sem Polaridade: 12 a 45 Vcc;

Tempo de Resposta: 50ms;

LCD de 5 Digitos: Rotativo, multifuncional com bargraph;

Certificacdo Area Classificada: Ex-d e Ex-ia:

Ajuste Local via Chave Magnética

Configuracao, Calibracao, Monitoracao e Diagndsticos: Ferramentas baseadas em EDDL e

FDT/DTM, assim como plataforma Android.




Pressao Manometrica
APT11-H-G

Exatidao: +0,075%

Ranges: -611,8 @ 611,8 mmH,0 a -1 @ 407,9 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 100:1

Comunicacao: HART 7




Pressao Absoluta
APT11-H-A

Exatidao: +0,075%

Ranges: 0 @ 4.078,9 mmH,0 a 0 @ 30,6 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 100:1

Comunicacao: HART 7




Pressao Manometrica Flangeada
APT11-H-G

Exatidao: +0,075%

Ranges: - 611,8 @ 611,8 mmH,0 a -1 @ 30,6 Kgf/cm?
Rangeabilidade: 100:1

Comunicacao: HART 7




Configuracao

Arvore de Configuracdo do Ajuste Local

S
UNIT — configuragio da unidade da PV

s
REF LRV | == ajuste da pressao inferior com referénda (com pressac aplicada)

: s I
REF URY | ==+ ajuste da pressao superior com referéncia [com pressao aplixada) Z = Rotacdao

Acao

~
-
wn
nn

|
$ |
LRV —  Apuste do range mfenor (4 ma)

s
| URV —  3juste dO range supenor (20 ma)

z
s
PRESS | e calibragio de zero
z §
PRESS $ - - L
LOWER — Callbracac da pressac infenior
z 3}
PRESS $ -
PPER — CAMDIACEO da pressio superior
z }
s s s s s s S
LCD1 — PRESS — | PENCW | cep TEMP —- PENG — CURR — C_LO — C_M1
z
s s s s s s s
LCD2 — PRESS — | PENGCYSS | ap TEMP — PENG —_— CURR — Cc_LO - C_M1

I.,coa — ] PRESS | vt | PENCW Jup | TEMP | e | PENCG — | CURR [ep | C_LO — C_M1




ADL10

Transmissor de Pressao
Diferencial
Nivel
Vazao

Densidade com Selo Eletronico




Caracteristicas Téecnicas

Faixas de Medicoes: Fx1: -765 a 765 mmH,0; Fx.2: -3814 a 3814 mmH,0; Fx.3: -1,5a 1,5
kgf/cm?; Fx.4: -7 a 7 kgf/lcm?; Fx.5: -21 a 21 kgf/cm?;

Exatidao Basica: =+ 0.075% do Span Calibrado 0.1 URL < span < URL;
Rangeabilidade Maxima: 200:1 -> um modelo cobre varios ranges de pressao;

Turndown(TD) ou Rangeabilidade: € a relacao entre a pressao maxima (URL) e a

minima pressao medida (minimo span calibrado). TD = URL / Span calibrado.

Limites de Sobrepressao: Faixa 1: 8 MPa (81,6 kgf/cm2) Faixas 2 a 5: 16 MPa(163,1kgf/cm2);
Tempo de Resposta: 100ms;

Extracao de Raiz Quadrada e Totalizacao com Persisténcia;

Tabela do Usuario: Arqueamento de tanques para volume e massa;

Protetor de Transiente Interno;

Alimentacao sem Polaridade: 12 a 45 Vcc;

LCD de 5 Digitos: Rotativo, multifunctional com bargraph.



Aplicacoes ADL-10

~
VDL10-H-B - BAIXA PRESSAD

| CABODE

TANQUE COMUNICAGAO
PRESSURIZADO
|
|
| Pl |
\/ |

PRESSAOBANA=P2 .~ VDLIO-H-A-AITAPRESSAO

PRESSAD ALTA = P1+ P2

[

Medicao de Nivel em Tanque Pressurizado

i | UDL10-H-B - BAIXA PRESSHO

P
i

k
v-.-..“

CABODE
COMUNICAGAD

\ / VDL10-H-A - ALTA PRESSAO

'....-.-“

[ )

Medicao de Densidade, Volume e Massa

QUEDA DE nfssi’o

VDL10-H-A VDLIO-H-B_
ALTA PRESSAD BAIXA PRESSAD

Medicao de Vazao ou Pressao Diferencial



AVP10

osicionador de Valvulas



Principais Caracteristicas - Linear e Rotativa
Sensor de Posicao sem Contato Mecanico por Efeito HALL

* Livre de ajustes mecanicos;

« Simplifica a instalacdo e manutencao;
 Alta sensibilidade;

« Maior exatidao e performance no servo PID,
* Minimiza a variabilidade do processo;

* Tecnologia digital,

* Erros despreziveis com vibracao.

Ima Rotativo Ima Linear: 4 medidas disponiveis
(cursos de 30 a 120°) (cursos de 3 a 150mm)



Principais Caracteristicas
Suportes de Montagem que atendem a maioria dos Atuadores

\
[

Suporte Rotativo -

Suporte Linear o2




Principais Caracteristicas
Projeto Mecanico Modular




Opcoes Especiais
Sensor de Posicao Remoto

Ambientes dificil acesso, altas temperaturas e vibracoes.




Opcoes Especiais
Entradas e Saidas Digitais

Duas entradas e duas saidas digitais para monitoracao

de fim de curso e alarmes;

Acionamento de valvula solenoide de seguranca.

ENTRADAS DIGITAIS PARA FIM DE CURSO SAIDAS DIGITAIS PARA ALARME S /ISEGURANGCA
----------- ' et S o de g
@ ! o : OF
L)
: ‘ '
; ; — - 24 vec
' ] -
: : %) T
L)
OX : OF
: :
'
s '
1
> A e )
L)
'
L
'
L]

| S ———— P P ———-

Ertradas e contato seco A formte de +24Voe deve ser Figeda saternamente peio uswario



Opcoes Especiais
Sensor de Pressao para Diagnosticos Preditivos

PRESS

Press
Limits

L :

PV t

Possibilita levantamento de assinatura de Valvula. Diagnostico dos limites de pressao suprimento.



Configuracao
Arvore ajuste local: AVP Hart
L ‘

36, 5% | Display AIRTO OPEN \-r CLOSE

z .l z

" § § § g § § § §
LA
Ali]ST CHAR LINER \-I EQ30 [=#{ Q050 |=k| TABLE |[=# EQZ5 (=#| QUL ([=#| EQ33 = Q033
= —_— = ——— — — —_— =
—=| LA I—. exibe o diagnastico mails critico am acaon I ; :
z 1 - NN
ETJLL[LE I—.' autocalibracio e autossintonia PID POINT POINT POINT
=

§

— 5
CALTE - ; -
ALITO I—. auvtocalibracio de posicio

tempo para abertura da valvula

5
TUMNE - =
AUTO I—. auvtossintonia do controle PTD

=1 .

CALTE = = —
1A T I—. calibracao manual de posicio

tempa para fechamento da valvula

=

5 5 5 5 5 5 5 5 5 5

=

L

CURR I—. I EMNAE I—F D ISR I
=

L S I—b ajuste manual do setpoint

|
= ; g g g g g g g § q §
PID KPP I—- fator proporciconal do controls PID
l Ly PDS%\-I -I' TEMP |=k| PYCUR -I-I CHTRL -I POUT] |=# |POUT2 -Il INTGR [= | ERROR
Z
I

|
POSTY |=b { SPY (= ( TEMP |=b | PVCUR =) SENSR [=k { CNTRL -ql?ll'l =5 | POUT1 {=# | POUT2 -II INTGR (= | ERROR

PID TR I—S.. fator integral do contrale PTID I ] |
£ I’ < ) . - *APENAS MODELOS COM
PID TIDx I—. fator derivativo do contrals I SEHSORES DE FHESSAU

S
5 =
4 DIRCT — REVRS
r i




Especificacao

AVP10 Posicionador Inteligente
“

P | PROFIBUS

Modelo B PADRAO :
P | SENSORES DE PRESSAO

D ENTRADA/SAIDA DISCRETAS
C | COMPLETO

Tipo de Sensor n PADRAO

REMOTO 05 M
REMOTO 10M
REMOTO20M
REMOTO 05 M C/ REGUA POTENCIOMETRICA
REMOTO 10 M C/ REGUA POTENCIOMETRICA
REMOTO 20 M C/ REGUA POTENCIOMETRICA

Kl s Corie i Al [ 0 | ROTATIVO (30 A 120 GRAUS
LINEAR (CURSO < 30 MM)

LINEAR (30 MM < CURSO < 70 MM)
LINEAR (70 MM < CURSO < 100 MM)
LINEAR (100 MM < CURSO < 150 MM)
SEM IMA

n
1 SIm
Tipo de Certificaci | 0 | SEM CERTIFICACAO
2 | PROVA DE EXPLOSAO
Orgdo Certificador l] SEM CERTIFICACAO
INMETRO

Material da Carcaga n ALUMINIO

INOX

——— | e
n AZUL - RAL 5005
AZUL - PADRAO BR
P SEM SUPORTE
1 SUPORTE UNIVERSAL LINEAR
SUPORTE UNIVERSAL ROTATVO

Placa de ldentificagao n COM PLACA DE IDENTIFICAGAO

Exemplo de Cédigo do Pedido:
AVP10- HS -0 0 0-0 0-A 1 1 0/P0

oo BN

T o W N -







Transmissores de Temperatura
Modelo ATT10-F

Transmissor a 2 Fios com protocolo de comunicacao HART 7;
Display Digital LCD rotativo de 5 digitos, multifuncional com bargrap;
Alimentacao sem polaridade 12 a 45 Vcc;

Isolacao galvanica 1,5 Kvac;

Leitura de sensores RTD, TC, Ohm, Mv, Ma;

Medicao a 2, 3 ou 4 fios;

Sensor duplo para medicao simples, diferencial e backup;
Configuracao, calibragcao, monitoracao e diagnosticos via programador e ferramentas
baseadas em Android, EDDL e FDT\DTM:;

Ajuste local via chave magnetica.



Transmissores de Temperatura
Modelo ATT10-H

* Transmissor a 2 fios com protocolo de comunicacao HART 7
 Montagem em cabecote - direta ao sensor (DIN 43729 B)

» Leitura de sensores RTD, TC, Ohm e mV

 Medicao a 2, 3 e 4 fios / Callendar Van Dusen

* Alimentacao 12 a 45 Vcc / Isolacdo Galvanica 1,5 kVAC

« Temperatura de operacao -40 a 85°C

 Saida 4-20 mA conforme NAMUR NE43

« Configuracao, calibracao, monitoracao e diagnosticos

 via programador e ferramentas baseadas em Android, EDDL e FDT/DTM



Transmissores de Temperatura
Modelo ATT10-P

* Transmissor a 2 fios com protocolo de comunicacao HART 7;

 Montagem em trilho DIN;

s o
* Leitura de sensores RTD, TC, Ohm e mV; ke r
* Medicao a 2, 3 e 4 fios / Callendar Van Dusen iuiﬁ Bl L@
. - VTT10-p v?; g
* Alimentacado 12 a 45 Vcc; ®- 5 l/l
« Saida 4-20mA conforme NAMUR NE43 \ 2 saidas discretas (open colector) | ssf,w o
P \ /)’
« Configuracao, calibracao, monitoracao e diagndsticos via programador e = <

ferramentas baseadas em Android, EDDL e FDT/DTM:;



Transmissores de Temperatura
Modelo ATT10-M

* Transmissor multiponto com protocolo de comunicacao HART 7;
* 6 canais de temperatura a 3 fios;

* 6 saidas 4-20mA — NAMUR NE43;

» Leitura de sensores RTD, TC, Ohm e mV,

 Medicao a 2 ou 3 fios;

« Alimentacao 12 a 45 Vcg;

* Display digital LCD rotativo de 5 digitos, multifuncional com bargraph;
 Configuracao, calibracao, monitoracao e diagnosticos Vvia
programador e ferramentas baseadas em Android, EDDL e FDT/DTM,;

 Pode ser fornecido com caixa IP-66 ou EX.






Configuracao

* |Interfaces USB, Bluetooth e Android;
« Configuradores compativeis com DDL e FDT/DTM,;

e Comandos HART Genéricos;

Power
Supply
- i PACTware
— — v& Interface: Disconrected | m ’:‘,M i
e P . : ’ A

B Windows
(NJ=01D
£) Bluetooth

PACTware”
by

supported
VEGA Grieshaber KG




Modelo ACI10BH

Caracteristicas

Interface de comunicacdo HART para utilizacao com dispositivos de

tecnologia Bluetooth;

Permite a conexao de qualquer equipamento HART baseado no
padrao de modulacao em frequéncia FSK (frequency-shift keying)
com um dispositivo Android ou ferramentas Windows, via

comunicacao Bluetooth;

P
y

A interface pode operar em rede ou em modo stand-alone alimentando o

equipamento seja por corrente ou tensao;

Essa caracteristica € muito util em trabalhos de laboratorio ou em

condicoes iniciais de configuracao, quando a rede ainda nao esta

estabelecida;



Modelo ACI10BH

Caracteristicas

LEDs de Diagnostico
® On - indica que a interface esta alimentada pela bateria;
® Charging — pisca para indicar carregamento da bateria;

®* Low Batt — indica baixo nivel de bateria;

LEDs de Comunicacao !

® Rx —indica recepcao da comunicacao no lado USB;

® Tx —indica transmissao da comunicacao no lado USB;



Modelo ACI10UH

Caracteristicas
® Interface de comunicacao HART para utilizacao com dispositivos de
tecnologia Usb tipo-A padrao;

®* Permite conexao em redes HART, facilitando comissionamento,
operacao, manutencao e processos de calibracao, diagnosticos e

aquisicao de dados de qualquer instrumento;

® Ainterface pode operar em rede ou em modo stand-alone alimentando o

equipamento seja por corrente ou tensao, caracteristica muito util em
trabalhos de laboratorio ou em condigdes iniciais de configuracao,

quando a rede ainda nao esta estabelecida;
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» As informacgdes contidas neste material sao de propriedade
X Yy Vg, SRS da Altus Sistemas de Automacao S.A. e podem ser alteradas
sem aviso prévio. Imagens meramente ilustrativas.

-
....
- "essasese

L
e, T ersnnnene
....
SSssnsnnes
-
h
Tesssssnsnenee

Ssssemsesses

-
-
-~
-
-
-
-

.
- . Tescscsnsrnnaves

L8

. h

-
e
e

LA
.
s
.
.
»
»
.

-
9 9ee% N Tugssccccess

L
L]
o

»

-
-
- Sae® T p———



