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Informacées gerais

E responsabilidade do instalador garantir que o equipamento ou sistema no qual o produto esté incorporado esteja em conformidade com
toda a legislacdo e cédigos de prétfica relevantes aplicd-veis no pais de uso.

Marcacao CE

Todos os produtos Invertek Drives destinados ao uso dentro da Unido Européia possuem a marca CE para indicar conformidade com as
Diretivas Européias. (Diretiva EMC, Direfiva de Baixa Tenséo e Diretiva de Mdquinas). Uma declaracdo de conformidade estd disponivel
no site www.invertekdrives.com. Para conformidade com a Direfiva EMC Europeia, a orientacdo necessdria é fornecida neste documento e
¢ responsabilidade do instalador garantir que esta orientacdo seja seguida para garantir a conformidade.

Marcacao UKCA

Todos os produtos Invertek Drives destinados ao uso no Reino Unido carregam a marca UKCA para indicar a conformidade com o
seguinte Reino Unido regulamentos: Regulamentos de Compatibilidade Eletromagnética, Regulamentos de Fornecimento de Mdquinas
(Seguranca), Regulamentos de Equipamentos Elétricos (Seguranca). Uma declaracdo de conformidade estd disponivel no site
www.invertekdrives.com. Para conformidade com as secées relevantes do acima regulamentos, a orientacdo necessdria é fornecida neste
documento e ¢ responsabilidade do instalador garantir que esta orientacdo seja seguidos para garantir o cumprimento.

Conformidade UL

Uma lista dos produtos listados atualmente estd disponivel no site da UL, www.ul.com. Para conformidade com os requisitos da UL, a
orientacdo necessdria é fornecido neste documento e é responsabilidade do instalador garantir que esta orientacéo seja seguida para
garantir a conformidade.

Funcéao Safe Torque OFF ("STO")

O Optidrive P2 incorpora uma funcdo de hardware STO (Safe Torque Off), projetada de acordo com os padrées listados abaixo.

Aprovacéo independente

EN 61800-5-2:2016 Type 2

EN ISO 13849-1:2015 PL"d"

EN 61508 (Partes 1 a 7):2010 SIL 2 *TUV
EN60204-1:2006 + A1:2009 + AC: 2010 Parada descontrolada “Categoria 0"

EN 620061:2005,/A2:2015 SILCL2

*OBSERVACAO A aprovacao TUV da funcao “STO” é relevante para inversores que possuem um logotipo TUV aplicado na efiqueta de
classificacdo do inversor. A entrada STO ndo deve ser usada para nenhuma funcéo relacionada & seguranca se a unidade acionadora
ndo tiver o logotipo TUV na efiqueta de classificacgo.

Direitos Autorais Invertek Drives Lid © 2021

Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste Guia do usudrio pode ser reproduzida ou transmitida de qualquer forma ou por
qualquer meio, elétrico ou mecéanico, incluindo fotocépia, gravacdo ou por qualquer sistema de armazenamento ou recuperacéo de
informacaes sem permissco por escrito do editor.

Garantia de 2 anos

Todas as unidades Invertek Optidrive possuem uma garantia de 2 anos contra defeitos de fabricacéo a partir da data de fabricacdo. O
fabricante ndo se responsabiliza por quaisquer danos causados durante o transporte ou resultantes do mesmo, recebimento da entrega,
instalacdo ou comissionamento. O fabricante também néo se responsabiliza por danos ou consequéncias resultantes de instalacdo
inadequada, negligente ou incorreta, ajuste incorreto dos parametros operacionais do inversor, correspondéncia incorreta do inversor
ao motor, instalacao incorreta, poeira inaceitdvel, umidade, substancias corrosivas, excesso de vibracéo ou temperatura ambiente fora
das especificacdes do desenho. O distribuidor local pode oferecer diferentes termos e condicées a seu critério e, em todos os casos
relacionados & garantia, o distribuidor local deve ser contatado primeiro.

Este guia do usudrio é o documento "instrucées originais”. Todas as versdes em idiomas diferentes do inglés séo traducées das “instrucées
originais”. O contetdo deste Guia do usudrio foi considerado correto no momento de sua impresséo. No inferesse de um compromisso
com uma politica de melhoria continua, o fabricante se reserva o direito de alterar as especificacdes do produto ou seu desempenho ou o
contetdo do Guia do usudrio sem aviso prévio.

Este Guia do usudrio é destinado ao uso com o firmware de versao 2.51. Guia do usudrio, Revisao 3.10.

A Invertek Drives Ltd adota uma politica de melhoria continua e, embora tenham sido feitos todos os esforcos para fornecer informacées
precisas e atualizadas, as informacées contidas neste Guia do usudrio devem ser usadas apenas para fins de orientacdo e nédo fazem parte
de qualquer confrato.

Ao instalar o inversor em qualquer fonte de alimentacdo em que a tensdo de fase-aterramento possa exceder a tensdo de
fase-fase (normalmente redes de alimentacdo IT ou embarcacdes marftimas), é essencial desconectar o terra interno do filtro
EMC e o terra do varistor de profecéo contra surtos (quando instalado). Em caso de divida, consulte seu parceiro de vendas
para obter mais informacées.

Este manual é um guia para a instalacdo correta. A Invertek Drives Ltd ndo pode assumir a responsabilidade pela conformidade ou
ndo conformidade com qualquer cédigo, nacional, local ou outro, pela instalacdo adequada deste inversor ou do equipamento
associado. Exisfe o risco de ferimentos pessoais e/ou danos ao equipamento se os codigos forem ignorados durante a instalacdo.

Este Optidrive contém capacitores de alta tenséo que levam tempo para descarregar apés a remocéo da fonte principal.
Antes de trabalhar no inversor, assegure o isolamento da fonte de alimentacéo principofdos entradas de linha. Aguarde dez
(10) minutos para que os capacitores descarreguem a niveis de tensdo seguros. O ndo cumprimento desta precaucéo pode
resultar em ferimentos corporais graves ou morte.

Somente profissionais da drea elétrica qualificados e familiarizados com a construcdo e a operacao deste equipamento e os
riscos envolvidos devem instalar, ajustar, operar ou fazer a manutencéo deste equipamento. Leia e compreenjo este manual
e oufros manuais aplicdveis na integra antes de continuar. O ndo cumprimento gesto precaucdo pode resultar em ferimentos
corporais graves ou morte.
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1. Inicio rapido

1.1. Informacdes importantes sobre seguranca
Leia as INFORMACOES IMPORTANTES SOBRE SEGURANCA a seguir e todas as informacdes de Aviso e Cuidado em outras partes.

Perigo: Indica um risco de choque elétrico que,
se ndo for evitado, podera resultar em danos ao
equipamento e possiveis ferimentos ou morte.

Este inversor de velocidade varidvel (Optidrive) destina-se

& incorporacdo profissional em equipamentos ou sistemas
completos como parte de uma instalacdo fixa. Se instalado
incorretamente, ele pode representar um risco & seguranca.

O Optidrive utiliza altas tensdes e correntes, carrega um alfo
nivel de energia elétrica armazenada e é usado para controlar
plantas mecanicas que podem causar ferimentos. E necessaria
ter muita atencé@o ao desenho do sistema e & instalacdo
elétrica, para evitar riscos na operacdo normal ou em caso

de mau funcionamento do equipamento. Somente eletricistas
qualificados t&m permisséo para instalar e realizar a manutencéo
deste produto.

O desenho, ainstalacdo, o comissionamento e a manutencéo
do sistema devem ser realizados somente por profissionais
com freinamento e experiéncia necessdrios. Eles devem ler
atentamente essas informacées de seguranca e as instrucoes
deste Guia e seguir todas as informaces sobre fransporte,
armazenamento, instalacéo e uso do Optidrive, incluindo as
limitacdes ambientais especificadas.

Nao execute nenhum teste de flash ou feste de resisténcia &
tensa@o no Optidrive. Quaisquer medicdes elétricas necessdrias
devem ser realizadas com o Optidrive desconectado.

Perigo de choque elétricol Desconecte e ISOLE o Optidrive
antes de tenfar realizar qualquer frabalho nele. Altas tensées
estGo presentes nos terminais e no inversor por até 10 minutos
ap6s a desconexdo da alimentacdo eléfrica. Sempre garanta,
usando um multimetro adequado, que ndo hé tensdo em
nenhum ferminal de energia do inversor antes de iniciar qualquer
trabalho.

Quando a alimentacdo ao inversor for realizada por meio de um
plugue e uma tomada, ndo desconecte-o até 10 minutos depois
de desligar a alimentacao.

Garanta conexdes de aterramento e selecéo de cabos corretas,
conforme definido pela legislacéo ou cédigos locais. O inversor
pode ter uma corrente de fuga maior que 3,5 mA; além disso,

o cabo de aterramento deve ser suficiente para transportar a
corrente maxima de falha de alimentacdo que normalmente
serd limitada pelos fusiveis ou MCB. Fusiveis ou MCB com
classificac@o adequada devem ser instalados na fonte de
alimentacao principal do inversor de acordo com a legislacao
ou cédigos locais.

Nao execute nenhum trabalho nos cabos de controle do inversor
enquanto a energia estiver aplicada ao inversor ou aos circuitos
de confrole externos.

A funcéo "Torque seguro desativado” ndo impede que altas
tensdes esfejam presentes nos ferminais de energia dos
inversores.

4 | Guiado usudrio do Optidrive P2 | Verséo 3.10

erigo: Indica uma situacéo potencialmente perigosa
P Ind tuac t Iment

que ndo seja elétrica e que, se ndo for evitada,
poderé resultar em danos & propriedade.

Na Unigo Europeia, todas as maquinas em que este produto é

usado devem estar em conformidade com a Diretiva de maquinas

2006,/42 /EC, Seguranca de maquinas. Em particular, o fabricante

da maquina é responsdvel por garantir que o equipamento elétrico

esteja em conformidade com a EN60204-1 e fornecer um dispositivo

de desconexdo, que deve ser um dos seguintes fipos:

= Um inferruptor seccionador, categoria de utilizacdo AC-23B (EN
60947-3).

= Um disjuntor adequado para isolamento de acordo com a EN
60947-2.

= Um seccionador com um contato auxiliar infegrado que garante,
em todas as circunsténcias, que os dispositivos de comutacao

inferrompam o circuito de carga antes da abertura dos contatos
principais do seccionador (EN 60947-3).

Para instalacéo em outras regides, a conformidade com os
regulamentos elétricos locais e cédigos de prdtica deve ser seguida.

O nivel de integridade oferecido pelas funcdes de entrada do controle
Optidrive, por exemplo, parada/partida, frente /reverso e velocidade maxima,
ndo ¢ suficiente para uso em aplicacdes criticas de seguranca sem canais de
protecdo independentes. Todas as aplicacées em que o mau funcionamento
pode causar ferimentos ou morte devem ser sujeitas a uma avaliacdo de risco,
e protecdo adicional deve ser fornecida quando necessdrio.

O motor acionado pode iniciar na energizacéo se o sinal de entrada
de afivacdo esfiver presente.

A funcdo PARAR néo remove altas tensdes potencialmente letais.
ISOLE o inversor e aguarde 10 minutos antes de iniciar qualquer
trabalho nele. Nunca realize nenhum trabalho no inversor, motor ou
cabo do motor enquanto a energia de enfrada ainda estiver aplicada.
O Optidrive pode ser programado para operar o motor acionado em
velocidades acima ou abaixo da velocidade alcancada ao conectar
o motor diretamente & fonte de alimentacéo principal. Obtenha
confirmacéo dos fabricantes do motor e da maquina acionada sobre
a adequacdo para operacdo no intervalo de velocidade pretendido
antes da partida da maquina.

Néo ative a funcao de redefinicdo automdtica de falhas em nenhum
sistema em que isso possa causar uma situacdo potencialmente perigosa.

Os inversores IP55 e IP66 forecem seus proprios ambientes de grau de
poluicdo 2. Os inversores IP20 devem ser instalados em um ambiente
de grau de poluicdo 2, montado em um gabinete com I1P54 ou superior.
Os Optidrives s@o destinados apenas ao uso intemno.

Ao montar o inversor, verifique se hd resfriamento suficiente. Né&o
execute operacdes de perfuracdo com o inversor no lugar, pois poeira
e limalhas da perfuracdo podem causar danos.

A entrada de corpos estranhos condutores ou inflaméveis deve ser
evitada. Material inflamdvel ndo deve ser colocado préximo ao inversor.
A umidade relativa deve ser inferior a 95% (sem condensacéo).
Certifique-se que a tensdo de alimentacdo, a frequéncia e o nimero
de fases (1 ou 3 fases) correspondem & classificacdo do Optidrive,
como enfregue.

Nunca conecte a fonte de alimentacdo principal aos terminais de
saida U, V, W. Nao instale nenhum tipo de comutador automatico
entre o inversor e o motor.

Quando o cabeamento de controle esfiver proximo ao cabeamento
de energia, mantenha uma separacdo minima de 100 mm e organize
cruzamentos a QO graus.

Verifique se todos os terminais estdo apertados na configuracéo de
forque apropriada.

Néo tente realizar nenhum reparo no Optidrive. Em caso de suspeita
de falha ou mau funcionamento, entre em contato com o seu parceiro
de vendas local da Invertek Drives para obter mais assisténcia.

Né&o opere o inversor sem as fampas do gabinefe.

www.invertekdrives.com



1.2. Processo de inicio rapido

e ————— e

Identifique o tipo de modelo e as classificacdes do
inversor a partir do cédigo do modelo na efiqueta.
Em particular:

- Verifique se a tensdo nominal é adequada &
alimentacéo de entrada

- Verifique se a capacidade da corrente de saida
atende ou excede a corrente de carga tofal do
motor pretendido

- Verifique se o tipo de gabinete ¢ adequado para
o local de montagem prefendido.

Desembale e verifique o inversor.

Nofifique o fornecedor e o remetente imediatamente
sobre qualquer dano.

Certifique-se que as condicées ambientais
corretas do inversor sejam atendidas pelo local de
monfagem proposto.

Instale o inversor em um gabinete adequado
(unidades IP20), garantindo a disponibilidade
adequada de ar de resfriamento.

Monte o inversor na parede ou na maquina (IP55 e

IP&6).

Selecione os cabos de poténcia e do motor corretos
de acordo com os regulamentos ou cédigo de
fiacao local, observando os tamanhos mdximos
permifidos.

Para a rede de fornecimento de [T ou qualquer
fipo de fonte de alimentacdo em que a fensdo
fase-aterramento possa exceder a tenséo fase-fase
(como fontes ndo aterradas), desconecte o filtro
EMC antes de conectar a alimentacéo.

Verifique o cabo de alimentacéo e o cabo do motor
quanto a falhas ou curfos-circuitos.

Dispor os cabos

Verifique se o motor pretendido é adequado para
uso, observando as precaucdes recomendadas pelo
fornecedor ou fabricante.

Verifique a caixa de terminais do motor para obter
a configuracdo ESTRELA ou Delta correta, onde
aplicavel.

Verifique a protecéo correta da fiacdo, instalando
um disjuntor ou fusiveis adequados na linha de
alimentacéo de entrada.

Conecte os cabos de energia, garantindo
especialmente que a conexdo de aterramento de
protecdo seja feita.

Conecte os cabos de controle conforme necessdrio
para a aplicacdo.

Verifique minuciosamente a instalacéo e a fiacdo.

Comissione os parémetros do inversor.

www.invertekdrives.com
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2. Informacoes gerais e classificacoes

2

| opp

2.1. Identificacéo do inversor pelo numero de modelo

3 |[k][F][a]l2

O numero do modelo de cada Optidrive P2 é construido de acordo com o seguinte sistema:

2 || 4 | 400

M N

Spwiojul

Familia de Produtos

4

Geracao

Tamanho do quadro

Cédigo de tenséio
2: 230 volts
4: 400 volts
5:525 volts
6: 600 volts

10136 sa0

Revestimento PCB
N: Revestimento localizado padréo

Visor
M: Visor TFT

Classificacéo de poténcia de trés digitos

Fases de entrada

Gabinete

2:1P20

N: IP55 sem inferruptor

A: [P66 sem interruptor externo
B: IP66 com inferruptor externo

JissppP as

Tipo de poténcia
K:kW nominal
H: HP nominal

4

S203D>

Unidade de frenagem
4: Unidade de frenagem inferna

2.2. Localizacao da etiqueta de classificacéo do produto

Modelos IP20

-DC L LN 13

06006

No lado direito, quando visto de frente.

Modelos IP55

n n

Na superficie superior.

6 | Guiado usudrio do Optidrive P2 | Verséo 3.10

Filtro EMC
0: Sem filtro interno
F: Filiro EMC interno

Todos os modelos Optidrive P2 possuem uma efiqueta de classificacéo, que pode ser localizada da seguinte forma:

Modelos IP66

No lado direito, quando visto de frente.

www.invertekdrives.com



2.3. Informacdes da etiqueta de classificacao

A etiqueta de classificacdo do produto fornece as seguintes informacées.

Codigo de modelo

Optidrive P2 (D Invertek

Drives.com
Variable Frequency Drive

1P20 Indoor Use only

ODP-3-640900-3F12-MN
Input [ 380480V [50/60Hz[ 3Ph | 1674 [ ogokw/ | IE2
Output| 0-Vin  [0-500Hz [ 3Ph [ 180A 150HP | 96.7%
Made in the UK Max Amb, 50° C
SCCR: For rating and protection refer to Usi uide

Risk of Electric Shock

Power down for 10 minutes

before removing cover

Read User Guide before
installation or servicing

www.invertekdrives.com

Tipo de gabinete e classificacao IP

Versao do firmware

Numero de série

d . . ~ d | ~ CAUTION
Dados técnicos — Tens@o de alimentacdo * )
Risque du choc electrique
Une Tensin dangereuse peut etre
presentee jusqu a 10 mins avoir
coupe I'alimentation

Dados técnicos — Corrente de saida

000000

AVERTISSMENT

continua méxima

us

Listed
R

L Fs Ml &CE
NN ||II| IIIII A

Serial No.: 11111111111 S/W:V3.09 021132

0

2.4. NUmeros de modelo do inversor - IP20

Informacaes sobre dimensées mecanicas e montagem sdo mostradas na Secdo 3.5.1. Unidades IP20 na pégina 13.
As especificacdes elétricas sdo mostradas na Secdo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida,/entrada na pdgina 78.

200-240V * 10% - entrada monofdsica

Modelo kW Modelo HP Corrente de saida | Tamanho
(A) do quudro

ODP-2-22075-1KF42-MN ODP-2-22010-1HF42-MN
ODP-2-22150-1KF42-MN ODP-2-22020-T1HF42-MN
ODP-2-22220-1KF42-MN ODP-2-22030-1HF42-MN
200-240V £ 10% - entrada trifasica

Modelo kW Modelo HP Corrente de saida | Tamanho
(A) do quadro

ODP-2-22075-3KF42-MN 0,75 ODP-2-22010-3HF42-MN

ODP-2-22150-3KF42-MN 1,5 ODP-2-22020-3HF42-MN 2 7 2
ODP-2-22220-3KF42-MN 2,2 ODP-2-22030-3HF42-MN 3 10,5 2
ODP-2-32040-3KF42-MN 4 ODP-2-32050-3HF42-MN 5 18 3
ODP-2-32055-3KF42-MN 55 ODP-2-32075-3HF42-MN 75 24 3
ODP-2-42075-3KF42-MN 75 ODP-2-42100-3HF42-MN 10 30 4
ODP-2-42110-3KF42-MN 1 ODP-2-42150-3HF42-MN 15 46 4
ODP-2-52150-3KF42-MN 15 ODP-2-52020-3HF42-MN 20 ol 5
ODP-2-52185-3KF42-MN 18,5 ODP-2-52025-3HF42-MN 25 72 5
ODP-2-62022-3KF42-MN 22 ODP-2-62030-3HF42-MN 30 Q0 OA
ODP-2-62030-3KF42-MN 30 ODP-2-62040-3HF42-MN 40 110 O6A
ODP-2-62037-3KF42-MN 37 ODP-2-62050-3HF42-MN 50 150 6B
ODP-2-62045-3KF42-MN 45 ODP-2-62060-3HF42-MN 60 180 6B

www.invertekdrives.com
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380-480V * 10% - entrada trifdsica

Modelo kW Modelo HP Corrente de saida | Tamanho
(A) do quudro

ODP-2-24075-3KF42-MN 0,75 ODP-2-24010-3HF42-MN

ODP-2-24150-3KF42-MN 1,5 ODP-2-24020-3HF42-MN 2 4,1 2
ODP-2-24220-3KF42-MN 2,2 ODP-2-24030-3HF42-MN 3 58 2
ODP-2-24400-3KF42-MN 4 ODP-2-24050-3HF42-MN 5 25 2
ODP-2-34055-3KF42-MN 55 ODP-2-34075-3HF42-MN 75 14 3
ODP-2-34075-3KF42-MN 7.5 ODP-2-34100-3HF42-MN 10 18 3
ODP-2-34110-3KF42-MN 1 ODP-2-34150-3HF42-MN 15 24 3
ODP-2-44150-3KF42-MN 15 ODP-2-44200-3HF42-MN 20 30 4
ODP-2-44185-3KF42-MN 18,5 ODP-2-44250-3HF42-MN 25 39 4
ODP-2-44220-3KF42-MN 22 ODP-2-44300-3HF42-MN 30 46 4
ODP-2-54300-3KF42-MN 30 ODP-2-54040-3HF42-MN 40 ol 5
ODP-2-54370-3KF42-MN 37 ODP-2-54050-3HF42-MN 50 72 5
ODP-2-64045-3KF42-MN 45 ODP-2-64060-3HF42-MN 60 Q0 OA
ODP-2-64055-3KF42-MN 55 ODP-2-64075-3HF42-MN 75 110 OA
ODP-2-64075-3KF42-MN 75 ODP-2-64120-3HF42-MN 120 150 6B
ODP-2-64090-3KF42-MN Q0 ODP-2-64150-3HF42-MN 150 180 6B
ODP-2-64110-3KF42-MN 110 ODP-2-64175-3HF42-MN 175 202 6B
ODP-2-84200-3K#42-MN 200 ODP-2-84300-3H#42-MN 300 370 8
ODP-2-84250-3K#42-MN 250 ODP-2-84400-3H#42-MN 400 480 8

500-600V % 10% - entrada trifdasica

Modelo kW Modelo HP Corrente de saida | Tamanho
(A) do qucldro

ODP-2-26075-3K042-MN 0,75 ODP-2-26010-3H042-MN

ODP-2-26150-3K042-MN 1,5 ODP-2-26020-3H042-MN 2 3,1 2
ODP-2-26220-3K042-MN 2,2 ODP-2-26030-3H042-MN 3 4] 2
ODP-2-26400-3K042-MN 4 ODP-2-26050-3H042-MN 5 6,5 2
ODP-2-26550-3K042-MN 55 ODP-2-26075-3H042-MN 7.5 Q 2
ODP-2-36075-3K042-MN 75 ODP-2-36100-3H042-MN 10 12 3
ODP-2-36110-3K042-MN 1 ODP-2-36150-3H042-MN 15 17 3
ODP-2-36150-3K042-MN 15 ODP-2-36200-3H042-MN 20 22 3
ODP-2-46185-3K042-MN 18,5 ODP-2-46250-3H042-MN 25 28 4
ODP-2-46220-3K042-MN 22 ODP-2-46300-3H042-MN 30 34 4
ODP-2-46300-3K042-MN 30 ODP-2-46400-3H042-MN 40 43 4
ODP-2-56370-3K042-MN 37 ODP-2-56050-3H042-MN 50 54 5
ODP-2-56450-3K042-MN 45 ODP-2-56060-3H042-MN 60 65 5
ODP-2-66055-3K042-MN 55 ODP-2-66075-3H042-MN 75 78 OA
ODP-2-66075-3K042-MN 75 ODP-2-66100-3H042-MN 100 105 OA
ODP-2-66090-3K042-MN Q0 ODP-2-66125-3H042-MN 125 130 6B
ODP-2-66110-3K042-MN 110 ODP-2-66150-3H042-MN 150 150 6B

OBSERVACAO

* pode ser substituido por um dos seguintes:
F: Filiro EMC padrao

R: Filtro EMC de alto desempenho
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2.5. Numeros de modelo do inversor - IP55

Informacées sobre dimensées mecanicas e montagem séo mostradas na Secéo 3.5.2. Unidades IP55 na pdgina 14.

As especificacdes elétricas séo mostradas na Secdo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida,/entrada na pdgina 78.

200-240V * 10% - entrada trifdsica

ODP-2-42055-3KFAN-MN
ODP-2-42075-3KFAN-MN
ODP-2-42110-3KFAN-MN
ODP-2-52150-3KFAN-MN
ODP-2-52185-3KFAN-MN
ODP-2-62022-3KF4AN-MN
ODP-2-62030-3KF4AN-MN
ODP-2-62037-3KFAN-MN
ODP-2-62045-3KF4AN-MN
ODP-2-72055-3KFAN-MN

ODP-2-72075-3KFAN-MN

Modelo kW

ODP-2-44110-3KFAN-MN
ODP-2-44150-3KFAN-MN
ODP-2-44185-3KFAN-MN
ODP-2-44220-3KFAN-MN
ODP-2-54300-3KFAN-MN
ODP-2-54370-3KFAN-MN
ODP-2-64045-3KFAN-MN
ODP-2-64055-3KFAN-MN
ODP-2-64075-3KFAN-MN

ODP-2-64090-3KFAN-MN
ODP-2-74110-3KFAN-MN
ODP-2-74132-3KFAN-MN
ODP-2-74160-3KFAN-MN

ODP-2-84200-3K#4N-MN

ODP-2-84250-3K#4N-MN

Modelo kW

ODP-2-75132-3KO4N-MN
ODP-2-75150-3KO4N-MN
ODP-2-75185-3KO4N-MN

ODP-2-75200-3KO4N-MN

ODP-2-46150-3KO4N-MN
ODP-2-46185-3KO4N-MN
ODP-2-46220-3KO4N-MN
ODP-2-46300-3KO4N-MN
ODP-2-56370-3KO4N-MN
ODP-2-56450-3K04N-MN
ODP-2-66055-3KO4N-MN
ODP-2-66075-3KO4N-MN
ODP-2-66090-3KO4N-MN

| kW | ModeloHP | HP | Corrente de saida (A) | Tamanho do quadro |
55 | ODP-2-42075-3HFAN-MN | 75 24 4
75 ODP-2-42100-3HFAN-MN 10 30 4
1 ODP-2-42150-3HFAN-MN 15 46 4
15 ODP-2-52020-3HFAN-MN | 20 ol 5
18.5 | ODP-2-52025-3HFAN-MN | 25 72 5
22 | ODP-2-62030-3HFAN-MN | 30 Q0 6
30 | ODP-2-62040-3HFAN-MN | 40 110 6
37 | ODP-2-62050-3HFAN-MN | 50 150 6
45 | ODP-2-62060-3HFAN-MN | 60 180 6
55 | ODP-2-72075-3HFAN-MN | 75 202 7
75 ODP-2-72100-3HFAN-MN | 100 248 7
1 ODP-2-44150-3HFAN-MN 15 24 4
15 ODP-2-44200-3HFAN-MN | 20 30 4
18.5 | ODP-2-44250-3HFAN-MN | 25 39 4
22 | ODP-2-44300-3HF4AN-MN | 30 46 4
30 | ODP-2-54040-3HFAN-MN | 40 ol 5
37 | ODP-2-54050-3HFAN-MN | 50 72 5
45 | ODP-2-64060-3HFAN-MN | 60 Q0 6
55 | ODP-2-64075-3HFAN-MN | 75 110 6
75 ODP-2-64120-3HFAN-MN | 120 150 6
Q0 | ODP-2-64150-3HFAN-MN | 150 180 6
110 | ODP-2-74175-3HFAN-MN | 175 202 7
132 | ODP-2-74200-3HFAN-MN | 200 240 7
160 | ODP-2-74250-3HFAN-MN | 250 302 7
200 | ODP-2-84300-3H#4N-MN | 300 370 8
250 | ODP-2-84400-3H#4N-MN | 400 480 8

L kW | ModeloHP | HP | Corrente de saida (A) | Tamanho do quadro |
132 175 185 7
150 200 205 7
185 250 255 7
200 270 275 7

500-600V * 10% - entrada trifa

L kW | ModeloHP | HP | Corrente de saida (A) | Tamanho do quadro |
15 | ODP-2-46200-3H04N-MN | 20 22 4
18.5 | ODP-2-46250-3HO4N-MN | 25 28 4
22 | ODP-2-46300-3HO4N-MN | 30 34 4
30 | ODP-2-46400-3HOAN-MN | 40 43 4
37 | ODP-2-56050-3HO4N-MN | 50 54 5
45 | ODP-2-56060-3HO4N-MN | 60 65 5
55 | ODP-2-66075-3HO4AN-MN | 75 78 6
75 | ODP-2-66100-3HO4N-MN | 100 105 6
90 | ODP-2-66125-3H04N-MN | 125 130 6
110 | ODP-2-66150-3HO4AN-MN | 150 150 6

ODP-2-66110-3KO4AN-MN
OBSERVACAO

* pode ser substituido por um dos seguintes:

F: Filiro EMC padréo

www.invertekdrives.com

R: Filtro EMC de alto desempenho
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2.6. NUmeros de modelo do inversor - IP66 Nao comutado

Informacées sobre dimensdes mecéanicas e montagem séo mostradas na Secdo 3.5.3. Unidades IP66 na pdgina 15.

As especificacdes elétricas sGo mostradas na Secdo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida,/entrada na pdgina 78.

|
.

ODP-2-22075-1KF4A-MN
ODP-2-22150-1KF4A-MN
ODP-2-22220-1KF4A-MN
ODP-2-32040-1KF4A-MN
ODP-2-42055-1K04A-MN
ODP-2-42075-1KO4A-MN

Modelo kW
ODP-2-22075-3KF4A-MN
ODP-2-22150-3KF4A-MN
ODP-2-22220-3KF4A-MN
ODP-2-32040-3KF4A-MN
ODP-2-32055-3KF4A-MN
ODP-2-42075-3KF4A-MN
ODP-2-42110-3KF4A-MN

1

200-240V *10% - entrada monofdsica

ODP-2-22010- THF4A-MN
ODP-2-22020-1HF4A-MN
ODP-2-22030-1HF4A-MN
ODP-2-32050-1HF4A-MN
ODP-2-42075-1HO4A-MN
ODP-2-42100-1HO4A-MN

1
2
3
5
75
10

200-240V *10% - entrada trifasica

Corrente de saida (A) | Tamanho do quadro

Modelo HP

ODP-2-22010-3HF4A-MN
ODP-2-22020-3HF4A-MN
ODP-2-22030-3HF4A-MN
ODP-2-32050-3HF4A-MN
ODP-2-32075-3HF4A-MN
ODP-2-42100-3HF4A-MN
ODP-2-42150-3HF4A-MN

1

O N

4,3
7
10,5
18
24
30

46

NN W NN

2

NN W W NN

Modelo kW

ODP-2-24075-3KF4A-MN
ODP-2-24150-3KF4A-MN
ODP-2-24220-3KF4A-MN
ODP-2-24400-3KF4A-MN
ODP-2-34055-3KF4A-MN
ODP-2-34075-3KF4A-MN
ODP-2-34110-3KF4A-MN
ODP-2-44150-3KF4A-MN
ODP-2-44185-3KF4A-MN
ODP-2-44220-3KF4AA-MN

380-480V *10% - entrada trifasica

Modelo HP

ODP-2-24010-3HF4A-MN
ODP-2-24020-3HF4A-MN
ODP-2-24030-3HF4A-MN
ODP-2-24050-3HF4A-MN
ODP-2-34075-3HF4A-MN
ODP-2-34100-3HFAA-MN
ODP-2-34150-3HF4A-MN
ODP-2-44200-3HF4A-MN
ODP-2-44250-3HF4A-MN
ODP-2-44300-3HF4A-MN

]

O W N

hbhmmmmmmml

30

Corrente de saida (A)

2,2
4,1
58
95
14
18
24
30
39
46

500-600V *10% - entrada trifasica

Tamanho do quadro

]
I
o
N
.

hhhwwmr\)r\)r\)mml

Modelo kW
ODP-2-26075-3KO4A-MN
ODP-2-26150-3K04A-MN
ODP-2-26220-3K04A-MN
ODP-2-26400-3K04A-MN
ODP-2-26550-3K0O4A-MN
ODP-2-36075-3KO4A-MN
ODP-2-36110-3KO4A-MN
ODP-2-36150-3KO4A-MN
ODP-2-46185-3K0O4A-MN
ODP-2-46220-3K04A-MN
ODP-2-46300-3KO4A-MN

0,75

Modelo HP
ODP-2-26010-3H04A-MN
ODP-2-26020-3HO4A-MN
ODP-2-26030-3H04A-MN
ODP-2-26050-3H04A-MN
ODP-2-26075-3H04A-MN
ODP-2-36100-3H04A-MN
ODP-2-36150-3HO04A-MN
ODP-2-36200-3HO4A-MN
ODP-2-46250-3H04A-MN
ODP-2-46300-3H04A-MN
ODP-2-46400-3HO04A-MN

10 | Guia do usudrio do Optidrive P2 | Verséo 3.10
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2.7. Nomeros de modelo do inversor - IP66 Comutado

Informacées sobre dimensdes mecéanicas e montagem séo mostradas na Secédo 3.5.3. Unidades IP66 na pdgina 15.

As especificacdes elétricas séo mostradas na Secdo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida,/entrada na pdgina 78.

|
.

ODP-2-22075-1KF4B-MN
ODP-2-22150-1KF4B-MN
ODP-2-22220-1KF4B-MN
ODP-2-32040-1KF4B-MN
ODP-2-42055-1K04B-MN
ODP-2-42075-1K04B-MN

1

200-240V *10% - entrada monofdsica

ODP-2-22010- 1HF4B-MN
ODP-2-22020-1HF4B-MN
ODP-2-22030-1HF4B-MN
ODP-2-32050-1HF4B-MN
ODP-2-42075-1HO4B-MN
ODP-2-42100-1HO4B-MN

1
2
3
5
75
10

NN oW NN

1
I
o
|
.

Modelo kW
ODP-2-22075-3KF4B-MN
ODP-2-22150-3KF4B-MN
ODP-2-22220-3KF4B-MN
ODP-2-32040-3KF4B-MN
ODP-2-32055-3KF4B-MN
ODP-2-42075-3KF4B-MN
ODP-2-42110-3KF4B-MN

Modelo kW
ODP-2-24075-3KF4B-MN
ODP-2-24150-3KF4B-MN
ODP-2-24220-3KF4B-MN
ODP-2-24400-3KF4B-MN
ODP-2-34055-3KF4B-MN
ODP-2-34075-3KF4B-MN
ODP-2-34110-3KF4B-MN
ODP-2-44150-3KF4B-MN
ODP-2-44185-3KF4B-MN
ODP-2-44220-3KF4B-MN

0,75

200-240V *10% - entrada trifasica

Modelo HP

ODP-2-22010-3HF4B-MN
ODP-2-22020-3HF4B-MN
ODP-2-22030-3HF4B-MN
ODP-2-32050-3HF4B-MN
ODP-2-32075-3HF4B-MN
ODP-2-42100-3HF4B-MN
ODP-2-42150-3HF4B-MN

]

O N

Corrente de saida (A)

4,3
7
10,5
18
24
30

Tamanho do quadro

2

46

380-480V £10% - entrada trifasica

Modelo HP

ODP-2-24010-3HF4B-MN
ODP-2-24020-3HF4B-MN
ODP-2-24030-3HF4B-MN
ODP-2-24050-3HF4B-MN
ODP-2-34075-3HF4B-MN
ODP-2-34100-3HF4B-MN
ODP-2-34150-3HF4B-MN
ODP-2-44200-3HF4B-MN
ODP-2-44250-3HF4B-MN
ODP-2-44300-3HF4B-MN

1

O W N

30

Corrente de saida (A)

2,2
4,1
5,8
95
14
18
24
30
39

46

NN W oW NN

Tamanho do quadro

| Tomanho do quadro_
2
2
2
2
3
3
3
4
4
4

500-600V *10% - entrada trifasica

1
I
1
o
N
.
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Modelo kW
ODP-2-26075-3K04B-MN
ODP-2-26150-3K04B-MN
ODP-2-26220-3K04B-MN
ODP-2-26400-3K04B-MN
ODP-2-26550-3K04B-MN
ODP-2-36075-3K04B-MN
ODP-2-36110-3K04B-MN
ODP-2-36150-3K04B-MN
ODP-2-46185-3K04B-MN
ODP-2-46220-3K04B-MN
ODP-2-46300-3K04B-MN

www.invertekdrives.com

0,75

Modelo HP
ODP-2-26010-3H04B-MN
ODP-2-26020-3H04B-MN
ODP-2-26030-3H04B-MN
ODP-2-26050-3H04B-MN
ODP-2-26075-3H04B-MN
ODP-2-36100-3H04B-MN
ODP-2-36150-3H04B-MN
ODP-2-36200-3HO04B-MN
ODP-2-46250-3H04B-MN
ODP-2-46300-3H04B-MN
ODP-2-46400-3H04B-MN

1

2
3
5

Corrente de saida (A)

Tamanho do quadro
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3. InstalacéGo mecanica

3.1. Generadl

= O Optidrive deve ser montado apenas na posicdo verfical, em uma instalacdo plana, resistente a chamas e sem vibracées,
usando os orificios de montagem integrados ou o clipe de trilho DIN (apenas no tamanho de quadro 2).

» Néo instale material inflamdvel proximo ao Optidrive.

» Assegure-se de respeitar as folgas de ar de resfriamento minimas detalhadas na Secéo 3.6. Orientacées de montagem
em gabinete (unidades IP20) na pdgina 16, 3.9. Orientacdes de montagem (unidades IP55) na pagina 18 e 3.10.
Orientagdes de montagem (unidades IP66) na pdgina 19.

= Certifique-se que o intervalo de tfemperatura ambiente ndo exceda os limites permitidos para o Optidrive apresentados na Secéo

10.1. Ambiental na pdgina 78.

* Fomeca ar de resfriamento limpo e livre de contaminantes e umidade adequado em quantidade suficiente para atender aos
requisitos de resfriamento do Optidrive.

3.2. Antes da instalacéo

» Desembale cuidadosamente o Optidrive e verifique se hé sinais de danos. Em caso afirmativo, nofifique o remetente imediatamente.

» Verifique a efiqueta de classificacdo do inversor para garantir que seja do tipo correto e possua os requisitos de energia
necessdrios para a aplicacdo.

» Para evitar danos acidentais, sempre armazene o Optidrive em sua caixa original até sua utilizacdo. O armazenamento deve ser
feito em um local limpo e seco, dentro do intervalo de temperatura de -40°C a +60°C.

3.3. Instalacdo em conformidade com UL

Observe o seguinte para a instalacdo compativel com UL:

» Para obter uma lista atualizada de produtos em conformidade com UL, consulte a listagem UL NMMS.E226333.

» Oinversor pode ser operado dentro de um intervalo de temperatura ambiente, conforme indicado na Secdo 10.1. Ambiental na
pdgina /8.

» Para unidades IP20, a instalac@o é necessaria em um ambiente com grau de poluicdo 1.

* Para as unidades IP55, a instalacéo em um ambiente com grau de poluicéo 2 ¢ permitida.

* Para as unidades IP66, a instalacdo em um ambiente com grau de poluicdo 4 é permitida.

= Os terminais de anel listados na UL devem ser usados para todas as conexdes de barramento e aterramento.

Consulte a Secdo 10.4. Informacées adicionais para instalacées aprovadas pela UL na pdgina 81.

3.4. Instalacdo apos um periodo de 100%4 - ___.
armazenamento

Quando o inversor é armazenado por algum tempo antes da
instalacdo ou permaneceu sem a fonte de alimentacdo principal 75% b - oo
presente por um longo periodo de tempo, é necessdrio reformar
os capacitores CC no inversor de acordo com a tabela a seguir
anfes da operacéo. Para inversores que néo foram conectados &
fonte de alimentacao principal por um periodo superior a 2 anos,
¢ necessdrio aplicar uma tenséo de rede reduzida por um periodo
de tempo e posteriormente aumentd-la gradualmente antes da
operacdo do inversor. Os niveis de tensao relativos & fensdo nominal 25%
do inversor e os perfodos de tempo nos quais eles devem ser

aplicados sdo mostrados na tabela a seguir. Apds a conclusdo do

procedimento, o inversor pode ser operado normalmente.

50% | -----

T 12 13 17
Periodo de Nivel de . Nivel de ; Terceiro , Nivel de ,
= Periodo ~ Periodo p Periodo = Periodo
armazenamento/ | tensdo de d tensdo de nivel de tensdo de
: e tempo de tempo 4 de tempo de tempo
periodo de entrada e entrada T2 tenséo de 13 entrada T4
desligamento inicial secundaria entrada final
At¢ 1 ano 100% N/A
1-2 anos 100% 1 hora N/A
2-3 anos 25% 30 minutos 50% 30 minutos 75% 30 minutos 100% 30 minutos
Mais de 3 anos 25% 2 horas 50% 2 horas 75% 2 horas 100% 2 horas
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3.5. Peso e dimensdes mecanicas

3.5.1. Unidades IP20

] [\

[\

1065586 |

723405 678091011213

0000000000000

14 15 16 17 18

d

JW3

7

VA

Tamanho do A | B | c | D | E |
inverser | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. |

2 221 8,70 110 4,33 185 7,28 209 8,23 63 2,48

3 2061 10,28 131 5,16 205 8,07 247 Q72 80 3,15

4 418 16,46 172 6,77 240 9,45 400 15,75 125 492

5 486 19,13 233 Q17 260 10,24 460 18,11 175 6,89

6A 614 2417 286 11,25 320 12,59 588 23,14 200 787

6B 726 28,58 330 13 320 12,59 692 27,24 225 8,85

8 Q74 38,34 444 1748 423 16,65 Q24 36,37 320 12,59

2
3
4
5
6A

6B
8

OBSERVACAO

M4
M4
M8
M8
M8
M10
M12

#8
#8
5/16
5/16
5/16
3/8
7/16

Parafusos de montagem
Tamanho Métri Tamanho do
etrica
do quadro quadro

Terminais de controle

Terminais de energia

Todos
2&3
4
5
OA
6B
8

Peso

| Kg | b
1,8 4,0

3,5
92
18,1
32
43
124,5

77
20,3
399
70,5
94,8
274,4

Torques de aperto

Torque necessdrio

0,5 Nm
1 Nm
2 Nm
4 Nm
12 Nm
15 Nm
60 Nm

4,5 lb-pol
9 Ib-pol
18 Ib-pol

35,5 lb-pol

9 lb-ft
11 Ib-ft
42 |b-ft

Tipo de Terminal

Terminais de controle

Terminais de poténcia

Terminais de controle
Terminais de controle
Rosca M 10
Rosca M 10
Rosca M 12

*O chassi do IP20 de tamanho de quadro 4 pode obstruir a rotacéo (aperto) de parafusos de cabeca sextavada; a fixacdo com

parafusos de cabeca redonda é mais adequada para a montagem dessa unidade. Os terminais devem ser fixados e removidos

apenas com ferramentas manuais. O uso de ferramentas elétricas pode causar danos.

www.invertekdrives.com
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3.5.2. Unidades IP55

A

3

7]

="

Q

Q
o)

o

(o]

3

o

n u
Q>

: e L— L— L—
~ n n

o] | |

C

—

n Tamenhodo | A | 08 | ¢ | o | & | oPeso |
inversor mmmmmmmmmmmn

4
5

6
/

8

450
540
865
1280
1334

1772
21,26
34,06
50,39
52,51

7
235
330
330
444

Parafusos de montagem

Tamanho Tamanho do
Torque necessario | Tipo de Terminal
do qucdro quadro

6,73
9,25
12,99
12,99

17,48

252
270
332
358
423

9,92

10,63
13,07
14,09
16,65

428
520
840
1255
Q24

16,85
20,47
33,07
49,40

36,37

10 4,33
175 6,89
200 787
200 /87
320 12,59

Torques de aperto

Terminais de controle Todos 0,5Nm 4.5 Ib-pol
5 M8 5/]6 4 2 Nm 18 Ib-pol
6 M10 3/8 5 4 Nm 35,5 lb-pol
7 M10 3/8 Terminais de energia 6 15 Nm 1 Ib-ft
8 M12 7/16 7 15 Nm 1 lb-ft
8 60 Nm 42 |b-ft
OBSERVACAO

254
23 50,7
55 121,2
89 196,2
TBC TBC

Terminais de controle

Terminais de controle

Terminais de controle
Rosca M 10
Rosca M 10
Rosca M 12

Os terminais devem ser fixados e removidos apenas com ferramentas manuais. O uso de ferramentas elétricas pode causar danos.
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3.5.3. Unidades IP66

i

j
K ?

Tamanhodo| A | 8 [ ¢ | o | e | ¢ | eeso |
inversor mmmmmmmmmmmmmn

2 257 10,12 188 176 6,93 172 6,77 77

310 12,20 211 8,31 235 9,25 252 992 197 775 225 8,86 6,6 14,5

4 360 14,17 240 9,45 271 10,67 | 300 11,81 227 8,94 260 10,24 95 20,9
OBSERVACAO

A medida C s6 é vdlida para a versdo com desconexdo.

Parafusos de montagem Torques de aperto
Tamanho do Tamanhodo | .
orque necessario | Tipo de Terminal
quadro quadro
Todos os tomonhos Terminais de controle Todos 0.5Nm 4.5 Ib-pol | Terminais de controle
2&3 0.8 Nm 7 lb-pol | Terminais de controle
Terminais de energia
4 2 Nm 18 Ib-pol | Terminais de controle

OBSERVACAO

Os terminais devem ser fixados e removidos apenas com ferramentas manuais. O uso de ferramentas elétricas pode causar danos.
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3.6. Orientacées de montagem em gabinete (unidades I1P20)

= Osinversores IP20 s@o adequados para uso em ambientes com grau de poluicdo 1, de acordo com a [EC-664-1. Para
ambientes com grau de poluicéo 2 ou superior, os inversores devem ser montados em um gabinete de controle adequado com
profecdo de entrada suficiente para manter um ambiente de grau de poluicdo 1 ao redor do inversor.

» Os gabinetes devem ser feitos de um material condutor térmico.
» Assegure-se de manter as folgas de ar minimas ao redor do inversor, conforme mostrado a seguir, ao montar o inversor.

* Quando gabinetes ventilados sdo usados, deve haver ventilacdo acima e abaixo do inversor para garantir uma boa circulacdo
de ar. O ar deve ser aspirado abaixo do inversor e expelido acima do inversor.

» Em qualquer ambiente em que as condices o exijam, o gabinete deve ser projetado de forma a proteger o Optidrive contra a
entrada de poeira transportada pelo ar, gases ou liquidos corrosivos, contaminantes condutores (como condensacéo, poeira de
carbono e particulas metdlicas) e sprays ou respingos de édgua de todas as direcées.

¢ Ambientes com alto teor de umidade, sal ou produtos quimicos devem usar um gabinete adequadamente vedado (sem ventilacdo).

O desenho e a disposicao do gabinete devem manter as folgas e vias de ventilacdo adequadas para permitir que o ar circule
pelo dissipador de calor do inversor. A Invertek Drives recomenda os seguintes tamanhos minimos para inversores montados em

gabinetes metdlicos néo ventilados:
+ -DC L L2/N L3 + -DC LWL L2/N L3
6506 || 106586 ()

&)

T 2 3 45 67801011215

OOO0O0000000000

lolol

13 15 16 17 18

el et

\ 086 600 |

X
Tamanho do Acima e abaixo De qualquer lado

Y
et o ] ol [ o ool |

2 75 295 10 0,39 46 1,81

3 100 3,94 10 0,39 52 2,05
4 200 7,87 25 0,98 70 2,76
5 200 7,87 25 0,98 70 2,76
O6A 200 7,87 25 0,98 70 2,76
6B 200 7,87 25 0,98 70 2,76
8 350 11,81 50 394 412 16,22

OBSERVACAO

A dimensdo Z supde que os inversores sejam montados lado a lado sem folga.

As perdas de calor tipicas do inversor sdo <3% das condicdes de carga operacional.

As informacdes anteriores sdo apenas diretrizes, e a temperatura ambiente operacional do inversor DEVE ser mantida o tempo todo.
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3.7. Montagem do inversor - unidades IP20
= Asunidades IP20 s@o destinadas & instalacdo em um gabinete de confrole.
» Para a montagem com parafusos:
o Usando o inversor como modelo ou as dimensées exibidas anteriormente, marque os locais para perfuracéo.
o Garanfa que durante a perfuracéo dos locais de montagem o pé da perfuracdo néo entre no inversor.
o Monte o inversor na placa fraseira do gabinete usando parafusos de montagem adequados.
o Posicione o inversor e aperte firmemente os parafusos de montagem.
* Para a montagem em frilho DIN (somente tamanho de quadro 2):
o localize a fenda de montagem do tfrilho DIN na parte traseira do inversor na parte superior do trilho DIN.
o Pressione a parte inferior do inversor no frilho DIN até que o clipe inferior se fixe ao frilho DIN.

o Se necessdario, use uma chave de fenda reta adequada para baixar o clipe do frilho DIN para permitir que o inversor seja
montado com seguranca no trilho.

o Para refirar o inversor do trilho DIN, use uma chave de fenda reta adequada para soltar a aba de liberacdo e eleve a parte
inferior do inversor, retirando-o do trilho.

_—
. . . =
3.8. Dimensionamento do painel do Inversor 7]
Os drives IP20 devem ser montados em painéis adequados. £ muito importante garantir que o painel seja projetado para manter a Q
—_—
temperatura ambiente do inversor dentro de niveis aceitéveis. o)
Calculando o tamanho do painel para um painel completamente selado sem qualquer ventilacdo: ’al
A &rea de superficie externa livre para irradiar calor ao meio ambiente deve ser grande o suficiente para dissipar o calor gerado 0o
internamente o painel - Se alguma superficie esfiver contra uma parede ou chéo, a drea de superficie correspondente deve ser 3
excluida deste cdlculo. ®
A é&rea de superficie do painel necessdria pode ser calculada de acordo com o seguinte: 8
b4
= A=P/Kx(T - T =
- e
Onde a
Q

» A= Area de supefficie do painel de controle em metros quadrados que é livre para irradiar calor para o ar (dreas montadas
conira a parede ou ch&o est@o excluidas)

= P = Poténcia total dissipada no painel (inclui todas as perdas de todos os dispositivos de alimentacdo)

» K = Constante térmica, normalmente 5,5 para aco macio pintado
®* T, = Temperatura méxima permitida no painel (temperatura ambiente para o inversor)
* T, = lemperatura ambiente maxima ao redor do painel

Se o painel for ventilado usando ventiladores e filtros de refrigeracéo, o fluxo de ar necessério pode ser determinado da seguinte
forma:

= F=0053xP /(T
Onde

» [ = Fluxo de ar em mefros cibicos por minuto

MAX TAMB)

= P =Poténcia tofal dissipada no painel (inclui fodas as perdas de todos os dispositivos de alimentacdo)

* T, = Temperatura ambiente méxima ao redor do painel

* T, = lemperatura ambiente méxima ao redor do painel
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3.9. Orientacées de montagem (unidades IP55)

Antes de montar o inversor, verifique se o local escolhido atende aos requisitos de condicées ambientais para o inversor apre-
senfados na Secao 10.1. Ambiental na pagina 78.

O inversor deve ser montado verticalmente em uma superficie plana adequada.
As folgas minimas de montagem, conforme exibidas na tabela a seguir, devem ser respeitadas.
O local de montagem e as instalacées escolhidas devem ser suficientes para suportar o peso dos inversores.

As unidades IP55 ndo requerem montagem dentro de um gabinete de controle elétrico; no entanto, elas podem ser montadas, se
desejado.

Usando o inversor como modelo ou as dimensées exibidas anteriormente, marque os locais necessdrios para a perfuracdo.

E necessario ufilizar prensa cabos adequados para manter a protecdo de IP do inversor. Os tamanhos dos prensa cabos devem
ser selecionados com base no nimero e tamanho dos cabos de conexdo necessdrios. Os inversores séo fornecidos com uma
placa de bucim plana e néo perfurada para permitir que os tamanhos corretos dos orificios sejam cortados conforme necessario.
Refire a placa de bucim do inversor antes da perfuracéo.

Tamanho do inversor

4 200 7,87 10 0,39
5 200 7,87 10 0,39
6 200 7,87 10 0,39
7 200 7,87 10 0,39
8 350 13,78 50 197

OBSERVACAO

As perdas de calor fipicas do inversor séo aproximadamente 3% das condicées da carga operacional.

As informacdes anteriores sdo apenas direfrizes, e a temperatura ambiente operacional do inversor DEVE ser mantida o tempo todo.
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3.10. Orientacdes de montagem (unidades IP66)

» Antes de montar o inversor, verifique se o local escolhido atende aos requisitos de condicées ambientais para o inversor apre-
senfados na Secdo 10.1. Ambiental na pagina 78.

= Oinversor deve ser montado verticalmente em uma superficie plana adequada.

» As folgas miimas de montagem, conforme exibidas na tabela a seguir, devem ser respeitadas.

» O local de montagem e as instalacées escolhidas devem ser suficientes para suportar o peso dos inversores.

» Usando o inversor como modelo ou as dimensées exibidas a seguir, marque os locais necessdrios para a perfuracdo.

» £ necessdrio utilizar prensa cabos adequados para manter a protecéo de entrada do inversor. Os orificios do bucim para os
cabos de energia e do motor sdo pré-moldados no gabinete do inversor; os tamanhos de prensa cabos recomendados sdo
mostrados acima. Os orificios do bucim para os cabos de controle podem ser cortados conforme necessério.

=
7
=
Q
Q
Qo Ne)
o
@ 0
(4]
a
Q>
3,
a
Q

3.10.1. Prensa cabos e tamanhos de orificios recomendados

Cabos de alimentacéo e do motor Cabos de controle

Tamanho X acima e abaixo Prensa cabo Prensa
do inversor Tamanho do recomendado Tamanho do recome

cabo
ndado
furo furo
Rosca PG Rosca PG m

] 200 787 | 204mm /08pol. | PGI35 M20 PG13,5 M20

2&3 200 7,87 27mm / 1,06 pol. PG2I M25 20,4mm / 0,8 pol. PG13,5 M20

4 200 7,87 37mm / 1,46 pol. PG29 - PG13,5 M20
OBSERVACAO

As perdas de calor fipicas do inversor séo aproximadamente 3% das condices da carga operacional.

As informacdes anteriores sdo apenas direfrizes, e a temperatura ambiente operacional do inversor DEVE ser mantida o tempo todo.
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3.11. Instalacéo do para-sol IP66

Tamanho do quadro Cédigo do produto

OPT-3-HATO2

2

3&4

OPT-3-HATO3

Instale o Optidrive seguindo as instrucdes do guia do usudrio. Coloque o capé IP66 sobre o Optidrive e deslize-o para baixo até

encaixar na parte superior do dissipador de calor. UMA em seguida, fixe-o no lugar usando os orificios de montagem.

Espaco livre recomendado antes da instalacéo Instalacédo do para-sol IP66
Certifique-se de ter pelo menos 30 mm de cada lado e 100 Instale o Optidrive seguindo as instrucdes do guia do usudrio.
mm acima da unidade para permitir espaco suficiente para a Coloque o capé IP66 sobre o Optidrive e deslize-o para baixo até

instalacdo do para-sol IP66.

I 100mm

)

Qo
=@
@0

—
4+
30mm

I
1

[N

)

30mm

encaixar na parte superior do dissipador de calor. UMA em seguida,
fixe-o no lugar usando os orificios de montagem.

id 4

ﬂ_’

@ —h

N\

|

h &

»

H 4
Tamanho
do orificio

2 |2755110,85|139,7| 55 |259,6|10,22| 2474 | 9,74 |140,0| 551 | 69,7 | 2,74 489|193 12850 1,2 | 48 {019 | 1,533

3y4 |340,7| 13,41 |169,7| 6,68 | 324,7112,78| 3073

20 | Guia do usudrio do Optfidrive P2

| Verséo 3.10
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3.12. Remocédo da tampa do terminal

3.12.1. IP55 Tamanho do quadro 4  3.12.2. IP55 Tamanho do quadro 5 3.12.3. IP55 Tamanhos de quadro 6 e 7

i il

® O
f‘f'\

www.invertekdrives.com

Parafusos de liberacéo
da tampa do terminal
Usando uma chave de fenda
adequada, desaperte os

parafusos de fixacdo e remova

a tampa.

i Al
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3.12.4. IP20 e IP55 Tamanho do quadro 8

AN /A

© ©

@

@ @

n_loOo oQo oOokn

3.12.5. IP66 Tamanhos de quadro 2 e 3

il

N ——— K

Parafusos de liberacéo
da tampa do terminal

Usando uma chave de fenda
adequada, desaperte os dez
parafusos de fixacdo indicado e
remova a tampa.

3.12.6. IP66 Tamanho do quadro 4

Parafusos de liberacéo
da tampa do terminal

Com uma chave de fenda
adequada, desaperte os dois
parafusos de fixacdo indicados
e refire a tampa.
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3.13. Manutencéo de rotina

O inversor deve ser incluido no programa de manutencdo agendada para que a instalacdo mantenha um ambiente operacional
adequado; isso deve incluir:

» Atemperatura ambiente deve ser igual ou inferior & estabelecida na Secdo 10.1. Ambiental na pdgina 78.
» Ventiladores dissipadores de calor devem se mover liviemente e estarem livres de poeira.

» O gabinete no qual o inversor estd instalado deve estar livre de poeira e condensacdo; além disso, os ventiladores e os filros de
ar devem ser verificados em relacéo ao fluxo de ar correto.

Também devem ser feitas verificacdes em todas as conexdes elétricas, garantindo que os terminais dos parafusos estdo
corretamente apertados e que os cabos de energia ndo apresentam sinais de danos causados pelo calor.

3.14. Bloqueio do IP66 (NEMA 4X)

Bloqueio do interruptor seccionador principal

Nos modelos com interruptor, o interruptor seccionador principal pode ser bloqueado na posicdo “Desligado” usando um cadeado
de manilha padrdo de 20 mm (ndo fornecido).

Bloqueio da unidade IP66/Nema 4X

|Pisu|
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4. Instalacao elétrica

4

DOLI3|3 OPID|P}SU|

4.1. Diagrama de conexéo

Todos os locais dos terminais de energia estdo marcados diretamente no produto. As unidades de tamanho de quadro 2 a 4 do
IP20 t&m entrada de energia CA localizada na parte superior, com as conexdes do resistor do motor e da frenagem localizadas na
parte inferior. Todas as outras unidades possuem terminais de energia localizados na parte inferior.

4.1.1. Conexdes de energia elétrica

" Rede (1 ou 3 fases) > Conexdo de energia de entrada
Informacées adicionais na Secdo 4.3. na pagina 26
L1/L 12/N 13 —_— N <
PE | > ( Conexdo PE de aterramento de protecdo ]
Informacées adicionais na Secdo 4.2. na pdgina 26
( Isolador/ desconectar h
— Aguarde pelo menos 30 segundos entre
L cada inicializacao! )
Reator de linha externo (opcional) )
— - L - (L
Informacaes adicionais na Secdo 4.3.3. na pagina 27
Reator de Linha Externa (opcional)
e ~ .. . ~ L.
Informacaes adicionais na Secdo 4.3.4. na pagina 27
\)(\ Filtro EMC externo (opcional)
—— > Informacses adicionais na Secéo 4.13. na pégina 33
NI
LI/L 12/N L3
ODP-2
DC DC
u Vv w @ + BR -
Filtro de saida externo (opcional)
- = Indutor de saida (reator de cargal
= Filtro dV/dT
= Filtro Senoidal
F- oot —e - 4

Resistor de frenagem com protecéo
— contra sobrecarga térmica
Informacées adicionais na Secdo 4.8. na pagina 29

r
\

- - - - .- ------

L

7

Fonte de alimentacdo CC ou barramento comum CC
Informacaes adicionais na Secéo 4.5. na pégina 27

[r—
| ==
[r—
| ==

DC+ DC-

e e e .- - ===

> ch? de motor blindcdo com conexdo PE
Informacées adicionais na Secdo 4.6. na pdgina 28

\ J

OBSERVACAO os inversores fechados ndo sdo adequados para a conexdo do sistema de conduites rigidos.

24 | Guia do usudrio do Optidrive P2 | Versao 3.10 www.invertekdrives.com



4.1.2. Conexdes de energia elétrica — modelos comutados IP66 (NEMA 4X)

~ Rede (1 ou 3 fases) > Conexdo de energia de entrada
Informacées adicionais na Secéo 4.3. na pégina 26

PE | > ( Conexdo PE de aterramento de protecéo J
Informacdes adicionais na Secdo 4.2. na pdgina 26

0100 | — o)

Informacdes adicionais na Secéo 4.3.3. na pagina 27

L1/l 12/N 13

Reator de linha externo (opcional)
Informacaes adicionais na Secdo 4.3.4. na pagina 27

Filiro EMC externo (opcional)

—— > Informacées adicionais na Secéo 4.13. na pégina 33
\/—\

Interruptor seccionador de rede integrado

L1/l 12/N 13 > (ﬂ)
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ODP-2 IP66 (NEMA 4X) Comutados G
W @ DC gg DC Aguarde pelo menos 30 segt:ndos
L entre cada inicializacéao! )
4 \

Filiro de saida externo (opcional)

I—— = Indutor de saida (reator de cargal

= Filtro dV/dT

= Filiro Senoidal
[3 o BN e ) _— - 4
' [
' [
' ! Resistor de frenagem com protecdo
! X - contra sobrecarga térmica
' ' Informacdes adicionais na Secéo 4.8. na pagina 29
'
- :
'
' : \. J
] A\'
::—‘ /—\\:
' [
' [
' '
1 f 4 3\
' [
' '
' [
' [
' ' Cabo de motor blindado com conexdo PE
N ! —— Informacaes adicionais na Secdo 4.6. na pagina 28
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4.2, Conexao (PE) de aterramento de protecéo

4.2.1. Orientacdes de aterramento

O aterramento de seguranca adequado deve ser fomecido de acordo com as regras e cédigos de prdticas de fiacdo locais. O
terminal de aterramento de cada Optidrive deve ser conectado de volta & barra de aterramento de seguranca comum para manter
os potenciais de toque dentro dos limites seguros. O terminal de aterramento de cada Optidrive deve ser conectado DIRETAMENTE
ao barramento de aterramento do local (através do filiro EMC, se instalado). As conexdes de aterramento do Optidrive ndo devem
fazer loop de um inversor ao outro, ou para ou de qualquer outro equipamento. A impedéancia do aterramento deve estar em
conformidade com os regulamentos de seguranca industrial locais e,/ou cédigos eléfricos.

Para atender aos regulamentos da UL, os terminais de crimpagem aprovados pela UL devem ser usados para todas as conexdes de
fiacdo de aterramento.

A integridade de todas as conexdes de aterramento deve ser verificada periodicamente.

4.2.2. Condutor de aterramento de protecéo

A &rea de secéo transversal do condutor PE deve ser pelo menos igual & dos condutores da fonte de alimentacéo.

4.2.3. Aterramento do motor

O motor acionado deve ser conectado localmente a um local de aterramento adequado para manter os potenciais de toque
dentro dos limites seguros. Além disso, o aterramento do motor deve estar conectado a um dos terminais de aferramento no inversor.
4.2.4. Monitoramento de falha do aterramento

Como em todos os inversores, pode existir uma corrente de fuga & terra. O Optidrive foi projetado para produzir a minima corrente
de fuga possivel em conformidade com os padrées mundiais. O nivel de corrente ¢ afetado pelo comprimento e tipo de cabo do
motor, frequéncia de comutacéo efetiva, conexdes de aterramento usadas e tipo de filtro RFl instalado. Se um ELCB (disjuntor de
fuga & terra) for usado, as seguintes condices se aplicam:

= Um disposifivo fipo B deve ser usado.

* Recomenda-se um dispositivo com atraso de disparo de 10 ms.

» Um dispositivo individual deve ser usado para cada Optidrive.

» O dispositivo deve ser adequado para profeger equipamentos com um componente CC na corrente de fuga.

» O dispositivo ndo deve ser sensivel & corrente de fuga de alta frequéncia.

4.2.5. Terminacéo da Blindagem (Tela do Cabo)

O terminal de aterramento de seguranca fornece um ponto de aterramento para a blindagem do cabo do motor. A blindagem do
cabo do motor conectada a este terminal (extremidade do inversor) também deve ser conectado & carcaca do motor (extremidade
do motor). Use uma terminacdo de blindagem ou bracadeira EMI para conectar a blindagem ao o terminal de aterramento de
seguranca, consulte a secdo 4.13. Instalacdo em conformidade com EMC na pdgina 33.

4.3. Conexado de energia de entrada

A Aguarde pelo menos 30 segundos entre cada inicializacaol

4.3.1. Adequacéo

Todos os modelos Optidrive P2 foram projetados para uso em uma alimentacdo monofdsica ou trifdsica balanceada, dependendo do modelo.

Para todos os modelos e classificacées ao trabalhar com uma rede de alimentacao de IT ou qualquer tipo de fonte de alimentacéo
em que a tensdo fase-aterramento possa exceder a tensdo fase-fase (como fontes néo aterradas), o filro EMC interno e a protecdo
contra surtos devem ser desconectados antes da conexdo & alimentacdo. Consulte a Secdo 10.6. Varistores e filtro EMC internos -
Procedimento de desconexdo na pdgina 83 para obter mais informacées.

Para modelos de alimentacdo frifésica, é permitido um desequilibrio méximo de 3% entre as fases.
Para conformidade com os requisitos C-Tick e CE EMC, consulte a Secao 4.13. Instalacéo em conformidade com EMC na pdgina 33.

= [ necessaria uma instalacdo fixa, de acordo com IEC61800-5-1, com um dispositivo de desconexdo adequado instalado entre
o Optidrive e a fonte de alimentacéo principal. O dispositivo de desconexdo deve estar em conformidade com os cédigos/reg-
ulamentos de seguranca locais (por exemplo, na Europa, EN60204-1, Seguranca de mdaquinas).

4.3.2, Conexdo
* Para a fonte de alimentacdo CA monofdsica, a energia deve ser conectada a L1/L, 12/N.
* Para a fonte de alimentacdo CC, os cabos de alimentacéo principal devem ser conectados a L1 /1, 12/N.

» Para as fontes de alimentacdo CA trifésicas, os cabos de alimentacao principal devem ser conectados a L1, L2 e L3. A sequéncia
de fases néo é importante. A conexdo neutra ndo é necessdria.
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4.3.3. Selecéio de Cabos

» Os cabos devem ser dimensionados de acordo com os cédigos ou regulamentos locais. As dimensdes maximas para cada
modelo de inversor séo fornecidas na Secéo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida,/entrada na pdgina 78.

* Parainstalacéo dentro da Uniéio Europeia, o tipo de cabo deve ser selecionado de acordo com a secéo 4.13. Instalacéo em
conformidade com EMC na pégina 33.
4.3.4. Selecdo de fusivel/disjuntor

» Fusiveis adequados para fornecer protecdo da fiacdo do cabo de alimentacdo devem ser instalados na linha de alimentacéo,
de acordo com os dados na Secéo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida/entrada na pdgina 78.

= Os fusfveis devem estar em conformidade com os cédigos ou regulamentos locais em vigor. Em geral, os fusiveis do fipo gG (IEC 60269)
ou UL do fipoJ sGo adequados (excecdo: a série Eaton Bussmann FWP deve ser usada para os modelos de tamanho 6A e 6B 1P20); no
enfanto, em alguns casos, podem ser necessdrios fusfveis do ftipo aR. O tempo de operacéo dos fusiveis deve ser inferior a 0,5 segundos.

* Quando permitido pelos regulamentos locais, disjuntores MCB do tipo B de dimensdo e classificacéo equivalentes podem ser
utilizados no lugar dos fusiveis, desde que a capacidade de compensacdo seja suficiente para a instalacdo.

* Para instalacdes em conformidade com UL, fusiveis devem ser usados, consulte a secdo 10.4. Informacées adicionais para
instalacées aprovadas pela UL na pdgina 81.

= Consulte a secdo 10.3. Requisitos da fonte de alimentacdo de entrada na pdgina 81 para os limites reais de capacidade de
curfo-circuito de alimentacdo para cada inversor.

= O Optidrive fornece protecdo térmica e contra curto-circuito para o motor e o cabo do motor conectados.

4.3.5. Indutor de entrada opcional

Recomenda-se a insfalacdo de um indutor de entrada opcional na linha de alimentacdo para os inversores onde ocorrer uma das
seguinfes condicdes:

» Aimpedancia da fonte de alimentacdo é baixa ou o nivel de falha/corrente de curto-circuito ¢ alto.
» A fonte de alimentacdo estd sujeita a quedas de energia.

= [ utilizado um sistema de alimentacdo desbalanceado (inversores tifasicos), onde os niveis de tensdo durante a operacdo em
carga excedem a capacidade projetada de 3% do Optidrive.

» Afonte de alimentacdo do inversor é um sistema de barramento e engrenagen (geralmente guindastes suspensos).

Em todas as outras instalacdes, um indutor de entrada é recomendado para garantir a protecéo do inversor contra falhas na fonte
de alimentacéo.

4.4. Operacdo de inversores trifasicos a partir de uma fonte monofasica

Uma funcdo especial do Optidrive P2 permite que alguns dos inversores projetados para operacdo em fontes frifésicas sejam
operados em uma fonte monofdsica da tenséo nominal correta em até 50% da capacidade nominal.

Por exemplo, o nimero do modelo ODP-2-64450-3KA4N pode ser operado em uma fonte monofésica, 380 — 480 volts, com a
corrente de safda maxima limitada a 45 amperes.

A fonte deve estar conectada aos terminais L1 e L2 do inversor.

Se for necesséria a operacéo em uma alimentacdo monofésica, entre em contato com seu parceiro de vendas para garantir que
uma unidade de acionamento adequada seja selecionada.

4.5. Operacao com fonte de alimentacéo CC ou barramento CC comum

Os modelos Optidrive P2 fornecem terminais para conexao direta ao barramento CC para aplicacées que exigem isso. Para obter
mais informacées sobre o uso das conexdes de barramento CC, consulte seu parceiro de vendas da Invertek Drives.
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4.6. Conexédo do motor

O inversor produz inerentemente comutacéo rdpida da tensdo de saida (PWM| para o motor em comparacéo com a fonte de
alimentacdo, para motores que foram preparados para operacéo com um inversor de velocidade varidvel, néo hé medidas
preventivas necessdrias, no enfanto, se a qualidade do isolamento for desconhecida, o fabricante do motor deverd ser
consultado, e medidas preventivas poderdo ser necessdrias.

O motor deve ser conectado aos terminais Optidrive U, V e W usando um cabo adequado de 3 ou 4 nicleos. Quando um
cabo de 3 nicleos ¢ utilizado com a blindagem operando como condutor de aterramento, a blindagem deve ter uma drea
de secéo transversal pelo menos igual aos condutores de fase quando eles sédo fabricados com o mesmo material. Quando
um cabo de 4 nicleos é utilizado, o condutor de aterramento deve ter pelo menos uma drea de sec@o fransversal igual e ser
fabricado com o mesmo material que os condutores de fase.

O comutador automdtico ndo deve ser instalado entre a saida do inversor e o motor; abrir e fechar contatos neste circuito
enquanto o inversor esfiver energizado reduzird inevitavelmente a vida Util do inversor e poderd causar falha do produto. Se for
necessdrio colocar um isolador entre o inversor e o motor para cumprir com os regulamentos locais, o dispositivo néo deverd ser
operado quando o inversor estiver em operacéo.

Para instalacdo dentro da Unido Europeia, consulte a secdo Secao 4.13. Instalacéo em conformidade com EMC na pégina
33. Para todas as instalacées, € recomenddvel usar um cabo blindado geral ou tomar medi-das como instalacdo dentro de
tubos ou du-tos de metal para evitar radiacdo eletromagnética que pode causar distirbios a outros equipamentos ou aumentar
as correntes de rolamentos nos motores.

O aterramento do motor deve ser conectado a um dos terminais de aterramento do Optidrive para fornecer um caminho de baixa
impedancia para que a corrente de fuga no modo comum retorne ao inversor.

4.7, Conexoes da caixa de terminais do motor

A maioria dos motores de uso geral é preparada para operacdo em fontes de alimentacéo de dupla tenséo. Isso ¢ indicado na

placa de identificacdo do motor. Essa tensdo operacional é normalmente selecionada ao instalar o motor, selecionando a conexédo
ESTRELA ou DELTA. ESTRELA sempre fornece a mais alta das duas classificacdes de tensao.

Tensées na placa de

Tensdo de alimentacéo identificacdo do motor Conexéio
230 230 / 400
400 / 460 400 / 690 Delta
A
575 575 /1000
400 230 / 400 =
©
Estrela
A
575 330 / 575 l l l
u \ w
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4.8. Conexao de um resistor de frenagem

As unidades Optidrive P2 apresentam um transisfor de frenagem intermno, instalado como padrdo em todos os modelos. O resistor de
frenagem deve ser conectado aos terminais CC+ e BR do inversor. Esses terminais séo revestidos, e a cobertura deve ser removida
para acessar os ferminais.

4.8.1. Modelos de inversores IP20 4.8.2. IP55 e IP66

Tamanhos de quadro 2, 3,4 e 5 Tamanhos de quadro 6a, 6b e 8 Todos os tamanhos de quadro
Remova a tampa pléstica da base do Remova a tampa pldstica de dentro do Remova a tampa pldstica de dentro do
inversor, conforme indicado. inversor, conforme indicado. inversor, conforme indicado.

-

||

Tolo1_10io1

EMC EMC VAR

1010
oc

+

=
A

©

O transistor de freio é ativado usando P1-05 (consulte a Secdo 6.2. Grupo de parémetros 1 — Parametros bdsicos na pdagina 43
para obter mais informacées).

4

DOLI3|3 OPID|P}SU|

A profecdo do software contfra sobrecarga do resistor de frenagem ¢é realizada dentro do inversor. Para a protecéo correfa do
resistor de frenagem, sdo necessdrias as seguintes configuracdes:

» Defina P1-14 = 201 (onde 201 é a configuracéo de senha padrdo para acesso a parémetros avancados).
* |nsira a resisténcia do resistor de frenagem no P6-19 (Ohms).

* |nsira a poténcia do resistor de frenagem no P6-20 (kW).

Resistor de frenagem dinGmico com protecdo contra sobrecarga térmica

E altamente recomendavel equipar o inversor com um
contator principal e fornecer e usar uma protecéao adicional

¢ @ ¢ contra sobrecarga térmica para o resistor de frenagem.
ki \) \\') \}) O contator deve ser conectado de forma que ele abra caso
o resistor superaqueca; caso contrdrio, o inversor néo
A poderd interromper a alimentacéo principal se a unidade de
frenagem permanecer fechada (em curto-circuito) em uma
oo O--0--0- situacéio defeituosa.

L/t 12/N 13 Também é recomendado conectar a protecéo contra

sobrecarga térmica a uma entrada digital do inversor como
um desarme externo.

K1 - Contator principal

O nivel de tens@o nesses
terminais pode exceder 800
VDC.

A carga armazenada
pode estar presente apoés

........... 1 R
' desconectar a energia da
0 rede elétrica.

Permita uma descarga
minima de 5 minutos apés
desligar antes de tentar
Resistor de frenagem/sobrecarga térmica qualquer conexéo nesses
com chave de sobreaquecimento interna terminais.

Fiacdo opcional
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4.9. Fiacéo do terminal de controle

= Todos os cabos de sinal analégico devem ser adequadamente blindados. Cabos de par francado com blindagem dupla sdo
recomendados para cabos de sinal analdgico.

» Os cabos de alimentacdo e de sinal de controle devem ser roteados separadamente sempre que possivel e ndo devem ser
roteados paralelamente um ao outro.

» Observe a distancia minima recomendada entre os cabos mostrada na 4.13. Instalacdo em conformidade com EMC na pégina 33.

» Os niveis de sinal de tensées diferentes, por exemplo, 24 volts CC e 110 volts CA, ndo devem ser roteados no mesmo cabo.

= O forque de aperfo méximo do terminal de confrole é de 0,5 Nm.
= Tamanho do condutor de entrada do cabo de controle: 0,05-2,5 mm?/30-12 AWG.

4.9.1. Conexoes de controle

fffffffffffffffff 1 (+24V DC/ 100mA) otov
! (AO1)8 10-0V
PN 0/4-20 mA
, \ 20-4/0 mA
Ut avoe 2(pl1) (0V/ COM) 9 !
’ 0-10vV
g 3(DI2) 10-0V
: (A0 2) 11 0/4-20 mA
‘ 4 (DI 3) 20-4/0 mA
I
I
l
— : 5 (+10V DC/ 10mA)
= ! 0-10V
0 . 100V
- ' ro.10v] B 6 (Al 1/ DI 4*)
n , 0/4-20mA O—
20-4 mA
— [
Q ‘ 7(0v/ COM) 14 (RL1-C)
‘n 0-10V
o 10ov[ 15 (RL1-NO)
(o] O/‘fz(}‘;x > 10 (Al 2/ DI 5%)
20-4 mA
(1)) 16 (RL1-NC)
—
- 17 (RL2-A)
S
a° 12(sTO+) L~ 18 (RL2-B)
(o] 13 (STO-)
OBSERVACAO

*Linhas tracejadas mostram conexdo para entradas analégicas no modo digital * *Fonte de alimentacdo de 24 V CC externa opcional

Funcéo padrdo

Chave Secdo | Pagina
| Abrir | Fechada |

) Alimentacdo de +24 V CC integrada (100 | 4.10.] 31
+24V DC | Entrada / Saida de 24 volts CC mA) ou enfrada de externa de 24V CC

DIl Entrada digital 1 (Afivacéo de operacdo) PARAR OPERAR 410.2 31
DI 2 Entrada digital 2 PARA FRENTE REVERSO 410.2 31
DI'3 Entrada digital 3 P1-12 Referéncia | Velocidades predefinidas | 4.10.2 31
+10V DC | Saida de +10 volts CC Alimentacgo de +10 V CC infegrada (10 mA)
Al'1 / DI 4 | Entrada analégica 1/entrada digital 4 Referéncia de velocidade 1 (0-10 V) 410.3 31
YAl O\ / COM | Comum de O volts OV comum para Al/AO/DI/DO
AO 1 Saida analégica 1 Velocidade do motor (0-10 V) 4104 31
"2 OV / COM | Comum de O volts 0V comum para Al/AO/DI/DO
Al 2 /DI 5 | Entrada analégica 2/entrada digital 5 P2-01 Ref. de velocidade ‘ P2-02 Ref. de velocidade | 4.10.3 31
AO2 Saida analégica 2 Corrente do motor (0-10 V) 4104 31
STO+ Conexao STO de +24 V CC '
) INHIBIT Executar permisséo 4.14 35
STO- Conexdo STO O volfs
RL1-COM | Saida de relé auxiliar 1 comum 410.5 31
RL1-NO | Saida de relé auxiliar 1 normalmente aberta | Inversor com falha Inversor infegro 410.5 31
RLT-NC | Saida de rel¢ auxiliar 2 normalmente fechada Inversor infegro Inversor com falha | 4.10.5 31
RL2-A Saida de rel¢ auxiliar 2 4.10.5 31
B Inversor parado Inversor em operacéo
RL2-B Saida de relé auxiliar 2 4.10.5 31

OBSERVACAO eniradas digitais: Logica alia = 8-30 V CC (méx. 30 V CC) Saidas analégicas: O - 10 volis / 4 — 20 mA (20 mA méx)
Entrada de TORQUE SEGURO DESATIVADO: Légica alta = 18-30V CC (consulte também a Secdo 4.14. Torque seguro desativado)
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4.10. Conexoes do terminal de controle

Exemplos de esquemas de conexdo sao apresentados na Secdo 7.3. Exemplos de esquemas de conexdo na pdgina 49.

4.10.1. Entrada/saida de +24V CC

Quando a alimentacéo principal é aplicada ao inversor, o terminal 1 fornece uma saida de +24V CC, carga méxima de 100 mA.
Isso pode ser usado para ativar entradas digitais ou fornecer energia aos sensores.

Quando nenhuma energia eléfrica é aplicada ao inversor, os componentes eletrénicos de controle do inversor podem ser
alimentados por uma fonte externa de +24V CC. Quando alimentadas dessa maneira, todas as funcées de comunicacdo e E/S
analégica e digital permanecem operacionais, no entanto, o motor ndo pode ser operado, o que permite festes e comissionamento
seguros da instalacdo sem o risco de alta tensdo. Quando alimentado dessa maneira, o inversor requer até 100 mA.

4.10.2. Entradas digitais

Estéo disponiveis até cinco entradas digitais. A funcdo das entradas é definida pelos parametros P1-12 e P1-13, que s@o explicados
na Secdo /. Funcdes do terminal de controle na pdgina 46.

4.10.3. Entradas analégicas

Estéo disponiveis duas entradas analégicas, que também podem ser usadas como entradas digitais, se necessario. Os formatos de
sinal s&o selecionados pelos parémetros da seguinte maneira:

* Parémetro de selecdo de formato de entrada analégica 1 P2-30.

» Parametro de selecdo de formato de entrada analégica 2 P2-33.

Esses par@metros sdo descrifos mais detalhadamente na Secdo 8.1. Grupo de parémetros 2 - Parametros estendidos na pdgina 53.

A funcdo da entrada analégica, por exemplo, para referéncia de velocidade ou realimentacéo PID, ¢ definida pelos parametros P1-12 e
P1-13. A funcdo desses parametros e opcdes disponiveis estéo descritas na Secéo 7. Funcées do terminal de controle na pdgina 46.

_—
-
0
g
*A . -~ ’ . —
Conexdo do potenciometro local - Al1 Sinal de corrente ou tensédo analégica de 2 fios 0
=0 = ‘B
— | N[ ® — | 9 Ol — | N[ ® — 0 ‘
I R — | O o2 — 2 - ol ©] (o]
ol ola << |~ ~ | O Al AR e < a 1)
> > m
(@] (@] —
0.
[N o Q —gu
1
- e
10-0V a
-10-10V
| 0/4-20 mA
(5k - 10kQ) 20-4 mA

Transdutor de 3 fios

+®' * (24vpc\ -

0/4-20 mA 0/4-20 mA

Transdutor alimentado por loop ou 2 fios

4.10.4. Saidas analégicas

Duas saidas analégicas estéo disponiveis e podem ser usadas para sinal de O-10 volts {(carga méxima de 20 mA), O — 20 mA, 4 -
20 mA ou uma saida digital de +24 volt CC, 20 mA. Os parametros para selecionar funcdo e formato séo os seguintes.

Saida analégica Funcéao selecionada por Formato selecionado por
Analog Output 1 P2-11 P2-12
Analog Output 2 P2-13 P2-14

Esses parémetros séo descritos mais detalhadamente na Secéo 8.1. Grupo de parémetros 2 - Parametros estendidos na pdgina 53.

4.10.5. Saidas de relé auxiliares
Estao disponiveis duas saidas de relé, que se destinam a chavear cargas resistivas externas de até¢ 6A a 230 VAC ou 30V CC.
O rel¢ 1 possui contatos normalmente abertos e normalmente fechados disponiveis. O relé 2 fornece um contato simples aberto ou fechado.

A funcdo de saida do relé pode ser configurada usando os parémetros P2-15 e P2-18, descritos na Secdo 8.1. Grupo de
parémetros 2 - Parametros estendidos na pdgina 53.
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4.11. Fiacéio do potenciometro e interruptor de controle integrado da verséo com interruptor

do IP66

O Optidrive P2 est& opcionalmente disponivel com um interruptor/isolador de rede integrado, interruptor de controle e
potenciébmetro montados na frente. Isso permite que o inversor seja operado diretamente no painel de controle frontal, além de
fornecer opcées como Manual/Automdtico ou Controle remoto/Local efc.

O comutador infegrado nos modelos IP66 Outdoor opera em paralelo com os terminais 2 (T2) e 3 (T3) do inversor como entrada
digital 1 e entrada digital 2. Por padrédo, o comutador integrado estd ativado.

Fiacdo do potenciometro e interruptor de controle integrado

Interruptor para
a esquerda

\

Interruptor ao
Centro

0
=

Interruptor
para a direita

1 ] 0 0 1 0 Lc-Off
0 0 0 0 0 0 Lc-On
0 ] 0 0 1 0 Altern

0/4-20 mA

4.11.1. Desativando comutadores internos
Se necessdrio, a chave de confrole interna pode ser desativada usando o seguinte método:
1) Verifique se o inversor estd parado (o display mostra "Parado").
2) Habilite o acesso ao Parémetro avancado definindo a senha correta em P1-14 (padrdo: 201).
3) Role para baixo afé o parémetro PO-01 (o display mostra PO-01).
4) Pressione e segure o botdo "PARAR" por> 1s, o inversor mostrard:
Configuracdo do comutador IP66
2: Pos >>DI1, Pos<<DI2
1: Interruptor desativo
0: Pos >>DI1, Pos <<DI1&2
5) Use a tecla "CIMA" ou "BAIXO" para selecionar a opcao:
0: Pos >>DI1, Pos <<DI1&2 significa que os inferruptores infegrados estéo ativados.
1: Interruptor desativado significa que os comutadores estdo bloqueados / desativados.

2: Pos >>DI1, Pos<<DI2 significa que a direcdo reversa é desabilitada através do interruptor embutido (pode ser
desblogueada via habilitacdo de sinal externo conectado ao DI - terminal 2).

) Pressione o botdo “PARE” novamente para sair.

4.12. Protecéio contra sobrecarga térmica do motor

4.12.1. Protecéio contra sobrecarga térmica interna

O Optidrive P2 possui protecéo interna contra sobrecarga do motor (limite de corrente) definida em 150% do FLC. Esse nivel pode ser
ajustado usando P4-07. O inversor possui uma funcéo de sobrecarga térmica do motor integrada; isso ocorre na forma de um desarme
"It-trP" apos fornecer >100% do valor definido no P1-08 por um periodo de tempo prolongado (por exemplo, 150% por 60 segundos).
4.12.2. Conexdéo do termistor do motor

Quando um termistor do motor for usado, ele deverd ser conectado da seguinte maneira:

Informacdes adicionais

= Termistor compativel: Tipo PTC, nivel de desarme de 2,5 kQ.

Conexdo do termistor do motor

» Use uma configuracdo de P1-13 que tenha a funcdo
de DI5/Al2 como “desarme externo” (E-TRIP), por
exemplo, P1-13 = 6. Consulte a Secdo /2. Parametro de
configuracéo da entrada digital P1-13 na pégina 48
para obter mais detalhes.

Q
Q
>
~
[N

= Ative a funcdo de entrada do termistor PTC do motor no
par@metro P2-33.

—
=
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4.13. InstalacGo em conformidade com EMC

4.13.1. Instalacéo no Reino Unido e na Unido Europeia

Todos os equipamentos instalados no Reino Unido ou na Uniéo Europeia devem estar em conformidade com a diretriz EMC
aplicavel do Reino Unido ou da Unido Europeia. O instalador deve estar familiarizado com a diretriz e com as boas prdticas de
EMC apropriadas. Os produtos da Invertek Drives podem ser considerados como Médulo de Acionamento Bdsico ou Maédulo de
Acionamento Completo de acordo com a definicdo padrdo EMC dependendo do tipo de acionamento. O BDM ou CDM pode
entdo ser incorporado em um sistema de acionamento de energia. E da exclusiva responsabilidade do instalador garantir que o
PDS completo estd em conformidade com a Diretiva.

Esta secdo do Guia do Usudrio fornece orientacdes gerais para garantir a conformidade.

4.13.2. Instalacédo recomendada para conformidade com EMC

Quaisquer aberturas ndo devem
Placa de I )
P exceder 100 mm de diametro / diagonal,
montagem com . .
- 1 a menos que sejam blindadas.
E@E superficie condutora
®

Minimize o comprimento de quaisquer conexdes
ndo blindadas. Se possivel, use fita de
cobre condutora para fornecer blindagem.

Cabos de controle blindados de par
trancado para controle analégico e

' sinais de feedback do motor.

4
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Para a melhor prdtica,

use o prensa-cabo

EMC de ligacdo de
360° blindado

ao chassi do motor.

Fusivel /
MCB
L)
-

m Blindagem do cabo exposta e
= 360° presa & placa de metal terra

ou barra PE. Todos os outros métodos
300mm de colagem de 360° sdo aceitdveis.
500mm
N
Rede de
alimentagdio Cabo do motor
Cabo blindado trifésico e PE.
Prensa-cabos EMC nas aberturas dos cabos. Mantenha a blindagem o mais
Grampos de blindagem de 360° podem ser usados. longe possivel ao longo do cabo.
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4.13.3. Tipos de cabos recomendados por categoria EMC

de fases de alimentacéo Tamanho do Classificacéio IP a alcancar
entrada nomincl auece ' | Cliases | 23500 | C3u70
2 IP20, IP66 1(5) 5(25) 25 (100)
1 230 IP66 - 5 25
4 P66 - 25
2,3 [P20, IP66 1(5) 5(25) 25 (100)
4,5 IP20, IP66 1(5) 5 (25) 25 (100)
3 230 4,5 P55 - - 25 (100)
6A, 6B P20 - 100 100
6,7 IP55 - - 25 (100)
2,3 IP20, IP66 1(5) 5(25) 25 (100)
4,5 IP20, IP66 1(5) 5(25) 25 (100)
4,5 IP55 - - 25 (100)
3 400 6A, 6B P20 - 100 100
6,7 IP55 - - 25 (100)
8 IP20, IP55 - 5 25
8 IP20, IP55 - 100 100

OBSERVACAO
» Os dados entre parénteses mostram o comprimento permitido do cabo com filtro EMC externo adicional.
» Os inversores de 500-600V néo sdo equipados com o filro EMC interno e devem ser usados apenas no segundo ambiente.

Geral

" Ealcancada a conformidade apenas das emissées conduzidas da categoria C1.

Cabo de alimentacéo

2 Um cabo blindado adequado para instalacao fixa com a tenséo de rede relevante em uso. Cabo blindado do tipo trancado ou

torcido, em que a blindagem cobre pelo menos 85% da drea de superficie do cabo, projetada com baixa impedéancia aos sinais
de alta frequéncia (AF). A instalacéo de um cabo padréo dentro de um tubo de aco ou cobre adequado também é aceitavel;
nesse caso, verifique se o tubo de metal esté adequadamente aterrado.

Um cabo adequado para instalacdo fixa com tenséo de rede relevante com um fio de protecéo concéntrico. A instalacéo de um
cabo padrdo dentro de um tubo de aco ou cobre adequado também é aceitavel.

Um cabo adequado para instalacéo fixa com tenséo de rede relevante pode ser usado até a porta de conexdo de energia
PDS. Um blindado fipo de cabo ndo é necessario.

Cabo do motor

> Um cabo blindado adequado para instalacéo fixa com a tenséo relevante em uso. Cabo blindado do fipo trancado ou forcido,

em que a blindagem cobre pelo menos 85% da drea de superficie do cabo, projetada com baixa impedéancia aos sinais de alta
frequéncia (AF). A instalacéo de um cabo padréo dentro de um tubo de aco ou cobre odequodo também ¢ aceitdvel — neste
caso, cerfifique-se de que tubo de metal estd adequadamente aterrado.

A blindagem do cabo deve ser finalizada na extremidade do motor usando um prensa cabo do tipo EMC, permitindo a conexdo ao
corpo do motor através da maior drea de superficie possivel. A blindagem também deve ser terminada na extremidade do inversor, o
mais préximo possivel dos terminais de saida do inversor. Quando as unidades séo montadas em um gabinete de painel de controle
em aco, a blindagem do cabo pode ser finalizada diretamente na placa traseira do painel de controle usando uma bracadeira

ou prensa cabo EMC adequado, o mais préximo possivel do inversor. O terminal de aterramento do inversor também deve ser
conectado direfamente neste ponto usando um cabo adequado que ofereca baixa impedancia a correntes de alta frequéncia. Para
inversores IP55 e IP66, conecte a blindagem do cabo do motor & placa de bucim ou & bracadeira de aterramento interna.

Um cabo adequado para instalaco fixa com tenséo de rede relevante com um fio de protecéo concéntrico. A instalacéo de um
cabo padrdo dentro de um tubo de aco ou cobre adequado também é aceitavel.

Cabo de controle

& Um cabo blindado com blindagem de baixa impedancia. O cabo de par francado é recomendado para sinais analégicos.

34 | Guia do usudrio do Optidrive P2 | Verséo 3.10 www.invertekdrives.com



4.13.4. Conexées de cabos recomendadas para inversores fechados

IP55 IP66
012 13) [oc ek _pq (U v __w)
O00JI0OO0OOI0OOO

Para as melhores praticas,

use um prensa-cabo EMC
do IP66 (ou superior) de
360° blindado para o chassi
do inversor.

4.14. Torque seguro desativado
O Torque seguro desativado serd referido como “STO” no restante desta secdo.
4.14.1. Responsabilidades

O projetista geral do sistema é responsdvel por definir os requisitos do “Sistema de controle de seguranca” geral no qual o inversor
serd incorporado; além disso, o projefista do sistema é responsével por garantir que fodo o sistema seja avaliado quanto aos riscos,
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e que os requisitos do “Sistema de controle de seguranca” sejam totalmente atendidos e que a funcao seja fotalmente verificada;
isso deve incluir testes de confirmacdo da funcéo “STO” antes do comissionamento do inversor.

O projetista do sistema deve determinar os possiveis riscos e perigos dentro do sistema, realizando uma andlise minuciosa dos
riscos e perigos; o resultado da andlise deve fornecer uma estimativa dos possiveis perigos, além de determinar os niveis de
risco e identificar quaisquer necessidades de reducéo de riscos. A funcao “STO” deve ser avaliada para garantir que atenda
suficientemente ao nivel de risco necessdrio.

4.14.2. O que o STO fornece

O obijetivo da funcdo "STO” é fornecer um método para impedir que o inversor crie forque no motor na auséncia dos sinais de
entrada de "STO” (Terminal 12 em relacdo ao Terminal 13); isso permite que o inversor seja incorporado em um sistema completo de

controle de seguranca, onde os requisitos de "STO” precisam ser cumpridos.]
A funcéo "STO" pode tipicamente eliminar a necessidade de confatores elefromecanicos com contatos auxiliares de verificacéo
cruzada, conforme normalmente exigido para fornecer funcées de seguranca.2

O inversor possui a funcao "STO” infegrada como padréo e estd em conformidade com a definicéo de "Torque seguro
desativado”, conforme definido pela I[EC 61800-5-2:2007.

A funcdo "STO" também corresponde a uma parada néo controlada, de acordo com a categoria O (Emergéncia desativadal)
da IEC 60204-1. Isso significa que o motor para por inércia quando a funcdo “STO" é ativada; este método de parada deve ser
confirmado como aceitavel pelo sistema que o motor estd operando.

A funcdo "STO" é reconhecida como um método & prova de falhas, mesmo no caso em que o sinal "STO” esfeja ausente e tenha
ocorrido uma falha dnica no inversor, o inversor foi comprovado a esse respeito, atendendo aos seguintes padrées de seguranca:

SIL PFHD SFF Vida ol
(Nivel de integridade (Probabilidade de falhas (Fracéio de Ica uTt

presumida

de seguranca) perigosas por hora) falha segura %)
EN 61800-5-2 2 | 123809 1/h (012 % of SIL2) 50 | 20
PL CCF (%) Categoria
(Nivel de desempenho) (Falha de causa comum) 9
EN ISO 13849-1 PLd | | | 45050 | 3

SILCL 2 |

OBSERVACAO os valores alcancados acima podem ser comprometidos se o inversor for instalado fora dos limites ambientais
detalhados na Secéo 10.1. Ambiental na pdgina 78.
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4.14.3. O que o STO néo fornece

Desconecte e ISOLE o inversor antes de tentar realizar qualquer trabalho nele. A funcdo “STO" néo impede a presenca
de alfas tensdes nos terminais de energia do inversor.

"OBSERVACAO a funcéo "STO" ndo impede o reinicio inesperado do inversor. Assim que as entradas “STO" recebem
o sinal relevante, é possivel reiniciar automaticamente (sujeito a ajustes de parametros). Com base nisso, a funcdo ndo deve
ser usada para realizar operacées de maquinas ndo eléfricas a curto prazo (como trabalho de manutencéo ou limpezal).

A 2OBSERVACAO em algumas aplicacdes, podem ser necessarias medidas adicionais para atender as necessidades
da funcéo de seguranca do sistema: a funcdo “STO" néo fornece frenagem do motor. No caso em que a frenagem do
motor & necessdria, um relé de seguranca com retardo de tempo e/ou um arranjo de frenagem mecénica ou método
semelhante devem ser adotados, deve-se considerar a funcédo de seguranca necesséria ao frear, pois o circuito de
frenagem do inversor sozinho ndo pode ser considerado um método & prova de falhas.

Ao usar motores de im& permanente e no caso improvavel de varios dispositivos de poténcia de saida falharem, o motor
poderd efetivamente girar o eixo do motor em 180/p graus (onde p indica o nimero de pares de pélos do motor).

4.14.4. Operacdo “STO”

Quando as entradas “STO" séo energizadas, a funcdo “"STO” fica em modo de esperaq, se o inversor receber um “sinal /comando
de partida” (conforme o método da fonte de partida selecionado no P1-13), o inversor ird iniciar e operar normalmente.

Quando as entradas "STO” séo desenergizadas, a funcéo “STO" é ativada e para o inversor (o motor péra por inércia), o inversor
esté agora no modo “Torque seguro desativado”.

Para tirar o inversor do modo “Torque seguro desativado”, todas as “mensagens de falha” precisam ser redefinidas e a entrada
"STO" do inversor precisa ser reenergizada.

4.14.5. Status “STO” e monitoramento
H& varios métodos para monitorar o status da enfrada “STO”, eles s@o detalhados a seguir:

Visor do inversor

Na operacdo normal do inversor (fonte de alimentacdo de CA aplicada), quando a entrada “STO” do inversor é desenergizada
(funcao “STO" ativada), o inversor destaca isso exibindo “INHIBIT”.

OBSERVACAO sc o inversor estiver em uma condicdo de desarme, o desarme relevante serd exibido, e ndo “INHIBIT”.
Relé de saida do inversor
» Relé do inversor 1: Definir P2-15 para um valor de 13" resultard na abertura do relé quando a funcao “STO” for ativada.

» Relé do inversor 2: Definir P2-18 para um valor de “13" resultard na abertura do relé quando a funcéo “STO” for ativada.

Cédigos de falha do “STO”

Cédigo de falha | Nomero do cédigo Descricéio Acdo corretiva
. . Uma falha foi detectada em qualquer um dos | Consulte o seu parceiro de
Sto-F 29 o o ueTy
canais infernos do circuito “STO". vendas da Invertek

4.14.6. Tempo de resposta da funcéo “STO”

O tempo tofal de resposta ¢ o tempo decorrido de um evento relacionado & seguranca até os componentes (soma de) dentro do
sislema responderem e se fornarem seguros. (Categoria de parada O de acordo com a IEC 60204-1).

= O tempo de resposta das entradas “STO” sendo desenergizadas até a saida do inversor estar em um estado que ndo produzira
forque no mofor ("STO" ativo) é menor que 1 ms.

» O tempo de resposta das entradas “STO" sendo desenergizadas até o estado de mudanca de status de monitoramento “STO" &
inferior a 20 ms.

» O tempo de resposta do inversor que detecta uma falha no circuito STO até o inversor exibir a falha no visor/saida digital
mostrar que o inversor n&o estd integro é inferior a 20 ms.

4.14.7. Instalacéio elétrica do “STO”

A fiacao do “STO" deve ser protegida contra curtos-circuitos ou interferéncias inadvertidas que possam levar & falha do
C proieg quep
sinal de enfrada do "STO"; mais orientacdes sdo fornecidas nos diagramas a seguir.

Além das diretrizes da fiacdo para o circuito “STO” a seguir, a Secéo 4.13.2. Instalacdo recomendada para conformidade com
EMC na pdgina 33 também deve ser seguida.

O inversor deve ser conectado conforme ilustrado a seguir; a fonte de sinal de 24 V CC aplicada & entrada do "STO" pode ser de
24V CC no inversor ou de uma fonte de alimentacéo externa de 24 V CC.
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4.14.8. Fiacéo recomendada para “STO”
Usando uma fonte de alimentac¢éo externa de 24V CC Usando a alimentacéo de 24V CC das unidades

Entroncamento de protecéo ou
equivalente para impedir o curto-circuito
do cabo de STO a uma fonte de

tensGo externa

Enfroncamento de protecdo ou
equivalente para impedir o curto-circuito
do cabo de STO a uma fonte de

tensdo externa

Relé de
seguranca

Relé de seguranca

Fonte de P YAVAIS ;
energia
externa ov

- Par trangado __/_;;
- Cabos blindados ="
'ZE;- Cabos blindados
de protecéo
=
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7 8

910111213
9%
< Osfiosdevem _____—* >

ser profegidos

Relé de seguranca - Relé de seguranca
contra curtos-circuitos,

..................................

1112 13
%

como mostrado acima

(RO X 5] +24V DC
energic [ T SUR——
externa ov

SR A

s
'
]
]
[
'
]
[

3

OBSERVACAO o comprimento méximo do cabo da fonte de tensdo aos terminais do inversor ndo deve exceder 25 metros.

4.14.9. Especificacéo de fonte de alimentacdo externa

Classificacéo de tenséo (nominal) 24V CC

Légica STO alta 18-30V CC (Torque seguro desativado no modo de espera)

Consumo atual (maximo) 100 mA

4.14.10. Especificacdo do relé de seguranca

O rel¢ de seguranca deve ser escolhido de forma a atender, no miimo, os padrées de seguranca que o inversor atende.

Requisitos padréo SIL2 ou Pld SC3 ou superior {com contatos guiados & forcal

NUmero de contatos de saida 2 independentes

Classificacéo de tenséo de comutacéo [KOAEE

Corrente de comutacéo 100 mA

4.14.11. Ativando a funcéo “STO”

A funcdo “STO” é sempre ativada no inversor, independentemente do modo de operacdo ou das alteracdes de pardmetros
feitas pelo usudrio.
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4.14.12. Testando a funcéo “STO”

Antes de comissionar o sistema, a funcao “STO" deve sempre ser testada para uma operacéo correta, incluindo os seguintes testes:

» Com o motor parado e um comando de parada dado ao inversor (conforme o método da fonte de partida selecionado no P1-13):
o Desenergize as enfradas do "STO" (o inversor exibird "INHIBIT).

o Dé um comando de partida (conforme o método da fonte de partida selecionado no P1-13) e verifique se o inversor ainda
exibe "INHIBIT" e se a operacdo estd alinhada com a Secdo 4.14.4. Operacdo “STO" e a Secdo 4.14.5. Status "STO" e
moniforamento.

= Com o motor em operacdo normal (do inversor):
o Desenergize as entradas do "STO".

o Verifique se o inversor exibe "INHIBIT”, se o motor para e se a operacdo esté alinhada com a Secdo 4.14.4. Operacéo
“STO" e a Secdo 4.14.5. Status “STO” e monitoramento.

4.14.13. Manutencdo da funcéo “STO”

A funcdo "STO" deve ser incluida no programa de manutencdo programada dos sistemas de controle, para que a funcéo seja
regularmente testada quanto & integridade (minimo uma vez por ano); além disso, a funcéo deve ser testada quanto & integridade
apds quaisquer modificacées no sistema de seguranca ou trabalhos de manutencéo. Se forem observadas mensagens de falha do
inversor, consulte a Secao 11.1. Mensagens de falha na pégina 84 para obter mais orientacées.
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5. Operacdo do visor e teclado

O inversor é configurado e sua operacéo é monitorada via teclado e visor.

5.1. Disposicéo do visor e teclado

O teclado do controle fornece acesso aos parametros do inversor e também permite o controle do inversor quando o Modo de
teclado é selecionado no P1-12.

Teclado dos modelos IP20, IP55 e IP66 com visor TFT

Parédmetro exibido principal
Mostra quais dos parametros seleciondveis
estGo sendo exibidos no visor principal, por
exemplo, velocidade do motor, corrente do
motor etc.

Informacdes operacionais

Fornece uma exibicGo em tempo real das
principais informacdes operacionais, por
exemplo, corrente e poténcia de saida.
Botdo Ajuda rapida

Fornece acesso a uma breve descricéo das
mensagens exibidas.

Botdo F1

Botao funcional que pode ser programado
apenas no bloco de funcées do PLC interno.
Botdo de partida

Quando no modo Manual, é usado para dar
parfida no inversor.

Botdo Parar/Redefinir

Usado para redefinir um inversor desarmado.
Quando no modo Teclado, é usado para
parar o inversor.

P2

5.2. Selecionar idioma no visor TFT

01

ARADO

P2 01 | Selecionar idioma | Selecionar idioma

PARADO Espanhol Espanhol
Aleméo Aleméo

15kW 400V 3Ph Inglés Inglés

aC OO0

aCoOLo

(NG /)
K=2) Lelte)
@

)

Mantenha pressionadas
as teclas Partida e

Use as setas para cima

Pressione o botdo

Endereco do inversor
Endereco de comunicacéo serial do
inversor definido no parédmetro P5-01.

Botdo Navegar

Utilizado para exibir informacées em
tempo real, acessar e sair do modo de
edicdo de parametros e armazenar
alteracdes de parametros.

Botdo F2

Botéo funcional que pode ser
programado apenas no bloco de
funcées do PLC interno.

Botdo para cima

Usado para aumentar a velocidade no
modo em tempo real ou aumentar os
valores dos parémetros no modo de
edicdo de parametros.

Botdo para baixo

Usado para diminuir a velocidade no
modo em tempo real ou diminuir os
valores dos parémetros no modo de
edicdo de parametros.

Para cima por >1s.

e para baixo para
selecionar um idioma.

Navegar para
selecionar.
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5.2.1. Exibicoes de operacdo

Inibir/STO ativo

INHIBIT

Inversor parado

PARADO

Exibicao de
frequéncia de
saida de operacéo
do inversor

Exibicéio de
corrente de saida
de operacéo do
inversor

Exibicdo da
poténcia do motor
em operacéo do
inversor

Exibicéio da
velocidade do
motor em operacéo
do inversor

QCoOo

eljlejial
]

Inversor inibido.

As conexdes de
STO néo sao feitas.
Consulte a Secéo
4.14.8. Fiacao
recomendada para
"STO" na pdgina
37.

Inversor parado,/
desativado.

O inversor estd
ativado/em
operacdo, o visor
exibe a frequéncia de
saida (Hz). Pressione
a tecla Navegar para
selecionar exibicdes
alternativas.

Pressione a tecla
Navegar por < 1
segundo.

O visor exibiré a
corrente do motor
(Amperes).

Pressione a tecla
Navegar por < 1
segundo.

O visor exibird a
poténcia do motor

{kw).

SeP1-10>0,
pressionar a fecla
Navegar por < 1
segundo exibird a
velocidade do motor

(RPM).

5.3. Mensagens de exibicdo adicionais

Ajuste automatico

em andamento

Auto-tuning

Fonte externa
de 24V CC

Ext 24V

Sobrecarga

oL

Reducéio da
frequéncia de
comutacdo

SFi

Perda de rede

ML

Tempo de
manutencao
decorrido

[\ G Y)

QCOLo

Ajuste automdtico em
andamento. Consulte
as informacées do
parémetro P4-02 na
Secdo 8.3. Grupo
de parémetros 4 -
Controle de motor de
alto desempenho na
pdgina 59.

A placa de controle
do inversor é
alimentada apenas
por uma fonte externa
de 24 volts, sem
fonte de alimentacdo
aplicada.

Indica uma condicéo
de sobrecarga. A
corrente de saida
excede a corrente
nominal do motor
inserida no parametro

P1-08.

A frequéncia de
comutacdo é
reduzida devido &
alta temperatura do
dissipador de calor.

A fonte de
alimentacdo principal
foi desconectada ou
estd ausente.

O tempo de lembrete
de manutencao
programével pelo
usudrio terminou.
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5.4. Alteracao de parametros

Parado

P1-01

P1-08

30.0A ¢

P1-08

Parado

C oo oo

ac o

LN O0)

ac o

LD

y=)

g 2

Kol | K=2

g

Kol | K=2

g 2

g

Pressione e mantenha
pressionada a

tecla Navegar > 2
segundos.

Use as feclas para
cima e para baixo
para selecionar o
parémetro necessdrio.

Os inversores com
visor mostrardo
o valor atual do
parédmetro na linha
inferior do visor.

Pressione a tecla
Navegar por < |
segundo.

Ajuste o valor
usando as teclas
para cima e para
baixo. As unidades
com visor mostrardo
as configuraces
madximas e minimas
possiveis na linha
inferior do visor.

Pressione por <

1 segundo para
refornar ao menu de
pardmetros.

Pressione por >

2 segundos para
refornar ao visor de
operacgdo.

5.5. Redefinicdo do usudrio/Redefinicéo de fabrica do parametro

O Optidrive P2 apresenta um recurso que permite o usudrio definir seu préprio conjunto de parémetros padréo. Apds o

comissionamento de todos os parémetros necessarios, o usudrio pode salvd-los como parametros padrdo configurando P6-29 = 1.

Se necessdrio, os parametros padréo do usudrio podem ser apagados configurando P6-29 = 2.

Se o usudrio desejar recarregar os parémetros padrdo do usudrio a partir da meméria do inversor, o procedimento a seguir serd

utilizado.

Redefinicao de fabrica dos pardmetros:

Redefinicdo do usudrio dos parametros:

Parado

P-Def

Parado

Parado

U-Def

QCOLo

QCOLo

l_\

/)| W\ Gy

K=2)

LeJloJta )

@@

LeJlo]ia )

@L—V_l

Pressione e mantenha
pressionadas as
teclas Para cima, Para
baixo, Iniciar e Parar
por >2s.

O visor mostra P-def.
Pressione brevemente
a tecla Parar.

O visor volta para
Parar. Todos os
parémetros sGo
redefinidos para os
padrées de fabrica.

Pressione e mantenha
pressionadas as
teclas Para cima, Para
baixo e Parar por
>2s.

O visor mostra U-def.
Pressione brevemente
a tecla Parar.

O visor volta para
Parar. Todos os
parémetros sGo
redefinidos para os
padrées de fabrica.

5.6. Redefinir o inversor apés um desarme

O Optidrive P2 possui muitos recursos de protecdo, projetados para proteger o inversor e o motor contra danos acidentais. Quando

qualquer um desses recursos de protecdo ¢ ativado, o inversor dispara e exibe uma mensagem de falha. As mensagens de falha séo

listadas na Secao 11.1. Mensagens de falha na pégina 84.

Quando um desarme ocorre, depois que a causa do desarme foi investigada e refificada, o usudrio pode redefinir o desarme de uma
das seguintes maneiras:

= Pressione a tecla Parar do teclado.

= Desligue complefamente o inversor e ligue-o novamente.

= SePl

-13 >0, desligue a entrada digital 1

e ligue-a novamente.

= Se P1-12 = 4, reinicie através da interface Fieldbus.

= SePl

-12 = 6, reinicie via CAN.

www.invertekdrives.com

Vers@o 3.10 | Guia do usudrio do Optidrive P2

| a1

do

N

(1]
1
Q
a
(o ]]
(o]
o
o
<.
(7
(o)
1
(1]
-
(]
o,
Q
o
(o]




do

N

(1)
1
Q
a
(o ]]
(o]
o,
o
<.
©n
(o)
1
(1]
=
(]
o,
Q
o
(o]

5.7. Atalhos do teclado

Os atalhos a seguir podem ser usados para acelerar a selecdo e alteracdo de parametros ao usar o feclado.

5.7.1. Selecionar os grupos

de parémetros

Quando o acesso ao parametro estendido ou avancado estfiver ativado (consulte a Secdo 8. Parémetros estendidos na pdgina
53), grupos de parémetros adicionais esfardo visiveis e poderdo ser selecionados rapidamente pelo método a seguir.

P1-01

P2-01

Enquanto esfiver no menu de selecdo
de parémetros, pressione as teclas
Navegar e Para cima ou Navegar
e Para baixo simultaneamente.

O préximo grupo de parémetros
acessiveis mais alto ou mais baixo
serd selecionado.

5.7.2. Selecionar o pardmetro mais baixo em um grupo

5.7.3. Definir um parémetro para o valor minimo

P1-08

P1-01

1500 rpm

Orpm

aecCoo
E@

acC oo

CC=JCA)
=¥J

QC oo

E@

C=JCA)

]

Enquanto estiver no menu de
selecdo de parametros, pressione
as teclas Para cima e Para baixo
simultaneamente.

O proximo parémetro acessivel
abaixo no grupo de parémetros
selecionado serd selecionado.

simultaneamente.

Ao editar um valor de
pardmetro, pressione as
teclas Para cima e Para baixo

O parametro serd definido
para o menor valor possivel.

5.7.4. Ajustar digitos individuais

Ao editar valores de parémetros e fazer grandes alteracées, por exemplo, definir a velocidade nominal do motor de O a 1.500
RPM, é possivel selecionar diretamente os digitos dos parametros usando o seguinte método.

o 0

100

100

aC Lo

QCOLo)

]

aC OO0
LAl (elle]

C Lo
Lello]

eI ILA )

Ao editar um valor
de parametro,
pressione as teclas
Parar e Navegar

esquerda.

O cursor avancard
um digito para a

novamente a tecla

O valor do digito
individual pode ser
ajustado usando as
teclas para cima e

Pressionar

Ajuste o valor usando
as teclas para cima e
para baixo.

Quando o cursor
alcancar o digito
mais alto acessivel,
pressionar Parar e

Pressione a tecla
Navegar para
refornar ao menu
de selecdo de

simultaneamente. moverd outro digito para baixo. Navegar refornard o parémetro.
para a esquerda. cursor para o digito
mais & direita.
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6. Parametros

6.1. Visao geral do conjunto de parametros

O conjunto de parémetros do Optidrive P2 ¢ composto por 10 grupos, como a seguir:
® Grupo O - Parametros de monitoramento somente leitura

» Grupo 1 - Parémetros de configuracéo bdsica

» Grupo 2 - Parémetros estendidos

* Grupo 3 - Parémetros de controle PID

= Grupo 4 - Parémetros de controle de motor de alto desempenho
» Grupo 5 - Parémetros do Fieldbus

» Grupo 6 - Opcdes avancadas

» Grupo 7 - Controle de motor avancado

» Grupo 8 - Parémetros de aplicacdo

» Grupo 9 - Selecdo de E/S avancada

Quando o Optidrive ¢ redefinido para os padrées de fébrica ou estd no estado fornecido de fdbrica, apenas os Parametros do
grupo 1 podem ser acessados. Para permitir o acesso aos parémetros dos grupos de nivel superior, o cédigo de acesso deve ser
alterado da seguinte maneira.

P1-14 = P2-40 (configuracdo padrdo = 101). Com essa configuracdo, os grupos de parametros 1-5 podem ser acessados,
juntamente com os primeiros 50 par@metros no grupo O.

P1-14 = P6-30 (configuracdo padrdo = 201). Com essa configuracdo, todos os parametros sdo acessivess.

6.2. Grupo de parametros 1 - Parametros basicos
O grupo de parametros basico permite ao usudrio:
®* |nserir as informacées da placa de identificacdo do motor
o P1-07 =tensdo nominal do motor
o P1-08 = corrente nominal do motor
o P1-09 = frequéncia nominal do motor
o P1-10 = (opcionalmente) velocidade nominal do motor
» Definir os limites de velocidade operacional
o P1-01 =frequéncia ou velocidade maxima
o P1-02 =frequéncia ou velocidade minima

» Defina os tempos de aceleracdo e desaceleracdo usados ao iniciar e parar o motor ou alterar a velocidade

soJjawp.ipd

o P1-03 =tempo de aceleracéo

o P1-04 =tempo de desaceleracao

= Selecione de onde o inversor deve receber seus sinais de comando e determine quais funcées estdo associadas ds entradas do
terminal de controle do inversor

o P1-12 Seleciona a fonte de controle
o P1-13 Atribui as funcses &s entradas digitais

Esses parametros geralmente fornecem funcées suficientes para permitir ao usudrio concluir o comissionamento bésico em
aplicacées simples. Os parametros sdo descritos mais detalhadamente a seguir.
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Descricéo Minimo Maximo Padréo Unidades

P1-01 Limite de velocidade/frequéncia maxima ‘ P1-02 ‘ 500.0 ‘ 50.0 (60.0) ‘ Hz / Rpm
Limite de velocidade do motor ou frequéncia de saida méxima — Hz ou RPM.

Se P1-10 >0, o valor inserido /exibido estd em RPM.

P1-02  Limite de velocidade/frequéncia minima 0.0 P1-01 0.0 Hz / Rpm
Limite de velocidade minima — Hz ou RPM.

Se P1-10 >0, o valor inserido/exibido estd em RPM.

P1-03  Tempo de rampa de aceleracao ‘ Consulte a seguir ‘ 5.0/ 10.0 ‘ Segundos
Tempo de rampa de aceleracdo de O & velocidade base (P1-09) em segundos.

FS2 e FS3: Configuracdo padréo de 5,0 segundos, resolucdo de 0,01 segundo, méximo de 600,0 segundos.

FS4-FS7: Configuracdo padrao de 10,0 segundos, resolucéo de 0,1 segundo, méximo de 6.000 segundos.

P1-04 | Tempo de rampa de desaceleracao ‘ Consulte a seguir ‘ 5.0/ 10.0 ‘ Segundos
Tempo de rampa de desaceleracéo da velocidade de base (P1-09) até a parada em segundos. Quando definido como zero, o
tempo de rampa mais rapido possivel sem desarme é ativado.

FS2 e FS3: Configuracdo padréo de 5,0 segundos, resolucdo de 0,01 segundo, maximo de 600,0 segundos.

FS4-FS7: Configuracdo padréo de 10,0 segundos, resolucéo de O,1 segundo, méximo de 6.000,0 segundos.

P1-05 Modo de parada o 4 (] -

0 | Rampa Quando o sinal de ativacdo é removido, o inversor ird desacelerar até parar, com a taxa
controlada por P1-04, conforme descrito acima. Nesse modo, o fransistor de frenagem do
inversor {quando incluido) é desafivado.

1 | Inércia Quando o sinal de ativacao é removido, a saida do inversor é imediatamente desativada
e o motor para por inércia (roda livre). Se a carga puder continuar girando devido &
inércia e o inversor puder ser reativado enquanto o motor ainda estiver girando, a funcéo
de inicio de rotagdo (P2-26) deve ser ativada. Nesse modo, o transistor de frenagem do
inversor (quando incluido) é desativado.

2 | Rampaq, unidade de Quando o sinal de ativacdo é removido, o inversor ir& desacelerar até parar, com a taxa

frenagem ativada controlada por P1-04, conforme descrito acima. A unidade de frenagem do Optidrive
também é afivada neste modo.

3 | Inércia, unidade de Quando o sinal de ativacéo é removido, a saida do inversor é imediatamente desativada

frenagem ativada e o motor para por inércia (roda livre). Se a carga puder continuar girando devido &
inércia e o inversor puder ser reativado enquanto o motor ainda estiver girando, a funcéo
de inicio de rotagdo (P2-26) deve ser ativada. A unidade de frenagem do inversor é
ativada neste modo, no entanto, ela serd ativada somente quando necessdrio durante uma
alteracéo no ponto de ajuste da frequéncia do inversor e ndo serd ativada ao parar.

4 | Frenagem por fluxo CA | Como opcdo O, mas adicionalmente, a frenagem de fluxo CA ¢ usada para aumentar o
torque de frenagem disponivel.

P1-06 Otimizador de energia (o] 1 (o} -

0 | Desativado

1 | Ativado Quando ativado, o ofimizador de energia tenta reduzir a energia fotal consumida pelo
inversor e pelo motor ao operar a velocidades constantes e com cargas leves. A tensdo de
saida aplicada ao motor é reduzida. O ofimizador de energia é destinado a aplicacées
em que o inversor pode operar por alguns periodos de fempo & velocidade constante e
com carga leve do motor, com forque constante ou varidvel.

P1-07 Tensé&o nominal do motor/kE ‘ Dependente da classificacao do inversor ‘ volts
Para motores de induc@o - Insira a tensdo nominal (placa de identificacdo) do motor (volts).

Para motores de ima permanente (IP) e corrente continua sem escovas (BLDC) - Insira a forca elefromotriz

inversa na velocidade nominal do mofor.

P1-08 Corrente nominal do motor ‘ Dependente da classificacao do inversor ‘ Amps
Este parémetro deve ser definido para a corrente nominal (placa de identificacdo) do motor.

P1-09 Frequéncia nominal do motor ‘ 10 500 50 (60) ‘ Hz

Este parametro deve ser definido para a frequéncia nominal (placa de identificacdo) do motor.
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Descricéo ini Maximo Padréo Unidades

P1-10  Velocidade nominal do motor (o} 30000 0 RPM
Opcionalmente, este parametro pode ser definido para as RPMs nominais (placa de identificacdo) do motor. Quando definido
como o valor padrédo de zero, todos os parémetros relacionados & velocidade sdo exibidos em Hz e a compensacao
de deslizamento para o motor ¢ desativada. A insercéo do valor na placa de identificacdo do motor ativa a funcéo de
compensacao de deslizamento, e o visor do Optidrive exibird a velocidade do motor em RPM estimadas. Todos os parémetros
relacionados & velocidade, como velocidades minima e méxima, velocidades predefinidas, etc. também seréo exibidos em RPM.
OBSERVACAO quando o inversor é operado com a inferface de realimentacdo do encoder opcional, esse parametro deve ser
definido para a RPM correta da placa de identificacdo do motor conectado.
P1-11 ~ Dependente da
Boost de tensao 0.0 -open : %
classificacao do inversor
O boost de tensdo ¢ usado para aumentar a tensdo aplicada do motor em baixas frequéncias de saida, a fim de melhorar
a baixa velocidade e o torque de partida. Niveis de boost de tenséo excessivos podem resultar em aumento da corrente e
temperatura do motor, e poderd ser necessdria ventilacéo forcada do motor.
Também & possivel uma configuracéo automdtica (AUka), na qual o Optidrive ajusta automaticamente esse pardmetro com base
nos parémetros do motor medidos durante um ajuste automdtico.
P1-12  Fonte do comando primdrio o 6 0 -
0 | Controle terminal O inversor responde diretamente aos sinais aplicados aos terminais de confrole.
1 | Controle do teclado — O inversor pode ser confrolado na direcdo para frente somente usando um teclado
unidirecional remoto ou externo.
2 | Controle do teclado — O inversor pode ser controlado nas direcdes para frente e reversa usando um teclado externo
bidirecional ou remoto. Pressionar o bot&o INICIAR do teclado alterna entre para frente e reverso.
3 | Controle PID A frequéncia de saida é controlada pelo controlador PID interno.
4 | Modo Fieldbus Controle via Modbus RTU se nenhuma opcéo de interface Fieldbus estiver presente; caso
contrdrio, o controle é da interface do médulo opcional do Fieldbus.
5 | Modo escravo O inversor atua como um escravo de um Optidrive conectado operando no modo mestre.
6 | Modo CANopen Controle via barramento CAN conectado ao conector de inferface serial RI45.
P1-13 Funcéo de entrada digital ‘ o ‘ 21 ‘ 1 ‘ -
Define a funcdo das entradas digitais, dependendo da configuracdo do modo de controle no P1-12. Consulte a Secéo /1. Selecéo
da fonte de controle para obter mais informacaes. o
P1-14  Acesso ao menu estendido ‘ 0 ‘ 30000 ‘ 0 ‘ - o
Controle de acesso a parémetros. As seguintes configuragdes séo aplicaveis: a)
P1-14 = P2-40 = 101: Permite acesso aos grupos de parémetros estendidos 0-5 3
P1-14 = P6-30 = 201 = Permite acesso a todos os grupos de parametros (destinado apenas a usudrios experientes, o uso ndo é )
descrito neste Guia do usudrio). -
0
0
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7. Funcoes do terminal de controle

Para aplicacées e operacdo padrdo, o controle bdsico do inversor e as funcées de todos os terminais de entrada do inversor
podem ser configurados usando apenas dois parémetros, P1-12 ¢ P1-13. P1-12 ¢ usado para definir a fonte de todos os comandos
de controle e a fonte de referéncia de velocidade primdria. P1-13 permite a selecdo rapida de funcées de entrada analégica e
digital com base em uma tabela de selecao.

7.1. Selecéo da fonte de controle
7.1.1. Funcdo P1-12

P1-12 ¢ usado para selecionar a principal fonte de controle do inversor e a referéncia de velocidade principal, de acordo com a
tabela a seguir:

Referéncia de
velocidade Observacées
principal

Fonte de

controle

0 Controle terminal | Terminais Entrada analégica | Todos os sinais de controle s@o aplicados aos terminais de controle.
1 As funcses sdo determinadas pelo P1-13 Configuracdo macro.

Potenciémetro

1 Controle do teclado
motorizado,/teclado

role d Quando o modo de teclado é selecionado, a operacdo padréo do
(Unidirecional)

inversor exige que os botdes Iniciar e Parar do teclado sejam usados
para confrolar o inversor. Isso pode ser alterado usando P2-37 para
permitir que o inversor seja iniciado direfamente na Entrada digital 1.

Teclado /terminais

Potenciémetro

9 Controle do teclado
motorizado,/teclado

(Bidireciondl] Teclado/terminais

O confrole afivar/desativar do inversor é por meio da régua de
3 Controle PID Terminais Saida PID terminais de controle do inversor.
A frequéncia de saida ¢ definida pela saida do controlador do PI.

O confrole da operacdo do inversor é realizado através de um
médulo opcional de Fieldbus montado no slot de opcées do
inversor. Se nenhum médulo opcional estiver instalado, o controle
serd realizado através da interfface Modbus RTU.

4 Fieldbus/Modbus
RTU

Fieldbus /

Modbus RTU Modbus RTU

A Entrada digital 1 deve estar fechada para permitir a operacéo.

O Optidrive P2 fornece uma funcéo mestre/escravo incorporada.
Um Gnico inversor atua como mestre e os inversores escravos

5 Modo escravo Inversor mestre Do prm(jpgl conectados imitam a porTido eda porodo, juntamente com a seguinte
frequéncia de saida, com qualquer dimensionamento aplicado.

A Entrada digital 1 deve esfar fechada para permitir a operacso.

O controle da operacdo do inversor é realizado através da interface
6 CANopen Barramento CAN Barramento CAN | CANopen.

A Entrada digital 1 deve esfar fechada para permitir a operagdo.

7.1.2, Visdo geral

O Optidrive P2 utiliza uma abordagem macro para simplificar a configuracéo das entradas analégicas e digitais. Hé dois
parémetros principais que determinam as funcées de entrada e o comportamento do inversor:

» P1-12 - Seleciona a fonte de controle principal do inversor e determina como a frequéncia de saida do inversor é primariamente
controlada.

» P1-13 - Afribui a funcdo macro as entradas analégicas e digitais.
Parametros adicionais podem ser usados para melhor adaptar as configuracées, por exemplo,

» P2-30 - Usado para selecionar o formato do sinal analégico a ser conectado & entrada analégica 1, por exemplo, 010 volts,

4-20 mA.

= P2-33 - Usado para selecionar o formato do sinal analégico a ser conectado & entrada analégica 2, por exemplo, 0-10 vols,

4-20 mA.
» P2-36 - Defermina se o inversor deve iniciar autfomaticamente apés ligar, se a entrada de ativacéo estiver presente.

» P2-37 - Quando o Modo teclado estd selecionado, determina em que frequéncia,/velocidade de saida o inversor deve iniciar
seguindo o comando de ativacéo e também se a tecla Iniciar do teclado deve ser pressionada ou se a enfrada de
ativacéo sozinha deve iniciar o inversor.

Os diagramas opostos apresentam uma visdo geral das funcées de cada funcdo macro do terminal e um diagrama de conexdo
simplificado para cada um.
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7.1.3. Guia de funcées macro

Explicacdo

PARAR Entrada bloqueada, abra o contato para PARAR o inversor.

OPERAR Entrada bloqueada, feche o contato para iniciar, o inversor funcionard enquanto a entrada for mantida.
FRENTED Entrada bloqueada, seleciona o sentido de rofacdo do motor PARA FRENTE.

REVO Entrada bloqueada, seleciona o sentido de rotac@o do motor REVERSO.

OPERAR PARA FRENTED

Entrada bloqueada, feche para executar na direcéo PARA FRENTE, abra para PARAR.

OPERAR REVO

Entrada bloqueada, feche para operar no sentido REVERSO, abra para PARAR.

ATIVAR Entrada de ativacdo do hardware.
No Modo teclado, o P2-37 determina se o inversor inicia imediatamente ou a tecla Iniciar do teclado deve ser
pressionada.
Em outros modos, esta entrada deve esfar presente antes que o comando Iniciar seja aplicado por meio da
interface Fieldbus.

INICIART Normalmente aberto, borda ascendente, fecha momentaneamente para INICIAR o inversor (a entrada PARADA
NF deve ser mantida).

AL INICIAR A A aplicacdo simultéinea de ambas as entradas momentaneamente INICIARA o inversor (a entrada PARADA NF
deve ser mantida).

PARART Normalmente fechado, borda descendente, abre momentaneamente para PARAR o inversor.

INICIARIFRENTED

Normalmente aberto, borda ascendente, fecha momentaneamente para INICIAR o inversor na direcéo para
frente (a entrada PARADA NF deve ser mantida).

INICIARIREVD

Normalmente aberto, borda ascendente, fecha momentaneamente para INICIAR o inversor no sentido reverso
(a entrada PARADA NF deve ser mantida).

~PARADA RAPIDA (P2-25)-"

Quando as duas entradas séo momentaneamente ativadas simulfaneamente, o inversor para usando o fempo de
rampa de parada répida P2-25.

PARADA RAPIDAT (P2-25)

Normalmente fechado, borda descendente, abre momentaneamente para a PARADA RAPIDA do inversor
usando o fempo de rampa de parada répida P2-25.

E-TRIP

Normalmente fechado, Entrada de desarme externo. Quando a entrada é aberta momentaneamente, o inversor
desarma mostrando E-Er P ou PEc-th dependendo da configuracdo P2-33. Consulte a Secdo 4.12.2.
Conexdo do termistor do motor na pégina 32 para obter mais informacées.

Entrada analégica Al

Entrada analégica 1, formato de sinal selecionado usando P2-30.

Entrada analégica Al2

Entrada analégica 2, formato de sinal selecionado usando P2-33.

AlT REF

A enfrada analégica 1 fornece a referéncia de velocidade.

Al2 REF A entrada analégica 2 fornece a referéncia de velocidade.

P2-OX REF Referéncia de velocidade a partir da velocidade predefinida selecionada.

PR-REF As velocidades predefinidas P2-01-P2-08 sao usadas para a referéncia de velocidade, selecionada de acordo
com outro status da entrada digital.

PI-REF Referéncia de velocidade de Controle PI.

PI FB Entrada analégica usada para fornecer um sinal de realimentacdo ao Controlador Pl interno.

KPD REF Referéncia de velocidade do teclado selecionada.

INC SPDT Normalmente aberto, fecha a entrada para aumentar a velocidade do motor.

DEC SPDY Normalmente aberto, fecha a entrada para diminuir a velocidade do motor.

FB REF Referéncia Eie velocidade selecionada no Fieldbus (Modbus RTU/CANOpen,/Mestre, dependendo da
configuracdo do P1-12).

(NA) A entrada é normalmente aberta, fecha momentaneamente para ativar a funcéo.

(NF) A enfrada é normalmente fechada, abre momentaneamente para ativar a funcéo.

DECELP1-04 Durante a desaceleracdo e parada, a rampa de desaceleracdo 1 (P1-04) é usada.

DECEL P8-11 Durante a desaceleracdo e a parada, a rampa de desaceleracdo 2 (P8-11) ¢ usada (requer acesso avancado

a parémetros, consulte a Secdo 6.1. Visdo geral do conjunto de parémetros na pdgina 43.
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7.2, Parametro de conﬁgurag&o da entrada digital P1-13

mn—n—“—“—“—
Definido pelo usudrio
1 PARAR OPERAR FRENTE O REV O P1-12 REF P2-01 Entrada analégica All P2-01 P2-02
2 PARAR OPERAR FRENTE D REV O Velocidade predefinida
0 0 0 P2-0O1 REF
] 0 0 P2-02 REF
0 ] 0 P2-03 REF
1 1 0 P2-04 REF
0] 0] 1 P2-05 REF
1 0] 1 P2-06 REF
0 ] ] P2-07 REF
] ] ] P2-08 REF
3 PARAR OPERAR FRENTE O REV O P1-12 REF | P2-O1 REF | Entrada analégica All Entrada analégica Al2
4 PARAR OPERAR FRENTE O REV O P1-12 REF | P2-O1 REF Entrada analégica AIT | DECELP1-04 | DECEL P8-11
5 PARAR OPERAR FRENTE U REV O P1-12REF | AI2 REF Entrada analégica All Entrada analégica Al2
6 PARAR OPERAR FRENTE O REV O P1-12 REF | P2-O1 REF Entrada analégica All E-TRIP OK
7 PARAR| OPERAR | RENTED | REV O “ DI4 | Velocidade E-TRIP oK
predefinida
Desl. Desl. P2-O1 REF
Lig. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. P2-03 REF
lig. P2-04 REF
8 PARAR|  OPERAR | RENTED | REV O m DECELP1-04 | DECEL P8-11
predefinida
Desl. Desl. P2-0O1 REF
lig. Desl. P2-02 REF
Desl. lig. P2-03 REF
lig. lig. | P2-04 REF
9 PARAR OPERAR FRENTE O REV O Velocidade P1-12 REF PR-REF
predefinida
Desl. Desl. P2-01 REF
Lig. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. P2-03 REF
lig. lig. | P2-O4REF
10 PARAR OPERAR FRENTE O REV O (NA) INC SPD T | (NA) DECSPD I P1-12 REF! P2-O1-REF
n PARAR OPERAR PARAR OPERAR P1-12 REF PR-REF Entrada analégica All P2-0O1 REF P2-02 REF
FRENTE O REV O
FRENTE © REVO Des. Des. Des. P2-0l REF
Lig. Desl. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. Desl. P2-03 REF
Lig. Lig. Desl. P2-04 REF
Desl. Desl. Lig. P2-05 REF
Lig. Desl. Lig. P2-06 REF
Desl. Lig. Lig. P2-O/ REF
Lig. Lig. Lig. P2-08 REF
13 PARAR OPERAR PARAR OPERAR | P1-12 REF | P2-O1 REF | Entrada analégica All Entrada analégica Al2
FRENTE O REV O
14 PARAR OPERAR PARAR OPERAR P1-12 REF | P2-O1 REF | Enfrada analégica AIT | DECELP1-04 | DECEL P8-11
FRENTE O REV O
15 PARAR OPERAR PARAR OPERAR | P1-12 REF |  AI2-REF Entrada analégica All Entrada analégica Al2
FRENTE O REV O
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16 PARAR OPERAR PARAR OPERAR -12 REF | P2-O1 REF Entrada analégica All E-TRIP
FRENTE O REV O
17 PARAR OPERAR PARAR OPERAR Di4 Velocidade E-TRIP OK
FRENTE O REV O predefinida
Desl. Desl. P2-01 REF
Lig. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. P2-03 REF
lig. lig. P2-04 REF
18 PARAR| OPERAR | PARAR | OPERAR “ DECELP1-04 | DECEL P8-11
FRENTE U REV O predefinida
Desl. Desl P2-01 REF
Lig. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. P2-03 REF
lig. lig. P2-04 REF
19  PARAR| OPERAR | PARAR | OPERAR “m P1-12 REF PR-REF
FRENTE O REV O predefinida
Desl. Desl. P2-O1 REF
lig. Desl. P2-02 REF
Desl. Lig. P2-03 REF
lig. lig. P2-04 REF
20 PARAR OPERAR PARAR OPERAR (NA) INCSPD T | (NA) DECSPD | P1-12 REF! P2-O1-REF
FRENTE O REV O
21 (NA) INICIAR 1 PARAR (NF) (NA) INICIAR 1 Enfrada analégica All P1-12 REF P2-O1-REF
FRENTE O 1 REV O
1) Quando P1-12=0¢e P 1-13 = 10 ou 20, a referéncia potenciémetro motorizado/teclado é automaticamente selecionada para

sera referenoo de ve\ocidode se|ecionodo.

7.3. Exemplos de esquemas de conexdo

~

-

-
R L

\

.
)
)
)

4

Soe
*OAAVT+

y

+24V CC

+24V CC
Desativar/ativar

Para frente /reversa

Referéncia P1-12/
referéncia PR

+10V CC

Enfrada
analégica |

OV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

OV/COM

Selecdo de velocidade

predefinida (P2-01/P2-02)

Saida analégica 2
(corrente do motor)

STO+

STO-

+24V CC
Desativar/ativar

Para frente /reversa

Referéncia P1-12/
referéncia PR

+10V CC

Entrada
analégica 1

oV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

oV/COM

Selecdo de rampa de

desac. (P1-04 / P8-11)

Saida analégica 2
(corrente do motor)

STO+

STO-

+24V CC
Operacéo para frente

Operacdo reversa

Referéncia P1-12/
referéncia PR

+10V CC

Enfrada
analégica |

OV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

OV/COM

Selecdio de velocidade

predefinida (P2-01/P2-02)

Saida analégica 2
(corrente do motor)

STO+

STO-

+24V CC
Operacéo para frente

Operacdo reversa

Referéncia P1-12/
referéncia PR

+10v CC

Enfrada
analégica 1

oV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

oV/COM

Selecéo de rampa de

desac. (P1-04 / P8-11)

Saida analégica 2
(corrente do motor)

STO+

STO-

OBSERVACAO * Fonte de alimentacdo de 24 V CC externa opcional
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P1-13 Configuracdo: 2 8 9 12 18 19
SEE WV soavec | +24vCC | 424VCC | +24VCC | 424VCC | 424V CC
:. / DI ] Desativar/ Desativar/ Desativar/ Operacéo Operacédo Operacéo
RN afivar afivar afivar para frente para frenfe para frenfe
o JS / DI 2 Para frente/ Para frente/ Para frente / Operacdo Operacéo Operacéo
oo 0 reversa reversa reversa reversa reversa reversa
' / DI 3 Selecao de velocidade | Selecao de velocidade | Selecéo de velocidade | Selecéio de velocidade | Selecéio de velocidade | Selecéio de velocidade
: predefinida BIT O | predefinida BIT O | predefinida BIT O | predefinida BIT O | predefinida BIT O | predefinida BIT O
'
: OV wovee | sovee | oslovec | +lovec | +lovec | +lovee
: / DI 4 Selecao de velocidade | Selecao de velocidade | Selecio de velocidade | Selecéio de velocidade | Selecdio de velocidade | Selectio de velocidade
' predefinida BIT 1 | predefinida BIT 1 | predefinida BIT 1 | predefinida BIT 1 | predefinida BIT 1 | predefinida BIT 1
' COSKA OV/COM | OV/COM | OV/COM | OV/COM | OV/COM | OV/COM
'
' AO 1 Saida analégica 1 | Saida analégica 1 | Saida analégica I | Saida analégica 1 | Saida anclégica T | Saida anclégica |
: [velocidade do motor] | {velocidade do motor] | (velocidade do motor] | (velocidade do motor] | [velocidade do motor] | [velocidade do motor)
'
J COSK/\ OV/COM OV/COM oV/COM oV/COM oV/COM OV/COM
DI 5 Selegtio de velocidade | Selegdo de rompa de | Referéncia P1-12/ | Selegdo de rampa de | Selegdo de rampa de | Referéncia P1-12/
predefinida BIT 1 | desac. [P1-04/P8-11]|  referéncia PR | desac. (P1-04/P8-11) | desac. (P1-04/P8-T1| | referéncia PR
AO 2 Saida analégica 2 | Saida analégica 2 | Saida analégica 2 | Saida analégica 2 | Saida analégica 2 | Saida analégica 2
(corrente do motor] | (corrente do motor) | (corrente do motor) | (corrente do motor) | (corrente do motor) | corrente do motor)
] STO+ STO+ STO+ STO+ STO+ STO+ STO+
k] STO- STO- STO- STO- STO- STO- STO-
P1-13 Configuracao: ] ] 13 15
M +24V CC +24V CC +24V CC +24V CC +24V CC
'
LS DIl Desativar/ativar Desativar/ativar | Operacéo para frente | Operacdo para frente
’ + \ 5\:
' <
N, '.Pl DI 2 Para frente /reversa Para frente /reversa Operagdo reversa Operagdo reversa
'
' DI 3 Referéncia P1-12/ Referéncia P1-12/ Referéncia P1-12/ Referéncia P1-12/
: referéncia P2-01 referéncia P2-01 referéncia P2-01 referéncia P2-01
'
: +10V CC +10V CC +10V CC +10V CC +10V CC
: All/ Entrada Entrada Entrada Entrada
' DI 4 analégica | analégica 1 analégica 1 analégica 1
' v OV,/COM 0V,/COM 0V/COM 0V,/COM
'
' AO ] Safda analégica 1 Saida analégica 1 Safda analégica 1 Safda analégica 1
: (velocidade do motor) | (velocidade do motor) | (velocidade do motor) | (velocidade do motor)
'
J COSK/\ oV/COM QV/COM oV/COM QV/COM
AD||25/ Enfrada analégica 2 | Entrada analégica 2 | Enfrada analégica 2 | Enfrada analégica 2
AO 2 Saida analégica 2 Saida analégica 2 Saida analégica 2 Saida analégica 2
(corrente do motor) (corrente do motor) (corrente do motor) (corrente do motor)
STO+ STO+ STO+ STO+ STO+
13 STO- STO- STO- STO- STO-

OBSERVACAO * fonte de alimentacdo de 24 V CC externa opcional
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P1-13 Configuracéio: 6 16
Mt +24V CC +24V CC +24V CC
]
L DI 1 Desativar/ativar Operacéo para frente
Y
NTLr B DI 2 Para frente/reversa Operagdo
- 0 reversa
' DI 3 Referéncia P1-12/ Referéncia P1-12/
: referéncia P2-01 referéncia P2-01
]
: +10V CC +10V CC +10V CC
: Entrada Entrada
Al 1 Y L
' analégica 1 analégica |1
' ov/
: e OV,/COM OV,/COM
' AO 1 Saida analégica 1 Safda analégica 1
: (velocidade do motor) | (velocidade do motor)
S 4 ov/
q COM 0OV/COM QV/COM
DI 5 E-trip E-trip
AO 2 Saida analégica 2 Saida analégica 2
(velocidade do motor) | (velocidade do motor)
STO+ STO+ STO+
STO- STO- STO-
~
P1-13 Configuracdo: 7 17
ro-- +24V CC +24V CC
]
e, Desativar/ativar Operacédo para frente
Rt ~
NTL g Para frente /reversa Orp;?/reczgooo

y

Selecdo da velocidade

predefinida BIT O
+10V CC

Selecdo da velocidade

predefinida BIT 1
oV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

oV/COM

Desarme externo (NF)

Selecdo da velocidade

predefinida BIT O
+10V CC

Selecdo da velocidade

predefinida BIT 1
oV/COM

Safda analégica 1
(velocidade do motor)

OV/COM

Desarme externo (NF)

Nl 9|04}U0d 3P [PUIWIA} OP S903uny

Safda analégica 2 Saida analégica 2

n AO2 (velocidade do motor) | (velocidade do motor)
12 STO+ STO+ STO+
13 STO- STO- STO-

OBSERVACAO * fonfe de alimentacdo de 24 V CC externa opcional
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P1-13 Configuracao:

-
)
)
)

+24V CC

DIl

"o
\
Vo4 ome-

\

4

S..
Moy 743

DI 2

4

DI 3
+10V CC

Dl 4

oV /
COM

AO 1

oV /
COM

.

DIS

AO 2

STO+

STO-

10
+24V CC

Desativar/ativar
Para frente /reversa
Aumentar velocidade

+10V CC
Diminuir velocidade

0V/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

oV/COM

Referéncia P1-12/
referéncia P2-01

Saida analégica 2
(velocidade do motor)

STO+

STO-

20
+24V CC

Operacéo para frente

Operagéo
reversa

Aumentar velocidade
+10V CC
Diminuir velocidade

OV / COM

Safda analégica 1
(velocidade do motor)

ovV/COM

Referéncia P1-12/
referéncia P2-01

Saida analégica 2
(velocidade do motor)

STO+

STO-

-
(]
(]
[}

+24V CC

DIl

4

.=
’

Vit ame-
S ”
OAAVT+

\

.

+24V CC

Botdo NA Partida
para frente

Botdo NF Parar

Botdo NA Partida

reversa

+10V CC
Entrada analégica 1

oV/COM

Saida analégica 1
(velocidade do motor)

oV/COM

Referéncia P1-12/
referéncia P2-01

Saida analégica 2
(velocidade do motor)

STO+

STO-

OBSERVACAO * fonte de alimentacdo de 24 V CC externa opcional
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8. Parametros estendidos

8.1. Grupo de parametros 2 - Parametros estendidos

Minimo Maximo Padréao Unidades

Nome do parametro

P2-01 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 1 P1-02 P1-01 5.0 Hz / Rpm
P2-02 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 2 P1-02 P1-01 10.0 Hz / Rpm
P2-03 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 3 P1-02 P1-01 25.0 Hz / Rpm
P2-04 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 4 P1-02 P1-01 50.0 (60.0) | Hz / Rpm
P2-05 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 5 P1-02 P1-01 0.0 Hz / Rpm
P2-06 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 6 P1-02 P1-01 0.0 Hz / Rpm
P2-07 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 7 P1-02 P1-01 0.0 Hz / Rpm
P2-08 Velocidade/frequéncia Jog predefinida 8 P1-02 P1-01 0.0 Hz / Rpm
Velocidades/frequéncias predefinidas selecionadas pelas entradas digitais, dependendo da configuracéo do P1-13.
Se P1-10 =0, os valores sdo inseridos como Hz. Se P1-10 > O, os valores s&o inseridos como RPM.
Definir um valor negativo reverterd a direcéo de rotacéo do motor.
P2-09 Ponto central da frequéncia de salto P1-02 P1-01 0.0 Hz / Rpm
P2-10 Largura de banda da frequéncia de salto 0.0 P1-01 0.0 Hz / Rpm
A funcéo Frequéncia de salto é usada para evitar que o Optidrive opere em uma determinada frequéncia de saida, por exemplo,
em uma frequéncia que causa ressonancia mecanica em uma méquina especifica. O parametro P2-09 define o ponto cenfral
da banda de frequéncia de salto e é usado em conjunto com o P2-10. A frequéncia de saida do Optidrive atravessard a banda
definida nas taxas configuradas em P1-03 e P1-04, respectivamente, e ndo manterd nenhuma frequéncia de saida dentro da
banda definida. Se a referéncia de frequéncia aplicada ao inversor estiver dentro da banda, a frequéncia de saida do Optidrive
permanecerd no limite superior ou inferior da banda.
P2-11 Funcéo de Saida analégica 1 (Terminal 8) o 12 8 -
Modo de saida digital. Légica 1 =+24V CC
o Inversor em operacéo Légica 1 quando o Optidrive estd ativado (em operacéo).
1 Inversor integro Légica 1 quando ndo existe uma condicdo de falha no inversor. o
2 Na velocidade Légica 1 quando a frequéncia de saida corresponde & frequéncia do ponto de ajuste. 3)
3 Velocidade do motor >0 | légica 1 quando o motor opera acima da velocidade zero. 5
4 Velocidade do motor >= Légica 1 quando a velocidade do motor excede o limite ajustavel. (1)
limite -
5 Corrente do motor >= limite | Logica 1 quando a corrente do motor excede o limite ajustével. g
Torque do motor >= limite | Logica quando o forque do motor excede o limite ajustével. o
7 Entrada analégica 2 >= Légica quando o sinal aplicado & enfrada analégica 2 excede o limite ajustével. !‘..
limite o®
OBSERVACAO co usar as configuracdes 4-7, os pardmetros P2-16 e P2-17 devem ser usados juntos para controlar o g-
comportamento. A saida mudard para Légica 1 quando o sinal selecionado exceder o valor programado em P2-16 e refornard —r+
para Légica O quando o sinal cair abaixo do valor programado em P2-17. o
Modo de saida analégica g
8 Velocidade do motor OaP1-0L
9 Corrente do motor 0 a200% de P1-08.
10 | Torque do motor 0 a 200% do torque nominal do motor.
1n Poténcia do motor 0 a 150% da poténcia nominal do inversor.
12 Saida PID Saida do controlador PID interno, O-100%.
P2-12 Formato de saida analégica 1 Consulte a seguir U o-10
Ub-80]0alOV
Y 10-0]10a0V
AD0-20|0a20mA
A 20-0] 20a0mA
A Y-20 | 4020 mA
A 20-4 | 20 a4 mA

www.invertekdrives.com
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P2-13

Nome do pardmetro
Funcéo de Saida analégica 2 (Terminal 11)
Modo de saida digital. Légica 1 =+24 V CC

Inversor em operacéo

Padréo Unidades

Minimo Maéaximo

Légica 1 quando o Optidrive estd ativado (em operagéo).

Inversor integro

Légica 1 quando ndo existe uma condicdo de falha no inversor.

Na velocidade

Logica 1 quando a frequéncia de saida corresponde & frequéncia do ponfo de ajuste.

Velocidade do motor >0

Légica 1 quando o motor opera acima da velocidade zero.

BN -

Velocidade do motor >=
limite

Légica 1 quando a velocidade do motor excede o limite ajustével.

(3}

Corrente do motor >= limite

Légica 1 quando a corrente do motor excede o limite ajustavel.

Torque do motor >= limite

Légica quando o forque do mofor excede o limite ajustével.

7

Entrada analégica 2 >=
limite

Légica quando o sinal aplicado & entrada analégica 2 excede o limite ajustavel.

OBSERVACAO o usar as configuracdes 4-7, os parametros P2-19 e P2-20 devem ser usados juntos para controlar o
comportamento. A saida mudard para Légica 1 quando o sinal selecionado exceder o valor programado em P2-19 e retornard
para Légica O quando o sinal cair abaixo do valor programado em P2-20.

Modo de saida analégica

8 Velocidade do motor OaPl1-0L
9 Corrente do motor 0 a 200% de P1-08.
10 | Torque do motor 0 a 200% do torque nominal do motor.
n Poténcia do motor 0 a 150% da poténcia nominal do inversor.
12 Saida PID Saida do controlador PID interno, O-100%.
P2-14 Formato de saida analégica 2 Consulte a seguir uo-1
Ud-10|0alOV
U 1-0]10a0V
A 0-20 | 0a20mA
A 20-0] 20a0mA
AY-20 | 4020 mA
A 20-4 | 20a4 mA
P2-15 Funcaodorelé 1

Config-
uracdo

Légica 1 quando

o Inversor em operacéo O Optidrive estd ativado (em operacao).
1 Inversor integro Nenhuma falha ou condicéo de desarme existe no inversor.
2 Na velocidade A frequéncia de saida corresponde & frequéncia do ponto de ajuste.
3 Velocidade do motor >0 | O motor opera acima da velocidade zero.
4 Velocidade do motor >=limite | A velocidade do motor excede o limite ajustavel.
5 Corrente do motor >= limite | A corrente do motor excede o limite ajustavel.
6 Torque do motor >= limite | O torque do motor excede o limite ajustavel.
7 Entrada analégica 2 >=limite | O sinal aplicado & enfrada analégica 2 excede o limite ajustével.
8 Controle de frenagem de | Sem funcéo.
elevacéao
9 Reservado Sem funcédo.
10 | Manutencéao atrasada O temporizador de manutencéo internamente programavel finalizou.
n Inversor pronto para 0 a 150% da poténcia nominal do inversor.
operacéo
12 | Inversor desarmado O inversor n&o desarmou, o circuito STO estd fechado, a alimentacéo principal estd
presente e a entrada de ativacéo do hardware estd presente (Entrada digital 1, a menos
que seja alterada pelo usudrio).
13 | Status STO Quando as duas entradas STO estéo presentes e o inversor pode ser operado.
14 | Erro PID >= limite O erro PID (diferenca entre ponto de ajuste e realimentacéo) ¢ maior ou igual ao limite

programado.

OBSERVACAO 0o usar as configuracdes 4-7 e 14, os pardmetros P2-16 e P2-17 devem ser usados juntos para controlar o
comportamento. A saida mudard para Légica 1 quando o sinal selecionado exceder o valor programado em P2-16 e refornard
para Légica O quando o sinal cair abaixo do valor programado em P2-17.

P2-16

Limite superior do relé 1/saida analégica 1

P2-17 200.0 100.0 %
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P2-17 Limite inferior do relé 1/saida analégica 1 0.0 P2-16 0.0 %
Utilizado em conjunto com algumas configuracées dos parametros P2-11 e P2-15.
P2-18 Funcéio do Relé 2 o 14 o -
Config- | Funcao Légica 1 quando
uracdo
o Inversor em operacéo O Optidrive estd ativado (em operacdo).
1 Inversor integro Nenhuma falha ou condicdo de desarme existe no inversor.
2 Na velocidade A frequéncia de saida corresponde & frequéncia do ponto de ajuste.
3 Velocidade do motor >0 | O motor opera acima da velocidade zero.
4 Velocidade do motor >=limite | A velocidade do motor excede o limite ajustavel.
5 Corrente do motor >= limite | A corrente do motor excede o limite ajustavel.
6 Torque do motor >= limite | O torque do motor excede o limite ajustavel.
7 Entrada analégica 2 >= O sinal aplicado & entrada analégica 2 excede o limite ajustavel.
limite
8 Controle de frenagem de | Ativa o modo de elevacdo. O relé de saida pode ser usado para controlar o freio de
elevacao refencdo do motor. Consulte seu parceiro de vendas da Invertek Drives para obter mais
informacées.
9 Reservado Sem funcéo.
10 | Manutencéao atrasada O temporizador de manutencdo infernamente programavel finalizou.
n Inversor pronto para 0 a 150% da poténcia nominal do inversor.
operacdo
12 Inversor desarmado O inversor n&o desarmou, o circuito STO estd fechado, a alimentacéo principal estd
presente e a entrada de afivacdo do hardware esté presente (Entrada digital 1, @ menos
que seja alterada pelo usudrio).
13 | Status STO Quando as duas enfradas STO estéo presentes e o inversor pode ser operado.
14 | Erro PID >= limite O erro PID (diferenca entre ponto de ajuste e realimentacéo) é maior ou igual ao limite

programado.

OBSERVACAO 0o usar as configuracdes 4-7 e 14, os pardmetros P2-16 e P2-17 devem ser usados juntos para controlar o
comportamento. A saida mudard para Légica 1 quando o sinal selecionado exceder o valor programado em P2-16 e refornard
para Légica O quando o sinal cair abaixo do valor programado em P2-17.

P2-19 Limite superior do relé 2/saida analégica 2 P2-20 200.0 100.0 %

P2-20 Limite inferior do relé 2/saida analégica 2 0.0 P2-19 0.0 %
Utilizado em conjunto com algumas configuracdes dos parémetros P2-13 e P2-18.

P2-21 Fator de dimensionamento de exibicéo -30.000 30.000 0.000 -

P2-22 Fonte de dimensionamento de exibicéo o 3 o -

P2-21 e P2-22 permitem ao usudrio programar o Optidrive para exibir uma unidade de saida alternativa dimensionada a partir de
um parémetro existente, por exemplo, para exibir a velocidade do transportador em metros por segundo com base na frequéncia de
saida. Esta funcéo é desativada se P2-21 estiver definido como O.

Se P2-21 estiver definido > 0, a variavel selecionada no P2-22 serd multiplicada pelo fator inserido no P2-21 e exibida enquanto o
inversor estiver em operacéo, com um 'c’ para indicar as unidades dimensionadas pelo cliente.

P2-22 Opc¢odes O valor dimensionado é

(] Velocidade do motor Se P1-10 =0, frequéncia de saida (Hz) x fator de dimensionamento
Se P1-10 > O, RPM do motor x fator de dimensionamento

1 Corrente do motor Amplificadores do motor x fator de dimensionamento

2 Entrada analégica 2 Entrada analégica 2% (PO-02) x fator de dimensionamento

3 Valor do PO-80 Valor PO-80 x fator de dimensionamento

P2-23 Tempo de espera de velocidade zero ‘ 0.0 ‘ 60.0 0.2 ‘ Segundos
Determina o tempo durante o qual a frequéncia de saida do inversor é mantida em zero ao parar, antes que a saida do inversor seja
desativada.

P2-24 Frequéncia de comutacdao eficaz ‘ Dependente da classificacdo do inversor ‘ kHz
Frequéncia de comutacdo do estdgio de poténcia efetiva. O intervalo de configuracées disponiveis e a configuracéo de parémetros
padréo de fébrica dependem da poténcia do inversor e da tensdo nominal. Frequéncias mais altas reduzem o ruido sonoro de
"zumbido" do motor e melhoram a forma de onda da corrente de saida, as custas de maiores perdas do inversor. Consulte a Secédo O
para obter mais informagdes sobre a operagcdo em uma frequéncia de comutacéo mais alta.

P2-25 Tempo de rampa de desaceleracao rapida ‘ 0.00 ‘ 240.0 0.00 ‘ Segundos

Este parémetro permite que um tempo de rampa de desaceleracdo alternativo seja programado no Optidrive, que pode ser
selecionado por entradas digitais (dependendo da configuracdo de P1-13) ou selecionado automaticamente em caso de perda de
energia da rede, se P2-38 = 2.

Quando definido como 0,0, o inversor parard por inércia.
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Nome do parametro Minimo Maximo Padréao Unidades

P2-26 Ativacéo do inicio da rotacéo (0] 2 o -

o Desativado O Inicio de rotacéo néo estd ativo. Essa configuracdo deve ser usada para todas as
aplicacdes em que o motor estd sempre parado anfes que o inversor seja ativado.

1 Ativado Quando ativado, na partida, o inversor tentard determinar se o motor |4 estd em rotacéo
e comecard a confrolar o motor a partir da velocidade atual. Um pequeno atraso pode
ser observado ao dar partida nos motores que ndo estdo em rofacdo.

2 Ativado no desarme, O inicio da rotacéo é afivado apenas seguindo as condicées listadas, caso contrério, o

queda de tensdo, inicio da rofacdo é desativado.
parada por inércia

P2-27 Temporizador no modo Em espera ‘ 0.0 ‘ 250.0 ‘ 0.0 ‘ Segundos
Esse parametro define o periodo de tempo, pelo qual, se o inversor operar na frequéncia,/velocidade definida no P3-14 (limite de
velocidade em espera) por um periodo maior que o periodo definido, a saida do Optidrive seré desativada e o visor serd exibido
SkndbY. A funcdo ¢ desativada se P2-27 = 0,0.

P2-28 Controle de dimensionamento de velocidade do escravo ‘ o ‘ 3 ‘ 0 ‘ -
Afivo apenas nos modos Teclado (P1-12 =1 ou 2) e Escravo (P1-12 = 5). A referéncia do teclado pode ser multiplicada por um
fator de dimensionamento predefinido ou ajustada usando um ajuste ou compensacéo analégica.

o Desativado (sem dimensionamento)

1 Velocidade mestre * P2-29

2 (velocidade mestre * P2-29) + entrada analégica 1

3 (velocidade principal * P2-29) * entrada analégica 1

P2-29 Fator de dimensionamento de velocidade do escravo ‘ -500.0 500.0 100.0 %
Usado em conjunto com P2-28.

P2-30 Formato de entrada analégica 1 (Terminal 6) Consulte a seguir ua-1o

Config- | Formato do sinal

uracdo

4 0- 10| Sinal de O a 10 volts {unipolar)

U 10-0] Sinal de 10 a O volts (unipolar)

= 10- 10 | Sinal de -10 a +10 volts (bipolar)
A 0-20 Sinal de 0 a 20 mA

£ H-20| Sinal de 4 o 20 mA, o Optidrive desarmard e exibird o codigo de falha 4-20F se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA

r H-20| Sinal de 4 a 20 mA, o Optidrive alcancard a velocidade predefinida 8 (P2-08) se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA

£ 20-4| Sinal de 20 a 4 mA, o Optidrive desarmard e exibird o cédigo de falha Y-20F se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA

r 20-4| Sinal de 20 a 4 mA, o Optidrive alcancard a velocidade predefinida 8 (P2-08) se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA

P2-31 Dimensionamento da entrada analégica 1 | 00 | 20000 | 1000 | %
Dimensiona a entrada analégica por esse fator, por exemplo, se P2-30 estiver definido para O-10V e o fator de dimensionamento
estiver configurado para 200,0%, uma entrada de 5 volts resultard no inversor operando na velocidade maxima (P1-01).

P2-32 Compensacéo da entrada analégica 1 | 5000 | 5000 | 00 | %
Define uma compensacéo, como uma porcentagem do intervalo de dimensionamento completo da entrada, que ¢ aplicado ao
sinal de entrada analégica.

P2-33 Formato de entrada analégica 2 (Terminal 10) Consulte a seguir u -0

Formato do sinal
uracdo
U 0- 10 | Sinal de O a 10 volts (unipolar)
U 10-0 Sinal de 10 a O volts (unipolar)
PEc-Eh | Corrente do termistor PTC do motor
A 0-20 | Sinal de 0 a 20 mA
b H-c0| Sinal de 4 a 20 mA, o Optidrive desarmard e exibiré o cédigo de falha H4-20F se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA
r H-20| Sinal de 4 a 20 mA, o Optidrive alcancard a velocidade predefinida 8 (P2-08) se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA
b 20-4| Sinal de 20 a 4 mA, o Optidrive desarmard e exibird o codigo de falha Y- 20F se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA
r 20-4| Sinal de 20 a 4 mA, o Optidrive alcancard a velocidade predefinida 8 (P2-08) se o nivel do sinal cair abaixo de 3 mA

P2-34 Dimensionamento da entrada analégica 2 ‘ 0.0 ‘ 2000.0 ‘ 100.0 ‘ %
Dimensiona a enfrada analégica por esse fator, por exemplo, se P2-30 estiver definido para O-10V e o fator de dimensionamento
estiver configurado para 200,0%, uma entrada de 5 volts resultard no inversor operando na velocidade maxima (P1-01).

P2-35 Compensacéo da entrada analégica 2 ‘ -500.0 ‘ 500.0 ‘ 0.0 ‘ %

Define uma compensacéo, como uma porcentagem do intervalo de dimensionamento completo da entrada, que ¢ aplicado ao
sinal de entrada analégica.
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P2-36 Selecdo do Modo iniciar/Reinicio automatico Consulte a seguir AUko-0 %
Define o comportamento do inversor em relacéo & entrada digital de ativacdo e também configura a funcéo Reinicio automdtico.
Ed9E-- | APOs ligar ou reiniciar, o inversor n&o iniciard se a entrada digital 1 permanecer fechada. A entrada deverd ser fechada
apds ligar ou reiniciar para iniciar o inversor.
Atta-0 | Apds ligar ou reiniciar, o inversor iniciard aufomaticamente se a entrada digital 1 estiver fechada.
Atka- | | Apds um desarme, o inversor fard até 5 tentativas para reiniciar em infervalos de 20 segundos. O inversor deve estar
Albo-2 desligado para reiniciar o contador. O nimero de tentativas de reinicializacdo é contado e, se o inversor falhar em iniciar
° na fentativa final, o inversor falhard e exigird que o usudrio redefina manualmente a falha.
Alto-3
AUto-H
Abto-5
PERIGO! “Os modos “Alito” permitem que o inversor seja iniciado automaticamente,
portanto, o impacto na seguranca do sistema/pessoal precisa ser considerado.
P2-37 Modo de inicializacao do teclado (] 7 1 -
Esse parametro é ativado apenas quando P1-12 =1 ou 2. Quando as configuracées de O a 3 sdo usadas, o inversor deve ser
iniciada pressionando a tecla Iniciar no teclado. Quando as configuracées 4-7 sdo usadas, a parfida do inversor ¢ controlada pela
entrada digital de afivacéo.
o Velocidade minima, Apds uma parada e reinicializacdo, o inversor sempre é operado inicialmente na
inicio no teclado velocidade minima P1-02.
1 Velocidade anterior, Apds uma parada e reinicializacdo, o inversor refornard & dltima velocidade do ponto
inicio no teclado de ajuste do teclado usada antes da parada.
2 Velocidade atual, Onde o Optidrive esté configurado para vérias referéncias de velocidade [normalmente
inicio no teclado controle Manual /Automdtico ou controle Llocal/Remoto), quando alternado para o modo
teclado por uma entrada digital, o inversor continua a operar na dliima velocidade operacional.
3 Velocidade predefinida | Apds uma parada e reinicializagéo, o Optidrive sempre é operado inicialmente na
8, inicio no teclado velocidade predefinida 8 (P2-08).
4 Velocidade minima, Apbs uma parada e reinicializacéo, o inversor sempre é operado inicialmente na
inicio no terminal velocidade minima P1-02.
5 Velocidade anterior, Apds uma parada e reinicializacdo, o inversor refornard & dltima velocidade do ponto
inicio no terminal de ajuste do teclado usada antes da parada.
6 Velocidade atual, Onde o Optidrive estd configurado para vérias referéncias de velocidade (normalmente
inicio no terminal controle Manual /Automdtico ou controle Llocal /Remoto), quando alternado para o modo
teclado por uma entrada digital, o inversor confinua a operar na dliima velocidade operacional.
7 Velocidade predefinida | Apos uma parada e reinicializacdo, o Optidrive sempre € operado inicialmente na
8, inicio no terminal velocidade predefinida 8 (P2-08).
P2-38 Percurso/parada por perda de alimentacéao principal o 3 o -
o Percurso de alimentacé@o | O Opfidrive tentard continuar operando recuperando energia do motor de carga. Desde
principal que o perfodo de perda da fonte de alimentacdo seja curto e seja possivel recuperar
energia suficiente antes que os componentes eletrénicos do controle do inversor sejam
desligados, o inversor reiniciaré automaticamente ao refornar a fonte de alimentacéo.
1 Parar por inércia O Optidrive desabilitaré imediatamente a safda do motor, permitindo que a carga
pare por inércia ou roda livre. Ao usar essa configuracéo com cargas de alta inércia, a
funcéo Iniciar rotacdo (P2-26) pode precisar ser ativada.
2 Desaceleracao rapida O inversor desaceleraré até parar na taxa programada no 2° tempo de desaceleracdo
até parar P2-25.
3 Modo de alimentacéo do | Esse modo deve ser usado quando o inversor é alimentado diretamente afravés das
barramento CC conexdes de barramento +CC e ~CC. Consulte seu parceiro de vendas da Invertek para
obter mais detalhes.
P2-39 Bloqueio de Parametro ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
o Desbloqueado Todos os parémetros podem ser acessados e alterados.
1 Bloqueado Os valores dos parametros podem ser exibidos, mas néo podem ser alterados.
P2-40 Cédigo de acesso ao menu estendido ‘ o ‘ 9999 ‘ 101 ‘ -
Define o cédigo de acesso que deve ser inserido no P1-14 para acessar os grupos de parametros acima do Grupo 1.
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8.2. Grupo de pardametros 3 - Controle PID

8.2.1. Visdo geral

O Optidrive P2 fornece um controlador PID interno. Os parémetros para configuracéo do controlador PID estéo localizados
juntos no grupo 3. Para aplicacées simples, o usudrio precisa definir apenas a fonte do ponto de ajuste (P3-05 para selecionar a
fonte ou P3-06 para um ponto de ajuste fixo), a fonte de realimentacao (P3-10) e ajustar o ganho P (P3-01), tempo | (P3-02) e,
opcionalmente, o tempo diferencial (P3-03).

A operacéo do PID ¢ unidirecional e todos os sinais sdo fratados como 0-100% para fornecer um formato operacional simples e intuitivo.

8.2.2, Lista de parédmetros

Nome do pardmetro Minimo Maximo Padréao Unidades

P3-01 Ganho proporcional do PID ‘ 0.0 ‘ 30.0 ‘ 1.0 ‘ -
Ganho proporcional do Controlador PID. Valores mais altos fornecem uma mudanca maior na frequéncia de saida do inversor em
resposta a pequenas mudancas no sinal de realimentacéo. Um valor muito alto pode causar instabilidade.

P3-02 Constante de tempo integral do PID ‘ 0.0 ‘ 30.0 ‘ 1.0 ‘ s
Tempo infegral do Controlador PID. Valores maiores fornecem uma resposta mais atenuada para sistemas em que o processo geral
responde lentamente.

P3-03 Constante de tempo diferencial do PID ‘ 0.00 ‘ 1.00 ‘ 0.00 ‘ s
Constante de tempo diferencial do PID.

P3-04 Modo de operacéo do PID ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -

O | Direto Use esse modo se um aumento na velocidade do motor resultar em um aumento no sinal
de realimentacéo.

1 | Inverso Use esse modo se um aumento na velocidade do motor resultar em uma diminuicdo no
sinal de realimentacéo.

P3-05 Selecao de Referéncia PID o 2 o -

0 | Predefinicao digital P3-06 & usado.
1 | Entrada analégica 1 A enfrada analégica 1, conforme exibida no PO-O1, ¢ usada.
2 | Entrada analégica 2 A entrada analégica 2, conforme exibida no PO-02, é usada.

P3-06 Valor de referéncia digital do PID ‘ 0.0 ‘ 100.0 ‘ 0.0 ‘ %
Quando P3-05 = 0, esse parametro define a referéncia digital predefinida (ponto de ajuste) usada para o controlador PID. Quando a
realimentacéo ¢ fornecida por um transdutor, como um transdutor de presséo ou medicdo de nivel, isso representa a porcentagem do
infervalo de pressdo (por exemplo, para um fransdutor de O- 10 Bar, 4 Bar = 40%) ou o nivel.

P3-07 Limite superior de saida do PID | p308 | 1000 | 1000 | %
Limita o valor méximo de saida do controlador PID.

P3-08 Limite inferior de saida do PID ‘ 0.0 ‘ P3-07 ‘ 0.0 ‘ %
Limita a saida minima do controlador PID.

P3-09 Selecéio de limite de saida do PID . o | 3 | o | -

0 | Limites de saida digital O intervalo de safda do controlador PID ¢ limitado pelos valores de P3-07 e P3-08.
1 | Limite superior definido O intervalo de saida do controlador PID ¢ limitado pelos valores de P3-08 e pelo sinal
pela entrada analégica 1 aplicado & enfrada analégica 1.
2 | Limite inferior definido pela | O intervalo de saida do controlador PID ¢ limitado pelo sinal aplicado & entrada
entrada analégica 1 analégica 1 e pelo valor do P3-07.
3 | Saida do PID adicionada a | O valor da saida do controlador PID é adicionado & referéncia de velocidade aplicada
entrada analégica 1 & enfrada analégica 1.
P3-10 Selecdo de realimentacao do PID o 5 o -
0 | Entrada analégica 2
1 | Entrada analégica 1
2 | Corrente do motor
3 | Tenséio do barramento CC
4 | Diferencial: Entrada analégica 1 - Entrada analégica 2
5 | Maior valor: Entrada analégica 1 ou Entrada analégica 2
P3-11 Erro do PID para ativar a rampa 0.0 25.0 0.0 %

Define um nivel limite de erro do PID, pelo qual, se a diferenca entre o ponto de ajuste e os valores de realimentacéo for menor que
o limite definido, os tempos de rampa interna do inversor serdo desativados. Onde hé um erro do PID maior, os tempos de rampa sGo
ativados para limitar a taxa de alteracéo da velocidade do motor em grandes erros de PID e reagir rapidamente a pequenos erros.

Ajustar para 0,0 significa que as rampas do inversor estar&o sempre ativadas. Esse parémetro tem como objefivo permitir que o usudrio
desative as rampas internas do inversor, onde é necessdria uma reacdo rdpida ao controle PID; no entanto, co desativar as rampas
apenas quando houver um pequeno erro do PID, o risco de possiveis desarmes de sobrecorrente ou sobretensdo sdo reduzidos.
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P3-12 Dimensionamento de exibicéio de realimentacéo do PID ‘ 0.000 ‘ 50.000 ‘ 0.000 ‘ -

Aplica um fator de dimensionamento & realimentacdo do PID exibida, permitindo que o usudrio exiba o nivel de sinal real de um
fransdutor, por exemplo, O-10 Bar efc.

P3-13  Nivel de ativacéo do erro do PID | 00 | 1000 | 50 | %

Define um nivel programavel pelo qual, se o inversor entrar no motor em espera enquanto estiver operando sob o controle PID, o
sinal de realimentacédo selecionado deverd cair abaixo desse limite antes do inversor retornar & operacéo normal.

P3-18 Controle de redefinicao do PID ‘ o ‘ 1 ‘ 1 ‘ -

0 | Operacdo continua Nesse modo de operacdo, o confrolador PID opera confinuamente, independentemente
do inversor esfar afivado ou desativado. Isso pode fazer com que a saida do controlador
PID alcance o nivel méximo antes da aplicacéo do sinal de afivacéo do inversor.

1 | Opera apenas quando o Nesse modo de operacao, o controlador PID opera apenas quando o inversor estd
inversor esta ativado ativado e, porfanto, sempre inicia no zero quando o inversor estd afivado.

8.3. Grupo de parametros 4 - Controle de motor de alto desempenho

8.3.1. Visao geral

Os parémetros relacionados ao controle do motor estdo localizados juntos no grupo 4. Esses parametros permitem ao usudrio:
= Selecionar o tipo de motor para corresponder ao motor conectado.

* Realizar um ajuste automdtico.

» Defina os limites de torque e a fonte do ponto de ajuste para métodos de controle que suportam isso (apenas métodos de
controle de vetor).

O Optidrive P2 pode operar com motores de inducdo assincronos, o tipo mais comumente visto atualmente, e também com alguns
motores sincronos. As secdes a seguir fornecem orientacdes bdésicas sobre como ajustar os parémetros para operar com o fipo de
motor necessdrio.

8.3.2. Motores de IM assincronos
Métodos de controle de motor IM
Os motores IM podem ser operados nos seguintes modos:
= Confrole de velocidade V/F (modo padréo)
o Este modo fornece o controle mais simples e ¢ adequado para uma ampla gama de aplicacées.
» Confrole de torque vetorial sem sensor

o Esse método ¢ adequado apenas para aplicacées especificas, que exigem que o torque do motor seja a funcdo de controle
principal, e ndo a velocidade, e deve ser usado com extremo cuidado somente em aplicacées especificas.

= Controle de velocidade vetorial sem sensor

o Este método fornece um torque inicial elevado em comparacdo com o modo V/F, juntamente com uma regulacéo aprimorada
da velocidade do motor com alteracdes nas condicdes de carga. Esse método é adequado para aplicacdes mais exigentes.

Operar no modo de controle de velocidade vetorial sem sensor

O Optidrive P2 pode ser programado pelo usudrio para operar no modo de vetor sem sensor, que fornece torque de baixa
velocidade aprimorado, regulacdo ideal da velocidade do motor, independentemente da carga e confrole preciso do torque do
motor. Na maioria das aplicacées, o modo de controle de vetor de tensdo padréo fornecerd desempenho adequado; no entanto,
se for necessdria a operacdo do vetor sem sensor, use o procedimento a seguir.

» Verifique se o acesso aos parametros avancados estd afivado, configurando P1-14 = 101

®* |nsira os detalhes da placa de identificacdo do motor nos parémetros relevantes da seguinte maneira:
o P1-07 Tensao nominal do motor

P1-08 Corrente nominal do motor

P1-09 Frequéncia nominal do motor

(Opcional) P1-10 Velocidade nominal do motor (RPM)

P4-05 cos @ do fator de poténcia do motor.

O O O O

» Selecione o modo de controle de velocidade vetorial sem sensor, configurando P4-01 = 0.
» Verifique se o motor esté conectado corretamente ao inversor.

» Execute o ajuste automdtico dos dados do motor, configurando P4-02 = 1.

O ajuste automdtico comecard imediatamente quando P4-02 estiver definido, independentemente do status do sinal de
ativacéo do inversor. Enquanto o procedimento de ajuste automatico néo aciona ou gira o motor, o eixo do motor ainda
/'\ pode girar levemente. Normalmente, ndo é necessdrio desacoplar a carga do motor; no entanto, o usudrio deve garantir
° que nenhum risco surja do possivel movimento do eixo do motor.

E essencial que os dados corretos do motor sejam inseridos nos parémetros relevantes do inversor. Configuracées de

parametros incorretas podem resultar em desempenho ruim ou até perigoso.
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8.3.3. SMotores sincronos

Visdo geral

O Optidrive P2 fornece controle de vetor de loop aberto dos seguintes tipos de motores sincronos.
Motores CA de imé permanente (CA de PM) e motores de CC sem escovas (BLDC)

O Optidrive P2 pode ser usado para controlar motores CA de imd permanente ou CC sem escovas, sem um encoder ou resolver de
realimentacdo. Esses motores operam de forma sincrona, e uma estratégia de controle de vetor é usada para manter a operacéo
correta. Em geral, o motor pode ser operado entre 10% a 100% da velocidade nominal com um inversor selecionado e configurado
corretamente. O controle ideal ¢ obtido quando a relacdo forca eletromotriz inversa do motor/velocidade nominal é >=1V/

Hz. Motores com relacéo forca eletromotriz inversa/frequéncia nominal abaixo deste nivel podem néo funcionar corretamente ou
podem operar apenas no intervalo de velocidade reduzida.

O controle do motor CA de IP e BLDC emprega a mesma esfratégia, e o mesmo método de comissionamento ¢ aplicado.

inversa quando o eixo ¢ girado. O usudrio deve garantir que o eixo do motfor ndo possa girar a uma velocidade em que

f Os motores de ima@ permanente (incluindo BLDC) produzem uma tensdo de saida conhecida como forca elefromotriz
essa forca eletromotriz inversa exceda o limite de tensdo do inversor, caso contrério, podem ocorrer danos.

Os seguintes parémetros sdo necessdrios anfes de tentar operar o mofor.

= Verifique se o acesso aos parémetros avancados esté ativado, configurando P1-14 = 101.

" Insira os defalhes da placa de identificacdo do motor nos parametros relevantes da seguinte maneira:
o P1-07 Forca elefromotriz inversa na frequéncia/velocidade nominal (kE)

Essa é a tensdo imposta pelos imds nos terminais de safda do inversor quando o motor opera na frequéncia ou velocidade nominal.
Alguns motores podem fornecer um valor para volts por mil RPM e pode ser necessério calcular o valor correto para P1-07.

o P1-08 Corrente nominal do motor.
o P1-09 Frequéncia nominal do motor.
o (Opcional) P1-10 Velocidade nominal do motor (RPM).

» Selecione o modo de controle de velocidade do motor de IP configurando P4-01 = 3 ou controle de velocidade do motor BLDC
configurando P4-01 = 5.

» Verifique se o motor esté conectado corretamente ao inversor.
» Execute o ajuste automdtico dos dados do motor, configurando P4-02 = 1.
o O ajuste automdtico mede os dados elétricos necessarios ao motor para garantir um bom controle.
» Para melhorar a partida do motor e a operacdo em baixa velocidade, os seguintes parametros podem exigir ajustes:

o P7-14: Corrente de boost de torque de baixa frequéncia: Injeta corrente adicional no motor para ajudar no alinhamento do
rotor em baixa frequéncia de saida. Defina como % de P1-08.

o P7-15: limite de frequéncia do boost de torque de baixa frequéncia: Define o intervalo de frequéncia em que o boost de
torque é aplicado. Defina como % de P1-09.

Seguindo as etapas acima, deve ser possivel operar o motor. Outras configuracdes de parametros sdo possiveis para melhorar o
desempenho, se necessdrio, consulte seu parceiro de vendas da Invertek Drives para obter mais informacées.

8.3.4. Motores de relutédncia sincrona (MR sinc.)
Ao operar com motores de relut@ncia sincrona, execute as seguintes efapas:
= Verifique se o acesso aos parémetros avancados esté ativado, configurando P1-14 = 101.
®* |nsira os detalhes da placa de identificacéo do motor nos parametros relevantes da seguinte maneira:
o P1-07 Tensao nominal do motor.
o P1-08 Corrente nominal do motor.
o P1-09 Frequéncia nominal do mofor.
o [Opcional) P1-10 Velocidade nominal do motor (RPM).
o P4-05 cos @ do fator de poténcia do motor.
» Selecione o modo de controle de motor de relutancia sincrona, configurando P4-01 = 6.
» Verifique se o motor esté conectado corretamente ao inversor.

" Execute o ajuste automdtico dos dados do motor, configurando P4-02 = 1.
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8.3.5. Lista de parédmetros do grupo 4

O ajuste incorreto dos parametros no grupo de menus 4 pode causar um comportamento inesperado do motor e de
qualquer maquindrio conectado. E recomenddvel que esses parémetros sejam ajustados apenas por usudrios experientes.
Nome do parametro Unidades
P4-01 Modo de controle do motor 0 6 2 -
Config- | Tipode | Controle | Método de - c. .
= . . Informacées adicionais
uracao motor primdrio | controle 4

0 M Velocidade Vecior Controle de velocidade com limite de torque. Fonte de limite de torque

selecionada por P4-06.

1 M Torque Vector Controle de torque com limite de velocidade. Referéncia de torque selecionada

4 por P4-06. Limite de velocidade definido pela referéncia de velocidade.

2 IM Velocidade V/F Controle V/F para aplicacées simples com Ml padréo.

3 PMAC | Velocidade Vector Foro choro|elde velocidade de motores de IP de CA com forca eletromotriz

inversa sinusoidal.

a PM AC Torque Vector Para controle de torque de motores de IP de CA com forca eletromotriz

inversa sinusoidal.

5 BLDC Velocidade Vector Foro controle dg velocidade de motores de BLDC com forca eletromotriz

inversa frapezoidal.

6 MR sinc. | Velocidade Vector Para controle de velocidade de motores de relutancia sincrona.

P4-02 Ativacéo do ajuste automatico do motor ‘ o 1 ‘ o ‘ -
Quando definido como 1, o inversor executa imediatamente um ajuste automdtico néo rotativo para medir os parémetros do motor
para confrole e eficiéncia ideais. Apds a conclusdo do ajuste automdtico, o parémetro retorna automaticamente para O.

P4-03 Ganho proporcional do controlador de velocidade vetorial ‘ 0.1 ‘ 400.0 ‘ 50.0 ‘ %
Define o valor do ganho proporcional para o controlador de velocidade ao operar nos modos de controle de velocidade vetorial
ou torque vetorial (P4-01 = 0 ou 1). Valores mais altos fornecem melhor regulacéo e resposta da frequéncia de saida. Um valor
muito alto pode causar instabilidade ou até mesmo desarmes de sobrecorrente. Para aplicacdes que exigem o melhor desempenho
possivel, o valor deve ser ajustado para se adequar & carga conectada, aumentando gradualmente o valor e monitorando
a velocidade real de saida da carga afé que o comportamento dinémico necessdrio seja alcancado com pouco ou nenhum
sobressinal onde a velocidade de saida excede o ponto de ajuste.

Em geral, cargas de atrito mais altas podem tolerar valores mais altos de ganho proporcional e, alta inércia, cargas de atrito baixo
podem exigir que o ganho seja reduzido.

P4-04 Constante de tempo integral do controlador de

0 ) tpaiied 0.010 2.000 0.050 s
velocidade vetorial
Define o tempo integral para o controlador de velocidade. Valores menores fornecem uma resposta mais répida em reacéo as
alteracdes na carga do motor, com o risco de infroduzir instabilidade. Para um melhor desempenho dinémico, o valor deve ser ajustado
para se adequar & carga conectada.

P4-05 Cos @ do fator de poténcia do motor ‘ 0.50 ‘ 0.99 ‘ - ‘ -

Ao operar no modo de controle de velocidade vetorial, esse parémetro deve ser definido no fator de poténcia da placa de
identificacao do motor.

P4-06 Referéncia de controle de torque/fonte de limite ‘ o ‘ 5 ‘ o ‘ -

o Limite de torque O limite/referéncia do controlador de torque ¢ definido em P4-07.

maximo P4-07

1 Entrada analégica 1 | O torque de saida é controlado com base no sinal aplicado & entrada analégica 1, pelo
que o nivel do sinal de enfrada de 100% resultard no torque de saida do inversor sendo
limitado pelo valor definido no P4-07.

2 Entrada analégica 2 | O torque de saida é controlado com base no sinal aplicado & entrada analégica 2, pelo
que o nivel do sinal de enfrada de 100% resultaré no torque de saida do inversor sendo
limitado pelo valor definido no P4-07.

3 Fieldbus O torque de saida é controlado com base no sinal do Fieldbus de comunicacao, pelo que
o nivel de sinal de entrada de 100% resultard no torque de saida do inversor sendo limitado
pelo valor definido no P4-07.

4 Mestre/escravo O torque de saida é controlado com base no sinal de mestre/escravo da Invertek, pelo
qual o nivel de sinal de entrada de 100% resultard no torque de saida do inversor sendo
limitado pelo valor definido no P4-07.

5 Saida PID O torque de saida é confrolado com base na saida do controlador PID, pelo que o nivel de
sinal de entrada de 100% resultard no torque de saida do inversor sendo limitado pelo valor
definido no P4-07.
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Nome do parametro ini Maximo Padréo Unidades

P4-07 Limite maximo de torque/corrente P4-08 ‘ 500 150 %

Ao operar nos modos de controle de motor de velocidade vetorial ou torque vetorial (P4-01 = 0 ou 1), esse parémetro define a
referéncia ou o limite de torque mdaximo pelo inversor em conjunto com P4-06.

Ao operar no modo V/F (P4-01 = 2}, esse parametro define a corrente de saida méxima que o inversor fornecerd ao motor antes de
reduzir a frequéncia de safda para tentar limitar a corrente.

P4-08 Limite de torque minimo ‘ P4-08 ‘ 150 ‘ (o) ‘ %

Afivo apenas nos modos de controle de motor de velocidade vetorial ou torque vetorial (P4-01 =0 ou 1). Define um limite de torque
minimo, pelo qual, quando o Optidrive estd ativado, ele sempre tenta manter esse torque no motor o tempo fodo durante a operacao.

ﬁ OBSERVACAO esse pardmetro deve ser usado com extremo cuidado, pois a frequéncia de saida do inversor
aumentard para alcancar o nivel de torque e podera exceder a referéncia de velocidade selecionada.

P4-09 Limite de torque regenerativo ‘ 0.0 ‘ 500 ‘ 100 ‘ %

Afivo apenas nos modos de controle de motor de velocidade vetorial ou torque vetorial (P4-01 =0 ou 1). Define o torque de
regeneracdo maximo permitido pelo Optidrive.

P4-10 Frequéncia do ajuste de caracteristica V/F ‘ 0.0 ‘ P1-09 ‘ 0.0 ‘ Hz

Ao operar no modo V/F (P4-01 = 2), esse parémetro, em conjunto com o P4-11, define um ponto de frequéncia no qual a tenséo
definida no P4-11 é aplicada ao motor. Deve-se tomar cuidado para evitar sobreaquecimento e danos ao motor ao usar esse recurso.

P4-11 Tensao do ajuste de caracteristica V/F ‘ o ‘ P1-07 ‘ o ‘ v
Usado em conjunto com o parametro P4-10.
P4-12 Retencdo de sobrecarga térmica ‘ (0] ‘ 1 ‘ 1 ‘ -
0 Desativado
1 Ativado | Todos os Optidrives possuem protecdo eletrénica contra sobrecarga térmica para o motor conectado,

projetada para proteger o motor contra danos. Um acumulador de sobrecarga interno monitora a
corrente de safda do motor ao longo do tempo e desarmard o inversor se o uso exceder o limite térmico.
Com o P4-12 desativado, remover a fonte de alimentacéo do inversor e reconectd-la redefiniré o valor
do acumulador. Com o P4-12 ativado, o valor é refido durante o desligamento.

P4-13 Sequéncia de fase de saida ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
(1] u,v,w Sequéncia de fase do motor de suporte. Normalmente, isso fornece rotacéo do motor no sentido hordrio.
1 u,w,v Sequéncia de fase reversa do motor. Normalmente, isso fornece rotacdo do motor no sentido anti-hordrio.
P4-14 Reacéo de sobrecarga térmica ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -
o Desarme | Quando o acumulador de sobrecarga alcancar o limite, o inversor desarmard em It.irp para evitar danos
ao moftor.
1 Limite de | Quando o acumulador de sobrecarga alcanca 90%, o limite de corrente de saida & infernamente

corrente | reduzido para 100% de P1-08, a fim de evitar um Itirp. O limite de corrente refornard & configuracdo no
P4-07 quando o acumulador de sobrecarga alcancar 10%.

P4-15 @ Configuracdo do modo mestre (modo mestre-escravo) o 1 o -

O | Referénciade Nesse modo, quando o inversor funciona como mestre no modo mestre-escravo, os dados transmitidos na
velocidade e rede do inversor sdo a velocidade real mestre e a referéncia de forque mestre. Esse modo é adequado
torque do motor | para aplicacdes mesire-escravo que exigem a seguinte velocidade.

1 | Referéncia de Nesse modo, quando o inversor funciona como mestre no modo mestre-escravo, os dados transmitidos na
velocidade e rede do inversor sdo a referéncia de velocidade mestre e o torque real mestre. Esse modo é adequado

torque do motor | para aplicacdes mestre-escravo que exigem compartilhamento de carga entre vdrios inversores.

8.4. Grupo de parametros 5 - Parametros de comunicacéao

8.4.1. Viséo geral

O Optidrive P2 fornece muitos métodos para permitir que o usudrio se conecte a uma variedade de redes de Fieldbus. Além disso,
¢ possivel conectar opcdes como teclados externos, PC e Optistick. O grupo de parametros 5 fornece os parémetros necessdrios
para configurar as vérias interfaces Fieldbus e pontos de conexdo.

8.4.2. Conectar opcionais da Invertek Drives

Todos os opcionais da Invertek Drives que exigem comunicacdo com o inversor, como os teclados remotos Optiport e Optipad e
o dispositivo Optistick, se conectam ao Optidrive P2 usando o ponto de conexdo RI45 incorporado. As conexdes de pinos nesses
opcionais j& sdo compativeis, de modo que um simples cabo de plug-in pino/pino pode ser usado para conectar esses opcionais
sem exigéncias especiais.

Para obter mais informacées sobre como conectar e usar esses itens opcionais, consulte o Guia do usudrio especifico do opcional.
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8.4.3. Conectar a um PC

O Optidrive P2 pode ser conectado a um PC com sistema operacional Microsoft Windows para permitir o uso do software
Optitools Studio PC para comissionamento e monitoramento. Ha dois métodos possiveis de conexdo, como a seguir:

» Conexdo com fio. Exige o kit de conexdo ao PC opcional OPT-2-USB485-OBUS, que fornece uma converséo de porta serial
USB para RS485 e conexdo RI45 pré-fabricada.

= Conexdo sem fio Bluetooth. Exige o Optistick OPT-3-STICK opcional. O PC deve ter Bluetooth integrado ou um dongle Bluetooth
adequado que possa suportar uma conexdo serial Bluetooth.

Em qualquer um dos métodos de comunicacdo, as etapas para esfabelecer uma conexdo entre o PC e o inversor so as seguintes:
* Faca o download e instale o software Optitools Studio PC no PC.
= I|nicie o software e selecione a funcdo de editor de par@metros.

» Se o endereco do inversor tiver sido alterado no parémetro P5-01, verifique se, no software Optitools Studio, a configuracdo do
Network Scan Limit {Limite de escaneamento de rede) no canto inferior esquerdo da tela estd definida para o mesmo valor ou
mais alto.

* No Optitools Studio, selecione Tools (Ferramentas) > Communication Type (Tipo de comunicacéo).
o Se esfiver usando o Opfistick, selecione Bluetooth.
o Se estiver usando o kit de conexdo de PC com fio, selecione RS485.

» No Optitools Studio, selecione Tools (Ferramentas) > Select COM Port (Selecionar porta COM) > Selecione a porta COM
associada & conexdo.

= Clique no botdo Scan Drive Network (Escanear rede do inversor) no canto inferior esquerdo da tela.

8.4.4. Conexdo do Modbus RTU

O Optidrive P2 suporta comunicac@o do Modbus RTU. A conexédo ¢ feita através do conector RJ45. Para mais informacées,
consulte a Secdo 9.2. Comunicacdes do Modbus RTU na pdgina /1.

8.4.5. Conexdo CANOpen

O Optidrive P2 suporta a comunicacdo CANOpen. A conexdo ¢ feita através do conector RI45. Para mais informacées, consulte a
Secdo 9.3. Comunicacdo CANOpen na pdgina /3.

8.4.6. Outras redes de Fieldbus

Protocolos de rede de Fieldbus adicionais séo suportados usando interfaces opcionais. Consulte o site da Invertek Drives para obter
uma lista dos profocolos suportados e dos médulos opcionais de interface necessdrios.

8.4.7. Pardmetros de comunicacdo

Nome do parametro Minimo Maximo Padréo Unidades

P5-01 Endereco Fieldbus do inversor 1 63 1 -

Define o endereco do Fieldbus para o Optidrive.

Ao usar o Modbus RTU, esse parametro define o endereco do né. Consulte a Secdo 9.2. Comunicacées do Modbus RTU para mais
informacaes. Observe que, se um endereco Modbus maior que 63 for necessdrio, o P5-16 poderd ser usado ~ consulte o P5-16
para obter mais informacées.

Esse parametro também determina o endereco Optibus do inversor para uso com o OptiTools Studio.
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P5-02 Taxa de transmissao CAN ‘ 125 ‘ 1000 ‘ 500 ‘ kbps
Define a taxa de transmisséo quando as comunicacdes CANOpen sdo usadas.
P5-03 Taxa de transmissdo do Modbus RTU ‘ 9.6 ‘ 115.2 ‘ 115.2 ‘ kbps
Define a taxa de transmiss@o quando as comunicacdes do Modbus RTU séo usadas.
P5-04 Formato de dados do Modbus RTU ‘ - ‘ - ‘ n-1 ‘ -
Define o formato de dados do telegrama Modbus esperado da seguinte maneira:
n= 1 | Sem paridade, 1 bit de parada
n-c | Sem paridade, 2 bits de parada
0- 1 | Paridade impar, 1 bit de parada
E- 1 | Paridade par, 1 bit de parada
P5-05 Tempo limite de perda de comunicacéo 0.0 5.0 1.0 Segundos

Define o periodo de tempo de vigia do canal de comunicacéo. Se um telegrama vélido néo for recebido pelo Optidrive dentro desse
periodo de tempo, o inversor assumird que ocorreu uma perda de comunicacdo e reagird conforme selecionado a seguir. Definir como
zero desativa a funcéo.
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Nome do parametro Minimo Maximo Padréo Unidades

P5-06 Acdao de perda de comunicacéo ‘ (o) 3 (0] -

o Desarme e parar por inércia

1 Desacelerar até parar e depois desarme

2 Desacelerar até parar, apenas (sem desarme)

3 Operar na velocidade predefinida 8
P5-07 Controle de rampa do Fieldbus ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ -

o Desativado | As rampas sdo controladas pelos parametros internos do inversor P1-03 e P1-04.

1 Ativado As rampas sdo controladas diretamente pela palavra de dados PDI4 do Fieldbus.
P5-08 Selecéio de dados PDO-4 do Fieldbus ‘ o ‘ 7 ‘ (0] ‘ -

o Torque do motor 0a2.000=0a200,0%

1 Poténcia do motor Poténcia de saida em kW com duas casas decimais, por exemplo, 400 = 4,00 kW

2 Status da entrada digital O bit O indica o status da entrada digital 1, o bit 1 indica o status da enfrada digital 2, etc

3 Entrada analégica 2 0 a 1.000 =0 a 100,0%

4 Temperatura do dissipador | 0 a 100=0a 100°C

de calor

5 Registro do usudrio 1 Valor do registro 1 definido pelo usudrio

6 Registro do usudrio 2 Valor do registro 1 definido pelo usudrio

7 Valor do PO-80 Valor de dados selecionado pelo usuério

P5-12 Selecdo de dados PDO-3 do Fieldbus

(0] 7 o -

0 Corrente do motor Corrente de saida com 1 casa decimal, por exemplo, 100 = 10,0 A
1 Poténcia do motor Poténcia de saida em kW com duas casas decimais, por exemplo, 400 = 4,00 kW
2 Status da entrada digital O bit O indica o status da entrada digital 1, o bit 1 indica o status da enfrada digital 2, etc
3 Entrada analégica 2 0a 1.000 =0 a 100,0%
4 Temperatura do dissipador | 0o 100=0a 100°C
de calor
5 Registro do usudrio 1 Valor do registro 1 definido pelo usudrio
6 Registro do usudrio 2 Valor do registro 1 definido pelo usudrio
7 Valor do PO-80 Valor de dados selecionado pelo usuério

P5-13 Selecao da funcéo PDI-4 do Fieldbus

o 1 o -

o Rampas do Fieldbus Essa opcdo deve ser selecionada se as rampas de aceleracéo e desaceleracdo
do inversor forem controladas a partir do Fieldbus. P5-07 também deve ser definido
como 1 para ativar esta funcéo.

1 Registro do usudrio 4 O valor recebido pelo inversor no PDI 4 ¢ transferido para o registro do usudrio 4.

Essa opcdo permite que a funcdo da palavra de dados do processo seja definida no
grupo de pardmetros 9. Nesse caso, o registro do usudrio 4 néo deve ser gravado
em nenhum cédigo de funcdo do PLC, embora o valor possa ser lido.

P5-14 Selecéio de Funcao PDI-3 do Fieldbus

o 2 o -

o

Limite/referéncia de torque

Essa opcdo deve ser selecionada se o limite/ponto de ajuste do torque de saida
do inversor for controlado a partir do Fieldbus. Isso também requer a configuracéo

P4-06 = 3.

Referéncia do PID

Essa opcdo permite que o ponto de ajuste para o confrolador PID seja recebido do
Fieldbus. Para que essa opcéo seja utilizada, o P9-38 deve ser definido como 1 e o
ponto de ajuste do usudrio do PID n&o deve ser utilizado na funcdo de PLC.

Registro do usudrio 3

O valor recebido pelo inversor no PDI 3 ¢ transferido para o registro do usudrio 3.
Essa opcdo permite que a funcdo da palavra de dados do processo seja definida no
grupo de parémetros Q. Nesse caso, o registro do usudrio 3 néo deve ser gravado
em nenhum cédigo de funcéo do PLC, embora o valor possa ser lido.

P5-15 Atraso daresposta do Modbus ‘ o ‘ 16 ‘ o ‘ Chr
Permite que o usudrio configure um atraso adicional entre o recebimento de uma solicitacéo via interface Modbus RTU pelo inversor e
a transmissdo de uma resposta. O valor inserido representa o atraso, além do atraso minimo permitido de acordo com a especificacéo
Modbus RTU, e é expresso como o nimero de caracteres adicionais.

P5-16 Endereco do Modbus para o inversor ‘ 0 ‘ 273 ‘ 0 ‘ -

inversor é definido no P5-01, que possui um valor méximo de 63. Se um endereco do Modbus mais alto for necessdrio para uma rede
maior, ele poderd ser definido nesse parémetro.

Se esse parémetro estiver definido para um valor maior que O, esse endereco se tornard o endereco do Modbus para o inversor. Se
esse valor estiver definido como 0, o P5-01 deferminard o endereco do Modbus para o inversor.
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8.5. Parametros avancados

Para parémetros avancados, apenas informacées basicas séo fornecidas neste guia. As funcées dos paradmetros séo descritas mais

detalhadamente no software Optitools Studio para PC.

8.5.1. Grupo de pardmetros 6 - Configuracdo avancada

Funcéo

Intervalo de ajuste

Padréo

Observacées

P6-01 | Ativacdo de atualizacdo de firmware O | Desativado 0 Esse parametro ndo deve ser
1 | Atvalizar E/S e P/S ajustado pelo usudrio.
2 | Atualizar E/S
3 | Atualizar P/S
P6-02 Gerenciamento de sobrecarga térmica 4-32 kHz (dependente do modelo) 4 kHz Frequéncia de comutacéo
eficaz miima.
P6-03 Airaso de tempo de redefinicdo automdtica 1-60 segundos 20s
P6-04 Histerese de safda do relé 0.0 - 25.0% 0.3%
P6-05 | Ativacdo de realimentacdo do encoder O | Desativado 0
1 | Ativado
P6-06 FEncoder PPR 0-65535 0
P6-07 | limite de desarme com erro de velocidade 0.0 - 100.0% 5.0%
P6-08 Frequéncia de referéncia de velocidade méxima | O — 20kHz 0 kHz
P6-09 Confrole de queda de velocidade 0.0 -250% 0.0%
P6-10 Ativacéo do programa de bloco de funcées O | Desativado 0
1 | Ativado
P6-11 Tempo de espera da velocidade ao afivar 0 - 250s Os
P6-12 Tempo de injecdo de CC/refencdo de 0 - 250s Os
velocidade na desativacao
P6-13 | Tempo de liberacdo de frenagem de elevacdo | 0.0 - 5.0s 0.2s
P6-14 | Tempo de aplicacdo de frenagem de elevacdo | 0.0 - 5.0s 0.3s
P6-15 Nivel de pré-torque de frenagem de elevacgo | 0.0 - 200.0% 8.0%
P6-16 limite de tempo de pré-forque de elevacdo 0.0 - 250s 5.0s
P6-17  limite mdximo de fempo de torque 0.0 - 250s 0.0s
P6-18 Corrente de frenagem por injecdo de CC 0.0 - 100.0% 0.0% Essa funcdo estd afiva openas
para motores de inducdo
(M) e motor de relutancia
sincrona (MR sinc.).
P6-19 | Resistencia do resistor de frenagem Dependente do modelo
P6-20 Potencia do resistor de frenagem Dependente do modelo
P6-21 Servico de ut. da unidade de frenagem 0.0 -20.0% 2.0%
P6-22 Redefinir tempo de operacdo do ventilador O | Sem redefinicdo 0
1| Redefinir
P6-23 Redefinir medidores de energia O | Sem redefinicao 0
1| Redefinir
P6-24 Intervalo de tempo de manutencao 0-60.000 horas 0 hora
P6-25 Redefinir indicador de manutencéo O | Sem redefinicao 0
1| Redefinir
P6-26 Dimensionamento da saida analégica 1 0.0 - 500.0% 100.0%
P6-27 | Compensacdo da saida analégica 1 -500.0 - 500.0% 0.0%
P6-28 | PO-80 indice de exibicdo 0-200 0
P6-29 Parametros padréo do usudrio O | Sem funcéo 0
1| Salvar parémetros do usudrio
2 | Apagar parametros do usudrio
P6-30 Codigo de acesso nivel 3 (avancado) 0 - 9999 201
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8.5.2. Grupo de parametros 7 - Controle do motor

Param. | Funcao Intervalo de ajuste Padréo | Observacées
P7-01  Resisténcia do esfator do motor 0.000 - 65.535 Dependente | Dados do motor, medidos ou calculados
P7-02 | Resisténcia do rotor do motor 0.000 - 65.535 doinversor | durante ? O‘,USTG aufomatico.
P7-04 n&o é usado para mofores de IP e
P7-03 | Indutancia do estator do motor (d) 0.0000 - 1.0000 BLDC.
P7-04 Corrente de magnetizagéo [id) Dependente do inversor P7-06 ¢ usado apenas para motores de IP
P7-05 Cocficiente de vazamento do motor (Sigma) | 0.000 - 0.250
P7-06 Inutancia do eixo Q do motor (Lsq) 0.0000 - 1.0000
P7-07 | Modo gerador aprimorado O | Desativar 0 Melhora o controle do motor em aplicacoes
1| Aivar com alio requisito de energia regenerativa.
P7-08 Adaptacdo dos parametros do motor | O | Desativar 0 Aliva a adaptacao dos parémetros do
} motor, destinada a compensar alteragdes na
1| Ativar ; .
emperatura do motor durante a operacdo.
P7-09 Limite de corrente de sobretensdo 0.0 - 100.0% 5.0%
P7-10 | Constante de inércia da carga 0-600 10
P7-11 Llimite minimo de largura de pulso 0-500 150
P7-12 Tempo de afraso de magnetizacdo no | O — 5000ms Dependente | Define o periodo de magnetizacdo do motor no
modo V/F doinversor | modo V/F.
Define o tempo de alinhamento do motor nos
modos de IP.
P7-13 Canho diferencial do controlador de 0.0 - 400% 0.00 Ganho de loop de velocidade derivativo
velocidade vetorial aplicado nos modos de controle vetorial.
P7-14 | Boost de torque de baixa frequéncia | 0.0 - 100.0% 0.0% Para motores de IP. aplica uma corrente de boost
de torque em baixa frequéncia, % x P1-08.
P7-15 | limite de frequéncia do boost de 0.0 -50.0% 0.0% Para motores PM, determina a frequéncia, % x
torque P1-09 quando a corrente de pulso é removida.
P7-16  Injecdo de sinal de motor de IP O | Desativado
1| Injecdo de sinal durante o
perfodo de magnetizacdo
2 | Injecdo de sinal em
baixa velocidade 0
3 | Injecéo de sinal
durante o periodo de
magnetizacdo e em
baixa velocidade
P7-17 Nivel de injecéo de sinal 0-100 10
P7-18 Sobremodulacdo O | Desativar 0
1| Ativar
P7-19 Modo de modulacdo 0 | Modulagéo frifésica 0
1| Modulacéo bifdsica

8.5.3. Grupo de parémeiros 8 - Rampas e funcées adicionais

Param. | Funcéo Intervalo de ajuste Observacées
P8-01 Rampa de aceleracdo 2 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 50s
P8-02 Limite de velocidade da rampa 1 = 2 0.0 - P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-03 Rampa de aceleragdo 3 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 5.0s
P8-04 Limite de velocidade da rampa 2 = 3 0.0 -P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-05 Rampa de aceleracdo 4 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 5.0s
P8-06 Limite de velocidade da rampa 3 = 4 0.0 - P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-07 Rompa de desaceleracdo 4 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 5.0s
P8-08 Llimite de velocidade da rampa 4 = 3 0.0 - P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-09 Rampa de desaceleracdo 3 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 5.0s
P8-10 | limite de velocidade da rampa 3 = 2 0.0 - P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-11 Rampa de desaceleracdo 2 0.00 - 600.0 / 0.0 - 6000.0s 5.0s
P8-12  limite de velocidade da rampa 2 = 1 0.0 - P1-01 Hz / Rpm 0.0
P8-13 | Confrole de selecao de rampa 0 Selecéo de entrada digital 0

1 Selecdo baseada na velocidade
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8.5.4. Grupo de parametros 9 - Programacdo de entradas e saidas do usudrio

Param. | Funcéo

Intervalo de ajuste

| Padréo | Observacées

P9-01 fonte de entrada de afivacéo Esses paré@metros permitem ao usudrio selecionar diretamente a fonte dos varios
P9-02 fonfe de entrada de parada rapida pontos de c_omcmdo. Os parametros so ajustaveis apenas se P1-13 = 0. IssE)
permite flexibilidade total sobre as funcées de controle do inversor e interacdo
P9-03  Fonte de enfrada de operagdo para frente com o ambiente de programagdo do bloco de funcaes interno.
P9-04 Sclecao de enfrada de operacdo reversa
P9-05 Ativacéo da funcao de trava O | DESL 0
1 UG
P9-06  fonte de enfrada reversa Veja acima
P9-07 Fonte de entrada de redefinicao
P9-08 fonte de entrada de desarme externo
P9-09 fonte de selecdo do controle de terminal
P9-10  fonte de referéncia de velocidade | Em combinacéo com P9-18 - P9-20, permite a selecdo de vdrias fontes de
P9-11 | Fonie de referencia de velocidade 2 referéncia de velocidade para aplicacdes comuns.
P9-12 fonte de referéncia de velocidade 3
P9-13 fonte de referéncia de velocidade 4
P9-14 fonte de referéncia de velocidade 5
P9-15  fonte de referéncia de velocidade 6
P9-16 fonte de referéncia de velocidade 7
P9-17 fonte de referéncia de velocidade 8
P9-18 FEntrada de selecdo de referéncia de velocidade O | Veja acima
P9-19 | Entrada de selecdo de referéncia de velocidade 1
P9-20 Enirada de selecdo de referéncia de velocidade 2
P9-21 Entrada de selecdo de velocidade predefinida O
P9-22 FEntrada de selecdo de velocidade predefinida 1
P9-23 Enfrada de selecdo de velocidade predefinida 2
P9-24  Bit de selecao de rampa de aceleracdo O
P9-25 Bit de selecdo de rampa de aceleracao |
P9-26 Bit de rampa de desaceleracdo O
P9-27 Bit de rampa de desaceleracdo 1
P9-28 | fonte de entrada de potenciémetro motorizado para cima
P9-29 | fonfe de enfrada de potenciometro motorizado para baixo
P9-30 Interruptor de limite de velocidade para a frente
P9-31 Interruptor de limite de velocidade reversa
P9-33 | fonte de saida analogica 1 O | Definido por P2-11 0 Esses parémetros
1 | Programa de bloco de funcées - digital permitem que o
usudrio subsfitua a
2 | Programa de bloco de funcées - andlogo fonte de controle
P9-34 fonte de saida analégica 2 O | Definido por P2-13 0 de parémetro
1 | Programa de bloco de funcées - digital normal jo funcao
: associada, permifindo
2 | Programa de bloco de fungées - andlogo a interacdo com
P9-35 fonte de controle do relé 1 O | Definido por P2-15 0 °© qmbiemekde
: programacdo do
1 | Programa de bloco de funcées - digital bloco de funcaes
P9-36 fonfe de controle do relé 2 O | Definido por P2-18 0 interno.
1 | Programa de bloco de funcées - digital
P9-37 | Controle da fonte de dimensionamento de O | Definido por P2-21 0
exibicao 1| Programa de bloco de funcaes - digital
P9-38 | fonte de referéncia do PID O | Definido por P3-05 0
1 | Programa de bloco de funcées - digital
P9-39 fonte de referéncia do torque O | Definido por P3-10 0
1 | Programa de bloco de funcaes - digital
P9-40  fonfe de referéncia de torque O | Definido por P4-06 0
1 | Programa de bloco de funcées - digital
P9-41 Funcdo 3,4,5 dorelé 0 | Integro: Desarmado: Em operacdo 0
1 | Programa de bloco de funcées - digital
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8.6. Grupo de parametros 0 - Parametros de monitoramento (somente leitura)

Par. Funcéao Unidades
PO-01 \Valor da entrada analégica 1 %
PO-02 \clor da enfrada analégica 2 %
P0-03 S:ﬁngzg;:f\d]o digital - Representacéo em bits (O ou 1) onde o digito mais & esquerda indica o status da N/A
P0-04 | Referéncia do controlador de velocidade Hz/RPM
PO-05 Referéncia do controlador de torque %
P0-06 | Referencia de velocidade digital Hz/RPM
P0O-07 Referéncia de velocidade do Fieldbus Hz/RPM
P0-08 | Referéncia de PID (ponto de ajuste) %
P0-09 | Realimentacdo do PID %
PO-10 Soida PID %
PO-11  Tensco do motor vV
PO-12 Torque de saida %
PO-13  Registro de desarme - Ultimos 4 desarmes N/A
PO-14 Correnfe de magnefizacdo |id) A
PO-15 Corrente do rotor (ig) A
PO-16 Ondulacdo da tensdo do barramento CC \
PO-17  Resisténcia do estator do motor Rs Q
PO-18 Indutancia do estator do motor Ls H
PO-19  Resisténcia do rofor do motor Rr Q
P0-20 | Tensdo do barramento CC %
PO-21 Temperatura do dissipador de calor °C
PO-22 | Tempo restante para o proximo servico Horas
P0-23  Tempo do dissipador de calor >85°C HH:MM:SS
PO-24 | Tempo em temperatura interna >80°C HH:MM:SS
P0-25 | Velocidade do rofor estimada Hz/RPM
P0O-26 Medidor de kWh kWh
PO-27 | Medidor de MWh MWh
P0O-28 | \ersao do software N/A
PO-29 | Tipo de inversor N/A
P0-30 | Numero de série do inversor N/A
PO-31 Tempo total de operacao HH:MM:SS
PO-32 Tempo de operacdo desde o ulimo desarme 1 HH:MM:SS
P0-33 Tempo de operacéo desde o uliimo desarme HH:MM:SS
P0-34 | Tempo de operacdo desde a dltima ativacdo HH:MM:SS
PO-35 Tempo de operacéo do ventilador de resfriamento Horas
PO-36 Log de tensdo do barramento CC: 8 amostras, 256 ms %
P0-37 | Log de ondulagdo da tensdo de barramento CC: 8 amostras, 20 ms \%
PO-38 Llog de temperatura do dissipador de calor: 8 amostras, 30 s °C
P0-39  log de temperatura inferno: 8 amostras, 30 s °C
P0-40 | log de corrente do motor: 8 amostras, 256 ms A
PO-41 Contador de falhas O-I N/A
P0-42 Contador de falhas O-volts N/A
P0-43 | Contador de falhas U-volts N/A
P0-44 Confodor de O-Temp do dissipador de calor N/A

68 | Guia do usudrio do Optidrive P2 | Verséo 3.10 www.invertekdrives.com




Par. Funcéo Unidades
PO-45  Resisfor de frenagem sobre o contador de desarme atual N/A
PO-46 Contagem de desarme por sobreaquecimento interno N/A
P0-47 Contador de falhas de comunicacao 1/0 N/A
P0-48 Contador de falhas de comunicacéo DSP N/A
P0-49 | Contador de falhas do Modbus RTU N/A
PO-50 | Contador de falhas do CAN N/A
PO-51 Dados ciclicos do PDI N/A
P0O-52 | Dados ciclicos do PDO N/A
PO-53 Referéncia e compensacéo de corrente da fase U N/A
PO-54 Referéncia e compensacédo de corrente da fase V N/A
PO-55 Reservado N/A
PO-56  Frenagem méx. a lempo,/servico N/A
PO-57 Ud,/Uq N/A
P0O-58 \elocidade de realimentacdo do encoder Hz/RPM
PO-59 | Velocidade de entrada de frequéncia Hz/RPM
P0-60 \eclocidade de deslizamento calculada Hz/RPM
PO-61 Histerese de velocidade do relé Hz/RPM
P0-62 \clocidade de queda Hz/RPM
P0-63 | Referéncia de velocidade pés-rampa Hz/RPM
PO-64 Frequéncia de comutacdo real Frequéncia de comutacdo kHz
PO-65 Tempo de vida util tofal do inversor HH:MM:SS
PO-66 D do programa do bloco de funcaes N/A
PO-67 | Nivel de integracdo de sobrecarga % o
PO-68 \clor da rompa do usudrio S Q
P0-69 @ Contador de erros 12C N/A 3)
PO-70 | D do modulo opcional N/A 5
PO-71 1D do médulo Fieldbus N/A ®
PO-72 | Temperatura interna °C 3
PO-73 | Valor do temporizador de 24 horas Minute n
PO-74 | Tensdo de entrada L1 Vv 3
PO-75  Tensco de enirada 12 v o
PO-76 Tensdo de enfrada L3 \% a
PO-77 Confagem de pulsos do encoder N/A a-'
PO-78 Parametro de teste N/A (o]
PO-79 | \Versdo de controle do motor e carregador de inicializacdo N/A “n
P0-80 | PO-28 Parametro selecionado N/A
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9. Comunicacoes seriais

9.1. Comunicacées RS-485

O Optidrive P2 possui um conector RI45 localizado dentro do gabinete de fiacdo do inversor. Esse conector permite ao usudrio
configurar uma rede de inversores por meio de uma conexdo com fio. O conector contém duas conexdes RS485 independentes,
uma para o protocolo Optibus da Invertek e outra para o Modbus RTU/CANBus. Ambas as conexdes podem ser usadas
simultaneamente. A conexdo Optibus estd sempre disponivel e pode ser usada simultaneamente com outras interfaces; no entanto,
apenas uma outra interface pode ser usada, por exemplo, se Modbus RTU estiver em uso, CAN & desativada. Se um médulo
opcional de Fieldbus (por exemplo, Profibus) & inserido no inversor, Modbus e CAN séo desativadas. A disposicdo do sinal elétrico
do conector RI45 ¢ mostrada da seguinte forma:

o\ ____/n) Il CAN-
0656066 2 [
- <] O volts
- ‘3 Optibus/teclado remoto,/conexdo de PC
LMl Optibus/teclado remoto,/conexéo de PC +
Qo F Pl 24 volts
CIEICA) YAl -RS485 (Modbus RTU)

@

©

+RS485 (Modbus RTU)

T 3.5 6. 7.8 010 1215

oofooooooooo Esta ndo é uma conexdo Ethernet. Ndo conecte
diretamente a uma porta Ethernet.

Adverténcia:

1olol

14 75 16 17 18

[y Adverténcia:

T+ w0 Ao usar o Modbus RTU ou BACnet, verifique se o sinal OV
O®e 000 (T3) também ¢ usado para evitar erros de comunicacdo e

fensdes no modo comum potencialmente prejudiciais.

* O link de dados da Optibus é usado apenas para a conexdo de periféricos da Invertek e comunicacdo entre inversores.

» Ainterface Modbus permite a conexdo a uma rede Modbus RTU conforme descrito na Secdo 9.2. Comunicacées do Modbus RTU.

9.1.1. Conexdes elétricas das comunicacées RS-485

i Conexdo do b H NOTAS

I , i do direta ao Il eU bod t do de 3
I inversor através 11 Conexdo dire i se cabo de par trancado de

i da opcdo 'l inversor através da porta I| ou4 condutores

“ & |l RJ45 embutida | « RS485 + & RS485- devem ser

| OPT-2-BNTSP-IN ! H
i 0 1| partrancado
I H Pinagem do conector RI45 I'| » Verifique se os taps de rede do inversor
1 N | sdo mantidos o mais curto possivel

I [ 12345678 [ - . ~

i i 1| » E preferivel usar a opcdo OPT-2-BNTSP-IN
ii OPT-2-BNTSP-IN H ii H * Termine a blindagem do cabo de rede
i | apenas no controlador. N&o termine

E
ii H ii ii Il noinversorl
I
! $g 2 " e 0 volt comum deve ser conectado em todos
I [} . e . .
i 22 3 1 1| osdispositivos e para referenciar o terminal
I 1 2 3 I !
! n i| de O Volts no controlador
I | (ZX%X%) | [ Pin 3 - 0 Volts / Comum H . ~
i i Pin 7 _ R5485- (Madbus RTU) H Néo conecte o OV comum da rede
! b Pin 8 — RS485+ (Modbus RTU) !| ao aterramento
I |
Modbus RTU
Controlador RS485
RS485+ [ Rodss
T XX X Rs485-]
RS485- [@
0 Volts / Comum 0 Volts / Comum
Terra [@F =============““~“~“@““@““ccceeeeeeoo - Blincagem
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A conexdo do Modbus RTU e CANbus deve ser feita através do conector RI45. As atribuicées dos pinos séo como mostradas
anteriormente na Segdo ?.1. Comunicacdes RS-485 na pagina 70.

» Asredes Modbus RTU e CANbus requerem trés condutores para melhor operacéo e para eliminar tensdes de modo comum nos
ferminais do inversor:

o RS485+

o RS485-

o Comum de O volt
® A conexdo deve ser feita usando um cabo blindado de par trancado duplo adequado, com uma impedancia de onda de 120R.
» Use um dos pares francados para conectar ao RS485 + e RS485- de cada inversor.
» Use um condutor do par resfante para conectar todos os terminais de conex@o comum de O volt.

» Ablindagem do cabo deve ser conectada a um ponto de aterramento limpo adequado para evitar interferéncia na blindagem,
mantida o mais proximo possivel das terminacdes do cabo.

= Nao conecte o comum de O volt, RS485- ou 0RS485+ ao aterramento em nenhum ponto.

= O resistor de terminacdo da rede (120R) deve ser usado no final da rede para reduzir o ruido.
9.2. Comunicacées do Modbus RTU
9.2.1. Estrutura do telegrama Modbus

O Optidrive P2 suporta comunicacées mestre/escrava do Modbus RTU, usando os comandos O3 Ler vdrios registros de retencéo,
06 Gravar registro de retencdo Unico e 16 Gravar vdrios registros de retencdo (suportado apenas nos registros 1-4). Muitos
dispositivos mestres fratam o endereco do primeiro registro como Registro O; portanto, pode ser necessério converter os detalhes de
numeros de registro na Secdo 9.2.2. Registros de controle e monitoramento do Modbus na pdgina 71 subtraindo 1 para obter o
endereco de registro correto.

9.2.2. Registros de controle e monitoramento do Modbus
A seguir, é apresentada uma lista de registradores acessiveis do Modbus, disponiveis no Optidrive P2.
* Quando o Modbus RTU estd configurado como a opcéo Fieldbus, todos os registros listados podem ser acessados.

» Osregistros 1 e 2 podem ser usados para controlar o inversor, desde que o Modbus RTU seja selecionado como a fonte de
comando principal (P1-12 = 4) e nenhum médulo opcional do Fieldbus esteja instalado no slot opcional do inversor.

= O registro 4 pode ser usado para confrolar a faxa de aceleracéo e desaceleracdo do inversor, desde que o controle de rampa

do Fieldbus esteja ativado (P5-07 = 1).

» Os registros 6 a 24 podem ser lidos independentemente da configuracdo do P1-12.

o
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NUmero Byte Byte

. . . h Observacoes
deregistro | superior inferior :
1 Palavra de controle de R/W | Palavra de controle de comando usada para controlar o Optidrive ao operar com o
comando Modbus RTU. As funcées de bit da Palavra de controle séo as seguintes:

it O: Comando Operar/Parar. Detina como 1 para ativar o inversor. Defina como
Bit0: C do O P Defi 1 t Defi 0
para parar o inversor.

Bit 1: Solicitacéo de Parada répida. Defina como 1 para atfivar a parada do inversor
com a 2¢ rampa de desaceleracéo.

Bit 2: Redefinir solicitagdo. Defina como 1 para redefinir falhas ou desarmes ativos
no inversor.

Esse bit deve ser redefinido para zero depois que a falha for removida.

Bit 3: Solicitacdo de Parada por inércia. Defina como 1 para emitir um comando de
Parada por inércia.

2 Referéncia de velocidade de R/W | O ponto de ajuste deve ser enviado ao inversor em Hz para uma casa decimal, por
comando exemplo, 500 = 50,0 Hz.

3 Referéncia de torque de R/W | O ponto de ajuste deve ser enviado ao inversor em % para uma casa decimal, por
comando exemplo, 2.000 = 200,0%.

4 Tempos de rampa de R/W | Esse registro especifica os tempos de rampa de aceleracéo e desaceleracéo do
comando inversor usados quando o Controle de rampa do Fieldbus ¢ selecionado (P5-08

= 1), independentemente da configuracdo do P1-12. O intervalo de dados de
entrada é de O a 60.000 (0,00 s a 600,00 s).

6 Codigo de Status do R Esse registro contém 2 bytes.
erro inversor O Byte inferior contém uma palavra de status do inversor de 8 bits da seguinte maneira:
Bit O: O = inversor desativado (Parado), 1 = inversor ativado (Em operacdo).
Bit 1: O = inversor integro, 1 = inversor desarmado.
Bit 2: Sem funcéio.
Bit 3: Inversor pronto, 1 = Inibicdo do inversor.
Bit 4: Tempo de manutencdo ndo alcancado, 1 =Tempo de manutencéo alcancado.
Bit 5: 0 = N&o no modo de espera (suspensao), 1 = modo de espera (suspensdo) afivo.
Bit 6: Sem funcéo.
Bit 7: O = condicdo normal, 1 = condicéo de carga baixa ou alta detectada. O Byte
superior conterd o nimero da falha relevante no caso de um desarme do inversor.
Consulte a Secdo 11.1. Mensagens de falha para obter uma lista de cédigos de falha
e informagées de diagnéstico.
7 Frequéncia de saida R Frequéncia de saida do inversor para uma casa decimal, por exemplo, 123 = 12,3 Hz.
Corrente de saida R Corrente de saida do inversor para uma casa decimal, por exemplo, 105 = 10,5 Amperes.
9 Torque de saida R Nivel de torque de saida do motor com uma casa decimal, por exemplo, 474 = 474%.
10 Poténcia de saida R Poténcia de saida do inversor com duas casas decimais, por exemplo, 1100 = 11,00 kW.
1 Status da entrada digital R Representa o status das entradas do inversor em que Bit O = Entrada digital 1 etc.
20 Nivel analégico 1 R Nivel de sinal aplicado da Entrada analégica 1 em % com uma casa decimal, por
exemplo, 1000 = 100,0%.
21 Nivel analégico 2 R Nivel de sinal aplicado da Enfrada analégica 2 em % com uma casa decimal, por
exemplo, 1000 = 100,0%.
22 Referéncia de velocidade R Ponto de ajuste da frequéncia do inversor interno.
pré-rampa
23 Tensées de barramento CC R Tensdo do barramento CC medida em volts.
24 Temperatura do inversor R Temperatura medida do dissipador de calor em °C.

9.2.3. Acesso a paré@metros via Modbus

Todos os parametros ajustaveis pelo usudrio (Grupos 1 a 5) sdo acessiveis pelo Modbus, exceto aqueles que afetam diretamente as
comunicacdes do Modbus, por exemplo,

= P5-01 Endereco do Fieldbus do inversor — consulte também P5-16 Endereco do Modbus do inversor.
= P5-03 Taxa de transmisséo do Modbus RTU.
» P5-04 Formato de dados do Modbus RTU.

Todos os valores de parémetros podem ser lidos no inversor e gravados, dependendo do modo de operacéo do inversor; alguns
parémetros ndo podem ser alterados enquanto o inversor esfiver ativado, por exemplo.

Ao acessar um parametro do inversor via Modbus, o nimero do registro para o parametro é igual ao nimero do parametro, por
exemplo, Parametro P1-01 = Registro do Modbus 101.

O Modbus RTU suporta valores infeiros de dezesseis bits, portanto, onde um ponto decimal é usado no parametro do inversor, o
valor do registro serd multiplicado por um fator de dez, por exemplo, o Valor de leitura do P1-01 = 500, portanto, ¢ 50,0 Hz.

Para mais detalhes sobre a comunicacdo com o Optidrive usando o Modbus RTU, consulte o seu parceiro de vendas local da Invertek.
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9.3. Comunicacdo CANOpen

9.3.1. Visdo geral

O perfil de comunicacgdo CANOpen no inversor P2 & implementado de acordo com a especificacdo DS301 versdo 4.02 do CAN
em aufomacdo (www.can-cia.de). Perfis de dispositivos especificos, como DS402, ndo séo suportados.

9.3.2. Configuracéo basica da operacéo

A funcdo de comunicacdo CANOpen é ativada por padréo apés a inicializacdo, no entanto, para usar qualquer funcéo de
controle através do CANOpen, o parametro P1-12 deve ser definido como 6.

A taxa de fransmissdo da comunicacéo CAN pode ser selecionada pelo parémetro P5-02. As taxas de transmisséo disponiveis sGo
125 kbps, 250 kbps, 500 kbps, 1 Mbps. As configuracées padrédo séo 500 kbps.

O ID do né é configurado através do parémetro de endereco do inversor P5-O1 com um valor padrédo de 1.

9.3.3. COB-ID e funcées
O Optidrive P2 fornece o seguinte COB-ID e funcées padrdo:

Tabela 1: Mensagens e COB-IDs

Tipo COB-ID Funcéao
NMT 000h Gerenciamento de rede.
Sinc. 080h Mensagem sincrona.
COB-ID pode ser configurado para outro valor.
Emergéncia 080h + Endereco do no Mensagem de emergéncia.
COB-ID pode ser configurado para outro valor.
PDOT (TX) 180h + Endereco do né Objeto de dados do processo.
PDOT (RX) 200h + Endereco do né O PDO1 ¢ pré-mapeado e ativado por padréo.
) 4 : do e O PDO?2 ¢ pré-mapeado e desativado por padrdo.
PDO2 (TX) 280h + Enderego do n6 Modo de transmissdo, COB-ID e mapeamento podem ser
PDO2 (RX) 300h + Endereco do né configurados.
SDO (TX) 580h + Endereco do né O canal SDO pode ser usado para acessar os parémetros do
SDO (RX) 600h + Endereco do né nversor.
Controle de erro 700h + Endereco do né As funcses de Guarda e Pulsacéo sdo suportadas.
COB-ID pode ser configurado para outro valor.

OBSERVACAO

1. O canal Optidrive P2 SDO suporta apenas fransmissdo acelerada.

2. O Optidrive P2 pode suportar até 2 objetos de dados do processo (PDO), apenas. Todos os PDOs sdo pré-mapeados; no
entanto, o PDO?2 estd desativado por padréo. A Tabela 2 fornece as informacées de mapeamento padréo do PDO.

3. A configuracdo do cliente (mapeamento] NAO serd salva durante o desligamento. Isso significa que a configuracdo CANopen

retornaré & sua condicdo padréo sempre que o inversor for ligado.
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9.3.4. Mapeamento padréo do PDO

Tabela 2: Mapeamento padréao do PDO

Tipo N.2 de objetos | Objeto mapeado | Comprimento Funcéo mapeada Transmiss@o
1 2.000 h Néo assinado 16 Regisiro de comando de controle
RX 2 2.001 h Inteiro 16 Referéncia de velocidade 254
o 3 2.002 h Inteiro 16 Referéncia de torque Vdlido imediatomente
4 2.003 h Né&o assinado 16 Referéncia da rampa do usudrio
] 2.00A h Néo assinado 16 Registro de status do inversor
Ut 2 2.00B h Inteiro 16 Velocidade do motor Hz 254
ot 3 2.00D h Nao assinado 16 Corrente do motor Envior apds receber o
RXPDO1
4 2.00E h Inteiro 16 Torque do motor
1 0.006 h Néo assinado 16 Ficticio
SDO (RX) | 2 0.006 h Néo assinado 16 Ficticio 554
Error Control | 3 0.006 h Néo assinado 16 Ficticio
4 0.006 h Néo assinado 16 Ficticio
] 2.00F h Néo assinado 16 Poténcia do motor
X 2 2.010 h Inteiro 16 Temperatura do inversor
PDO2 3 2011 h Néo assinado 16 Valor do barramento CC 254
4 2.00C h Inteiro 16 Velocidade do motor (formato de
dados interno)

* O controle do inversor s6 pode ser alcancado quando P1-12 =6

9.3.5. Tipos de transmissédo de PDO suportados
Varios modos de fransmissdo podem ser selecionados para cada PDO.

Para o RX PDO, os seguintes modos sdo suportados:

Tabela 3: Modo de transmissédo RX PDO

Tipo de transmisséo Modo Descricéo
0 - 240 Sincrono Os dados recebidos seréo transferidos para o registro de controle ativo do
inversor quando a préxima mensagem de sincronizacdo for recebida.
254,255 Assincrono Os dados recebidos serdo transferidos imediatamente para o registro de
confrole ativo do inversor.

Para o TX PDO, os seguinftes modos sdo suportados:

Tabela 4: Modo de transmissao TX PDO

Tipo de transmisséo Modo Descricao
0 Sincrono aciclico O TX PDO ser¢ enviado somente se os dados do PDO forem alterados, e o
PDO serd transmitido na recepcdo do objeto SINC.
1-240 Sincrono ciclico O TX PDO serd transmitido de forma sincrona e ciclica. O fipo de transmissdo

indica o nimero de objetos SINC. necessarios para acionar o TX PDO.

254 Assincrono O TX PDO serd fransferido somente depois que o RX PDO correspondente for
recebido.

255 Assincrono O TX PDO serd transferido a qualquer momento somente se o valor dos dados
do PDO tiver sido alterado.
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9.3.6. Tabela de objetos especificos do CANOpen

Subindice Valor padréo
1000h 0 Tipo de dispositivo RO Néo assinado 32 N 0
1001h 0 Registro de erro RO Néo assinado 8 N 0
1002h 0 Registro de status do fabricante RO Néo assinado 16 N 0
1005h 0 Sinc. COB-ID RW | Néo assinado 32 N 00000080h
1008h 0 Nome do dispositivo do fabricante RO String N ODP2
1009h 0 Versdo do hardware do fabricante RO String N XXX
100Ah 0 Versdo do software do fabricante RO String N XXX
100Ch 0 Tempo de guarda (1 ms) RW | Néo assinado 16 N 0
100Dh 0 Fator de tempo de vida RW | Néo assinado 8 N 0
1014h 0 COB-ID EMCY RW | Néo assinado 32 N 00000080h+No ID
1015h 0 Tempo de inibicéo de ermergéncia (100 ps) RW | Néo assinado 16 N 0
1017h 0 Tempo de rede ativa do produtor (1 ms| RW | Néo assinado 16 N 0
0 Ne de entradas de objefo de identidade RO Né&o assinado 8 N 4
1 ID do fornecedor RO Né&o assinado 32 N OxO000031A
1018h 2 Cédigo do produto RO Néo assinado 32 N Dependente do inversor
3 Nomero de reviséo RO Nao assinado 32 N XXX
4 Nuomero de série RO Nao assinado 32 N Por exemplo, 1234/56,/789
0 N® de entradas do parémetro SDO RO Néo assinado 8 N 2
1200h ] Cliente COB-ID -> servidor (RX) RO Né&o assinado 32 N 00000600h+N6 ID
2 Servidor COB-ID -> cliente (TX) RO Néo assinado 32 N 00000580h+N¢& ID
N¢ de entradas de parametros de RO Nao assinado 8 N 2
comunicacdo RX PDO1
1400h ] RXPDO1 COB-ID RW Né&o assinado 32 40000200h+No 1D
2 Tipo de transmissdo RX PDO RW | Néo assinado 8 N 254
0 Ne de entradas de parametros de RO Né&o assinado 8 2
comunicacdo RX PDO?2
Ll ] RX PDO2 COB-ID RW | Nao assinado 32 N | C0000300h+N6 ID
2 Tipo de transmissdo RX PDO2 RW | Néo assinado 8 N 0
0 Ne de entradas/mapeamento do RX PDO 1 RW | Néo assinado 8 N 4
1 12 objefo mapeado do RX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 20000010h
1600h 2 2° objeto mapeado do RX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 20010010h
3 32 objeto mapeado do RX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 20020010h
4 42 objeto mapeado do RX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 20030010h
0 Ne de entradas/mapeamento do RX PDO2 RW | Néo assinado 8 N 4
1 19 objefo mapeado do RX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 00060010h
1601h 2 22 objeto mapeado do RX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 00060010h
3 32 objefo mapeado do RX PDO?2 RW | Néo assinado 32 N 00060010h
4 42 objeto mapeado do RX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 00060010h
0 Ne de entradas de parametros de RO Néo assinado 8 N 3
comunicacdo TX PDO1
1800h ] TXPDO1 COB-ID RW | Nao assinado 32 N 40000180h+N& ID
2 TXPDO1 transmission type RW | Néo assinado 8 N 254
3 TX PDOT Inhibit time [100us] RW Né&o assinado 16 N 0
0 TX PDO2 comms param No. of entries RO Néo assinado 8 N 3
T 1 TX PDO2 COB-ID RW | Néo assinado 32 N C0000280h+No ID
2 Tipo de transmissdo TX PDO1 RW | Néo assinado 8 N 0
3 Tempo de inibicéio do TX PDO1 (100 ps) RW | Néo assinado 16 N 0
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indice | Subindice | Funcéo Acesso Mapa do PDO | Valor padréo
0 Ne de entradas/mapeamento do TX PDO1 RW | Néo assinado 8 N 4
1 12 objeto mapeado do TX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 200A0010h
1A00h 2 22 objeto mapeado do TX PDO1 RW | N&o assinado 32 N 200B0010h
3 32 objeto mapeado do TX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 200D0010h
4 42 objeto mapeado do TX PDO1 RW | Néo assinado 32 N 200EQ010h
0 Ne de entradas/mapeamento do TX PDO2 RW | Néo assinado 8 N 4
1 12 objeto mapeado do TX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 200F0010h
1A01h 2 29 objefo mapeado do TX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 20100010h
3 3¢ objeto mapeado do TX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 20110010h
4 42 objeto mapeado do TX PDO2 RW | Néo assinado 32 N 200C0010h

9.3.7. Tabela de objetos especificos do fabricante

A tabela a seguir mostra alguns dos diciondrios de objetos especificos do fabricante para o Optidrive P2. Para obter uma lista
completa, consulte a observacdo de aplicacdo do CANOpen do Optidrive P2.

Subindice | Funcéo

Mapa do PDO

Valor padrao

2000h 0 Registro de comando de controle RW | Né&o assinado 16 Y gig;ﬂf a observacdo
2001h 0 Referéncia de velocidade RW | Inteiro 16 Y 500 = 50.0Hz
2002h 0 Referéncia de torque RW | Inteiro 16 Y 1000 = 100.0%
2003h 0 Referéncia da rampa do usudrio RW | Né&o assinado 16 Y 500 = 5.00s
200Ah 0 Registro de status do inversor RO Néo assinado 16 Y glzg;t\;;e a observacdo
200Bh 0 Velocidade do motor Hz RO Nao assinado 16 Y 500 = 50.0Hz
200Dh 0 Corrente do motor RO Néo assinado 16 Y 123 =12.3A
200Eh 0] Torque do motor RO Inteiro 16 Y 4096 = 100.0%
200Fh 0] Poténcia do motor RO N&o assinado 16 Y 1234 = 12.34kW
2010h 0 Temperatura do inversor RO Inteiro 16 Y 30=30°C
2011h 0 Vaolor do barramento CC RO Néo assinado 16 Y

2012h 0 Status da enfrada digital RO Néo assinado 16 Y

2013h 0 Entrada analégica 1 (porcentagem) RO Néo assinado 16 Y

2014h 0 Entrada analégica 2 (porcentagem) RO Néo assinado 16 Y

2015h 0 Saida analégica 1 RO Néo assinado 16 Y

2016h 0 Salda analégica 2 RO Né&o assinado 16 Y

2017h 0] saida do relé 1 RO N&o assinado 16 Y

2018h 0 saida do relé 2 RO Né&o assinado 16 Y

2019h 0 saida do relé 3 (placa de extensao) RO Nao assinado 16 Y

201Ah 0 saida do relé 4 (placa de extensao) RO Nao assinado 16 Y

201Bh 0 saida do relé 5 (placa de extensao) RO Nao assinado 16 Y

203Ah 0 Quilowatt-hora (pode ser redefinido pelo usudrio) RO N&o assinado 16 Y

203Bh 0 Megawatt-hora (pode ser redefinido pelo usudrio) RO Né&o assinado 16 Y

203Ch 0 Horas de operacédo tofais RO Néo assinado 16 Y

203Dh 0 Minuto/segundo de operacéo fotal RO Néo assinado 16 Y

203Eh 0 ;:/rs;@doe) operacdo atuais (desde a Ultima RO Néo assinado 16 Y

203Fh 0 Minuto/segundo da operacdo atual RO N&o assinado 16 Y

2040h 0 Tempo até o préximo servico RO Néo assinado 16 Y

2041h 0 Temperatura ambiente RO Néo assinado 16 Y

2042h 0 Referéncia do controlador de velocidade RO Néo assinado 16 Y

2043h 0 Referéncia do controlador de forque RO Néo assinado 16 Y

2044h 0 Zféi;?ncio de velocidade do potenciémetro RO Néo assinado 16 Y

2045h 0 Referéncia do controle de forque RO Néo assinado 16 Y

2046h 0 Referéncia de velocidade do pot digital RO Néo assinado 16 Y
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Objeto 2.000 h: Registro de comando de controle

Status/Bit
0 Operacdo normal Parar
1 Parada Rede- |Parada
POT 1 fnir | rapida Operor
inércia

Objeto 200 Ah: Registro de status do inversor

Inversor Inversor
Integro | Desativado
Em Manutencdo g Sem Inversor Inversor
" Inibir - )
espera | Tempo decorrido funcdo |desarmado| ativado
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10. Dados técnicos

10.1. Ambiental
Temperatura Armazenamento e Todasas | -40 ... 60°C / -40 ... 140°F
ambiente fransporte unidades
Em operacéo Unidades | -10 ... 50°C / 14 ... 122°F
IP20
Unidades | - 10 .. 40°C / 14 ... 104°F | Aprovado pela UL
1755 40 ..50°C / 104 ... 122°F | Com desclassificacdo (consulte a Secdo 10.5.1.
Desclassificacéo para temperatura ambiente na
pdgina 82)
Unidades | - 10 .. 40°C / 14 ... 104°F | Aprovado pela UL
IP
66 40 ..50°C / 104 ... 122°F | Com desclassificacdo (consulte a Secéo 10.5.1.
Desclassificacéo para temperatura ambiente na
pdgina 82)
Altitude Em operacao Todas as | =<1000m Aprovado pela UL
unidades =<4000m Com desclassificacdo (consulte a Secdo 10.5.1.
Desclassificacdo para temperatura ambiente na
pdgina 82)
Umidade relativa | Em operacdo Todas as | <95% Sem condensacdo, livre de geada e umidade
unidades
Condicoes Os produtos Optidrive P2 IP55 e IP66 séo projetados para operar em ambientes 3S3 / 3C3 de acordo com IEC 60721-3-3.
ambientais Os produtos IP20 Optidrive P2 sdo projetados para operar em 352 / 3C2 ambientes de acordo com IEC.60721-3-3.

10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida/entrada

As tabelas a seguir fornecem as informacées de classificacdo da corrente de saida para os varios modelos Optidrive P2. A Invertek
Drives sempre recomenda que a selecdo do Optidrive correto seja baseada na corrente de carga total do motor na tenséo de

alimentacdo de entrada.

Observe que o comprimento méximo do cabo indicado nas tabelas a seguir indica o comprimento méximo permitido do cabo para

o hardware do inversor e néo leva em consideracdo a conformidade EMC.

10.2.1. 200 - 240 volts (+/- 10%), entrada monofasica, saida trifasica

Tamanho méaximo
do cabo

Fusivel ou MCB
(Tipo B)

Poténcia Corrente
nominal de
entrada

Recomendado
frenagem
recomendada

Comprimento
maximo do
cabo do motor

Nominal
Corrente
de saida

AWG/ kemil

10.2.2. 200 - 240 volts (+/- 10%), entrada trifasica, saida trifasica

Tamanho méaximo
do cabo

Poténcia Corrente | Fusivel ou MCB

nominal de
entrada

kW | HP | A |NonUL| UL | mm* | AWG/kamil | A | m | f ] 0 |
57 10 10 8 8 4,3 100 330 100
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2 0,75 1 8,6 16 15 8 8 4,3 100 330 100
2 1,5 2 12,9 16 17,5 8 8 7 100 330 50
2 2,2 3 19,2 25 25 8 8 10,5 100 330 35
3 4 5 33,2 40 40 8 8 15,3 100 330 20
4 55 75 55 80 70 35 2 24 100 330 20
4 /5 10 66 80 80 35 2 30 100 330 20

Recomendado
frenagem
recomendada

Comprimento
maximo do
cabo do motor

Nominal
Corrente
de saida

2 0,75 1

2 1,5 2 10,5 16 15 8 8 7 100 330 50
2 2,2 3 13,2 16 175 8 8 10,5 100 330 35
3 4 5 209 32 30 8 8 18 100 330 20
3 55 /5 26,4 32 35 8 8 24 100 330 20
4 /5 10 33,3 40 40 16 5 30 100 330 22
4 1 15 50,1 63 /0 16 5 46 100 330 22
5 15 20 63,9 80 80 35 2 6l 100 330 12
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Tamanho | Poténcia Corrente | Fusivel ou MCB | Tamanho maximo | Nominal | Comprimento | Recomendado

do nominal de do cabo Corrente | maximo do frenagem

quadro entrada de saida | cabo do motor | recomendada
N O T T e e S S I T

18,5 25 74,0 100 Q0 35 2 72 100 330 12
6 22 30 %A 125 125 150 300MCM Q0 100 330 6
6A 22 30 80,6 100 100 150 300MCM Q0 100 330 6
6 30 40 121,0 160 150 150 300MCM 110 100 330 6
6B 30 40 Q78 125 125 150 300MCM 110 100 330 6
6 37 50 159,7 200 200 150 300MCM 150 100 330 6
6B 37 50 139,7 200 175 150 300MCM 150 100 330 6
6 45 60 187,5 250 225 150 300MCM 180 100 330 6
6B 45 60 163,4 200 200 150 300MCM 180 100 330 6
6B 55 75 185,9 250 225 150 300MCM 202 100 330 6

55 75 206,5 250 250 150 300MCM 202 100 330 6

75 100 246,3 315 300 150 300MCM 248 100 330 6

10.2.3. 380 - 480 volts (+/- 10%), entrada trifasica, saida trifasica

Tamanho | Poténcia Corrente | Fusivel ou MCB | Tamanho maximo | Nominal | Comprimento | Recomendado

do nominal de (Tipo B) do cabo Corrente | maximo do frenagem
quadro entrada de saida | cabo do motor | recomendada
TR T [T T2 T I O

2 0,75 ] 3,5 6 6 8 8 2,2 100 330 400

2 1,5 2 506 10 10 8 8 4,1 100 330 200

2 2,2 3 75 10 10 8 8 58 100 330 150

2 4 5 11,5 16 15 8 8 95 100 330 100

3 55 75 17,2 25 25 8 8 14 100 330 75

3 75 10 21,8 32 30 8 8 18 100 330 50

3 1 15 275 40 35 8 8 24 100 330 40

4 15 20 34,2 50 45 16 5 30 100 330 22

4 18,5 25 44,1 63 60 16 5 39 100 330 22

4 22 30 519 63 /0 16 5 46 100 330 22

5 30 40 66,1 80 80 35 2 6l 100 330 12

5 37 50 773 100 100 35 2 72 100 330 12

6 45 60 102,7 125 125 150 300MCM Q0 100 330 6

6A 45 60 83,5 125 110 150 300MCM Q0 100 330 6 g

6 55 75 126,4 125 175 150 300MCM 110 100 330 6 o.
6A 55 75 102,2 125 125 150 300MCM 110 100 330 6 8

6 75 100 164,7 200 200 150 300MCM 150 100 330 6 ‘-6:
6B 75 100 144,1 200 175 150 300MCM 150 100 330 6 (o]

6 Q0 150 192,1 250 250 150 300MCM 180 100 330 6 E’
6B Q0 150 1674 250 225 150 300MCM 180 100 330 6 0
6B 110 175 189,8 250 250 150 300MCM 202 100 330 6 "

7 110 175 210,8 250 300 150 300MCM 202 100 330 6

7 132 200 2410 315 300 150 300MCM 240 100 330 6

7 160 250 2990 400 400 150 300MCM 302 100 330 6

8 200 300 3772 500 500 240 450MCM 370 100 330 3

8 250 400 458,7 600 600 240 450MCM 480 100 330 3
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10.2.4. 480 - 525 volts (+/- 10%), entrada trifasica, saida trifasica

Poténcia Corrente | Fusivel ou MCB | Tamanho maximo | Nominal | Comprimento | Recomendado

nominal de do cabo Corrente | maximo do frenagem

entrada de saida | cabo do motor | recomendada
| kW | HP | A [NonUL| UL |mm?|AWG/kemil | A | m | & | 0 |
7 132 192 250 150 300MCM 185 100 330 7
7 160 215 315 150 300MCM 205 100 330 7
7 185 262 315 150 300MCM 255 100 330 7
7 200 275 400 150 300MCM 275 100 330 7

10.2.5. 500 - 600 volis (+/- 10%), entrada trifasica, saida trifasica

Poténcia Corrente | Fusivel ou MCB | Tamanho méaximo | Nominal | Comprimento | Recomendado
nominal de (Tipo B) do cabo Corrente | madximo do frenagem
entrada de saida | cabo do motor | recomendada
2 0,75 ] 2,5 10 8 8 2] 100 330 600
2 1,5 2 3.7 10 8 8 31 100 330 300
2 2,2 3 49 10 10 8 8 4] 100 330 200
2 4 5 /.8 10 10 8 8 6,5 100 330 150
2 55 7.5 10,8 16 15 8 8 Q 100 330 100
3 75 10 14,4 16 20 8 8 12 100 330 80
3 1 15 20,6 25 30 8 8 7 100 330 50
3 15 20 26,7 32 35 8 8 22 100 330 33
4 18,5 25 34 40 45 16 5 28 100 330 33
4 22 30 41,2 50 60 16 5 34 100 330 22
4 30 40 495 63 70 16 5 43 100 330 22
5 37 50 62,2 80 80 35 2 54 100 330 16
5 45 60 75,8 100 100 35 2 65 100 330 12
6 55 75 Q0,9 125 125 150 300MCM /8 100 330 12
6 75 100 108,2 125 150 150 300MCM 105 100 330 8
6 Q0 125 1277 160 175 150 300MCM 130 100 330 8
6 110 150 160 200 200 150 300MCM 150 100 330 8
OBSERVACAO

» As classificacdes mostradas acima se aplicam & temperatura ambiente de 40°C. Para obter informacées sobre desclassificacéo,
consulte a Secdo 10.5.1. Desclassificacdo para temperatura ambiente.

= Oinversor ¢ protegido confra curto-circuito da saida de energia ao aterramento de protecdo para fodos os comprimentos, tamanhos
e tipos de cabos.

» O inversor trifésico pode ser conectado & alimentacdo monofdsica quando a corrente de saida ¢ reduzida em 50%.

»  Os comprimentos méximos de cabo indicados aqui sdo baseados em limitacses de hardware e NAO levam em consideracdo os requisitos
de conformidade com as normas de EMC. Consulte a Secdo 4.13. InstalacGo em conformidade com EMC para obtenir mais
informacdes.

= O comprimento maximo do cabo do motor indicado se aplica ao uso de um cabo de motor blindado. Ao usar um cabo néo
blindado, o limite de comprimento maximo do cabo pode ser aumentado em 50%. Ao usar o indutor de saida recomendado
pela Invertek Drives, o comprimento maximo do cabo pode ser aumentado em 100%.

= A comutacdo de saida PWM de qualquer inversor quando usada com um comprimento longo de cabo do motor pode causar
aumento na tenséo nos ferminais do motor, dependendo do comprimento e da indutancia do cabo do motor. O tempo de
elevacdo e a tenséo de pico podem afetar a vida otil do motor. A Invertek Drives recomenda o uso de um indutor de saida para
comprimentos de cabo do motor de 50 m ou mais para garantir uma boa vida 6til do motor.

" Para o famanho de quadro 8 do IP20, os modos de controle de torque e velocidade vetorial podem néo funcionar corretamente
com filtros de saida e cabos de motor longos. Recomenda-se operar no modo V/F apenas para comprimentos de cabo
superiores a 50 m.

= Ostamanhos dos cabos de alimentacdo e do motor devem ser dimensionados de acordo com os cédigos ou regulamentos
locais no pafis ou na drea da instalacdo.

» Para instalacdo em conformidade com UL, use fio de cobre com uma classificacdo minima de temperatura de isolamento de 70°C,
fusiveis UL classe CC ou classe J (excecdo: a série Eaton Bussmann FWP deve ser usada para os modelos IP20 tamanho 6A e 6B).
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10.3. Requisitos da fonte de alimentacéo de entrada

200 - 240 RMS volis para unidades nominais de 230 volts, variagdo de +/- 10% permitida. 240 RMS volts no méximo.
380 - 480 volts para unidades nominais de 400 volts, variacéo de +/- 10% permitida, méximo de 500 RMS volts.
500 - 600 volts para unidades nominais de 600 volts, variagéo de +/- 10% permitida, méximo de 600 RMS vols.

Tensdo de
alimentacdo

Desequilibrio E permitida uma variagdo méxima de tensdo de 3% entre as tensoes fase-fase.
Todas as unidades Optidrive P2 possuem monitoramento de desequilibrio de fase. Um desequilibrio de fase > 3%
resultard no desarme do inversor. Para alimentacéo de entrada com desequilibrio de alimentacéo superior a 3%
{normalmente o subcontinente indiano e partes da Asia-Pacffico, incluindo a China), a Invertek Drives recomenda a
instalacdo de reatores de linha de entrada. Como alternativa, os inversores podem ser operados como um inversor de
alimentacdo monofdsico com desclassificacdo de 50%.

Frequéncia 50 - 60Hz, +/- 5% de variacgo.

Capacidade Maxima | A corrente de curto-circuito méxima permitida nos terminais Optidrive conforme definido na IEC60439-1 é:

de Corrente de

Curto-Circuito de Inversores de entrada monofdsicos de 230V | 5kA

Fornecimento Inversores de entrada trifésicos de 230V TOOkA
Inversores de entrada trifésicos de 400V T00kA
Inversores de enfrada trifésicos de 600V T00kA

10.4. Informacdes adicionais para instalacées aprovadas pela UL

O Optidrive P2 foi projetado para atender aos requisitos da UL. Para garantir a conformidade total, os itens a seguir devem ser
fotalmente respeitados.

Input Power Supply Requirements

Capacidade de

curto-circuito

Consulte a secdo 10.3. Requisitos da fonte de alimentacéo de entrada para os limites méximos de capacidade de
curto-circuito de alimentacéo.

Todos os inversores da linha Optidrive ECO s&o adequados para uso em circuitos capazes de fornecer no maximo 100
kA rms (CA) de amperes simétricos com a tensdo de alimentacdo maxima especificada quando protegidos por fusiveis
UL do tipoJ, T ou CC (excecéo: a série Eaton Bussmann FWP deve ser usada nos modelos IP20 de tamanho 6A e 6B).

A conexdo da fonte de alimentagdo de entrada deve estar de acordo com a Secéo 4.3. Conexdo de energia de entrada.

Todas as unidades Optidrive P2 s@o projetadas para instalacdo interna em ambientes controlados que atendem aos limites de condicéo apresentados na
Secao 10.1. Ambiental.

A protecéo do circuito de derivacdo deve ser instalada de acordo com os cédigos nacionais relevantes. As classificacées e tipos de fusiveis séo
mostrados na Secdo 10.2. Classificacées de corrente e poténcia de saida/ entrada.

Os cabos de poténcia e do motor adequados devem ser selecionados de acordo com os dados apresentados na Secdo 10.2. Classificacées
de corrente e poténcia de saida/entrada.

As conexdes do cabo de alimentacdo e os torques de aperto sdo mostrados na 3.4. Instalacdo apds um periodo de
armazenamento.

O Optidrive P2 fornece protecéo contra sobrecarga do motor de acordo com o Cédigo Elétrico Nacional (EUA).

* Quando um termistor do motor n&o estiver instalado ou n&o for utilizado, a retencdo de meméria de sobrecarga térmica deverd ser ativada
configurando P4-12 = 1.

= Quando houver um termistor do motor instalado e conectado ao inversor, a conexdo deverd ser realizada de acordo com as informacées
mostradas na Secdo 4.7, Conexées da caixa de terminais do motor.

Para instalacdes canadenses: a supressdo de surtos transientes deve ser instalada no lado da linha deste equipamento e deve ser classificada
como mostrado a seguir, adequada para a categoria de sobretenséo Il e deve fornecer protecéo para um pico de tensdo suportavel de tensdo
nominal de 2,5 kV.

1 soppQ

www.invertekdrives.com

Vers@o 3.10 | Guia do usudrio do Optidrive P2 | 81

Classificacéo da tenséo de alimentacéo do | Classificagéo de tenséo de protecdo contra | Classificacéo de tenséo de protecdo contra o
inversor surtos fase-fase surtos fase-aterramento g
200-240 VAC + / - 10% 230 VAC 230 VAC ;'
380-480 VAC + / - 10% 480 VAC 480 VAC (o]
500-600 VAC + /- 10% 600 VAC 600 VAC “
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10.5. Informacées de desclassificacao

A desclassificacdo da capacidade da corrente de saida continua méxima do inversor é necessdria ao:

= Operar & tfemperatura ambiente acima de 40°C/104°F para inversores fechados (néo aprovado pela UL).

» Operar a altitudes acima de 1.000 m/3.281 pés.

» Operar com frequéncia de comutacéo efefiva maior que 8 kHz para os modelos IP20 e 4 kHz para os modelos P55 /1P66.

Os seguintes fatores de desclassificacéo devem ser aplicados ao operar inversores fora dessas condicées.

10.5.1. Desclassificacdo para temperatura ambiente

Tipo de gabinete Temperatura maxima sem Desclassificar por Temperatura ambiente
desclassificacéo operacional maxima permitida
(Aprovado pela UL) com desclassificacao (néo
aprovada pela UL)
IP20 50°C / 122°F N/A 50°C
IP55 40°C / 104°F 1,5% por °C (1,8°F) 50°C
IP6O 40°C / 104°F 2,5% por °C (1,8°F) 50°C

10.5.2. Desclassificacéo para altitude

Tipo de gabinete | Altitude maxima sem Desclassificar por Maximo permitido | Maximo permitido (néo
desclassificacéo (aprovado pela UL) aprovado pela uL)

P20 1000m / 3281t 1% por 100m / 328 fi 2000m / 6562 fi 4000m / 13123 ft
IP55 1000m / 3281t 1% por 100m / 328 ft 2000m / 6562 fi 4000m / 13123 ft
P66 1000m / 3281ft 1% por 100m / 328 fi 2000m / 6562 fi 4000m / 13123 ft

10.5.3. Desclassificacéo para frequéncia de comutacdo

Tipo de Frequéncia de comutacéo (quando disponivel)

P20 20% 30% 40% 50%
IP55 N/A 10% 10% 15% 25% N/A
P66 N/A 10% 25% 35% 50% 50%

10.5.4. Exemplo de aplicacéo de fatores de desclassificacdo

Um inversor IP66 de 4 kW deve ser usado a uma altitude de 2.000 metros acima do nivel do mar, com frequéncia de comutacdo
de 12 kHz e temperatura ambiente de 45°C.

Na tabela acima, podemos ver que a corrente nominal do inversor é de 9,5 Amperes a 40°C.

Primeiro, aplique a desclassificacdo da frequéncia de comutacéo,
12 kHz, desclassificacdo de 25%

9,5 Amperes x 75% = 7,1 Amperes Agora, aplique a desclassificacdo para uma temperatura ambiente mais altq,

2,5% por °C, acima o|e 40°C=5%x25%=12,5%

71 Amperes x 87.5% = 6,2 Amperes Agora aplique a desclassificacdo para altitude acima de 1.000 metros,
1% por 100 m, acima de 1.000 m = 10 x 1% = 10%

79 Amperes x Q0% = corrente continua de 5,5 Amperes disponivel.
Se a corrente do motor necessdria exceder esse nivel, serd necessdrio:
» Reduzir a frequéncia de comutacdo selecionada.

» Use um inversor de poténcia mais alta e repita o cdlculo para garantir que haja corrente de safda suficiente.
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10.6. Varistores e filtro EMC internos - Procedimento de desconexéo

10.6.1. Modelos de inversores IP20

Todos os modelos Optidrive P2 fornecem um método simples para desconectar o filiro EMC interno e os varistores de protecdo
contra surtos, removendo completamente os parafusos mostrados a seguir. Isso deve ser realizado apenas quando necessdrio, por
exemplo, em casos como IT ou suprimentos néo aterrados, em que a tenséo fase-aterramento pode exceder a tensdo fase-fase.

O parafuso de desconexdo do filtro EMC est¢ identificado como “EMC”. O parafuso de desconexdo dos varistores de protecéo

contra surtos estd claramente identificado como “VAR”.

Tamanhos de quadro
2e3

Os parafusos de
desconexao do varistor

e filtro EMC estao
localizados no lado
esquerdo do produto
quando visto de frente.
Remova os dois parafusos
completamente

Tamanho do quadro 5

As unidades de tamanho
de quadro 5 t&m pontos
de desconexdo do filtro
EMC localizados apenas
na face frontal da unidade,
conforme mostrado.

10.6.2. Modelos IP55
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Esses modelos requerem desmontagem para desconectar o filtro EMC. A desconexdo deve ser realizada apenas pelos parceiros
de servico aprovados pela Invertek Drives.

10.6.3. Modelos IP66
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11. Solucédio de problemas

11.1. Mensagens de falha

Mensagem TFT

Acdo corretiva

Coédigo
de falha
no-Fok
0l -4
OL-br
-1
I.E-trP
PS-trFP

7,

0o O-uoLt

c

e

o]}

o

o.

o

C U-uock

1

o

g

‘gb E

Q

0
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02

03

04

05

06

04

08

Descricdo
Sem falha

Sobrecorrente no canal
de frenagem

Sobrecarga no resistor
de frenagem

Desarme de
sobrecorrente

O inversor desarmou
por sobrecarga apds
fornecer >100% do
valor no P1-08 por um
periodo de tempo.

Sobrecorrente no
hardware

Sobretensdo no
barramento CC

Subtenséo no
barramento CC

Sobreaquecimento no
dissipador de calor

| Verséo 3.10

Exibido no PO-13 se nenhuma falha for registrada no log.

Verifique se o resistor de frenagem conectado esté acima do nivel minimo permitido para o
inversor — consulte as classificacédes mostradas na Secéo 10.2. Classificacées de corrente e
poténcia de saida/entrada.

Verifique o resistor e a fiacéo da frenagem quanto a possiveis curtos-circuitos.

software do inversor determinou que o resistor de freio estd sobrecarregado e desarma para
O soft d det for de f G sob doed

proteger o resistor. Sempre verifique se o resistor de frenagem estd sendo operado dentro do
parédmetro projetado antes de fazer qualquer alteracdo no parametro ou no sistema.

Para reduzir a carga no resistor, aumente o tempo de desaceleracdo, reduza a inércia da carga
ou adicione mais resistores de frenagem em paralelo, respeitando o valor minimo de resisténcia
para o inversor em uso.

Ocorre uma falha na ativacéo do inversor

Verifique o motor e o cabo de conexdo do motor quanto a curto-circuitos fase-fase e fase-aterramento.
Verifique mecanicamente a carga quanto a congestionamento, obstrucdo ou condicdo de parada.
Verifique se os paramefros da placa de identificacdo do motor foram inseridos corretamente, P1-07,
P1-08, P1-09.

Ao operar no modo vetorial (P4-01 - O ou 1), verifique também o fator de poténcia do motor no
P4-05 e verifique se o ajuste automdtico foi concluido com éxito para o motor conectado.

Reduza a configuracéo de tenséo de boost no P1-11.

Aumente o tempo de aceleracdo no P1-03.

Se o motor conectado tiver um freio de refencéo, verifique se o freio estd corretamente conectado
e confrolado e se estd liberando corretamente.

Falha durante a operacéo
Ao operar no modo vetorial (P4-01 - O ou 1), reduza o ganho do loop de velocidade no P4-03.

Verifique se os pontos decimais esté&o piscando (inversor em sobrecarga) e aumente a foxa de
aceleragdo ou reduza a carga.

Verifique se o comprimento do cabo do motor estd dentro do limite especificado para o inversor
relevante na Secéo 10.2.

Verifique se os parémetros da placa de identificacdo do motor foram inseridos corretamente no

P1-07,P1-08 e P1-09.

Ao operar no modo vetorial (P4-01 - O ou 1), verifique também o fator de poténcia do motor no
P4-05 e verifique se o ajuste automdtico foi concluido com éxito para o motor conectado.

Verifique a carga mecanicamente, para garantir que ela estd livre e que ndo ha
congestionamentos, blogueios ou outras falhas mecanicas.

Verifique a fiacdo do motor e o motor quanto a curto-circuito de fase a fase e fase a aterramento.
Desconecte o motor e o cabo do motor e teste novamente. Se o inversor desarmar sem o motor
conectado, ele deverd ser substituido e o sistema totalmente verificado e testado novamente antes
da instalacdo da unidade de substituicao.

O valor da tensdo do barramento CC pode ser exibido no PO-20.
Um log histérico ¢ armazenado em intervalos de 256 ms antes de um desarme no parémetro PO-36.

Essa falha geralmente é causada pelo excesso de energia regenerativa transferida da carga de
volta para o inversor. Quando uma carga de alta inércia ou de sobrecarga é conectada.

Se a falha ocorrer na parada ou durante a desaceleracéo, aumente o tempo de rampa de
desaceleracdo P1-04 ou conecte um resistor de frenagem adequado ao inversor.

Ao operar no modo vetorial, reduza o ganho do loop de velocidade no P4-03.
Se estiver operando no controle do PID, verifique se as rampas estéo afivas, reduzindo P3-11.

Isso ocorre rofineiramente quando a energia é desligada.

Se ocorrer durante a operacdo, verifique a tenséo de alimentacdo de entrada e todas as
conexdes no inversor, fusw’veis, contatores, etc.

A temperatura do dissipador de calor pode ser exibida no PO-21.

Um log histérico é armazenado em intervalos de 30 segundos antes de um desarme no
parémetro PO-38.

Verifique a temperatura ambiente no inversor.

Verifique se o ventilador de resfriamento interno do inversor estd funcionando.

Verifique se o espaco necessdrio ao redor do inversor, como mostrado nas Secées 3.5. Peso e
dimensées mecanicas até 3.10. Orientacées de montagem (unidades IP66) foi respeitado, e o
caminho do fluxo de ar de resfriamento de e para o inversor ndo esfd restrito.

Reduza a configuracdo da frequéncia de comutacéo efetiva no parametro P2-24.
Reduza a carga no motor/inversor.
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Codigo

de falha
-t

P-dEF

E"Zl‘ P

5C-065

FLE-dc

P-1055

ER-FLE

dAER-F

4-20F

dAER-E

U-dEF

F-Ptc

FARA-F

0-hERE

0-torq

U-korq

OUE-F

Sko-F

Enc-01

GP-Err

22

23

24

25

26

29

30

Mensagem TFT
Descricdo

Subtemperatura

Os parémetros padrdo
de fabrica foram
carregados

Desarme externo

Falha de comunicacéao

Ondulacédo de CC

excessiva

Perda de fase de entrada

Sobrecorrente
instanténea na saida do
inversor

Termistor com falha no
dissipador de calor

Falha na meméria
intferna

Perda de sinal 4-20 mA

Falha na meméria
intferna

Padrdo do parametro
do usudrio

Sobreaquecimento do
PTC do motor

Falha no ventilador de
resfriamento

Alta temperatura
ambiente

Limite de torque mdaximo
excedido

Torque de safda muito
baixo

Falha na saida do
inversor

Erro de circuito STO
inferno

Falha de realimentacao
do encoder

Erro de velocidade

www.invertekdrives.com

Acdo corretiva

O desarme ocorre quando a tfemperatura ambiente é inferior a -10°C. A temperatura deve ser
elevada acima de -10°C para iniciar o inversor.

Pressione a tecla PARAR, o inversor estard pronto para ser configurado para a aplicacdo
necessdria.

E-trip solicitado nos terminais de entrada de controle. Algumas configuracées do P1-13 requerem
um contato normalmente fechado para fornecer um meio externo de desarmar o inversor no caso
de um dispositivo externo desenvolver uma falha. Se um termistor do motor estiver conectado,
verifique se o motor estd muito quente.

Comunicacées perdidas com PC ou teclado remoto. Verifique os cabos e as conexdes a
dispositivos externos.

O nivel de tens@o da ondulacéo do barramento CC pode ser exibido no parametro PO-16.
Um log histérico é armazenado em intervalos de 20 ms antes de um desarme no parametro PO-37.

Verifique se as trés fases de alimentacdo estdo presentes e dentro da tolerancia de desequilibrio
do nivel de tenséo de alimentacéo de 3%.

Reduza a carga do motor.
Se a falha persistir, enfre em confato com o seu parceiro de vendas local da Invertek Drives.

Inversor destinado ao uso com uma fonte trifésica, uma fase de entrada foi desconectada ou

perdida.

Consulte a falha 3 anterior.

Consulte o seu parceiro de vendas da Invertek.

Parémetros néo salvos, padrées recarregados.
Tente novamente. Se o problema persistir, consulte o seu distribuidor autorizado da IDL.

O sinal de referéncia na Entrada analégica 1 ou 2 (Terminais 6 ou 10] caiu abaixo do limite
minimo de 3 mA. Verifique a fonte do sinal e a fiacdo dos terminais Optidrive.

Parémetros néo salvos, padrées recarregados.
Tente novamente. Se o problema persistir, consulte o seu distribuidor autorizado da IDL.

Os padrées do parémetro do usudrio foram carregados. Pressione a tecla Parar.
O dispositivo PTC do motor conectado causou o desarme do inversor.
Verifique e, se necessdrio, substitua o ventilador de resfriamento interno do inversor.

A temperatura medida ao redor do inversor esté acima do limite de operacéo do inversor.
Verifique se o ventilador de resfriamento interno do inversor estd funcionando.

Verifique se o espaco necessdrio ao redor do inversor, como mostrado nas Secées 3.5. Peso e
dimensées mecéanicas to 3.10. Orientacées de montagem (unidades IP66) tem sido observado, e
que o caminho do fluxo de ar de resfriamento de e para a unidade néo seja restrito.

Aumente o fluxo de ar de resfriamento para a unidade.

Reduza o ajuste da frequéncia de comutacdo efetiva no parametro P2-24.

Reduza a carga no motor/inversor.

O limite do torque de saida excedeu a capacidade do inversor ou o limite de desarme.
Reduza a carga do motor ou aumente o tempo de aceleracéo.

Ativo apenas quando o controle de frenagem de elevacao estd ativado P2-18 = 8. O torque
desenvolvido antes da liberacdo do freio de retencéo do motor estd abaixo do limite predefinido.
Entre em contato com o seu parceiro de vendas local da Invertek para obter mais informacaes
sobre o uso do Optidrive P2 em aplicacées de elevacao.

Falha na saida do inversor.
Consulte o seu parceiro de vendas da Invertek.
Comunicacdo do encoder/perda de dados.

Erro de velocidade. O erro entre a velocidade de realimentacéo medida do encoder ou a
velocidade esfimada do rotor é maior que o limite predefinido permitido. Na operagéo no modo
de elevacdo, essa protecdo estd sempre ativa, mesmo que nenhum encoder esfeja instalado.

A velocidade do motor desvia da velocidade prefendida por um erro maior que o definido no
parametro limite P6-07.
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Codigo

de falha
Enc-03

Erc-04

Enc-05

Enc-0B

REF-0 1

REF-GC2

ALF-03

REF-04

REF-05

PR-5E7

OUE-PR
Sc-FO !

Sc-FOc

Sc-FO3

Sc-FOH
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3

34

35

40

42

43

44

45

49
50

53

Mensagem TFT
Descricdo

Falha de realimentacao
do encoder

Falha de realimentacéao
do encoder

Falha de realimentacao
do encoder

Falha de realimentacéao
do encoder

Falha no ajuste
automdtico

Sequéncia incorreta da
fase de alimentacéo

Perda de fase de saida

Falha de comunicacéo

do Modbus

Desarme de
comunicacéo do

CANOpen

Falha de comunicacéo

Fieldbus

Desarme de
comunicacdo da placa

E/S

| Verséo 3.10

Acdo corretiva

Contagem PPR do encoder incorreta definida no parametro P6-06.
Falha do canal A do encoder.

Falha no canal B do encoder.

Falha nos canais A e B do encoder.

A resisténcia medida do estator do motor varia entre as fases. Verifique se o motor esté conectado
corretamente e sem falhas. Verifique as bobinas quanto & resisténcia e ao equilibrio corretos.

A resisténcia medida do estator do motor ¢ muito grande. Verifique se o motor estd conectado
corretamente e sem falhas. Verifique se a poténcia corresponde & poténcia do inversor conectado.

A induténcia medida do motor esfd muito baixa. Verifique se o motor estd conectado correfamente
e sem falhas.

A indutancia medida do motor esté muito grande. Verifique se o motor esté conectado
corretamente e sem falhas. Verifique se a poténcia corresponde & poténcia do inversor conectado.

Os parémetros medidos do motor ndo sdo convergentes. Verifique se o motor estd conectado
corretamente e sem falhas. Verifique se a poténcia corresponde & poténcia do inversor conectado.

Aplica-se apenas aos inversores de tamanho de quadro 8, indica que a sequéncia de fases da
fonte de alimentacéo de entrada estd incorreta. Quaisquer 2 fases podem ser trocadas.

Uma das fases de saida do motor ndo estd conectada ao inversor.

Um telegrama Modbus vélido néo foi recebido dentro do limite de tempo.
Verifique se o PLC/mestre da rede ainda estd operando.

Verifique os cabos de conexdo.

Aumente o valor de P5-05 para um nivel adequado.

Um telegrama CAN aberto vélido néo foi recebido dentro do limite de tempo.
Verifique se o PLC/mestre da rede ainda estd operando.
Verifique os cabos de conexdo.

Verifique o limite de tempo definido pelo controlador de rede CAN para o endereco do né do
inversor.

As comunicacées foram perdidas durante a operacéo na rede fieldbus externa conectada ao
moédulo opcional do inversor. Verifique a conexdo de rede. Certifique-se de que telegramas
vélidos sejam enviados ciclicamente ao drive dentro do tempo limite definido em P5-05 ou
definido através do mestre fieldbus, dependendo do profocolo.

A comunicacdo interna com o médulo opcional inserido foi perdida.
Verifique se o médulo estd inserido corretamente.

www.invertekdrives.com



12. Classificacéo de Eficiencia Energética

Escanei o codigo QR ou visite wwwi.invertekdrives.com/ ecodesign para saber mais sobre
a Diretiva de Ecodesign e para classificacao de eficiéncia do produto especifico e dados de perda
de carga parcial de acordo com IEC 61800-9-2: 2017.
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