Funcao PID de 100 Lacos para AL-2005 AL-2752

Céd. Doc.: CT104857 Revisdo: A

Descricao do Produto

A funcgdo PID AL-2752 é uma aplicagdo (NPID100.EXE) para o processador AL-2005 que executa até 100 lagos de
controle PID (Proporcional, Integral, Derivativo). Ela libera o processador principal do CP (AL-2004) do processamento dos
lagos de controle PID, permitindo a execugado simultanea de multiplos lagos de controle com redugéo significativa do
tempo de ciclo de execugédo do controlador programavel (CP).

O diagrama de blocos seguinte ilustra o funcionamento de cada um dos 100 lagos PID.
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PROCESSO CONTROLADO

O produto possui as seguintes caracteristicas principais:
e Execucdo de até 100 lagos PID em cada processador AL-2005

e Faixa de entrada (PV) e saida (MV) entre —30000 a +30000, compativel com os novos médulos analégicos da
Série Ponto

»  Otimizagao para uso em CPs redundantes (AL-2004 com coprocessador AL-2017)
»  Comunicagao eficiente entre UCP AL-2004 e processador AL-2005

»  Especificacdo desnecessaria do “DT” (sample time), podendo-se utilizar tempos de ciclo variaveis e irregulares
(ndo é necessario utilizar o médulo E018)

* Modificagcdo de parametros sem necessidade de reconfigurar o AL-2005

ATENCAO:

Embora o AL-2005 seja um processador multitarefa, quando utilizado com a aplicagdo
AL-2752, esta deve ser a Unica aplicacdo carregada, para garantir desempenho e tempo de
resposta adequados.
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Dados para Compra

Itens Integrantes

A embalagem deste produto contém um CD com 0s seguintes arquivos:
e Codigo executavel do produto AL-2752 (NPID100.EXE)
e Manual de Utilizagdo do AL-2752

Cdodigo do Produto

O seguinte cédigo deve ser usado para compra do produto:

Cadigo Denominagao

AL-2752 Funcéo PID de 100 Lagos para AL-2005

Produtos Relacionados para Aquisicao Obrigatéria
Os seguintes produtos devem ser adquiridos separadamente para possibilitar a utilizagdo do produto:

Cédigo Denominagao
AL-2005 Real Time Multitasking Processor
AL-1715 Cabo RJ45/CFDB9

A aplicacdo AL-2752 é executada sobre o processador AL-2005.
Este cabo é utilizado para carga de programas no AL-2005, via canal serial, utilizando o programa AL-3860. O programa

AL-3860 acompanha o produto AL-2005.

Caracteristicas

Caracteristicas Gerais

Numero de lagos PID

Configuravel entre 1 e 100.

Diagnosticos Gerais

Estado da configuragéo
Contador de execucdes
Sample time médio
Sample time instantaneo

Programacéo do Sample Time

Desnecesséria. Os lagos podem ser chamados em intervalos
irregulares. Isto evita a necessidade de utilizar E018 ou
temporizadores para o disparo da PID com periodos fixos.

Redundancia

Preparado para operar com redundancia de UCPs AL-2004 com
coprocessador AL-2017.

Alocacao de Operandos

Uma tabela de configuragéo (%TM de 8 posicdes).
Bloco 1 de operandos %M: 4 operandos %M gerais.

Bloco 2 de operandos %M: 4 operandos %M para cada laco
PID.

Bloco 3 de operandos %M: 14 operandos %M para cada laco
PID e um operando %M adicional de uso geral.

AL-2752
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Caracteristicas de Cada Lago

Anti-reset Windup

Sim

Alteracdo de Pardmetros sem
Reconfiguracéo

Sim

Variavel de Processo (PV)

-32768 a + 32767

Saida Manipulada (MV)

-30000 a + 30000

Setpoint (SP)

-30000 a + 30000

Saida em Manual (VMAN)

-30000 a + 30000

Ganho Proporcional (KP)

0.1 a3276.7 (x10 = 1 a 32767)

Tempo Integral (TI)

0.1 a 3276.7 s/rep (x10 = 1 a 32767)

Tempo Derivativo (TD)

0.01 a 327.67 s (x100 = 1 a 32767)

Deslocamento (BIAS)

-30000 a + 30000

Valor Maximo de PV (PVMX)

-32768 a + 32767. Provoca suspenséo do lago, mantendo a
saida MV estabilizada e indicando diagnéstico.

Valor Minimo de PV (PVMN)

-32768 a + 32767. Provoca suspensao do lago, mantendo a
saida MV estabilizada e indicando diagndstico.

Valor Maximo de MV (MVMX)

-30000 a + 30000. Limita o valor da saida MV.

Valor Minimo de MV (MVMN)

-30000 a + 30000. Limita o valor da saida MV.

Variagcdo Maxima da Saida
Manipulada (VRMX)

0 a 30000. Quando vale 0: o limite de variacdo é desabilitado. Se
for maior do que O: estabelece a variagdo maxima de MV que
pode ocorrer em 100 ms.

Banda Morta (DEAD)

0 a 32767. Quando o valor absoluto do erro (SP — PV) é menor
ou igual do que DEAD, o controlador assume que o erro é nulo.

Modo Manual (MMAN)

0 = automatico, 1 = manual

Controle Direto (CDIR)

0 =reverso, 1 = direto

Inibicdo do Lago (INLC)

0 = habilitado, 1 = inibido. Lagos inibidos n&o sdo processados.

Inibicdo do Termo
Proporcional (INPR)

0 = habilitado, 1 = inibido. Pode-se inibir o termo proporcional
sem zerar o KP, ou seja, mantendo a possibilidade de controles
integral e derivativo.

Inibicdo do Termo Integral
(ININ)

0 = habilitado, 1 = inibido. Pode-se inibir o termo integral sem
colocar um valor infinito em TI (o que seria impossivel).

Inibicdo do Termo Derivativo
(INDE)

0 = habilitado, 1 = inibido. Pode-se inibir o termo derivativo sem
zerar o TD.

Termo Derivativo em Funcéo
do Erro (DEER)

0 = derivativo calculado em fungédo de PV, 1 = derivativo
calculado em fun¢éo do erro (SP — PV).

Compatibilidade com Demais Produtos

O produto AL-2752 pode ser utilizado a partir das seguintes revisdes de software, dos seguintes produtos:

AL-2004: V3.02

AL-2005: V3.00 (F-2005.016 V1.12)
AL-2017: V1.02 (F-2017.027 VV1.02)

Manuais

AL-2752

Revisdo: A

Para maiores detalhes técnicos, configuracéo, instalagdo e programacéo da aplicagdo AL-2752, os seguintes documentos
devem ser consultados:

Cédigo do Documento Descricéo

MU200010 Manual de Utilizag&o da Fung&o PID de 100 Lagos (AL-2752) para
AL-2005

MU207006 Manual de Utilizag&o AL-2005/RTMP

MU207011 Manual de Utilizag&o AL-2002/2003/2004

MU200009 Manual de Utilizag&o do Coprocessador de Redundancia AL-2017
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