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Condic8es Gerais de Fornecimento

Nenhuma parte deste documento pode ser copiada ou reproduzida em qualquer forma sem o prévio
consentimento por escrito da Altus Sistemas de Automacéo S.A. que se reserva o direito de efetuar
alteracdes sem aviso prévio.

Conforme o Cadigo de Defesa do Consumidor vigente no Brasil, informamos a seguir aos clientes
gue utilizam nossos produtos, aspectos relacionados a seguranca pessoal e instalacdes.

Os equipamentos de automacéo industrial fabricados pela Altus séo fortes e confiaveis devido ao
rigoroso controle de qualidade ao qual sdo submetidos. No entanto, qualquer equipamento
eletrénico de controle industrial (controladores programaveis, comandos numéricos, etc.) pode
danificar as maquinas ou processos por eles controlados, se houverem componentes defeituosos
e/ou quando ocorrer um erro de programacao ou instalacdo. Isso pode até mesmo colocar vidas
humanas em risco.

O usuario deve considerar os possiveis efeitos dos defeitos, assim como fornecer instalagdes
externas adicionais, por razfes de seguranca. Esta preocupacgédo € maior em situagfes de
comissionamento inicial e testes.

Os equipamentos fabricados pela Altus ndo expdem diretamente o meio ambiente a risco, uma vez
que eles ndo emitem qualquer tipo de poluente durante sua utilizacdo. No entanto, no que diz
respeito ao descarte dos equipamentos, € importante salientar que a eletrénica interna pode conter
materiais prejudiciais a natureza quando descartados inadequadamente. Portanto, recomenda-se
gue no momento do descarte este tipo de produto seja sempre encaminhado para plantas de
reciclagem, as quais garantirdo o correto gerenciamento dos residuos.

E essencial ler e compreender a documentac&o do produto, tais como manuais e caracteristicas
técnicas antes da sua instalagéo ou utilizagdo.

Os exemplos e os numeros apresentados neste documento sdo apenas para fins ilustrativos. Devido
a possiveis atualizacdes e melhorias que os produtos podem apresentar, a Altus ndo assume
qualquer responsabilidade pela utilizacdo destes exemplos e figuras em aplicac@es reais. Eles
somente devem ser usados para fins de treinamentos de usuario, assim como para ganhar mais
experiéncia com os produtos e suas caracteristicas.

A Altus garante seus equipamentos conforme descrito nas Condi¢cdes Gerais de Fornecimento,
anexado as propostas comerciais.

A Altus garante que seus equipamentos funcionem de acordo com as instru¢des contidas nos seus
manuais e/ou caracteristicas técnicas, ndo garantindo, entretanto, o sucesso de qualquer tipo
especifico de aplicacdo do equipamento.

A Altus nao fornece qualquer outra garantia, direta ou implicita, principalmente quando os clientes
finais estéo lidando com terceiros.

As solicitacBes para obter informacg@es adicionais sobre o fornecimento, caracteristicas do
equipamento e/ou quaisquer outros servigcos da Altus devem ser feitos por escrito. A Altus ndo se
responsabiliza por fornecer informacgdes sobre seu equipamento sem uma requisi¢do formal.
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1. Descricao Geral

O indicador de peso ALT-P1 é especialmente projetado para transmisséo de peso em campos
industriais. Este indicador tem certas caracteristicas como pequeno volume, varios comandos de
comunicacao, desempenho estavel, facil operacéo e praticidade. Pode ser amplamente aplicado a
equipamento de mistura de concreto e betume, forno metallrgico e conversor, indistria quimica e
alimentacao, etc.

Funcdes e Caracteristicas
A seguir algumas caracteristicas relacionas ao ALT-P1.
e Compacto, design exclusivo, facil operacao;
e Aplicavel a todos os tipos de célula de carga analdgica;
e Varios niveis de filtro digital;
e Zero - tracking automatico;
e Funcao anti-vibracdo, cujo tempo pode ser ajustado;
e Calibracéo teodrica utilizando a sensibilidade da célula de carga;
e Por padrao, 1 entrada e 2 saidas digitais;
e Por padrdo, interface de comunicacéo serial: RS-485;
e Calibracédo via interface de comunicacéo;
e |Interface de comunicacéo Ethernet (ALT-P1-MODBUS/TCP);

e Saida analbgica tensdo/corrente (ALT-P1-AO).
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Sao 6 digitos, para exibir peso e informacdes de parametros.

LEDs Indicadores de Estado

ZERO: Led acende quando o peso atual esta dentro de 0+1/4d.

STAB: Led acende quando os valores do peso estdo dentro do intervalo de deteccdo de
movimento durante o tempo de detec¢do de movimento.

NET: O indicador luminoso de peso bruto e liquido e o estado de comunicacéo sao exibidos
de acordo com os requisitos do parametro de trabalho F1.8.

Teclado NGmerico

Simbolo

Descricao

Zero/Esc:

Pressione para sair da operacao atual ou ir para o anterior. Pressione lentamente esta
tecla para calibracéo rapida do zero.

Se pressionado enquanto o display demonstra o peso liquido, ele adicionara tara. O
display mostrara o valor do peso liquido apds a tara, enquanto a luz NET estiver acesa.

Tare/Option:

Usado para alternar entre os possiveis valores opcionais dos parametros. Pressione
lentamente para alternar o valor do pardmetro F1.8, o qual fara com o que o LED “NET”
mostre peso liquido.

Quando o display esta demonstrando peso bruto, o usuério pode remover a tara
pressionando esta tecla.

Mode:

Pressione para mudar o caractere em valores nimeros, dentro de pardmetros que usam
tal.

Enter:
Usado para confirmar a operagéo atual.




Especificacbes Técnicas

Comum

Tensé&o de alimentacédo

24 Vdc £ 5%

Temperatura de trabalho | -10~40°C
Maximo de umidade 90%R.H
Energia consumida 1ow

Dimenséao

105x89x57 (mm)

Display

LED vermelho de alto brilho de 6 digitos

Exibicéo de sobrecarga

OFL (Overflow)

Exibicéo negativa

Precisédo de exibicéo

1/999.999

Ponto decimal

0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000

Teclado Frontal de plastico ABS com 4 teclas em mecanica de aluminio
IEC 61326-1
CE — 2014/30/EU (EMC)
Normas OIML R76 — Accuracy class I

C€ Comy

Requisitos para célula de carga

Excitacdo da célula de carga

5V, 200mA (MAX)

Capacidade de conexao

1 interface onde podem ser conectadas até 8 células de carga de 350Q,
sensibilidade de 1 a 3mV/V

Faixa de ajuste do zero

0 a 12mV (célula de carga 3mV/V)

Tensdo maxima de entrada

0,00 ~15mV (célula de carga 3mV / V)

Sensibilidade de entrada 0,01uv/d
Impedéancia de entrada 10MQ
N&o linearidade 0,01% F.S.
Desvio de ganho 10PPM/°C

Conversao A/D

24-bit Delta-Sigma

Velocidade de conversdo A/D

30; 60; 120; 240; 480; 960 (SPS)




Comunicagéo

ALT-P1 ALT-P1-AO ALT-P1-MODBUS/TCP
Numero de portas 1 1 2
Interfaces RS-485 RS-485 RS-485, Ethernet
Protocolos Modbus-RTU Modbus-RTU Modbus-RTU, Modbus-
TCP
Velocidade 1200 a 57600 bps 1200 a 57600 bps 1200 a 57600 bps

Formato de dados

8N1, 8E1, 801, 7E1,
701

8N1, 8E1, 801, 7E1,
701

8N1, 8E1, 801, 7E1,
701

Entrada Digital

Tipo de Entrada

1 entrada digital

Tensao de Entrada

24 Vdc (nominal)

15 a 28 Vdc para nivel l6gico 1
0 a 8 Vdc para nivel I6gico 0

Méaxima Corrente de Entrada

10mA @ 24vdc

Filtro de entrada

50ms

Saida Digital

Saida Analdgica

Tipo de saida 2 saidas digitais a transistor
Corrente maxima de saida | 500mA
Protecéo de saida N&o, protecdo contra surtos de
tensdo
ALT-P1-AO
Modo Corrente Modo Tenséo
Tipo de Saida 1 canal de saida analdgica |1 canal de saida anal6gica
(16 bits) (16 bits)
Intervalos de 4 a20mA 0 a 5vdc
Entrada 0 a20mA 0 a 10Vdc
0 a24mA
Valores Maximos 20,5 mA
24,03mA 10,2 vde




2. InstalacOes e LigacOes

Antes da instalacdo, recomenda-se realizar uma cuidadosa inspecéo visual do equipamento,
verificando se ndo ha danos causados pelo transporte. Certifique-se de que todos os componentes
solicitados estdo em perfeitas condigdes. Em caso de defeitos, informe a companhia transportadora
e o representante ou distribuidor Altus mais proximo.

Conexao da alimentacao

O indicador de peso deve ser devidamente alimentado com uma tenséo de 24Vdc, como a imagem
a seqguir:

24V+

Ligacdo da célula de carga

O ALT-P1 permite a ligacao das células de carga com 6 ou 4 fios. Quando usada a célula de 4 fios é
necessario efetuar a interligacdo entre os bornes de excitacéo positiva (EX+) com sensor positivo
(SN+) e excitacdo negativa (EX-) com sensor negativo (SN-). A definicdo dos sinais da célula de
carga em cada porta dos conectores é a seguinte:

Portas EX+ SN+ EX- SN- SIG+ SIG- Blindagem
6 fios EX+ SN+ EX- SN- SIG+ SIG- Blindagem
4 fios EX+ EX- SIG+ SIG- Blindagem

A definicdo do sinal de cada porta do conector da célula de carga é a seguinte:
o EX+: Excitagdo positiva
e EX-: Excita¢do negativa
e SN +: Sentido positivo
e SN-: Sentido negativo
e SIG +: Sinal positivo

e SIG-: Sina negativo




6 VIAS

BLINDAGEM

Alguns pontos devem ser levados em consideracédo a ligacédo as células de cargas, estes sao:

e Devido a sensibilidade nas saidas de sinal analdgica da célula de carga, utilize um cabo
blindado que fique a parte dos demais condutores de seu circuito, principalmente da tenséo
alternada.

e Células de 4 fios sdo adequadas para curtas distancias, temperatura estavel e baixa precisao,
caso necessario, utilize uma célula de 6 fios.

e Caso pretenda aplicar células de carga em conjunto sua sensibilidade (mV/V) deve ser a
mesma.

Tabela de codificacdo de fios de células por fabricantes

Borne | A | HBM AEPH WM
EX+ Vermelho Azul Vermelho | Vermelho
EX- Preto Preto Preto Preto

SIG+ Verde Branco Verde Verde
SIG- Branco Vermelho Branco Branco
SN+ Amarelo Verde
SN- Cinza Cinza

SHLD Malha Malha Amarelo Amarelo




Entradas e Saidas Digitais

O ALT-P1 disponibiliza 1 entrada e 2 saidas digitas a transistor em qualquer uma de suas versoes.

ouT2
OuUT1
INT
24V
24V+

g P

A definicdo do sinal de cada porta do conector da I/O digital é a seguinte:

e |IN1: Entrada digital comum;
e OUT1: Saida digital para sinalizacédo de estabilidade;

e OUT2: Saida digital para sinalizacéo de sobrecarga;

Conexao da Entrada

+24V
Controlador interno
COM1
| —_1 O T
NEy
I J ‘IN(X)
T COM2 i
v

Conexao da Saida

Controlador interno r24v

]
¥k
]

1

_: COM?2
v




Saida Analdgica

O ALT-P1 disponibiliza saidas analdgicas em sua versdo ALT-P1-AO. Ele possui borne disponiveis
para tensao e corrente, porém, apenas uma pode ser usada por vez. Sendo configurada direto no
menu de pardmetro do dispositivo.

RXD/A
TXD/B
GND

|+

GND

@

)

A definicdo do sinal de cada porta do conector da célula de carga é a seguinte:

V+: Tensédo de saida positiva;
V-: Tenséo de saida negativa;
I+: Corrente de saida positivo;

I-: Corrente de saida negativa.

Selecdo da saida analégica

Dentre as escolhas disponiveis, estao:

Tensédo de saida: 0-5V/0-10V.

Corrente elétrica de saida: 4-20mA/0-24mA.

As saidas analdgicas sao calibradas de fabrica, sendo assim o usuario ndo necessita efetuar a
calibracdo. Se as saidas anal6gicas estiverem anormais, 0 usuario pode calibrar por si mesmo da
seguinte forma: (Sugestédo: faca a calibracédo sob a instrucéo de profissionais).

11
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Nesta parte pression

cias MODE P
TARE
honzontal) o 0PTION

escolhudo) para all
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de acordo. Quando o vi
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sair. Enmtdo pressione ”
120

TELADE

FUNCIONAMENTO

|
T

'
) ]
Pressong MODE > até aparecer SET UP
no Visor
A
SETUP
A
TARE
Pressione MODE > e« CPTION

simultaneamente, para eretsar & calbracho

nrnn
/ LIUUU

W/A

Para escoher a faxa de operagio prossione ENTER . A

En seguida pressione MODE > alé visuaszar F3,

pressione

W/A

TARE
QPTION
W/A
pressions ENTER

falxa de 4-20mA)

4

. Pa ACESSAr eSS PArameto e
prassione novamenta a tecla ENTER em F3.1

COm a tecla

escolha sua faixa de cpergio e para finalzar

(nesie exemplo estaremos utllizando a

Com a suda ge um multimedro, venfique se o valor do

mulimero @ igual ao do visor

nultimetro, verifique se o vaior do
da vesaor.
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Interface Serial

A porta serial RS485 esta presente em todas versées do ALT-P1. A seguir imagens ilustrativas
sobre como deve ser feita a conexao da porta serial RS485:

A
TXD/B
GND

3
>
14

@ o

A definicdo do sinal de cada porta do conector da célula de carga é a seguinte:
o RXD/A: Recepcao de dados;
e TXD/B: Envio de dados.

GND

|+

GND € o terra do RS485, sua utilizagao pode trazer uma melhora significativa na qualidade da
comunicacao, principalmente em locais onde possuem uma alta quantidade de ruidos.

= | A A
& e — B |3
I o
<GND§$ GN
a |l A

| B

5

< [oNDy
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3. Calibracéao

Priorize efetuar a calibrac&o do indicador em seus primeiros momentos de uso, pois, ao decorrer do
tempo, os parametros padrées podem nao satisfazer suas aplicacoes.

Existem algumas maneiras de se calibrar o indicador ALT-P1. O principal método usado ¢é a
Calibracdo Completa, caso nao for possivel, utilize alguma das calibragcdes sem peso. Basicamente,
podemos definir como calibragdo sem peso os seguintes métodos:

e Calibracéo do ponto zero.
e Calibragéo teodrica;
e Calibracgéo utilizando valores histéricos;

Caso queira mudar somente um parametro, saia do modo de calibra¢éo e observe qual o parametro
desejado na tabela “Parametros de Calibragdo”.

Olhe também a se¢do “Mensagens de Erro e Alarmes" no final do manual para identificar os alarmes
de erros que aparecem no Vvisor.

Parametros de Calibracéo

Simbolo Paréametro Valores do Parametro Padréo
Pt Ponto Decimal 0, 0.0, 0.00, 0.000 e 0.0000 0
1d Minimo Divisor 1, 2,5, 10, 20, 50 1
CP Capacidade Maxima <Minimo Divisor x 100000 10000
t Valor em milivolts
0] Zero
C Ganho
SIOCAL Calibracéo V_ia Interface OFF
Serial
PASS Senha 000000

Nota: Para habilitar a calibragcdo do indicador por meio da porta serial, deve definir o status “ON” no
parametro “Calibracdo Via Interface Serial”.

13



Calibracdo Completa

I O
(]

TELA DE FUNCIONAMENTO

SENHA

N N
N Ll

PONTO DECIMAL

L)L AN
N Lo

MINIMO DIVISOR

NENENEEEENN
NNy

CAPACIDADE MAXIMA

o ) MogE P> |
1. Na tela inicial, pressione duas
vezes, ao aparecer CAL no visor, pressione
W/A
R @

2. Apos inserir a senha, serd mostrado CAL ON
por um segundo, logo apds seguira para o
proximo passo.

TARE

3. Ao pressionar OFTION habilita a sele¢&o do
valor de ponto decimal desejado entre 0, 0.0,
0.00, 0.000 e 0.0000 e, por fim, pressione o botéo
W/A

ENTER para salvar o valor escolhido e seguir
para a proxima etapa. Caso ndo queira mudar o
WA

o @

valor, pressione para seguir a diante.

TARE

4. Pressionando OPTION € possivel escolher o
minimo valor de divisdo entre 1, 2, 5, 10, 20 e
50, salve para dar procedimento a calibragéo.
Caso ndo queira mudar o valor, pressione o
W/A
botéo ENTER ® ira di
para seguir a diante.

5.Insira o valor da capacidade maxima
(capacidade maxima da célula de carga) e entéo

W/A

o @
pressione ENTER para salver o valor escolhido
€ prosseguir para o proximo passo. Caso nao
tenha necessidade de mudar a capacidade

WA

L , ~ . ENTER ®
maxima, apenas pressione o bot&o para

seguir adiante.
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L VOO0

c
C oo

VALOR MILIVOLTS

| JC !
L oo

CALIBRACAO DO ZERO

6. No visor € mostrado o valor em milivolts

proveniente do SIG+/SIG- da célula de carga.

Olhe a pagina 16 na segao “Valor de Milivolts no
W/A

Visor” para mais detalhes. Pressione ENTER
para entrar na calibragéo do valor zero

7. Quando o led STAB estiver acesso pressione a
W/A

tecla ENTER para finalizar a calibracdo do valor
zero. Se ndo houver necessidade de calibracgéo,

ZERO ]
: ESC .
pressione a tecla para ser direcionado a

calibracdo do peso.

8. Abaixo estd 0 momento em que é utilizado um peso padrdo. Caso ndo seja necessario realizar

i)

este processo, pressione
portas seriais.

™3

para ser direcionado as configuracdes de calibracdo das

Possibilita colocar até
> 80% da capadidade
maxima.

Cologue o peso desejado e
> sera mostrado um valor em
milivolts.

. W/A
Pressiong@ =——
inrer @

mininininin
oooooy

1 Insira o valor do peso
colocado.




O 00010100
ooCcuooy

Pressione

W/A
ENTER

—

~
oo

ol AL

CONFIGURACOES SERIAL

A55

CONFIGURACOES SENHA

’ para finalizar a calibragao

9. Abaixo estd 0 momento em que € calibrado a
configuragéo a interface serial. Caso ndo seja

necessario realizar este processo, pressione o
L
~ ESC o
botéo para finalizar o processo de
calibracéo.
WA
Pressione ENTER para inserir as configuracfes
TARE

de interface, pressione P11k

WA
ENTER

para escolher o

paréametro. Aperte seguir adiante.

10. A secéo “Configuragdo da Senha” na pagina
33 possui as referéncias necessarias para esta
configuragdo. Caso néo tenha a intencéo de

ZER
N

ESC
efetuar a mudanca de senha, aperte para
retornar ao visor de estado normal.
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Calibracéao do Ponto Zero
E necessario registrar o valor em milivolts correspondente a balanca vazia. Esta calibracdo do zero

é realizada inserindo manualmente os valores

6588488

Pressione

TARE
0PTION

TARE

n n n n n n 1) No passo 7 da calibracao, aperte  OPTION para inserir
manualmente o valor zero em milivolt,

.
| 2) Insira o valor em milivolts correspondente ao peso zero.

2) Pressione ENTER para finalizar a calibragao, entre na

mr
U U calibragdo de ganho

W/A
Pressione
o @

A

L U378
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Calibragdo com Histérico

Quando a calibracao é feita a partir da insercao de valores histdricos de registros;

-
L

0378

\

Y

-

J

C
C
3

Insira o valor

-

em milivolts

Ca
Ca

Coloque o peso
correspondente

Gy (€ & (G

M

O | |Q0_|S2 Q0

N ICY (G €] (€O
X (Ca IS S T

r-

TARE
PTION

Pressione

o WA
ressione ENTER

e WA
ressione ENTER

— W/A
ressione ENTER
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Calibracéo Teorica

Calibra através da sensibilidade do sensor e do valor maximo do alcance do mecanismo de entrada (a
soma do valor médio da sensibilidade de entrada e alcance maximo quando os sensores multiplos
estiverem conectados).

¢ 078

TARE
ooy A

Pressione

——

TARE
ooy A

{ Pressione

W/A
Pressione m .

-

Cd
-

Insira a sensibilidade
real do sensor

wa| |3

, W/A
Pressione mnn .

-

—

| [C] [
Ny

Insira o alcance do
sensor de entrada

-

Co D || |CD

D (CD CD [Nyl |CD

"-

Ca
u (CD
Ca CD] 1D D] [Nuw

) W/A
Pressione a‘—.rm .

-

™~

o

19



Valor de Milivolts no Visor

Esta fungdo é usada principalmente para teste de sistema, teste de erro de posi¢do para mecanismo
de pesagem e teste de linearidade para célula de carga.

Teste de Sistema

1. Se os dados de exibicdo mudarem com as mudancas de peso carregadas, iSso mostra que
a conexao da célula de carga esta correta e 0 mecanismo de pesagem funciona bem.

2. Se ovalor do display for OFL (ou -OFL), significa que o peso carregado nas células de carga
€ muito grande (ou muito pequeno). Por favor, descarregue o peso (ou carregue mais), se 0
valor do display ainda estiver OFL (ou -OFL), as possiveis razdes sdo as seguintes:

a. Ha algo errado com o mecanismo de pesagem, por favor, verifique e corrija.
b. A conexéo da célula de carga esta incorreta.

c. As células de carga podem estar danificadas, por favor substitua.

Teste de Erro de Posicéo para Mecanismo de Pesagem

Carregue o mesmo peso em cada canto do mecanismo de pesagem e registre o valor de milésimo
exibido, respectivamente. Se as diferencas entre esses valores forem discrepantes, ajuste o
mecanismo de pesagem.

Teste de Linearidade para Célula de Carga

Carregue 0 mesmo peso por varias vezes e grave o0 valor exibido todas as vezes. Se um ou dois
valores sdo muito maiores ou menores do que qualquer outro, significa que a linearidade da célula
de carga é ruim.

Nota: Vocé deve usar para zerar os dados de exibicdo antes de carregar o peso toda vez
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4. Configuracao de Parametros

Diagrama de Fluxo das Configuracdes de Parametros de Trabalho

Status
Normal

MODE P
A
Se F4.1 (mudanca de senha) estiver LIGADO, deve-
Set Up |< > se colocar a senha primeiro.
W/A
am @
Wi o NoDE P>

. NooE P> . . .
1. Pressione :) para selecionar itens entre 0 mesmo nlvel,

. . - >
se quiser mudar F1 para F2 (ou demais) utlllzemgantes de
entrar no subnivel.

;] E\;—%. NoDE P>
2 » @ A4 b
I

L

WA

o
3

WA
am @ o= ’)

|‘I'IL

|.|>|
A
-
N
'—\
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
T
N
N

o )

WA 2. Pressionar &1 ® para acessar os subniveis,

A

| FS5 I om @ F5.1 pressionar Zero/Esc para retornar ao menu
anterior. Por exemplo, se o display mostrar F2,

pressione éu%x L para entrar em F2.1.

OBS. Alguns parametros estardo ocultos

dependendo da sua configuragéo de trabalho,

vide item a “Descricdo dos Parametros de

Producéao”.
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Método de Configuracdo de Paramentro

O ALT-P1 tém dois tipos de parametros: Sele¢éo e tipo de dados.

TARE
Para selecionar os parametros por selegéo, pressione 0N A para escolher. Para selecionar

Nooe >
parametros por tipo de dados, pressione para escolher a posicao do digito, pressione
TARE

omoi A para escolher o valor. Por exemplo:

Parametros por Selegéo:
Confirmar mudanca

TaRe TaRe TaRe
omon A ooy A omon A
F1.1 OFF ON OFF

Mudar OFF para ON

Paramentro por Dados

Entrar nos status de configuracéo Ajustar valor
WA nooE P> JARE
o @ D ool A

[
Mudar OFF para ON o=
F1.4
Lista de Pardmetros
Nivel 1
Cdédigo Padréo Descricao
F1 n/n O termo principal dos parametros de trabalho
F1.1 OFF Mude se quiser “auto-zero” quando ligar o aparelho.
Alcance do “zero-tracking” (rastreamento de zero).
F1.2 0 Esse parametro é para calibragdo automatica,
desacionado quando estiver em “0”.
F1.3 1 Deteccéo do alcance de movimento (1 = 9 opcional)
F1.4 50 Alcance do zero (00% = 99% de capacidade maxima)
Parametro de filtro digital (1 = 9 como opcional)
F1.5 5 0: Sem filtro
9: Filtro digital méximo
F16 0 VF—flIter:-
0: Sem filtro
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Nivel 2

9: Filtro digital méximo

F1.7

Taxa de conversao A/D:120, 480, 960, 15, 15, 60
(opcional)

F1.8

Indicador de mudancga de funcdo NET

0: A luz do indicador NET € a propria funcédo de peso
bruto/liquido. Peso liquido esta ligado e peso bruto esta
desligado

1: A luz do indicador NET tem comunicacdo com o
indicador de funcdo. Quando tem comunicagéo, o
indicador de luz acende.

Caodigo

Padrao

Descricao

F2

n/n

O segundo termo principal dos parametros de trabalho

F2.1

1

N° escalas, N° indicador

F2.2

38400

“Baud Rate” do port serial: 1200 / 2400 / 4800 / 9600 /
19200 / 38400 / 57600

F2.3

Modbus -
RTU

Modo de comunicacéo da porta serial:
Modbus-RTU: modo Modbus RTU,;
r-Cont: modo continuo SP1,;

r-SP1: modo comando Sp1;

tt: modo continuo TOLEDO;

Cb290: modo continuo Cb290
rE-Contr: modo continuo rE;

rE-rEAD: modo de comando;

F2.4

8-E-1

Data format:

7-E-1: 7 data bits, modo de paridade "even", 1 bit de
parada.

7-O-1: 7 data bits, modo de paridade "odd”, 1 bit de
parada.

8-E-1: 8 data bits, modo de paridade "even", 1 bit de
parada.

8-0-1: 8 data hits, modo de paridade "odd”, 1 bit de
parada.

8-n-1: 8 data bits, sem modo de paridade, 1 bit de
parada.

8.n-2: 8 data bits, sem modo de paridade, 2 bits de
parada.

F2.5

HiLo

Registrador “dual-byte” de armazenamento MODBUS.

Hi Lo: Byte mais relevante na frente, menos relevante
atras, Lo Hi: Byte menos relevante na frente, mais
relevante atras.

F2.6

Modo de contagem automatico enviando tempo de
intervalo.

F2.7

tt (modo continuo TOLEDO) enviar a soma de
verificacdo dos dados?

0: Nao enviar. 1: Enviar.
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Nivel 3

Nivel 4

Nivel 5

yH: (Modo cont)
0: Enviar peso atual.
1: Enviar se estavel, ndo enviar se instavel.

Caodigo Padrao Descricao
O terceiro termo principal dos parametros de trabalho
F3 n/n o
(somente para entradas analdgicas).
Analog output:
4-20: 4-20mA
0-20: 0-20mA
0-24: 0-24mA
F3.1 05 |90V
0-10: 0-10V
I_out: Customizar corrente
V_out: Customizar tenséo
No modo de customizacao, liberam-se os parametros
F2.3aF25.
F3.2 3920 Saida minima
F3.3 4000 Ponto zero da saida
F3.4 20000 Capacidade méaxima da saida
F3.5 20020 Saida maxima
Cdbdigo Padréo Descricao
F4 n/n O quarto termo principal dos parametros de trabalho.
F4.1 OFF Mudar parametros para configura¢éo da senha.
F4.2 0 Pardmentros de configuracdo da senha:
' Vaélido quando F4.1 esta ligado.
Cdédigo Padréo Descricao
F5 n/n O quinto termo principal dos parametros de trabalho.
Fator K (corre¢éo de peso): Alcance de peso
esperado/peso atual 0-9,999999
F5.1 1,000000 | Quando o peso da calibragéo (ganho) ou parametros da

calibracdo “resetam”, o valor volta para o valor padrao
1.000000.
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5. Parametros de Controle

Caodigo

Padrao

Descricao

P1-P4

n/n

O primeiro termo principal dos parametros de trabalho

PX.1

OFF

Mudanca de estado caso precise de estabilidade

PX.2

0.0

Durag&o minima do estado de mudancga

PX.3

P13=1
P2.3=5
P3.3=0
P4.3=0

Comparando condigbes

0: proibicdo; Sem comparacao

1: < Menos do que; Se o peso mostrado pelo indicador é
menor do que PX.4, as saidas do médulo de 1/0O séo
efetivas, quando as saidas alcancaremo set point "X".
Caso contrario, a saida € invélida.

2: < Menor ou igual do que; Quando o peso mostrado no
indicador é menor ou igual do que PX.4, as saidas do
maodulo de I/O e o set point "X" sdo validas.

3: = Igual; Quando o peso mostrado pelo indicador for
igual a PX.4, a saida do médulo de I/O ligada pelo set
point "X" é vélida.

4: = Maior do que ou igual; Se o peso mostrado pelo
indicador for maior ou igual ao PX.4, a saida do médulo
de lo que esta ligada pelo Set Point "X", é valida.

5: > Maior do que; Se o peso mostrado pelo indicador é
maior do que PX 4, a saida do médulo de I/O que esta
ligada pelo Set Point "X", é valida.

6. != Nao é igual a; Se o peso mostrado pelo indicador
nao for igual a PX.4, a saida do modulo de I/O que esta
ligada pelo Set Point "X", é vélida. Caso contrario, a
saida é invélida.

7. <> Foradointervalo; Se o peso mostrado pelo
indicador estiver fora de intervalo de PARXx.4 ou PARX.5,
a saida do modulo de I/O que esté ligada pelo Set Point
“X”, é valida

8. < = Dentro do intervalo; Se o peso mostrado pelo
indicador estiver dentro do intervalo de PARX.4 ou
PARX.5, a saida do médulo de 1/0O que esta ligada pelo
Set Point “X”, € valida

9. trigger extemo; Dependendo do I/O, se o estado
mudar, é decidido se o comando é valido ou invalido.

PX.4

Selecionar valor 1: 0 = 999999

PX.5

Selecionar valor 2: 0 = 999999
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6. Definicao das I/O’s

O ALT-P1 é equipado com 1 entrada e 2 saidas, ambas com livres defini¢bes.

No menu principal, aperte 00 B 4 vezes até aparecer “iodEF” no display do indicador. Apds,

WA
aperte ENTR

para entrar na tela de configuracédo das I/0Os. Pode ser que a senha seja requisitada

nesse momento, vocé pode mudar essa configuragdo no parametro F4.1.

Ap0s ter entrada na tela de configuragéo das I/O’s

1. Aperte ®0DE P para navegar entre as possiveis I/O’s.

2. Apertef—Mﬁ
3. Aperte 0N

4. Aperte ENTER

W/A

TARE

W/A

para modificar a definicdo da I/O escolhida.
para selecionar o cddigo de configuragéo.

para confirmar a selecéo.

Parametros das Entradas/Saidas

Saidas
Coédigo| Definicao Descricao
(0]0) Nenhuma |Sem definicdo
o1 Stable Saida habilitada quando estiver estavel
02 Overflow |Saida habilitada quando estiver acima do peso
O3 Spl Saida habilitada quando atingir Set Point 1
04 Sp2 Saida habilitada quando atingir Set Point 2
05 Sp3 Saida habilitada quando atingir Set Point 3
06 Sp4 Saida habilitada quando atingir Set Point 4
Entradas
Cédigo| Definicao Descricao
10 Nenhuma |Sem definicdo
11 Zero Entrada efetiva quando em zero
Se esse sinal de entrada for efetivo, o valor de Spl sera
12 Sp1l registrado como invalido. A saida é efetiva ao atingir o Set
P Point s6 serd possivel ser registrada quando a entrada se
tornar "invalida".
Se esse sinal de entrada for efetivo, o valor de Sp2 sera
13 Sp2 registrado como invalido. A saida é efetiva ao atingir o Set
P Point s6 serd possivel ser registrada quando a entrada se
tornar "invalida".
14 Sp3 Se esse sinal de entrada for efetivo, o valor de Sp3 sera
registrado como invalido. A saida é efetiva ao atingir o Set
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Point s6 ser& possivel ser registrada quando a entrada se
tornar "invalida".
Se esse sinal de entrada for efetivo, o valor de Sp4 sera
5 Spa registrado como invalido. A saida é efetiva ao atingir o Set
P Point s6 ser& possivel ser registrada quando a entrada se
tornar "invalida".
6 Reset Rgset em todos os parédmetros quando a entrada for
valida
Limpar/ Limpar tara quando a entrada for valida pela primeira vez,
17 Adicionar L
e adicionar tara na segunda.
tara
18 Limpa tara |Limpar valor de tara quando sinal for valido
Adicionar - . .
19 tara Adicionar valor de tara quando sinal for valido
Se o sinal desta entrada for valido, havera uma senha no
primeiro passo da calibragdo. Se a senha for invélida,
110 Blogueio de | aparecera um erro, o "Error7".
calibracdo |Se essa funcéo estiver ativa, a comunicacdo em
MODBUS com o indicador ndo sera possivel pela porta
serial.

Teste das Entradas/Saidas

Status
Normal

W/A
TESTio, pressione &
do teste

Quando em estiver em modo de pesagem,

. Hooe B> ) . -
pressione 5 vezes, o display ird mostrar

e para entrar na interface

o

TARE
—— Ao pressionar TN ™ | status da saida
’L L <4+—P ) NODE P>
/ OUT1 acende, ao pressionar a

saida OUT2 acende

Nesse momento o display estd mostrando:

C entrada IN1 é valida, e saida OUT1 também

D [} é valida.
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7. Gerenciamento de Senha

Escolha da senha
1. Senha padrdo para bloqueio da calibracdo e definicdo dos pardmetros de trabalho: 000000.

2. Quando o display pedir a senha (“PASS”), & necessario colocar a senha correta para entrar
em parametros.

Nota:

e Caso tenha errado a colocacado da senha, vocé terd mais duas chances. Totalizando assim,
trés chances:

Primeira tentativa de senha, o
w w= w= == == — » | display mostrara isso.

4—

Segunda tentativa de senha,
— » | odisplay mostrara isso.

€l €5
I
I
i
i

Terceira tentativa de senha, o
» | display mostrara isso.

C3

Ap6és terceira tentativa de
senha incorreta, o display ira
mostrar “Errord” e ira
bloquear, o usuario pode
operar novamente 0s menus
desligando e ligando a
alimentacao.
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Configuracédo da Senha
1. O usuario pode mudar a senha quando o parametro F4.1 esta em estado “ON”.

2. Ao configurar a senha pela primeira vez, o usuario deve colocar a nova senha duas vezes,
se colocar senhas diferentes, o display mostrara “Error” por um segundo e retornara para
“PASS” novamente.

Inserir senha de 6 digitos escolhida.

Inserir a senha escolhida novamente.

Configuracéo da senha finalizada.
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Reset de Fabrica

Reset de fabrica é usada apenas por técnicos especializados, ele ira reiniciar todos parametros e
caso seja utilizada de maneira errada pode ocasionar defeitos no produto.

Instrucdes para Reset de Fabrica

Namal Stalus 4---—-—————————————— ]

Quando em normal status, pressione “Mode” uma
Unica vez para entrar em “Set Up”.

=9

| seT up |

wa o e ]
l am @ "“‘9‘

Pressione “Enter” e “Mode” ao mesmo tempo para
aparecer a tela de senha.

PASS |

J—{ 880202 J«]

Coloque a senha padréo fixa 880202, entdo
pressione “Enter” para entrar em “reset de
parametros”.

Quando em “F Set”, segure “Enter” para restaurar
0s parametros de trabalho.

Apos restaurado, pressione “Mode” para ir para
“F CAL".

Quando em “F CAL”", pressione “Enter” para
restaurar pardmetros de calibracéo.

Apos restaurado, pressione “Mode” para ir para
“F ALL".

i @

lF SEt |*
l%.4_ ..................................

lF SEt )
lm, .

lF cAL)
lg;_ié:i.4_ _________________________________

F CAL]
-

F ALL

R - L ——

Quando em “F ALL”, pressione “Enter” para
restaurar todos os parametros, incluido os de
trabalho, calibracéo, 1/0 e etc...

Apos isso, pressione “Esc” para retornar.
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8. Comunicacao

O indicador ALT-P1 possui meios fisicos RS485 e Ethernet (ALT-P1-TCP) para realizar
comunicagao um computador. O protocolo utilizado é o Modbus.

Protocolo Modbus

O indicador utiliza Modbus RTU para se comunicar. Todo byte (8 bits) da mensagem se encontram
divididos em dois, sendo cada um deles 4 bits em hexadecimal, para assim serem transmitidos em
cédigo binario.

Funcao dos Cddigos

C?dlgq da Definicéo Descricao
uncgao
03 Ler o registro
06 Preset em registro
Unico
16 Preset em diversos Comando suporta apenas preset em registros duplos
registros
01 Ler bobinas (coils)
e Escrever em bobinas A unidade é bit (booleano)
(cails)

Respostas dos Codigos de Excecéo

Cddigo Definicéo Descricao
02 Endereco de dados |O enderec¢o de dados recebido de algum cédigo de erro néo é
ilegal permitido
03 Valor de dados ilegal | A escrita de dados ndo esta dentro do alcance
04 Erro maquina Ocorre guando o indicador esta tentando executar a operacao

e um erro "irreparavel" é produzido.

Solicitagdo de
07 programa sem Comando recebido ndo pode ser realizado na condig&o atual.
sucesso
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Tabela de Enderecos

Endereco do | Enderego do A~
CLP Display DESETIEED
Os itens abaixo sdo apenas para leitura (codigo 0x03)
40001 0000 Valor de peso atual:
4 bytes incluindo caracteres de sinais, o byte mais relevante fica
40002 0001 na frente.
D?S—D14..DS—DI4 — DI3 D|2 DI1 DIO
40003 0002 Todos s30 0 0:+ 0:sem zero 0:normal 0:instavel
1- 1zerc  1:0FL 1:estavel
40004 0003
40005 0004 Reservado (permitida leitura, valor padrédo é zero)
40006 0005

Os itens abaixo sdo de dois bytes e estao disponiveis para leitura e escrita

(cédigo de escrita 0x06, cédigo de leitura 0x03)
40007 0006 Zerar: Zera quando escrita ndo esta em zero.
Envia automaticamente zero quando o transmissor é ligado
40008 0007 0: OFF
1: ON
40009 0008 Alcance de busca do zero (0-9d)
40010 0009 Alcance de estabiliza¢éo (0-9d)
40011 0010 Alcance do zero (0%-99%)
40012 0011 Parametros do filtro de digitos
40013 0012 Série do filtro de estabilizacéo
Taxa de amostragem AD:
40014 0013 10.15/5 1:30/s 2:60/s 3:120/s 4:480/s 5:960/s
40015 0014 Reservado
Switch do Indicador NET;
40016 0015 0: Usado para peso liquido e bruto;
1: Para indicador de comunicacao.
40017 0016
Reservado
40018 0017
Quantidade de pontos decimais:
40019 0018 " 10:0; 1:0.0; 2:0.00; 3:0.000; 4:0.0000
Minimo de divisdes:
40020 0019 |1/ 2/ 5/ 10/ 20/ 50

Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura e escrita

(codigo

de escrita 0x10, cédigo de leitura 0x03)
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HORZL LieE Capacidade méaxima:
40022 0021 Capacidade méx. < divisdo min. x 1000000
40023 0022 Calibracéo do Zero com peso:
Escreva 1 e calibre o zero com o peso correto.
Leitura:
40024 0023 Milivolts enviados pela célula de carga
40025 0024 Calibracdo do zero sem peso:
Escrever valor em milivolts do zero
(Exemplo: célula de carga de 3mV/V, escreva o alcance em
40026 0025 milivolts de 0.02-12.000mV).
40027 0026 Calibracdo do ganho com peso:
Escrever o valor de peso (< capacidade max.). Retornar valor em
40028 0027 milivolts sobre o peso atual quando ler.
40029 0028 Calibracdo do ganho sem peso:
Coloque o ganho em milivolts.
(Exemplo: Célula de carga de 3mV/V:0.000 < milivolt <
40030 0029 15.000mV - 0 milivolts).
Leitura: Ler valor em milivolts para calibracdo.
40031 0030 Calibracdo do peso sem o peso:
Coloque o valor do peso em milivolts (£ capacidade max.).
40032 0031 Leitura: Valor do peso para calibrag&o.
40033 0032
Peso bruto, com simbolo
40034 0033
40035 0034
Peso liquido
40036 0035
40037 0036
Tara
40038 0037
40039 0038
Reservado
40040 0039
Verifica se Set Point 1 esté estavel ou ndo
40041 0040 0: néo
1: sim
Tempo minimo de duragéo do Set Point 1:
40042 0041 10.999 : 0-99.9 seg.
40043 0042 Verifica se Set Point 1 esta em nivel l6gico 1.
40044~40045 0043~0044 |Enviavalor 1 ao Set Point 1
40046~40047 0045~0046 |Enviavalor 2 ao Set Point 1
Verifica se Set Point 2 esté estavel ou ndo
40048 0047 0: Nao
1: Sim
Tempo minimo de duragéo do Set Point 2:
G 0048 10999 : 0-99.9seq.
40050 0049 Verifica se Set Point 2 estd em nivel l6gico 1.
40051~40052 0050~0051 |Enviavalor 1 ao Set Point 2
40053~40054 0052~0053 |Envia valor 2 ao Set Point 2
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Verifica se Set Point 3 esta estavel ou nao

40055 0054 0: Néo
1: Sim
Tempo minimo de duragdo do Set Point 3:
40056 0055 10-999 : 0-99.9seg.
40057 0056 Verifica se Set Point 3 estd em nivel logico 1.
40058~40059 0057~0058 |Envia valor 1 ao Set Point 3
40060~40061 0059~0060 |Envia valor 2 ao Set Point 3
Verifica se Set Point 4 esta estavel ou ndo
40062 0061 0: Néo;
1: Sim
Tempo minimo de duracdo do Set Point 4:
40063 0062 10.999 : 0-99.9seg.
40064 0063 Verifica se Set Point 4 estd em nivel logico 1.
40065~40066 0064~0065 |Envia valor 1 ao Set Point 4
40067~40068 0066~0067 |Envia valor 2 ao Set Point 4
40069 0068 Definicdo do usuario na Saida 1
40070 0069 Definicdo do usuario na Saida 2
40071 0070 Definicdo do usuario na entrada 1
40072 0071 Valor de saida de 1/O
40073 0072 Valor de entrada de 1/0
UL o Valor atual de peso:
40402 0401 4 bytes com numero simboalico, bits relevantes na frente
D15---D14---D4 0
D3.0:+ 1:-
40403 0402 D2.0: sem zero 1:zero
D1.0: normal 1: OFL
DO0.0: estavel 1: instavel
40404 0403 0
40405 0404
6 digitos sem nimero simbdlico, sem ID de usuario
40406 0405
Os bytes abaixo sao de leitura apenas. (c6digo: 0x03
49001 9000
NUmero da versao
40002 9001
49003 9002
Data do desenvolvimento
49004 9003
Os bytes abaixo sao de leitura somente (codigo 0x01)
00001 ooop |9 instavel
1: estavel
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0: normal
00002 0001 1° OFL
0: sem zero
00003 0002 1 zero
00004 o003 |>*
00005 0004 Reservado
00006 0005 Reservado
Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura e escrita (coédigo de leitura: 0x01, codigo de
escrita 0x05)
Enviar zero automaticamente quando ligar
00007 0006 0: OFF
1: ON
00008 0007 Reservado
00009 0008 Reservado
00010 0009 Redefinir tudo
00011 0010 Redefinir calibracdo
00012 0011 Redefinir parametros
00013 0012 Redefinir I/O
00014 0013 Reservado
00015 0014 Reservado
00016 0015 Teste da troca de I/o
00017 0016 Estado do Set Point 1
00018 0017 Estado do Set Point 2
00019 0018 Estado do Set Point 3
00020 0019 Estado do Set Point 4
00021 ooo | Calibracdo do zero: N o
Ao mandar sinal 16gico positivo, comeca a calibracao
Zero:
e el Manda zero quando obtiver sinal Iégico positivo.
00023 0022 Limpar valor de tara: Quando colocado em "ON”.
00024 0023 Adicionar tara: Quando colocado em “ON”.
Mudar bruto/liquido:
00025 0024 A.penas leitura;
0: peso bruto
1: peso liquido
00026~00032 0025~0031 |Reservado
Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura e escrita (cédigo de leitura: 0x01, codigo de
escrita 0x05)
Enviar zero automaticamente quando ligar
00007 0006 0: OFF
1: ON
00008 0007 Reservado
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9. Manutencéao

Teste do Display

O teste abaixo serve para testar as luzes do display e luzes de status.

Normal Status

=

| sET up
Quando em “SET UP”, aperte 5 vezes a
Pressione 5vezes " 9‘ """""""" - | tecla “Mode” para entrar na interface de
“tESt”.
tESt
W/A
Quando em “tESt”, aperte “Enter” para comegar o teste. Nesse teste
os tubos de Nixie e as luzes do indicador iréo brilhar.
8.8.8.8.8.8 : Se enquanto isso for pressionado o “Enter”, o display ira piscar.
= : Apbs o teste for concluido, pressione “Esc” para retornar.
tESt ]

Mensagens de Erros e Alarmes
e Error Iff_,j! Erro de entrada.

e Error (2) Dados errados por conta dos pardmetros de alcance (“range”).

e Error 2 O peso atual esta fora do alcance de zero.

e FError 3 Aplataforma da balanca néao fica estavel ao zerar

e Error 4 Colocar senha incorreta mais do que 3 vezes.

e Error 5 O peso atual esta acima do limite ao limpara a tara.
e FError 6 O peso atual mostrado estd instavel ao limpar a tara.
e OFL Peso acima dos limites.

o -OFL Peso abaixo dos limites.
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Personalizacdo de Tela de Inicio

O indicador ALT-P1 permite o usudrio personalizar o que aparece no display ao ser inicializado. As
instrucfes para a personalizacdo séo as seguintes:

Ao ligar o aparelho o display pisca o numero “8” duas vezes, e em seguida exibe o modelo por 3
segundos. Para entrar no menu de personalizagdo do modelo, segure a tecla “Mode” sob a exibigdo
do modelo (aquele que aparece durante 3 segundos).

Na interface atual, pressione “Mode” para escolher o caractere, e o botdo “Option” para mudar o
caractere escolhido.

Apos ajustado, salve as mudangas pressionando a tecla “Enter” e o indicador reiniciara com as
mudancas ativas

Tabela para Comparacado de Caracteres

ar| bo| co| do| e| £5) go| he| 10| Jo| ko| 1o | m
AIBICIGIEIFIGIH] o JIARIL)
ne| oo po| Qo | so| to| we| vo| wo| Xe| yof| 2z
n{olPl9rl|SIEIUlLIYIN| Y
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10.Versoes

I/O's digitais Célula de carga

Conector da alimentagao

ALT-P1

Saida Analogica ALT-P1-AO

Interface Ethernet TCP/IP ALT-P1-MODBUS/TCP
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11.Dimensoes

e Painel frontal — 105x57(mm)
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Corte centro painel (Plano de corte)
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