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Condicdes Gerais de Fornecimento

Nenhuma parte deste documento pode ser copiada ou reproduzida em qualquer forma sem o prévio
consentimento por escrito da Altus Sistemas de Automacédo S.A. que se reserva o direito de efetuar
alteracdes sem aviso prévio.

Conforme o Cédigo de Defesa do Consumidor vigente no Brasil, informamos a seguir aos clientes
que utilizam nossos produtos, aspectos relacionados a seguranca pessoal e instalacdes.

Os equipamentos de automacao industrial fabricados pela Altus sédo fortes e confidveis devido ao
rigoroso controle de qualidade ao qual sdo submetidos. No entanto, qualquer equipamento
eletrénico de controle industrial (controladores programaveis, comandos numeéricos, etc.) pode
danificar as maquinas ou processos por eles controlados, se houverem componentes defeituosos
e/ou quando ocorrer um erro de programacao ou instalagao. Isso pode até mesmo colocar vidas
humanas em risco.

O usuério deve considerar os possiveis efeitos dos defeitos, assim como fornecer instala¢des
externas adicionais, por razfes de seguranca. Esta preocupagdo é maior em situacdes de
comissionamento inicial e testes.

Os equipamentos fabricados pela Altus ndo expdem diretamente 0 meio ambiente a risco, uma vez
gue eles ndo emitem qualquer tipo de poluente durante sua utilizacdo. No entanto, no que diz
respeito ao descarte dos equipamentos, é importante salientar que a eletrénica interna pode conter
materiais prejudiciais a natureza quando descartados inadequadamente. Portanto, recomenda-se
gue no momento do descarte este tipo de produto seja sempre encaminhado para plantas de
reciclagem, as quais garantirdo o correto gerenciamento dos residuos.

E essencial ler e compreender a documentac&o do produto, tais como manuais e caracteristicas
técnicas antes da sua instalagao ou utilizacéo.

Os exemplos e os nimeros apresentados neste documento sdo apenas para fins ilustrativos. Devido
a possiveis atualiza¢des e melhorias que os produtos podem apresentar, a Altus ndo assume
gualquer responsabilidade pela utilizacdo destes exemplos e figuras em aplicagfes reais. Eles
somente devem ser usados para fins de treinamentos de usuario, assim como para ganhar mais
experiéncia com os produtos e suas caracteristicas.

A Altus garante seus equipamentos conforme descrito nas Condi¢cdes Gerais de Fornecimento,
anexado as propostas comerciais.

A Altus garante que seus equipamentos funcionem de acordo com as instrugdes contidas nos seus
manuais e/ou caracteristicas técnicas, ndo garantindo, entretanto, o sucesso de qualquer tipo
especifico de aplicacdo do equipamento.

A Altus ndo fornece qualquer outra garantia, direta ou implicita, principalmente quando os clientes
finais estdo lidando com terceiros.

As solicitagBes para obter informagdes adicionais sobre o fornecimento, caracteristicas do
equipamento e/ou quaisquer outros servigcos da Altus devem ser feitos por escrito. A Altus ndo se
responsabiliza por fornecer informacdes sobre seu equipamento sem uma requisi¢cao formal.
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1. Descricao Geral

O transmissor de peso AL7702 é especialmente projetado para transmissdo de peso em campos
industriais. Este indicador tem certas caracteristicas como pequeno volume, varios comandos de
comunicacao, desempenho estavel, facil operacao e praticidade. Pode ser amplamente aplicado a
equipamento de mistura de concreto e betume, forno metallrgico e conversor, indulstria quimica e

alimentacgéo, entre outras aplicacdes

Funcdes e Caracteristicas

A seguir algumas caracteristicas relacionas ao AL7702

Pequeno volume, design exclusivo, facil operacao;
Aplicavel a todos os tipos de célula de carga;
Varios niveis de filtro digital,

Zero - tracking automatico;

Possui 2 entradas e 3 saidas digitais;

Possui 1 saida analdgica com resolucéo de 16 bits;
Interface de comunicagéo serial: RS-232 e RS-485;

Calibracéo via interface de comunicagéo.
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LEDs Indicadores de Estado

ZERO: Acende quando o valor em milivolt atual esta préximo do zero configurado;
STAB: Acende quando o valor do peso esta dentro do intervalo de estabilizacao;
NET: Indica¢do de comunicagéo;

COM: Acende quando existe comunicacgdo pela porta serial.

Teclado
Simbolo Descricao
Zero/Esc:
ZERO Pressione para sair da operagao atual ou ir para o anterior.
ESC Se pressionado enquanto o display demonstra o peso liquido, mudara para peso bruto.
TARE Tare:

Usado para ir para cima no menu de parametros. Se pressionado enquanto o display demonstra o peso bruto,
adicionara tara e em seguida o display mostrara peso liquido.

Mode:

Pressione para entrar no menu de parametros, apés utilize para ir para baixo entres os menus. Também usado
para mudar o caractere em valores nimeros, dentro de parametros que usam tal.

Enter:
Usado para confirmar a operagao atual ou entrar no menu selecionado.




Especificacdes Tecnicas

Comum

Tensdo de alimentacdo |24 Vdc + 5%
Temperatura de trabalho | -10~40°C
Méximo de umidade 90%R.H
Energia consumida 0,8W

Display

128*32px 0,91” OLED branco

Exibicao de sobrecarga

OFL (Overflow)

Exibic&o negativa

Preciséo de exibicéo

1/100.000

Ponto decimal

0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000

Dimensao

99x22,60x114 (mm)

Teclado

Frontal de plastico ABS com 4 teclas em mecéanica de aluminio

Grau de protecéo

IP20

Normas

IEC 61326-1
CE — 2014/30/EU (EMC)

CE

Requisitos para célula de carga

Excitacdo da célula de carga

5V, 100mA (MAX)

Capacidade de conexao

1 interface onde podem ser conectadas até 8 células de carga de 350Q,
sensibilidade de 3mV/V

Faixa de ajuste do zero

0,00 ~15mV (célula de carga 3mV/V)

Tensdo maxima de entrada

0,00 ~15mV (célula de carga 3mV / V)

Sensibilidade de entrada 0,1uv/d
Impedancia de entrada 10MQ
N&o linearidade 0,01% F.S.
Desvio de ganho 10PPM/°C

Conversao A/D

24-bit Delta-Sigma

Velocidade de conversao A/D

120; 240; 480 (SPS)




Comunicacgéo

Numero de portas 1
Interfaces RS-485/RS232
Protocolos Modbus-RTU
Velocidade 9600 a 115200 bps
Formato de dados 8N1, 8E1, 801, 7E1, 701
Entrada Digital
Tipo de Entrada 2 entradas digitais
24 Vdc (nominal)
Tensé&o de Entrada 15 a 28 Vdc para nivel légico 1

0 a 8 Vdc para nivel logico 0
Maxima Corrente de Entrada | 10mA @ 24vdc
Filtro de entrada 50ms

Saida Digital

Tipo de saida 3 saidas digitais a transistor

Corrente maxima de saida | 500mA

Protecao de saida Sim, prote¢éo contra surtos de
tenséo
Saida Analdgica
ALT-P1-AO
Modo Corrente Modo Tenséo
Tipo de Saida 1 canal de saida analdgica | 1 canal de saida analégica
(16 bits) (16 bits)
Intervalos de 0 a5vdc
Entrada 42 20mA 0al0vdc
Valores Maximos 20,5 mA 10,2 vdc

Intervalos de entrada: Valores configurados nos parametros do dispositivo. Apenas uma das
saidas pode funcionar por vez.




2. InstalacOes e Ligacoes

Antes da instalacdo, recomenda-se realizar uma cuidadosa inspecéo visual do equipamento,
verificando se nao ha danos causados pelo transporte. Certifique-se de que todos os componentes
solicitados estdo em perfeitas condicdes. Em caso de defeitos, informe a companhia transportadora
e o representante ou distribuidor Altus mais préximo.

Conexao da alimentacéo

O transmissor de peso AL7702 deve ser alimentado com uma tenséo de 24Vdc em qualquer um dos
pares de portas para conexao.

H—J\W_—J

PORT * PORT 2

24V~ 24V+ 24V~ 24V+

Ligacdo da célula de carga

O AL7702 pode ser conectado as células de carga por resisténcia do tipo ponte de 4 fios como

segue.
Portas | EX+ EX- SIG+ SIG- SHLD
4 fios EX+ EX- SIG+ SIG- Blindagem
6 fios | EX+ SN+ EX- SN- SIG+ SIG- Blindagem

A defini¢do do sinal de cada porta do conector da célula de carga é a seguinte:
e EX+: Excitagdo positiva

e EX-: Excitacdo negativa

e SN +: Sentido positivo

e SN-: Sentido negativo

e SIG +: Sinal positivo

e SIG-: Sinal negativo




SHLD SG+ SG- EX+ EX-

Alguns pontos devem ser levados em consideragdo a ligacao as células de cargas, estes sao:

e Devido a sensibilidade nas saidas de sinal analégica da célula de carga, utilize um cabo

blindado que fique a parte dos demais condutores de seu circuito, principalmente da tensao
alternada.

e Células de 4 fios sdo adequadas para curtas distancias, temperatura estavel e baixa preciséo,
caso necessario, utilize uma célula de 6 fios.

e Caso pretenda aplicar células de carga em conjunto sua sensibilidade (mV/V) deve ser a
mesma.

Tabela de Codificacdo de Fios de Células por Fabricantes

Borne ﬁ';‘;umemos HBM AEPH IWM
EX+ Vermelho Azul Vermelho Vermelho
EX- Preto Preto Preto Preto
SIG+ Verde Branco Verde Verde
SIG- Branco Vermelho Branco Branco
SN+ Amarelo Verde

SN- Cinza Cinza

SHLD Malha Malha Amarelo Amarelo




Entradas e Saidas Digitais

O transmissor de peso AL7702 é equipado com 2 entradas e 3 saidas digitais, 0os quais 0 usuario
pode configurar como necessario. Seu borne bem com sua configuracéo padrao esta demonstrada a
sequir:

OUT30UTZ0UT1INZ IN1

Saidas Entradas
OuUT1 Estavel
ouT2 Sobrecarga IN1 Redefinir tudo
OouT3 Setpoint 1
Conexao da Entrada
interior
\
\

Conexdo da Saida

interior +24V

H

W
AN

A DUTIX) E pw——

0
y




Saida Analdgica

O transmissor de peso AL7702 possui dois tipos de saidas analdgicas:
e Saida por tensédo: 0-5V, 0-10V.

e Saida por corrente: 0-24mA

O transmissor ainda tem a opc¢éao de utilizar a funcao definida pelo usuario: Isso significa que o

usudrio pode definir qual o tipo de saida e também seu alcance.

V- V+ NC I+ |-

A definicdo do sinal de cada porta do conector da célula de carga € a seguinte:

e V+: Tensao de saida positiva;

e V-: Tensdo de saida negativa,

e |+: Corrente de saida positivo;

e |-: Corrente de saida negativa.

Parametros Analdgicos

Item Opcao Descricao
0-24mA O peso pode ser convertido para uma corrente
de 0-24mA
0-5v O pode ser convertido para uma tensao de 0-
5V
Modo de 0-10v O peso pode ser convertido para uma tenséo
Trabalho de 0-10V

Corrente definida pelo
usuario

Tensao definida pelo
usuario

Usuario pode definir a corrente ou a tenséo

Valor de Saida
Minimo

Padrdo: 00.000

Use para escolher o menor valor para saida
analdgica (o valor ndo ser4 mostrado se este
for menor que o valor minimo escolhido).

Valor de Saida

Padrao: 00.000

Use para escolher o valor de saida para

Para Zero guando estiver em peso zero.
Valor para Use para escolher a capacidade maxima na
Capacidade Padrdo: 00.000 saida analdgica.
Maxima

Valor de Saida
Maximo

Padrdo: 00.000

Use para escolher o maior valor da saida
analdgica (o valor ndo ser4 mostrado se este

for maior que o valor maximo escolhido).

11




Método de Calibrac&o Analdgica

Nota: Conecte o multimetro nas saidas analdgica para o procedimento a seguir.

[Nocmal Status]

Mooe

Quando em “Parametros de Trabalho”,

Parametros pressione “TARE” e “ENTER”
de trabalho simultaneamente para entrar na

interface de calibracao analdgica.

TARE

@ @ eoen

[Normal Stalus]

Calibracgéao
Analdégica

@ eoer

4mA 12mA . ; ~
[ Calibracéo ]—» [ Calibracio Selec!one.o p?r:to de callbra(?ao e
. pressione™® ® Use o multimetro e

ajuste o valor no display, confirme o
valor ajustado pressionando @ ever
Mude entre as 4 opc¢bes de calibracdo

£l

pressionando a tecla woor,

2_4mA~ 2_0mA~
Calibracao Calibracéo
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Interface Serial

O transmissor de peso AL7702 possui portas RS232 e RS485, e estes suportam o protocolo
Modbus RTU.

g-S8v
V-S8¥
aNo©
axy
axi

A definicdo do sinal de cada porta do conector da célula de carga € a seguinte:
e 485-B: Envio de dados;
e 485-A: Recepcéo de dados;
o RXD: Recepcédo de dados;
e TXD: Envio de dados.

GND € o terra do RS485, sua utilizagdo pode trazer uma melhora significativa na qualidade da
comunicacdo, principalmente em locais onde possuem uma alta quantidade de ruidos.

Parametros de Comunicacgéo

Padrao:01

N°ID
Alcance: 0-99

Taxa de Transmissao Padrao: 38400

(Baud Rate) Opc¢des: 9600, 38400, 57600, 115200
Padrao: 8-E-1

Fomato de Dados N
Opcodes: 8-E-1, 8-O-1, *-N-1, 7-E-1, 7-O-1

Padréo: Modbus-RTU

Opcodes: Modbus-RTU, r-SP1

Padrdo: AB CD

Opc¢oBes: AB CD (Hi-Lo), CD AB (Lo-Hi)
Padrdo: Sem intervalo

OpcoBes: Sem intervalo, 10ms, 20ms, 60ms

Comunicacéo

Modbus HI-Lo

Intervalo para Envio

13



Conexdo RS485
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Conexao RS232
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N™Mm W

Sx =

c0LLTV
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3. Calibracéao

O transmissor de peso AL7702 possui um sistema de calibrac&o preciso e completo. E
recomendado fazer a calibracdo nos primeiros momentos de uso do aparelho, para ter certeza de
gue as medicBes serdo precisas e conforme o usuario pretende.

O usuario pode definir o valor de zero e a tensédo de ganho pela prépria parametrizacédo do aparelho.
Além de que podemos gravar os valores dos parametros para assim usé-los na calibracdo sem
peso.

Parametros de Calibracao

Parametros de Parametro Descricao
calibracéo
Unidade Opcoes: g; kg; t; Ib Padrao: kg
. Opgdes: 0, 0.0; 0.00; 0.000; ~ .
Ponto decimal 0.0000 Padrédo: 0.00
. 1;2;5; 10; 50 -
Diviséo Padréo: 1
Capacidade méxima < divisdo *100000 Padrao: 10000
Liga/Desliga Cal_ibrac;éo atravé_s da porta
. N ON ou OFF serial quando estiver em
Calibracdo remota ON.
Calibracdo com balanca Pressione ENTER quando
vazia estiver pronto
Calibracs Valor de peso 1
alibragdo com peso
& P Valor de peso 2 O valor do peso por base no
Valor de peso 3 material pesado
Valor de peso 4
Calibragéo do zero Se n&o for possivel, a
Calibrag&o sem peso Calitiragéo do ganho de calibragéo com peso,
tenséo prossiga com os dados
Calibrac&o do ganho de pedidos para calibracdo sem
peso peso.

Calibragcdo do Ponto Zero

Para selecionar o ponto zero quando a balanca estiver vazia:

Peso: 2.100 kg Observacgdes:

Tens&o: 1.843 mV e Abalanca deve estar
vazia antes de
pressionar ENTER.

e A calibracdo do zero sé
pode ser realizada
guando em estavel.

Selecione ENTER para o
peso atual vir a ser Z€ro.

Peso: 0.000 kg e Paraevitar problemasN,

Tensdo: 1.843 mV grave o valor de tenséo
para quando balanca
vazia.

15



Calibracéo de Peso

Para melhorar a resolucédo e precisdo da medicédo, o transmissor de peso AL7702 habilita ao usuario
a opcao de gravar 4 pontos de peso (valor de peso 1-4), e isso pode ser Gtil no momento de calibrar
0 ganho de peso.

Peso: 0.000 kg
Tensao: 0.000 mV

Quando em balanca vazia,
pressione a tecla ENTER para
confirmar o valor de peso 1, o
display mostrara valor O para
peso e tenséo

Adicione os demais valores,

calibrando cada um deles.

A\ 4

Peso: 0.302 kg
Tensao: 1.000 mV

Préximo valor

Pressione ENTER com o peso
na balanca.

Se pressionar a tecla MODE,
pode-se mudar o local do
cursor. Pressionando OPTION,
pode-se editar o nUmero
selecionado.

A 4

Peso: 1.000 kg
Tensao: 1.000 mV

Pressione ENTER para
completar a calibragéo.

A 4

Calibracéo Teorica

N&o € muito recomendado calibracdo sem peso como parametro, mas se for uma condi¢édo urgente,
siga os passos de calibracdo abaixo.

Pressione ENTER em calbiragdo do zero para
Calibracio d ¢ inserir o valor de zero em milivolts
alibragao do ponto 01.843 manualmente, apos isso, coloque o valor em
zero i o . )
milivolts para quando a balanga estiver vazia
(zero). Pressione ENTER para confirmar.

Pressione ENTER em calbiracdo do ganho de
tensdo para inserir o valor manualmente, apos

Callbrag?gncl%og anho de 00.000 inserir o valor gravado para calibragéo,
- pressione ENTER para confirmar.
Pressione ENTER em calbiracdo do ganho do
Calibracio do ganho de peso para inserir o valor manualmente, ap6s
¢ pesog 00.000 isso, pressione ENTER para confirmar.

16



4. Configuracao de Parametros

Lista de Parametros

Quando em pesagem, o usuario pode entrar na interface de parametros ao pressionar a tecla
“MODE”. Ja na interface, o usuario pode mudar de item pressionando “Tare” ou “MODE”, e
pressionar “ENTER” para editar o parametro escolhido.

Parametro de Trabalho

Trabalho

N° do Item Parametro Item do Parédmetro Descricao
Zero quando ligar Padrao: OFF (Opc6es ON/OFF)
Mude se quiser “auto-zero”
quando ligar o aparelho.
Alcance do “zero- Padrado: 0 (Alcance: 0-9d)
tracking” (rastreamento | Hapilite para ter “julgamento”
de zero) automatico de ponto zero se o
peso estiver dentro do intervalo e
do tempo definidos.
Tempo do “zero-tracking” |Padréo: 1.0 (0.0-9.9s)
Hablite para ter “julgamento”
automético de ponto zero se o
peso estiver dentro do intervalo e
do tempo definidos
Intervalo estavel Padréo: 01 (Alcance: 00-99d)
1 Parametro de Acusa estavel se o valor do peso

estabilizar dentro do tempo e
intervalo determinados

Tempo estavel

Padrdo: 1.0s (Intervalo: 0.0-9.9s)

Intervalo de zero

Padréo: 01 (1-%99% da
capacidade méxima.)

Intervalo de zero hablitado

Escala de filtros digitais

Padréo: 0 (Alcance: 0-9)

Quanto maior o valor do filtro,
mais estavel o peso.

Escala de filtro de
estabilidade

Padréo: 0 (Alcance: 0-9)

Filtro para ter a establizacdo, em
conjunto com o filtro digital.

Taxa de amostragem AD

Padrdo: 120 vezes/s (Opc¢des:
120/140/480 vezes/s)

17




Calibracéao

N° do ltem

Parametro

Item do Parametro

Descricao

Calibracao

Umidade

Ponto Decimal

Divisao

Divisao

Méax. Capacidade

Calibracdo remota
ON/OFF

Calibracdo com peso

Calibracdo sem preso

Parametros de calibracao

Parametros de Comunicacgéo

N° do Item Paréametro Item do Parédmetro Descricédo
Configuragdo de parametros
RS232 R232/RS485:
Parametro de Incluindo: N°ID, baud rate,
3 comunicagéo formato de dados, protocolos de
comunicacdo, MODBUS Hi-Lo,
RS485

intervalo de transferéncia (r-
Cont mode)

Parametros de Controle

N° do Item Parametro Item do Parametro Descricdo
. Modo de controle Modo de controle de peso
4 Parametros
de controle

Configuracéo de
parametros

Controle de configuracdo de
parametros

Parametros de Analdgicos

de analodgicos

N° do Item Parametro Item do Paradmetro Descricdo

Para selecionar modo de saida

Modo de trabalho .
analdgica

. - O valor é mostrado se o valor
Valor de saida minima .
A analdgico é menor
5 Parametros

Valor de saida para zero

O valor analégico quando peso
€ igual zero

Saida para maxima
capacidade

O valor analdgico coincide com
o valor de capacidade méaxima

Valor maximo de saida

O valor é mostrado se o valor
analdgico é maior
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Definicdo de I/O

Teste de I/O

N° do Item Parametro Iltem do Parametro Descricao
6 Definicdo de Definir portas de entradas e
I/O saidas
N° do Item Parametro Iltem do Par@metro Descricao
7 Teste de I/O Teste da porta de entradas e

saidas

Informacgdes do sistema

N° do Item Parametro Item do Par@metro Descricao

Senha de protecao para

Senha pardmetros ou mudanca de
senha

. Mudar linguagem

Linguagem A "
(Chinés/inglés)
O transmissor ira bloquear a
tela automaticamente se ndo

Blogueio de tela hpuver nenhuma operacéo

automatico em determinado tempo

8 System info (Opcdes: OFF, 1min, 2min,

5min, 10min)

Versdo Informa a vers&o no display

Informacéo da

Informa a versao da uUltima

compilacao compilacao
Teste das luzes para ver se
Teste ndo ha nenhum dano a tela

ou ao indicador de luz
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Entrada de Dados

A mudancga ou entrada de parametros pode ser feita através de 4 passos.

Mudanca de parametros: Funcdes -> TARE-Mover para cima; MODE-Mover para baixo; ENTER-

Confirma.

2. Zero tracking range

parémetros e os selecione
pressionando ENTER.

Com TARE ou MODE, mude os

\ 4

1.Power-up zero

2. Zero tracking range

completar as configuracoes.

Pressione ENTER para salvar e

0: O

1: ON
Selecione TARE ou
MODE para alternar
entre as opgodes.

0: OFF

Entrada de valor em algum parametro: TARE-Adiciona um ao valor; MODE-Muda a posicao;
ENTER-Confirma. Por exemplo:

1. Zero tracking time

2. Stable range

parametros e os selecione
pressionando ENTER.

Com TARE ou MODE, mude os

\4

Pressione TARE para

1.0
Pressione MODE
para mudar
posicéo.

A
1.0

escolher valor, e pressione <
ENTER para confirmar.
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5. Parametros de Controle

Modo Parametro Descricao

Valor inicial: ON
Se o sinal de saida permaneceu estavel.
Valor inicial: 0

Resolugédo de saida estavel

Duragdo minima Faixa de operacao: 0-99.9s
Valor inicial: 0
Vaélido quando o
valor do peso atual
Limite Superior/Inferior | Valor de limite superior € maior que o
Valor de Limite
Superior. Limite médio:
Limite inferior < Peso atual <
Valor inicial: 0 Limite Superior
Vaélido quando o
Valor de limite inferior valor do peso atual
€ maior que o
Valor de Limite
Inferior.
Resolucédo de saida Valor inicial: ON
estavel Caso defina o ponto de
saida estavel.
) Duragdo minima Valor inicial: 0
SetPoint 1 . ~ .
) Faixa de operagdo: O-
L . SetPoint 2 09.9s
Definicdo de SetPoint ) :
SetPoint 3 Condicbes de Padr&o: Maior ou igual
SetPoint 4 comparagao )
OpcoOes: Maior ou igual
(2), Menor ou igual (=) e
Dentro ou Fora de
Alcance.

Nota: o valor de limite superior deve ser maior que o de limite superior, por exemplo:

1. Selecione o parametro “Limite Superior/Inferior”, e colque a seguinte configuracéo:
e Saida em “ON”
e Duragéo minima: 2s,
e Limite superior: 1000
e Limite inferior: 500

2. A definicdo dos médulos de peso:
e OUTLI: Limite superior
e OUT2: Limite médio
e OUTS3: Limite inferior

3. Antes do peso ser estavel, o interruptor permanece com o estado anterior a mudanca de
peso; quando o peso fica estavel, se a corrente da carga for maior que 1000, a saida OUT1
€ valida. Num tempo efetivo de 2s, se a corrente da carga for reduzida para 800, a saida
OUT1 permanecera valida por 2s.
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6. Definicao das I/O’s

O AL7702 é equipado com 2 entradas e 3 saidas, ambas com livres definicdes.

Parametros das Entradas/Saidas

Parametro Pardmetro Descricao
0: nada definido
1: zero
2: tara Quando a porta estiver com
IN-1 _ - , uma funcgéo definida e se o
IN-2 3. hab!I!ta SetPo!nt 1 sinal na entrada for valido, a
4: habilita SetPoint 2 fungéo serd executada
5: habilita SetPoint 3
6: habilita SetPoint 4
0: nada definido
1: estavel
2: execesso de peso
OUT-1 s SetPOfnt L Quando a porta estiver com
OUT-2 4. SetPoint 2 uma fungéo definida, tera a
5: SetPoint 3 funcéo correspondente em
OUT-3 - acao
6: SetPoint 4 ’
7: limite superior
8: limite médio
9: limite inferior

Teste das Entradas/Saidas

O objetivo desse teste € checar se as ligagdes nas conexdes estdo corretas.

Definicdo das Entradas e Saidas:

Parametro Descricao
Padrdo: OFF
IN-1 Conecte corretamente 0 componente que provera o
sinal de entrada. (24Vcc). Quando o sinal de entrada
IN-2 for valido, e a porta parametrizada exibir “ON”,
significa que a ligacao esta correta. Se as portas de entrada e saida
néo estiverem acionando de
ouT-1 Padrio: OFF acordo com os valores definidos,
verifique se as ligagcbes e
Conecte corretamente o componente que efetuara a alimentacdes estdo corretas
OUT-2 passagem do sinal. (24Vcc). Pressione ENTER e '
mude o par@metro para ON. A luz indicadora deve
acender ao mesmo tempo, isso significa que esta
OuUT-3 conectado corretamente.
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7. Gerenciamento de Senha

A funcédo de senha serve para proteger os parametros do indicador e também para habilitar
mudancas nos mesmos. Com o parametro “senha” em ON, deve ser inserida a senha para entrar na
secao de alteracao dos parametros.

Nota: A senha inicial € 000000.

Parametro Descricao
Opcdes: ON ou OFF
Para utilizar do parametro senha altere para ON.

Senha

1. Coloque a senha atual;
Mudanca de senha 2. Insira a nova senha;
3. Insira a nova senha novamente.

23



8. Comunicacao

AL7702 é um transmissor de peso que disponibiliza os meios fisicos de comunicacao RS232 ou
RS485. Suporta o protocolo Modbus-RTU.

Protocolo Modbus

Cada byte de 8 hits da mensagem é dividido em 2 partes de caracteres hexadecimais de 4 bits para
transmitir em cAdigo binario.

Funcéo dos Cédigos

Fucr(lj%ailgodsos Definicdo Descricéo
03 L& registro
06 Escreve Unico registro
16 Escreve multiplos registros Registradores duplos
01 L& a bobina
: Unidade: Bit
05 Escreve na bobina

Respostas dos Cédigos de Excecao

Fucrzjg(jaitgodsos Definicao Descricdo
02 Endereco de dados ilegal | Significa que endereco dados recebido é
ilegal.
03 Dados ilegais Os dados escritos sdo ilegais.
04 Falha Transmissor O transmissor falhou enquanto operava.

Tabela de Enderecos

Endereco do | Endereco do

CLP visor LAl

Leitura de registradores (codigo de funcédo: 0x03)

40001 0000

Valor do peso atual (simbolizado por 4 bits)
40002 0001

DO: Estavel

D1: Ponto zero

D2: Simbolo

D3: Sobrepeso
40003 0002 D4: Peso maximo

D5: Peso minimo
D6: Tensdao maxima
D7: Tensao minima
D8: Milivolt estavel
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D9: Peso liquido

40004 0003
Valor peso bruto

40005 0004

40006 0005 L
Valor peso liquido

40007 0006

40008 0007
Valor da tara.

40009 0008

40009~40015 | 0009~0014 |Reservado (permitido ler valor: 0)

DO: Sobre alcance quando zerar.
D1: Instavel quando zerar.
D2: Sobrepeso quando zerar.
D3: Calibracéo instavel do zero.
D4: A tenséo do zero é muito alta.
D6: A tensdo do zero € muito baixa.

40016 0015 .
D7: O ganho da tensdo € muito grande.
D8: O ganho da tenséo é muito baixo.
D9: O peso da entrada esta errado.
D10: Resolugéo da calibragdo é muito baixa.
D11: O ganho anterior foi calibrado.
D12: Nenhum peso foi calibrado

40017~40020 | 0016~0019 |Reservado (permitido ler valor:0)

Leitura e escrita

(Cdodigo da funcéo de escrita: 0x06, 0x10; Cédigo da funcédo de leitura: 0x03)
Unidade:
40021 0020 nidade
0:g, 1:kg, 2:t, 3:lb
Ponto decimal:
40022 0021
0: 0, 1: 0.0, 2: 0.00, 3: 0.000. 4: 0.0000
Divisor:
40023 0022 v
1/2/5/10/20/50
40024 0023 Méaxima capacidade:
40025 0024 Méx. capacidade < divisor*100000
40026 0025 Zero calibrado com peso:
Escreva 1 e calibre o ponto zero com valor do peso atual, é-
40027 0026 se o valor absoluto em mV vindo da célula de carga utilizada.
40028 0027 Ponto 1 da calibragéo do ganho de peso:
40029 0028 0 < valor do peso < max. capacidade
40030 0029 Ponto 2 da calibracéo do ganho de peso:
40031 0030 1 < valor do peso < max. capacidade
40032 0031 Ponto 3 da calibragéo do ganho de peso:
40033 0032 2 < valor do peso < max. capacidade
40034 0033 Ponto 4 da calibragdo do ganho de peso:
40035 0034 3 < valor do peso < max. capacidade
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Zero sem calibracéo de peso:

40036 0035 Entrada em zero milivolts
Faixa de gravacéo (carga de célula: 3mV/V, alcance 0-
12.000V):
40037 0036 Leia a calibracdo do ponto zero em milivolts
40038 0037 Calibracao do ganho sem peso:
Coloque o ganho em milivolts
40039 0038 (0.000 < milivolts < 15.000mV) Escreva em sequéncia
- — para completar a
40040 0039 Calibracdo do ganho sem peso: calibragéo.
Valor de ganho de peso < max.
40041 0040 capacidade

40041~40050 | 0041~0049 |Reservado (Permitido ler o valor: 0)

Zera automatico quando é energizado:

40051 0050 0: OFF
1: ON

40052 0051 Faixa de rastreamento do ponto zero (1-9d)

40053 0052 Tempo de rastreamento do ponto zero (0-9.9s)

40054 0053 Alcance de estabilizacéo (1-9d)

40055 0054 Tempo de estabilizag&o (0-9.9s)

40056 0055 Faixa zero (0%-99%)

40057 0056 Parametro do filtro digital (0-9)

40058 0057 Nivel do filtro de estabiliza¢&o (0-9)

40059 0058 Taxa de amostragem AD:

0:120 vezes/s, 1:240 vezes/s, 2:480 vezes/s

Modo de controle:
40060 0059 0: Limite maximo e minimo
1: Ponto estabelecido

40061~40070 | 0060~0069 | Reservado (Permitido ler o valor: 0)

Se estiver estavel antes da saida
40071 0070 0: OFF
1: ON
40072 0071 DUraQéO minima (0'9995)
40073 0072 Modo de Ilr,nlte maximo e
Valor do limite méximo (0-99999) minimo
40074 0073
40075 0074
Valor do limite minimo (0-99999)
40076 0075

40077~40080 | 0076~0079 | Reservado (Permitido ler o valor: 0)

40081 0080 Ponto predefino 1
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E estavel? (0: N&o, 1: Sim)

Ponto predefino 1

40082 0081 - ~
Tempo minimo de duragdo (0-999: 0-99.9s)
Condicdes de comparacao do ponto predefinido 1
0: maior ou igual a
40083 0082 1: menor ou igual a
2: dentro do alcance
3: fora de alcance
40084 0083
Ponto predefinido 1, valor predefinido 1
40085 0084
40086 0085
Ponto predefinido 1, valor predefinido 1
40087 0086
40088~40090 0087~0089 Reservado (Permltldo ler o valor: 0)
40091 0090 I?onto' predeflnld? 2 .
E estavel? (0: N&o, 1: Sim)
40092 0091 Ponto pre,d(.aflnldo 2 )
Tempo minimo de duracgéo (0-999: 0-99.9s)
Condic¢des de comparacéo do ponto predefinido 2
0: maior ou igual a
40093 0092 1: menor ou igual a
2: dentro do alcance
3: fora de alcance
40094 0093
Ponto predefinido 2, valor predefinido 1
40095 0094
40096 0095
Ponto predefinido 2, valor predefinido 2
40097 0096
40098~40100 | 0097~0099 | Reservado (Permitido ler o valor: 0)
P fini
40101 0100 , onto’ prede |n|d? 3 _
E estavel? (0: N&o, 1: Sim)
40102 0101 Ponto prefﬂ(_eflnldo 3 )
Tempo minimo de duracgéo (0-999: 0-99.9s)
Condicdes de comparacéo do ponto predefinido 3
0: maior ou igual a
40103 0102 1: menor ou igual a
2: dentro do alcance
3: fora de alcance
40104 0103
Ponto predefinido 3, valor predefinido 1
40105 0104
40106 0105 Ponto predefinido 3, valor predefinido 2
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40107 0106
40108~40110 0107~0109 Reservado (Permltldo ler o valor: 0)
40111 0110 If’onto’ predeflnlijo 4 |
E estavel (0: No, 1: Sim)
40112 0111 Ponto pre,d(.aﬂno 3 )
Tempo minimo de duracédo (0-999: 0-99.9s)
Condicdes de comparacéo do ponto predefinido 3
0: maior ou igual a
40113 0112 1: menor ou igual a
2: dentro do alcance
3: fora de alcance
40114 0113
Ponto predefinido 4, valor predefinido 1
40115 0114
40116 0115
Ponto predefinido 4, valor predefinido 2
40117 0116
40118~40120 | 0117~0119 |Reservado (Permitido ler o valor: 0)
Se escrever 2 no endereco
40123 0122 Definir OUT-1 0120 (IN-1), significa
definir a entrada IN-1 com
40124 0123 Definir OUT-2 a funcéo tara.
40126 0125 Teste de estado
Escreva 1 no endereco
40127 0126 Teste de entradas 0125 para entrar no modo
- de entrada/saidas
40128 0127 Teste de saidas
40129~40150 0128~0149 Reservado (Perm|t|d0 ler o valor: 0)
40151 0150 Zera/ Limpa tara Leitura e escrita dos
enderecos
Escrever: 1
40152 0151 | @ .
Leitura: O
40153 o152  |EstadoIN-1
40154 0153  |EstadolIN-2
Somente leitura de
40155 0154 Estado OUT-1 enderegos
40156 0155 Estado OUT-2 1: Estado Yalld.o
2: Estado invalido
40158 0157 Estado do ponto predefinido 1
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40159 0158 Estado do ponto predefinido 2

40160 0159 Estado do ponto predefinido 3

40161 0160 Estado do ponto predefinido 4

40164 0163 Estado limite minimo

Leitura e escrita
(Codigo da funcao de escrita: 0x06, 0x10; Codigo da funcéo de leitura: 0x03)

00000 0000 Zera/Limpa tara Leitura e escrita dos

enderec¢os
Tara .

00001 0000 Es.crever. 1
Leitura: O

00013 0012 Estado OUT-3

- Somente leitura de

00014 0013 Estado ponto predefinido 1 enderecos

00015 0014 Estado ponto predefinido 2 1: Estado Ya“fj_o
2: Estado invalido

00016 0015 Estado ponto predefinido 3

00021 00020 Estado ponto predefinido 4

00022 00021 Estado limite maximo

00023 00022 Estado limite médio

00024 0023 Estado limite minimo

00025~00032 | 0024~0031 |Reservado (Permitido ler o valor: 0)
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