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Condicdes Gerais de Fornecimento

Nenhuma parte deste documento pode ser copiada ou reproduzida em qualquer forma sem o prévio
consentimento por escrito da Altus Sistemas de Automacédo S.A. que se reserva o direito de efetuar
alteracdes sem aviso prévio.

Conforme o Cédigo de Defesa do Consumidor vigente no Brasil, informamos a seguir aos clientes
que utilizam nossos produtos, aspectos relacionados a seguranca pessoal e instalacdes.

Os equipamentos de automacao industrial fabricados pela Altus sédo fortes e confidveis devido ao
rigoroso controle de qualidade ao qual sdo submetidos. No entanto, qualquer equipamento
eletrénico de controle industrial (controladores programaveis, comandos numeéricos, etc.) pode
danificar as maquinas ou processos por eles controlados, se houverem componentes defeituosos
e/ou quando ocorrer um erro de programacao ou instalagao. Isso pode até mesmo colocar vidas
humanas em risco.

O usuério deve considerar os possiveis efeitos dos defeitos, assim como fornecer instala¢des
externas adicionais, por razfes de seguranca. Esta preocupagdo é maior em situacdes de
comissionamento inicial e testes.

Os equipamentos fabricados pela Altus ndo expdem diretamente 0 meio ambiente a risco, uma vez
gue eles ndo emitem qualquer tipo de poluente durante sua utilizacdo. No entanto, no que diz
respeito ao descarte dos equipamentos, é importante salientar que a eletrénica interna pode conter
materiais prejudiciais a natureza quando descartados inadequadamente. Portanto, recomenda-se
gue no momento do descarte este tipo de produto seja sempre encaminhado para plantas de
reciclagem, as quais garantirdo o correto gerenciamento dos residuos.

E essencial ler e compreender a documentac&o do produto, tais como manuais e caracteristicas
técnicas antes da sua instalagao ou utilizacéo.

Os exemplos e os nimeros apresentados neste documento sdo apenas para fins ilustrativos. Devido
a possiveis atualiza¢des e melhorias que os produtos podem apresentar, a Altus ndo assume
gualquer responsabilidade pela utilizacdo destes exemplos e figuras em aplicagfes reais. Eles
somente devem ser usados para fins de treinamentos de usuario, assim como para ganhar mais
experiéncia com os produtos e suas caracteristicas.

A Altus garante seus equipamentos conforme descrito nas Condi¢cdes Gerais de Fornecimento,
anexado as propostas comerciais.

A Altus garante que seus equipamentos funcionem de acordo com as instrugdes contidas nos seus
manuais e/ou caracteristicas técnicas, ndo garantindo, entretanto, o sucesso de qualquer tipo
especifico de aplicacdo do equipamento.

A Altus ndo fornece qualquer outra garantia, direta ou implicita, principalmente quando os clientes
finais estdo lidando com terceiros.

As solicitagBes para obter informagdes adicionais sobre o fornecimento, caracteristicas do
equipamento e/ou quaisquer outros servigcos da Altus devem ser feitos por escrito. A Altus ndo se
responsabiliza por fornecer informacdes sobre seu equipamento sem uma requisi¢cao formal.
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6. DIMENSAO




1. Descricao Geral

O transmissor de peso ALT-X1 é especialmente projetado para transmissédo de peso em campos
industriais. Este indicador tem certas caracteristicas como pequeno volume, varios comandos de
comunicacao, desempenho estavel, facil operacao e praticidade.

Funcdes e Caracteristicas
A seqguir algumas caracteristicas relacionas ao ALT-X1.
e Involucro em aco inox;
e Suporte para trilho DIN;
e Aplicavel a todos os tipos de célula de carga anal6gica;
e Varios niveis de filtro digital;
e Zero - tracking automatico;
e Calibracdo com e sem peso;
e Interface de comunicacéo serial: RS232 e RS485;

e Opcbes com diferentes interfaces de comunicacéo Ethernet, dentre elas MODBUS/TCP,
EtherNet/IP ou PROFINET;

e Calibracao com valor tedrico;

e Calibracdo remota via interfaces de comunicacao;
e Funcéo impressao;

e Arquivos EDS e GSD para importacao;

e 2 portas Fieldbus para topologia em Anel;




Visualizagcéo Isométrica

Conector da
alimentacao

RS485/RS232

Conector de
célula de carga

Indicador de
alimentacao

N\ | — A

Indicador de estado Teclado COoMmo

LEDs Indicadores de Estado
e ZERO: Acende quando o valor em milivolt atual esta préximo do zero configurado;

e STAB: Acende quando o valor do peso estéd dentro do intervalo de deteccdo de movimento
durante o tempo de deteccdo de movimento.

e G/N: Peso bruto/peso liquido, pisca quando o display demonstra um novo peso.

e COM: Indicacao de comunicagdo. Apds a comunicacao via serial ou ethernet for um sucesso,
este LED ficara piscando intermitentemente. Pode ser configurado a partir do parametro F1.8
para indicar o peso liquido no display.

Teclado

O ALT-P1 tem 6 teclas funcionais e duas formas de pressiona-las, lenta e rapida. A sua diferenca
esta explicada na tabela abaixo.

Simbolo Descricao
Cima:
. Pressione para voltar a um parametro anterior nos menus. Pode ser usado também para
mudar o valor de determinado dado.
Baixo:
Quando o display esta demonstrando peso bruto, o usuéario pode colocar a tara. Se esta
- demonstrando peso liquido, o usuario pode remover a tara. Também usado para mover

ao proximo parametro ou mudar o valor de determinado dado.
Se pressionado lentamente troca entre a tela de peso liquido e peso bruto.

Esquerda:

Quando o display esta demonstrando peso bruto, o usuério pode checar o valor da tara
configurada. Também usado para mover entre parametro ou ir para posi¢do anterior do
caractere de determinado dado.

Se pressionado lentamente na tela de peso bruto, o usuério é redirecionado para
configurar um valor pré-definido de tara.

Direita:
. O usuéario pode mandar o comando de imprimir. Também usado para mover entre
par&metro ou ir para posicdo seguinte do caractere de determinado dado.

Se pressionado lentamente manda o comando para imprimir uma linha em branco.




ENT:

m Usado para confirmar a operacéo atual.

Se pressionado lentamente mostra a versao de firmware.

ESC:

Quando o display estd demonstrando peso bruto e a balanca esta estavel, configura o
E valor em milivolt atual como zero. Também usado para retornar ao menu anterior.

Se pressionado lentamente na tela de peso bruto, faz uma calibracéo rapida do valor
entendido com zero.

Especificacdes Técnicas

Comum
Tenséo de alimentacgao 24 Vdc = 5%
Temperatura de trabalho -10~40°C
Temperatura de trabalho certificado | -20~60°C
Méximo de umidade 90%R.H
Energia consumida 5W

Dimenséo 131x111,4x32 (mm)
Display 128*32px 0,91” OLED branco
Exibicdo de sobrecarga Weight over range

Preciséo de exibi¢céo

1/999.999

Ponto decimal

0, 0.0, 0.00, 0.000, 0.0000

Teclado 4 teclas sonoras em mecéanica de aluminio
IEC 61326-1
CE — 2014/30/EU (EMC)
Normas OIML R76 — Accuracy class Il

C € oy

Requisitos para célula de carga

Excitacdo da célula de carga

5V, 200mA (MAX)

Capacidade de conexao

1 interface onde podem ser conectadas até 8 células de carga de 350Q,
sensibilidade de 1mV/V, 2mV/V e 3mV/V

Sensibilidade de entrada

0,01uv/d, 0,5uVv/d

Impedancia de entrada 10MQ
N&o linearidade 0,01% F.S.
Desvio de ganho 10PPM/°C

Conversao A/D

24-bit Delta-Sigma

Velocidade de conversao A/D

50; 60; 100; 120; 200; 240; 400; 480; 800; 960 (SPS)




Comunicacgéo

ALT-X1-ETHERNET/IP

ALT-X1-MODBUS/TCP

ALT-P1-PROFINET

Numero de portas 3 3 3
Interfaces RS485, RS-485/RS232, | RS485, RS-485/RS232, | RS485, RS-485/RS232,
Ethernet Ethernet Ethernet
Protocolos Modbus-RTU, Modbus-RTU, Modbus- .
Ethernet/IP TCP Modbus-RTU, Profinet
Velocidade 1200 a 115200 bps 1200 a 115200 bps 1200 a 115200 bps

Formato de dados

8N1, 8E1, 801, 7E1,
701

8N1, 8E1, 801, 7EL1,
701

8N1, 8E1, 801, 7E1,
701




2. InstalacOes e Ligacoes

Antes da instalacdo, recomenda-se realizar uma cuidadosa inspecéo visual do equipamento,
verificando se ndo ha danos causados pelo transporte. Certifique-se de que todos os componentes
solicitados estdo em perfeitas condicdes. Em caso de defeitos, informe a companhia transportadora
e o representante ou distribuidor Altus mais préximo.

Conexao da alimentacéo

O indicador de peso deve ser devidamente alimentado com uma tenséo de 24Vdc, como a imagem
a seguir:

Ligacéo da célula de carga

O ALT-X1 permite a ligacdo das células de carga com 6 ou 4 fios. Quando usada a célula de 4 fios é
necessario efetuar a interligagé@o entre os bornes de excitagéo positiva (EX+) com sensor positivo
(SN+) e excitac@o negativa (EX-) com sensor negativo (SN-). A definicdo dos sinais da célula de
carga em cada porta dos conectores é a seguinte:

Portas EX+ SN+ EX- SN- SIG+ SIG- Blindagem
6 fios EX+ SN+ EX- SN- SIG+ SIG- Blindagem
4 fios EX+ EX- SIG+ SIG- Blindagem

A defini¢do do sinal de cada porta do conector da célula de carga é a seguinte:
e EX+: Excitagdo positiva
o EX-: Excitag&o negativa
e SN +: Sentido positivo
e SN-: Sentido negativo
e SIG +: Sinal positivo

e SIG-: Sinal negativo




Célula de
carga

EX

SN |
S16+)

SiG
BLINDAGEM

Alguns pontos devem ser levados em consideracgdo a ligacao as células de cargas, estes sao:

Devido a sensibilidade nas saidas de sinal analégico da célula de carga, utilize um cabo
blindado e o mantenha separado de outros cabos, principalmente os de tenséo alternada.

Células de 4 fios sdo adequadas para curtas distancias, temperatura estavel e baixa preciséo.
Ja para altas distancias e grande necessidade de precisdo utilize uma célula de 6 fios.

Caso pretenda aplicar células de carga em conjunto, sua sensibilidade (mV/V) deve ser a
mesma.

Tabela de codificagdo de fios de células por fabricantes

Borne Instrﬁrlrfgntos HBM AEPH WM
EX+ Vermelho Azul Vermelho | Vermelho
EX- Preto Preto Preto Preto

SIG+ Verde Branco Verde Verde

SIG- Branco Vermelho Branco Branco
SN+ Amarelo Verde
SN- Cinza Cinza

SHLD Malha Malha Amarelo Amarelo

Interface Serial

O ALT-X1 disponibiliza uma porta serial RS485 e uma RS485/232.

COMO: porta serial padrdo RS485

como

A A




e COM1: porta serial padrdo RS485/232

r—-COM1-—-I
EE 2 <a

[s[olslss]

As imagens abaixo ilustram as duas formas de conex&o, uma para RS485 e outra para RS232. GND
€ o terra do RS485, sua utilizagdo pode trazer uma melhora significativa na qualidade da
comunicagdo, principalmente em locais onde possuem uma alta quantidade de ruido

Conexao RS485

lossjuisuelaj

@
wopeindwo))

GND

1ossusuel]

Conexao RS232

ou
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XD

s

690 Jo122u0)
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6Z29Q J0308u0d

RXD 3

Jossiwsuel |

GND 5

-
i/

Computador
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3. Parametros

MENU
]
: N : ' l 1
P 4Axx :
1xx Basic - 3xx Aplication S 5xx M:?unten.ance
Configuration 2xx Weight & CAL Configuration Communication Configuration
Parameters
J
) )
() ) S
.
— 11x Zero Cfg 21:0\:anﬁht —1 31xx APP Mode —  41xx COMO 51xx Language
—
—
)
) ) S
)
| 12xTareCfg 22x Zero CAL —1 32xx Input Cfg | 42xx COM1 52xx 1/O Test
—
—
)
) ) S
)
| 13xSTAB& 23xWeight CAL| [ >P* QUYL 1L 430 com2 53xx COM Test
TrZero g
— M — \ ) —
) )
) ) S
54xx
34xx 44xx Ethernet
14x FIR & || ||
Sample 24x Theory CAL Application Cfg Screensleep
—
—
) )
) ) S
.
| 15xInput 25x CAL Correct 35x PWD & | 45xx Analog 55xx Edit Logo
Range Reset
— —
) )
) —_—
56xx Analog
| 16xPWD & 26x Flowrate — 46xx Print Edit CAL
Reset
— — \ ) —
)
) —_—
57xx System
27XRZ\SAe/tD & — 47xx Bluetooth Info
—
—— )
)
)
48x PWD & 58xx PWD &
Reset Reset
—
—
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Selecdo de Parametro

® ([ >
0. 000 1xx BasicCfg Bl I/ | 2xx Weight&CAL >
? 8 11x ZeroCfg v 21x Wt.Format V¥
@ O

1xx Basic Cfg >
12x Tare Cfg v

2xx Weight&CAL
22x CALZero Vv

E v

[m Tare Cfg :] 2xx Weight&CAL >
121 Remote Tare 23x CALWeight ¥

|®

121 Remote Tare
v START

Exemplo de selecéo
O diagrama a seguir da um exemplo de como parametrizar o “power reset range” de 49% para 30%.

(ent) N\ —~
1xx BasicCfg © o 11x Zero Cfg > &) 111 PWR-On Zero w 111 PWR-On Zero
11x Zero Cfg v 111 PWR-OnZero ¥ " » 49% > 39%

J@

e Apds a parametrizagdo estar completa, aperte a tecla 111 PWR-OnZero
ENT e aparecera a mensagem “operation success” > 39%

e Quando terminar de colocar valor em algum =
parametro, pressione ESC para sair. l(g

111 PWR-On Zero
= 30%

12



Lista de Parametros

S Valor o
ID Definicao Padrio Descricao
11x Zero Cfg
Range : 0~99%
111 PWR-On Zero 20 Quando em 0 desativa o PWR-On Zero, caso contrario, reinicia
de acordo com o valor padrao.
Quando selecionado ON, o processo de zeramento pode ser
continuado pela porta de comunicacao.
112 Remote Zero On . W N e
Se selecionado “OFF” a porta de comunicagao nao pode ser
reiniciada.
113 Zero Range 20% Range : 1~99%
12x Tare Cfg
121 Remote Tare On Range : ON; OFF
122 Tare Record Off Range : ON; OFF
123 NetSign COR Off Range : ON; OFF
124 Preset Tare 0 Range : O~range
13x STAB & TrZero
Range : 0~99
Quando o parédmetro estd em 0, ele desativa a fungdo STAB e 0
131 STAB Range 1 marcador de peso STAB continua funcionando.
Quando o parametro ndo estd em 0, o peso fica estavel se o
range de variacdo de peso ndo é maior que a leitura fracionaria
definida durante o tempo de estabilizacéo
Range : 1~5000ms
132 STAB Timer 1000ms | se o range de peso nao exceder o STAB range durante certo
tempo a ser definido, entdo o peso fica estavel.
Range : 0~9d
Desliga o rastreamento de zero quando o parametro esta em 0.
133 TrZero Range 1d Quando o parametro ndo est4 em 0, a mudanca de peso é menor
que o tempo de rastreamento do zero, o sistema ira
automaticamente rastrear zero.
Range : 0~5000ms
134 Trzero Time 1000ms |Durante o tempo de rastreamento, se a r_nudang.a,de peso é
menor que o range de rastreamento, 0 sistema ira
automaticamente rastrear a posi¢ao do zero.
14x FIR & Sample
Range : 0~9
141 Digit-Filter 4 Quanto maior o nimero setado, maior vai ser a intensidade do
filtro e seu também o tempo de resposta
Range : 1~99d
142 Adv. Filter 00 g , o
Quando em 0 o filtro de estabilizagcéo
143 AD Sample 200 Range : 50; 60; 100; 120; 200; 240; 400; 480; 800; 960 SPS
15x Input Range
Range : 0-5mV; 0-10mV; 0-15mV, -5-5mV; -10-10mV; -15-15mV.
151 Input Range 0-10mV Ajusta a aql_Jisi(;éo de sir_1a~l de_ acordo_com 0 range de entrada
para garantir que a medicao fique mais precisa
(Somente em unipolaridade com uma célula de carga de 2mV/V)

13




16x PWD & Reset

161 Reset Basic I Restaura os parametros para as configuracdes de fabrica.
Quando acionado, os parametros basicos podem ser alterados

162 Remote Edit ON através da porta de comunicacdo. Se nédo, a porta de
comunicacao somente podera ler os valores.

163 PWD. Protect OFF Range : ON; OFF

164 PWD. Edit 000000

14




Parametros de Calibracéao

Quando o transmissor de peso ALT-X1 e qualquer parte do seu sistema de peso ser alterado ou
guando os parametros ndo atendem a aplicacdo e também devem ser alterados, existe a
necessidade de calibrar o visor do transmissor de peso.

S Valor o
ID Definicéo Padrio Descricao
21x Formato de Peso
211 Unit Kg Range : t; kg; g; Ib
212 Decimal Range : 0; 0.0; 0.00; 0.000; 0.0000
213 Division Range : d=1, d=2, d=5 d=10, d=20, d=50, d=100, d=200, d=500
Normalmente o range maximo do transmissor de peso também é
214 Full Scale 100000 |°© da célula de carga. ,Que_m_do esse valor é ultrapassado_, uma
mensagem de aviso € exibida para que o operador esteja ciente
da sobrecarga da célula de carga.
22x CAL Zero
221 Auto Capture | Ap0s zerar a escala, pressione o botdo “OK” e defina o estado para 0.
222 Key In mV Manualmente insira o valor de tensdo que corresponde ao zero.
23x CAL Weight
231 Weight CP1 _
232 Weight CP2 Calibra os p(.)nto.s de peso. .
233 Weiaht CP3 Quando o primeiro ponto for calibrado os outros pontos retornaram ao padréo
_g de fabrica (o padréo é 10.0000mV, 10000kg)
234 Weight CP4 Se o ponto de marcacao € 1, os pontos de marcagédo de 2 a 5 serdo zerados.
235 Weight CP5
24x Theory CAL
241 LC mV/V 2 0000 A §ep5|bllldade real_ d;;_l célula de ,cgrga,'4 pontos decimais, a
média entre a sensibilidade de varias células de carga.
242 LC Capacity 100000 O range rea_l da célula da carga, se tl\{er mais de uma célular de
carga, considera-se a soma da capacidade delas.
243 Use T-Cal OFF |range: ON;OFF »
Ativa a calibragdo com valores tedricos
25x CAL Correct
Ap6s a calibracao, se o zero estiver correto e 0 peso estiver com algum tipo de
desvio, esse parametro servird para corrigir.
O calculo do valor a ser inserido:
251 Correct Coef . . . . . .
Imagine que o valor do transmissor de peso € A e B € o valor que foi pesado é
B, o coeficiente de coesédo pode ser encontrado seguindo a férmula:
A = (Peso Real x Coeficiente de Correcédo) / B
26x Flowrate
. Range: 0.500-60.000s
261 SampleWindow 1.000s . . L
Define o intervalo de tempo de aquisi¢édo para calculo do flowrate.
Range: 0-999999
262 Max Flowrate 10.000 | Define o valor maximo do flowrate. Para indicacio da saida
analdgica.
263 Flowrate Unit / hour Range : 0-/hour; 1-/minute

15




Define a unidade do flowrate.

27x PWD.&Reset

Restaura para o padrao de fabrica a operacdo de parametros

211 Cal Reset n para a calibracéo (a protecéo de hardware deve estar em OFF)

Range : ON; OFF

Depois de ativado, os parametros de calibracdo podem ser

272 Remote Cal OFF | configurados através da porta de comunicacdo. Caso desativado,
a porta de comunicagéo podera apenas ler os os paramentros
bésicos.

Range : ON; OFF

273 HWD. Protect OFF | A calibracdo n&o é permitida até que o dial code de protecdo de
hardware estd em ON.

Range : ON; OFF

274 PWD Protect OFF Depois de ativado, a fun¢éo de troca de pardmetros necessita de
senha. A troca de estado deste mesmo parametro também
necessita de senha ap6s a mudanca para ON.

275 PWD. Edit 000000

Calibragdo do Ponto Zero

Esta se¢do explica a calibracdo do zero da escala. A calibragédo do zero pode ser feita de forma
automética ou manual. O método automatico deve ser usado quando algum novo equipamento ou
sistema de peso esta sendo implementado.

Automatico

Uma condicao € necessaria para esse método, a escala deve estar estavel. Outra informacao
necessaria é que o display do transmissor de peso apresenta o valor em milivolt.

Apbs limpar a escala, pressione ENT para calibrar o estado atual do zero.

Load cell
voltage

0. 6688mV

Manual

O usuaério precisa que o valor da tenséo esteja em 0 para calibrar o zero.

222 Key In mV

00. 0000mV

Geralmente usado para calibracdo sem peso, o valor guardado pela memdria do produto durante a
calibracé@o de pesos é usado no pardmetro 222.

16



Calibracéo de Peso

Na calibracdo com peso é usado pesos padrées. Suporta calibracdo de 5 pontos, provendo para o
usuario a liberdade para selecionar os pontos de calibracédo de acordo com a suas necessidades.

Método de calibracao individual

A calibracdo do zero precisa ser feita antes desse procedimento.

23x Cal Weight

231 Weight CP1

1. Pressione ENT
2. Coloque a carga na balanca

CAL Weight
2.3267mV
1. Pressione ENT
2. Insira o valor do peso correspondente a carga
Weight CP1 Weight CP1
001000 . OK

Método de calibragdo multiponto
Para a calibragdo com mais de um ponto, alguns detalhes devem ser levados em consideracao:

e O usuério pode selecionar o numero de pontos de marcagdo, como também fazer a
calibracdo em apenas um ponto, a qual ira ser sobreposta apds a calibracdo do primeiro
ponto.

e A calibragdo cross-point ndo € permitida. Por exemplo, para uma calibragéo de 3 pontos é
necessario calibrar CP1, CP2 e CP3. Ndo sendo possivel calibrar CP3 e CP4, invés de CP2
e CP3, ap6s o CP1.

e Na calibracdo de varios pontos, o peso deve ser crescente. Por exemplo, o peso de CP2
deve ser maior que o peso de CP1.
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Calibracao Tedrica

A Calibracéo Tedrica significa que a calibracéo de peso é feita colocando a sensibilidade e o range
da célula de carga.

Ela pode ser feita através de trés passos:

1. |Insira a sensibilidade da célula de carga. Se multiplas células de carga estiverem
conectadas, use a média do valor entre elas.

2. Insira o range total da célula de carga. Se estiver conectado mais de uma célula de carga,
considere o valor somado do range delas.

3. Clique no botao“Use T-CAL”.

) & 1w |
2xx Weight&CAL D — 24xTheoryCAL | @) [ 241 lcmwv
—— e
24X Theory CAL ¥ 241 LC mV/V [ L 2.0000
g 2" ® : Enter connect LC mV/V
” ' ) Y 27N
| 24X TheorycaL o | &9 .| 242 Lc capacity
242 LC Capacity 010000
31 Enter connect LC Capacity
(w)
[ ' > ] (en) f 5
24x TheoryCAL | . 243 Use T-CAL
243 Use T-CAL ‘ START
Set as “START”
Use Theory CAL
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Transferencia de Dados
As interfaces de comunicagéo que o ALT-X1 possui sdo:
e 1 porta RS485 (COMO);
e 1 porta RS232/485 (COM1);
e 2 portas ethernet (NET1 e NET2).

Data-Trans
[ I | | | | I 1
41xx COMO 42xx COM1 43xx COM2 | | 44xx Ethernet 45x Analog | |46xx Print Edit 47 48 PWD &
Bluetooth Rest
( ) ( R ( ) ( ) ( R ( ) i ( R
{411 cOMO ID| |-{421x COMO 1D | |-{431x cOMO 1D | || 441x Protocol | || 451X Analog || |~ 461x 471xDevice || | g1x Reset
Type HeaderlLines Name
|\ J | J | J |\ J J | J | J
( ) ( R ( ) ( ) ( R ( ) ( R
| 412xBaud || | 422xBaud || | 432xBaud || | 442xSend || | 452x | 462x EndLines 472x | 482x Remote
Rate Rate Rate Gap UserMode Password edit
J | J | J |\ J | J | J
( R ( ) ( R ( 1 ( i ) ( ) R )
— 413x Protocol | | 423x Protocol | [ 433x Protocol | — 443x IP Config | 453xLink || | 463x Ticket | 483x PWD.
Data Gap Protect
|\ J | J | J |\ J J | J
( R ( ) ( R ( 1 ) )
| 414xData | 424xData | 434xData | 444x DEST. IP | 464x Content | 484x PWD.
Format Format Format Config
J . J . J |\ J . J
) ( R ( ) ( ) )
| a15x | a2sx | 435x || 445 socket || 465x Print
DwordFormat DwordFormat DwordFormat Lang
|\ J . J . J |\ J
( ) ( R ( ) ( ) )
| 4lexSend || | 426xSend || | 436xSend || | 446xCOM | 466x Header
Gap Gap Gap port Edit
J | J | J |\ J
SR SR
|| 427x || 447x GSD file || 467x Ender
RS232/485 type Edit
- - J
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Parametros das Portas Seriais

S Valor o
ID Definicéo Padrio Descricao

411x COMO ID 01 Range : 01-99

412x Baud rate 38400 |Range : 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200

413x Protocolo Mlgc_lj_tbus Range : Modbus RTU, ModbusAscii, printing

414x | Formato de dado 8-E-1 Range: 8-N-1, 8-E-1, 8-O-1, 7-N-1, 7-E-1, 7-O-1

415x FOB”JV%? dda AB-CD |Range: AB-CD (hi word), CD-AB (lo word)
Range: 0-1000ms

416x Send Gap 20ms | E o intervalo de tempo definido entre os frames durante
comunicacao de dados
Range: RS485, RS232 é opcional

427X RS485/RS232 RS485 N , . . .
Esse paramentro esté apenas disponivel para porta serial 1

Parametros da Ethernet

ID Definicao Valor Padréo Descricao
441x Protocolo Modbus/TCP | O protocolo disponivel é o Modbus TCP
442x Dword mode AB-CD Range: AB-CD (Hi-Lo). CD-AB (Lo-Hi)
Range: 0-1000ms
Quando em modo UDP, os parametros séo visiveis e poderéo
443 Send Gap 1000ms ?rzrrT:Jes:dos para controlar o intervalo de tempo entre os
Os parametros ndo serdo visiveis se outros protocolos forem
selecionados.
444 Configuracdo de 192 168.0.100 Esse parametro ndo sera visivel nenhum equipamento estiver
IP conectado.
445y IP destino 192 168.0.101 :))r;r;i(e):ggdoodtﬁxljpudgsﬁno S0 é visivel quando se usa o
446x COM port 502 Range: 0-65535
Range: Standard edition/Compact edition
447X GSD file type Standard Standard: Usa o GSD original
Compact: Usa verséo a simplificada do GSD

Parametros Analdgicos

ID Definicéo Valor Padréo Descrigao
451x Tipo d,e ;mal 4-20mA Range: 4-20mA,; 0-10V
analégico
4521 Min. Out 0
450% 4522 Zero Out 0 Esse parametro é valido em ambos casos de escolha de sinal
4523 F.S. Out 0 analogico.
4524 Max. Out 0
. . Range: Weight, Flow, GW, NW
453x Link Data Weight , .
Corresponde a forma do peso que sera transmitido
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Parametros de Impresséo

S Valor e
ID Definicao Padrio Descricao
461x Titulo 1 Range: 0-4
462x Rodapé 1 Range: 0-4
463x Margem de impresséo (ticket 5 Range: 0-99
gap)
Range: peso do display, peso liquido, peso bruto,
q taxa de vazdao, peso liquido + tara (duas linhas),
464% Contedo Peso do | neso bruto + taxa de vazo, todas informacdes
display | (peso bruto + peso liquido + tara)
A impressao inclui as unidades
465X Idioma English English, Chinese
4661 Titulo1l | ------m-mm--
ic5 4662 Titulo 2~ | ----m-mme-- .
466X Ed|9ao - E permitido a edi¢éo de 16 caracteres.
do titulo 4663 Titulo 3 | ----eeee-
4664 Titulo4 | -
4671 Rodapé 1 | ------------
Bdicdo | 4672 Rodapé 1 | -----ees ) " -
467X do - E permitido a edi¢éo de 16 caracteres.
rodapé 4673 Rodapé 3 | -
4674 Rodapé 4 | -
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4. Comunicacao

O indicador ALT-X1 possui meios fisicos RS232, RS485 e Ethernet para realizar comunicagdo um
computador. Os protocolos de comunicacdo suportados para portas seriais sdo Modbus RTU,
Modbus ASCII. Os protocolos de comunicac¢do suportados para porta ethernet sdo o Modbus/TCP,
Ethernet-IP e Profinet.

Modbus

O transmissor apenas suporta as funcdes descritas abaixo. Caso seja enviado outras fungdes, o

transmissor nao ira responder.

C?d'gq ke Definicéo Descricéo
uncao
03 Ler o registro
Escreve em um Unico
06 .
registro
16 Escreve em mudltiplos | O transmissor apenas escreve em double registers. Ndo é
registros permitido escrever somente parte do double register.
01 Ler bobinas (coils)
o5 Escrever em bobinas A unidade ¢é bit (booleano)
(coils)
Cébdigo Definicéo Descricéo
02 Endereco de dados |Este cddigo de erro indica que o enderec¢o dos dados
ilegal recebidos nao é valido.
03 Valor de dados ilegal |O dado escrito ndo esta no range permitido.
P Um erro irrecuperavel ocorreu quando o transmissor tentava
04 Erro maquina - ~
requisitar uma operagao.
Solicitagéo de
07 programa sem Comando recebido ndo pode ser realizado na condigéo atual.
sucesso
Modbus RTU

Em comunicacdo Modbus RTU, cada 8 bits (1 byte) sdo separados em 2 caracteres hexadecimais
de 4 bits. E recomendado que o final do frame seja marcado com um intervalo maior que de 3,5

caracteres. Isso garante uma resposta mais confiavel.

Os seguintos formatos de dados sdo suportados:

8 bits de dado, 1 bit de parada com parity check (8-E-1)
8 bits de dado, 1 bit de parada com odd check (8-O-1)
8 bits de dado, 1 bit de parada sem checksum (8-N-1)

Os seguintes valores podem ser assumidos como baud rate: 9600, 19200, 38400, 57600.

Cabdigo em binério.
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Modbus ASCII

Em comunicacdo Modbus ASCII, cada 8 bits (1 byte) € uma mensagem sendo transmitida como dois

caracteres ASCII.

Os seguintos formatos de dados séo suportados:

e 7 bits de dado, 1 bit de parada com parity check (7-E-1)
e 7 bits de dado, 1 bit de parada com odd check (7-O-1)
e 7 bits de dado, 2 bits de parada sem check (7-N-2)

Os seguintes valores podem ser assumidos como baud rate: 9600, 19200, 38400, 57600.
Cdédgo em ASCIL.

Endereco do
CLP

Endereco do
Display

Descricdo

Os itens abaixo séo apenas para leitura

Valor de peso atual:

calibrado.

40001-40002 0000-0001 |4 bytes incluindo caracteres de sinais, o byte mais relevante fica
na frente.
40003-40004 0002-0003 |Reservado
.13-15| Reservado
.12 |Bipolar
O peso é calculado
.11 |usando valores
tedricos
.10 |ADC Breakdown
9 Display demontra peso
' liquido
. Indica o estado
.8 | Million volts stable do peso. Se o
7 Célula de carga peso atual é
40005 0004 Estado atual : -overflow Zero ou
6 Célula de carga gset%eelr'ezrgao
) +
overflow DOD1 & “1”
.5 | Peso -overflow
.4 | Peso +overflow
.3 | Estado de overflow
> Peso demontrado no
' display
1 |Zero
.0 |Estavel
.13-15 | Reservado
.12 |Tentativa de calibracdo remota quando
Codiao de erro esta proibida.
40004 0003 g | .11 |A calibragfo é feita no hardware do
equipamento
.10 |O ponto de peso anterior néo foi




Além do minimo da resolugéo

O peso esta excedendo o o range
méaximo.

O peso nédo pode ser 0.

Calibracao de peso menor que zero ou
que o ponto anterior.

Overflow da célula de carga é positiva
durante a calibracéo de peso.

Overflow da célula de carga € negativa
durante a calibracéo de peso.

A calibracao do peso néo é estavel

Overflow da célula de carga é positiva
durante a calibragéo de zero

Overflow da célula de carga é negativa
durante a calibragéo de zero

A calibracao do zero néo é estavel

40005

0004

.10-15

Reservado

A operacao de troca de estado do
parametro de tara remota ndo esta
ativada quando a tara é operada
remotamente.

O peso liquido ndo aciona tara

O peso liquido ndo aciona o zeramento

Cédigo de erro
]

A operacao de troca de estado do
parametro de reset remoto néo feita
guando é feito o reset remoto

A célula de carga estd em estado de
overflow durante o zeramento

Overflow negativo da célula de carga
durante o zeramento

*Zero clearance is unstable.

*Clear out of range.

Instavel durante o reset na alimentacgao

o|R|N|w

*Power on clear zero out of range.

40008-40010

0007-0009

Reservado

40007

0006

.13-15

Reservado

Calibracao da poténcia

Calibracdo de tenséo

Imprimindo

COMP 8 ON

COMP 7 ON

Bits de estado

COMP 6 ON

do processo

COMP 5 ON

COMP 4 ON

COMP 3 ON

COMP 2 ON

COMP 1 ON

RINMw|h|o|o|~N|o|©

COMP 8 ON

40012-40018

0011-0017

Reservado
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40019-40020 0018-0019 |Peso bruto (nimero inteiro representado por 4 bytes)
40021-40022 0020-0021 |Peso liquido (nimero inteiro representado por 4 bytes)
40023-40024 0022-0023 |Valor de peso da tara (nimero inteiro representado por 4 bytes)
40025-40026 0024-0025 |Valor de vazao (namero inteiro representado por 4 bytes)
40027-40028 0026-0027 Valor do peso apresentado no display (niumero de ponto
flutuante representado por 4 byte)
40029-40030 0028-0029 |Peso bruto (nimero de ponto flutuante representado por 4 byte)
40031-40032 0030-0031 E;séc)) liquido (nimero de ponto flutuante representado por 4
40033-40034 0032-0033 Valor de peso da tara (nimero de ponto flutuante representado
por 4 byte)
40035-40036 0034-0035 ?)/;Ig)r de vazéao (numero de ponto flutuante representado por 4
40037-40038 0036-0037 |Cddigo AD apos filtro
40039-40040 0038-0039 |Tensdo da célula de carga
40041-40042 0040-0041 |Valor de tensao do zero relativo
40043~40091 0042~0090 |Reservado
.5 |Reservado
.4 | Entra no estado 5 (entrada adicional 2)
40092 0091 Estado da .3 | Entra no estado 4 (entrada adicional 1)
entrada .2 | Entra no estado 3
.1 |Entra no estado 2
.0 |Entra no estado 1
40093 0092 Reservado
.9-15 |Reservado
.8 |Estado da saida 9 (saida adicional 4)
.7 |Estado da saida 8 (saida adicional 3)
.6 |Estado da saida 7 (saida adicional 2)
i .5 |Estado da saida 6 (saida adicional 1)
40094 0093 Estado da saida -
.4 |Estado da saida 5
.3 |Estado da saida 4
.2 |Estado da saida 3
.1 |Estado da saida 2
.0 |Estado da saida 1
40095~40100 0094~0099 |Reservado

Parametros Basicos.

Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura
(Parametro para habilitar escrita e leitura: 162)

Valor padréo: 0 (OFF)

40101-40102 0100-0101 |Zero power ON Range: 0%-99% do range mAximo
Valor padréo: 1
40103-40104 0102-0103 |Zero remoto 0: OFF
1: ON
* 00%- 0, A |
40105-40106 | 0104-0105 |Range dozero  |R2nge: 0%-99% do range maximo

Valor padrédo: 20%
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Valor padréo: 1

40107-40108 0106-0107 |Tara remota 0: OFF
1: ON
Valor padréo: 0
40109-40110 0108-0109 |Registro de tara 0: OFF
1: ON
Valor padréo: 0
. 0: OFF
40111-40112 0110-0111 |NetSign COR : .
1: Correcéo
2: Retorna para peso bruto
40113-40114 | 0112-0113 |Tara preset Range: 0~full scale
Valor Inicial: 0
40115-40116 | 0114-0115 |Rangede Range: 0-99d
estabilizacéo Valor padréo: 1
Timer de Range: 1-5000ms
SRR DSy estabilizacéo Valor padr&o: 1000
40119-40120 | 0118-0119 |''/€0Range  Range: 0-99d
Valor padréo: 1
TrZero Time Range: 1-5000ms
40121-40122 0120-0121 Valor padréo: 1000
40123-40124 | 0122-0123 |Digit filter Range: 0-9
Valor padréo: 4
40125-40126 | 0124-0125 |Adv. filter Range: 0-99d
Valor padréao: 0
Range: 0-9
Sendo os valores de 0 a 9 respectivamente,
. ) AD sample rate 0-50, 1-60, 2-100, 3-120, 4-200, 5-240, 6-
40127-40128 0126-0127 400, 7-480, 8-800, 9-960
Valor padréo: 4:200Hz
Range: 0-5
Sendo os valores de 0 a 9 respectivamente,
40129-40130 0128-0129 Range de entrada |5mV, 0-10mV, 0-15mV, 5-5mV, 10-10mV,
15-15mV
Valor padréo: 1 (0-10mV)
40131~40200 0130~0199 |Reservado
Range: 0-3
40201-40202 0200-0201 |Unidade Sendos os valores de 0 a 3
respectivamente, t, kg, g, Ib
Range: 0-4
40203-40204 0202-0203 |Decimal Sendos os valores de 0 a 4
respectivamente, 0; 0.0; 0.00; 0.000; 0.0000
40205-40206 0204-0205 |Divisdo Range: 1, 2, 5, 10, 20, 50, 100, 200, 500
40207-40208 0206-0207 |Full Scale Range: 0- (Divis&0*200000)
40209-40210 0208-0209 |Reservado
Range: 1
20211-40212 0210-0211 Callbrqggo do zero |Realiza a cal!brag_ao do zero com os o
automatico estados atuais. Fixado em 4 casas decimais
Apenas escrita
40213-40214 | 0212-0213 |C@libragdodo zero o .00 0.150000
manual
40215-40216 0214-0215 | Weight CP1 Escrita do valor de peso para o ponto de

calibracédo de peso 1
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Escrita do valor de peso para o ponto de

40217-40218 0216-0217 |Weight CP2 ; ~
calibracéo de peso 2
40219-40220 | 0218-0219 |Weight CP3 Escrita do valor de peso para o ponto de
calibracéo de peso 3
40221-40222 | 0220-0221 |Weight CP4 Escrita do valor de peso para o ponto de
calibracéo de peso 4
40223-40224 | 0222-0223 |Weight CP5 Escrita do valor de peso para o ponto de
calibracéo de peso 5
40225-40226 0224-0225 |MV/V dacelulade |Escrita da sensibilidade da célula de carga
carga para a calibragéo teorica
40227-40228 0226-0227 Cgpamdade da Escrita da capgmda~de maxima da célula de
célula de carga carga para calibracédo tetrica
40229-40230 0228-0229 Ac}pna calibracdo |Escreva 1 para acionar a calibracéo teérica
tedrica ou 0 para a calibracdo de dados
Coeficiente de Escreva o coeficiente para modificar a
40231-40232 0230-0231 ~ calibracéo, escreva um nimero inteiro e o
correcao . ! .
sistema ira escrever o dado em decimal
Flow Range: 1000-60000
HUPEEITAES DREE SampleWindow Escrever 10000 equivale a 10000s
40235-40236 | 0234-0235 |Max Flowrate Range:0-999999. )
Define o valor maximo de vazéo
Range: 0-1
40237-40238 0236-0237 |Flowrate Unit 0:/h
1:/m
40239~40300 0238~0299 |Reservado

Parametro de aplicacéo
Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura
(Parédmetro para habilitar escrita e leitura: 352X)

40301-40302

0300-0301

Select Mode

Range: Comp. mode, PLC programming
mode

40303-40304

0302-0303

Funcdo da IN1

Comp. Mode

Range: 0-7

Sendos os valoresde 0 a 7
respectivamente, sem funcéo, zero, cal-
zero, tare, clear tare, peso bruto/peso
liquido, comp-on, print, p_empty_line

PLC Programming Mode
Valor padréo: 0
Apena leitura.

40305-40306

0304-0305

Modo da IN1

Range: 0-1
0: Detecta niveis baixos
1: Detecta niveis altos

40307-40308

0306-0307

Delay da IN1

Comp. Mode
Range: 0-200ms
Valor padrdo: 5ms

40309-40310

0308-0309

Funcéo da IN2

Refere-se a descricdo da fungéo da entrada
1

40311-40312

0310-0311

Modo da IN2

Refere-se a descricdo do modo da entrada 1

40313-40314

0312-0313

Delay da IN2

Refere-se a descricao do delay da entrada 1

40315-40316

0314-0315

Funcédo da IN3

Refere-se a descricao da funcéo da entrada
1

40317-40318

0316-0317

Modo da IN3

Refere-se a descricdo do modo da entrada 1
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40319-40320 0318-0319 |Delay da IN3 Refere-se a descri¢cdo do delay da entrada 1
Range: 0-14
Sendos os valoresde 0 a 7
respectivamente, sem funcao, estavel, zero,
peso liquido, printing, peso negativo,
40333-40334 0332-0333 |Funcdo da OUT1 |communications heartbeat, comparador 1,
comparador 2, comparador 3, comparador
4, comparador 5, comparador 6,
comparador 7, comparador 8
Range: 0-1
40335-40336 0334-0335 |Modo da OUT1 0: saida baixa
1: saida alta
40337-40338 0336-0337 |Funcao da OUT2 |Refere-se a descricdo da funcao da saida 1
40339-40340 0338-0339 |Modo da OUT2 Refere-se a descricdo do modo da saida 1
40341-40342 0340-0341 |Funcdo da OUT3 |Refere-se a descrigcdo da funcéo saida 1
40343-40344 0342-0343 |Modo da OUT3 Refere-se a descricdo do modo da saida 1
40345-40346 03440345 |Funcgdo da OUT4 |Refere-se a descri¢do da funcado saida 1
40347-40348 0346-0347 |Modo da OUT4 Refere-se a descricdo do modo da saida 1
40349-40350 0348-0349 |Funcdo da OUT5 |Refere-se a descri¢do da funcdo saida 1
40351-40352 0350-0351 |Modo da OUT5 Refere-se a descricdo do modo da saida 1
40369~40500 0368~0499 |Reservado
Comp. Mode
Range: 0-12
Sendos os valores respectivamente,
1-weight, 2-weight=, 3-weight#, 4-weight=,
COMP 1 5-weight<>, 6-weight<», 7-Flowrates,
40501-40502 0500-0501 i 8-Flowrate=, 9-Flowrate#, 10-Flowrate=,
Comp. mode
11-Flowrate<>, 12-Flowrate<*
PLC Programming Mode
Valor padréao: 0
Apena leitura.
Comp. Mode
Range: 999999-999999
COMP 1 -
e S S Comp. Value 1 PLC Programming Mode
Valor padréo: 0
Apena leitura.
Comparing patterns
Range: 999999-999999
Comp. Value 1 > Comp. Value 2
40505-40506 | 0504-0505 |COMEL-
P: PLC Programming Mode
Valor padréo: 0
Apena leitura.
Comp. Mode
COMP 1 - ggrr:gg:s?)fvalores de0a?2
40507-40508 0506-0507 |ON COND.

respectivamente, saida, saida apos
estabilizacdo de peso, modo delay timer
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PLC Programming Mode
Valor padréo: 0
Apena leitura.

Comp. Mode
Range: 0-50000ms
Valor padréo: 1000

COMP 1 - Tempo minimo de decisdo para sucesso.
40509-40510 0508-0509 |TRUE JudgeT
PLC Programming Mode
Valor padréo: 0
Apena leitura.
Comp. Mode
Range: 0-2
Sendos os valores de 0 a 2
respectivamente, instante invalido, invalido
COMP 1 - apos estabilizagdo do peso, modo delay
40511-40512 0510-0511 |OFF COND. timer
PLC Programming Mode
Valor padrédo: 0
Apena leitura.
Comp. Mode
Range: 0-50000ms
Valor padr&o: 1000
) ) COMP 1 - Tempo minimo para falha
40513-40514 0512-0513 FALSE HoldT
PLC Programming Mode
Valor padréao: 0
Apena leitura.
40515-40520 0514-0519 |Reservado
Parametro do
40521-40540 0520-0539 COMP?2
Parametro do
40541-40560 0540-0559 COMP3
Parametro do
40561-40580 0560-0579 COMP4
40581-40600 0580-0599 Parametro do Mesmas configuracdes aos parametros do
COMP5 COMP1
Parametro do
40601-40620 0600-0619 COMP6
Parametro do
40621-40640 0620-0639 COMP7
Parametro do
40341-40660 0640-0659 COMPS
40661~48000 0660~7999 |Reservado

Parametros de comunicacao
Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura
(Parédmetro para habilitar escrita e leitura: 482X)

48001 8000 COMO ID Range: 01-99
Range: 0-7
Valor padréo: 5 (38400)
48002 8001 COMO Baudrate Sendo os valores de 0 a 7 respectivamente,

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400,
57600, 115200
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COMO Protocolos

Range: 0-1
Valor padréo: 0

48003 8002 Sendo os valores de 0 a 1 respectivamente,
Modbus/RTU, Modbus/Ascii
Range: 0-4

COMO Formato do | Valor padrdo: 1 (8E1)

48004 8003 dado Sendo os valores de 0 a 4 respectivamente,
8N1, 8E1, 801, 7E1, 701
Range: 0-1

COMO Formato do |Valor padrao: 0 (AB-CD)

S 00 Dword Sendo os valores de 0 a 1 respectivamente,
AB-CD, CD-AB
Range: 0-1000ms

48006 8005 COMO Espacgo Valor padrio: 20ms

48007~48020 | 8006~48019 |Reservado

48021 8020 COM1 ID

48022 8021 comi

48023 8022 COM1 Baudrate

48024 8023 COM1 Protocolos | Mesmas configuragfes aos parametros da
COMO

48025 8024 COM1 Formato do

dado
48026 8025 COM1 Formato do
Dword

48027 8026 COML1 Espago

48028~48040 8027~8039 |Reservado

48041 8040 COM1 ID

48042 8041 COM1 Baudrate

48043 8042 COML1 Protocolos
Mesmas configuracdes aos pardmetros da

48044 8043 COM1 Formato do COMO

dado
48045 8044 COM1 Formato do
Dword
48046 8045 COML1 Espago
48047~48100 8046~8099 |Reservado
Valor padréo: 0 (Modbus/TCP)

48101 8100 Ethernet Protocol |Quando a sua verséao for Ethernet/IP ou
Profinet este parametro ndo podera ser
alterado.

Range: 0-1
Sendo os valores de 0 a 1 respectivamente,
AB-CD, CD-AB

48102 8101 Ethernet Hi-Lo
Quando a sua versao for Ethernet/IP ou
Profinet este pardmetro ndo podera ser
alterado.

48103 8102 Ethernet Send Gap Range: 0-1000ms
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48104-48107 8103-8106 |Configuracéo de IP|Defina o valor
48108-48111 8107-8110 |DEST.IP Defina o valor
Range: 0-65535
48112 8111 Socket Configuracdo da porta de comunicacao
Ethernet
Range: 0-65535
48113 8112 Ethernet DEST. IP | Configuracédo da porta de comunicacao
Ethernet
48114-48117 | 8113-8116 |NC! 1subnet Range: 0-255
mask
48118-48121 8117-8120 |Gateway Range: 0-65535
48122-48150 8121-8149 |Reservado
DAO Range: 0-3
Modo da saida Sendo os valores de 0 a 3 respectivamente,
48151 8150 - 4-20mA, 0-10V, tenséo do usuario, corrente
analdgica .
do usuario
DAO
48152 8151 Valor minimo da
saida analégica
DAO Range: 0—1~ .
48153 8152 Zero da saida Valor padrdo: 0 _
analégica Sendo os valores de 0 a 1 respectivamente,
0-10000 e 0-24000. Se nao estiver no modo
DAO L. de sele¢éo do usuario (referente ao
48154 8153 Range maximo da | h5rametro anterior), este parametro sera
saida analogica | considerado 0 e logo, invalido.
DAO
48155 8154 Maximo da saida
analdgica
DAO Range: 0-2
48156 8155 Amostragem de Sendo os .valores de 0 a 2. respectivamente,
peso do display, peso liquido, peso bruto e
dados
flowrate
48157-48200 8156-8199 |Reservado
Range: 0-4
48201 8200 Titulos Selecione a quantidade de titulos que ir4
usar
Range: 0-4
48202 8201 Rodapés Selecione a quantidade de rodapés que ira
usar
48203 go02  |Espacoentre Range: 0-99 . i
impressdes Numero de linhas entre cada impresséo
Range: 0-6
48204 8203 Contetdo Sendo os valores de 0 a 6 respectivamente,
inglés e chinés.
Range: 0-1
Valor padréo: 0
48205 8204 !dloma dNa Sendo os .valores deOal respectlyamente,
impressao peso do display, peso bruto, peso liquido,
flowrate, peso liquido e bruto, peso bruto e
flowrate ou todas informacdes.
Range: 1-8
48206 8205 Selecdo de linhas |Para informacdes do cabecalho 1-4 e para

informacdes do rodapé 5-8
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Caracteres Range: 0-9, a-z, A-Z, “espacgo”, “-“ Ascii
48207-48222 8206-8221 |disponiveis para code
mensagem Méaximo de 16 caracteres
48221~48250 8222~8249 |Reservado
Range: 0-9, a-z, A-Z, “espacgo”, “-“ Ascii
48251-48256 | 8250-8255 ’d\'igmoesif’i{foemth do ¢ode
P Maximo de 6 caracteres
48257~48280 8256~8279 |Reservado
Range: 0-1
48281 8280 Idioma Bluetooth |0: Chinés
1: Inglés
48282~48300 8281~8299 |Reservado

Parédmetros de teste
Os itens abaixo estao disponiveis para leitura
(Parametro para habilitar escrita e leitura: 523X)

Range: 0-1
0: Termina os testes de I/0O

48301 8300 Teste de I/O 1: Entra no modo de teste de de I/O. Precisa
ser terminado para o transmissor voltar ao
seu estado normal

48302 8301 Teste da entrada 1 L o
Ler O siginifica que ndo ha entradas, ler 1

48303 8302 Teste da entrada 2 | significa que ha entradas. Qualquer valor
escrito apenas serd valido no teste de /0.

48304 8303 Teste da entrada 3

48307~48350 8306~8349 |Reservado

48351 8350 Teste da saida 1

48352 8351 Teste dasaida2 |Range:0-1 _

Sendo os valores de 0 a 1 respectivamente,

48353 8352 Teste da saida3 |0 a escrita com a saida em OFF e 1 a saida
em ON.

48354 8353 Teste dasaida4 |valido apenas no modo de teste 10

48355 8354 Teste da saida 5

48360~48400 8359~8399 |Reservado

Pardmetros de calibragcdo analdgica
Os itens abaixo estdo disponiveis para leitura
(Parédmetro para escrita, leitura e edicdo remota: 584X)

Range: 0-2
DAO 0: Calibracdo anal6gica remota
48401 8400 Calibragéo das I/0 |- Z&1brasa 9
analégicas 1 Cal!brac;ao de corrente remota
2: Calibracéo de tensdo remota
g:lci)bra 50 de Range: 0-65535
48402 8401 & Escrita da corrente da saida do transmissor
corrente do ponto - .
g, o de acordo com o cédigo de escrita
digital 1 - cédigo
ggl(i)bra Fo de Range: 0-24000
48403 8402 & Escrita do valor medido para finalizar a
corrente do ponto : ~
g, calibracéo do ponto correspondente
digital 1 - valor
48404 8403 DAO Calibracao de corrente do ponto digital 2 — codigo
48405 8404 DAO Calibracdo de corrente do ponto digital 2 - valor

32




48406 8405 DAO Calibracao de corrente do ponto digital 3 — codigo
48407 8406 DAO Calibracdo de corrente do ponto digital 3 — valor
48408 8407 DAO Calibracao de corrente do ponto digital 4 — codigo
48409 8408 DAO Calibracdo de corrente do ponto digital 4 — valor
48410 8409 DAOQ Calibracao de corrente do ponto digital 5 — codigo
48411 8410 DAO Calibracdo de corrente do ponto digital 5 — valor
48412 8411 DAO Calibracéo de tensédo do ponto digital 1— codigo
48413 8412 DAOQ Calibracao de tenséo do ponto digital 1 — valor
48414 8413 DAO Calibracéo de tensédo do ponto digital 2 — codigo
48415 8414 DAO Calibracdo de tenséo do ponto digital 2 — valor
48416 8415 DAO Calibracdo de tenséo do ponto digital 3 — codigo
48417 8416 DAO Calibracdo de tenséo do ponto digital 3 — valor
48418 8417 DAO Calibracéo de tenséo do ponto digital 4 — c6digo
48419 8418 DAO Calibracao de tenséo do ponto digital 4 — valor
48420 8419 DAO Calibracéo de tenséo do ponto digital 5 — c6digo
48421 8420 DAO Calibracdo de tensao do ponto digital 5 - valor
48422~48600 8421~8599 |Reservado

Parametros de operacéo funcional

Os itens abaixo estdo disponiveis para escrita e leitura

48601 8600 Zero
48602 8601 Tara
48603 8602 Limpa tara
48604 8603 F}’esp bruto/Peso Espntas 1
liquido Leitura: O
48605 8604 Calibracao do zero
48606 8605 Impresséo
48607 8606 P_EMPTY_LINE
48608~48900 8607~8899 |Reservado
48901 8900 ResAet de todos
parametros
Reset de parte dos
parametros (ndo
48902 8901 sdo incluidos os de
calibracéo) ) .
Reset da Escreva 1 para realizar o reset escolhido e 0
48903 8902 ; ~ para leitura
calibracao
Reset dos
48904 8903 parametros
basicos
48905 goo4 | Resetdas

definicdes de I/O
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48906 8905 Resgt c_ias saidas
analdgicas
48907 8906 Reset da aplicacdo
48908 8907 Reset
48908~48980 8907~8979 |Reservardo
Range: 0-9, a-z, A-Z, “espago”, “-*
Edicdo dos A sequéncia é composta de 8 caracteres do
48981-48988 8980-8987 |caracteres do boot |boot LOGO. O codigo ASCII deve ser
LOGO escrito somente com 0s caracteres
permitidos.
48989~49000 8988~8999 |Reservado

Parametros de informacé&o do transmissor

Os itens abaixo estao disponiveis apenas para leitura
410001 10000 Verséo (hi word)
= Read out 10000
410002 10001 Verséo (low word) 01.00.00 ver.
410003 10002 Edicdo de tempo (ano)
410004 10003 Edicdo de tempo (més/dia)

410005-410017

10004-10016

O numero de série do transmissor € composto por 13 caracteres

410018-410029

10017-10028

O encode do transmissor é composto por 12 caracteres

410030

10029

Reservado

410031-410040

10030-10039

Os modelos do transmissor sdo compostos por 10 caracteres

410041

10040

Informacdes do board adicional 1

410042

10041

Informacdes do board adicional 2

410043~410100

10042~10099

Reservado

410101-410106

10100-10105

Endereco MAC da NetCom 0

410107-410112

10106-10111

Endereco MAC da NetCom 1

410113-410118

10112-10117

Enderco MAC bluetooth

410119~410200

10118-10199

Reservado

410201

10200

Edicdo remota dos
parametros
bésicos

410202

10201

Senha de
seguranca para
edicdo remota dos
parametros

basicos Pode ser ler:

410203

10202

0: OFF

Calibracdo remota 1: ON

410204

10203

Calibracdo da
protecéo de
hardware

410205

10204

Calibracao de
senha de
seguranca
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410206

10205

Edicao remota dos
parametros de
aplicacdo

410207

10206

Senha de
seguranca para
edicdo remota dos
parametros de
aplicacdo

410208

10207

Edicao remota dos
parametros de
comunicacao

410209

10208

Senha de
seguranca para
edicdo remota dos
parametros de
comunicacao

410210

10209

Edicdo remota dos
parametros de
manutenc¢éo do
sistema

410211

10210

Senha de
seguranca para
edicdo remota dos
parametros de
manutencgéo de
seguranca

Enderecos

Cail

0x0001

0000

Zero

E permitido ler e escrever coils.

0x0002

0001

Tara

0x0003

0002

Limpar tara

Escrita:
FFOOH=ON

0x0004

0003

Peso bruto/Peso
liquido

0000H=OFF

0x0005

0004

Zeramento

Leitura:
0001H=ON

0x0006

0005

Impreséo

0000H=0OFF

0x0007~0x0300

0006~0299

Reservado

0x0301

300

Reseta todos
parametros

0x0302

301

Reseta parte dos
parametros

0x0303

302

Reseta a
calibracao

E permitido apenas escrita.

0x0304

303

Reseta os
parametros
basicos

Escrita:
FFOOH= Reseta

0x0305

304

Reseta a definicdo
das I/O

Leitura:

0x0306

305

Reseta a
calibracéo
analdgica

0000H

0x0307

306

Reseta os
parametros de
aplicacdo
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Reseta os

0x0308 307 parametros de
comunicacao
0x0309~0x0400 308-399 Reservado
0x0401 0400 Estado IN1 3} N )
E permitido apenas leitura:
0x0402 0401 Estado IN2 0: invalido
1: valido
0x0403 0402 Estado IN3
0x0406~0x0450| 0405~0449 |Reservado
0x0451 0450 Estado OUT1
0x0452 0451 Estado OUT2 3} N )
E permitido apenas leitura:
0x0453 0452 Estado OUT3 0: invalido
1: valido
0x0454 0453 Estado OUT4
0x0455 0454 Estado OUT5
0x0460~0x0500| 0459~0499 |Reservado
Edicdo remota dos
0x0501 0500 parametros
bésicos
Senha de
seguranca para
0x0502 0501 edicdo remota dos
parametros
bésicos
0x0503 0502 Calibracao remota
Calibracao da
0x0504 0503 protecdo de
hardware
Calibracéo de
0x0505 0504 senha de
seguranca
Edicdo remota dos
0x0506 0505 parametros de E permitido apenas leitura, a ndo ser que a
aplicagéo edicdo remota esteja habilitada.
Senha de
seguranca para
0x0507 0506 edicdo remota dos
parametros de
aplicacdo
Edicdo remota dos
0x0508 0507 parametros de
comunicacao
Senha de
seguranca para
0x0509 0508 edicdo remota dos
parametros de
comunicacao
Edicdo remota dos
0X0510 0509 parametros de

manutencéo do
sistema
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0x0511

0510

Senha de
seguranca para
edicdo remota dos
parametros de
manutencédo de
seguranca

0x0512~0x0800

0511~0799 |Reservado

Profinet

O transmissor em sua versao que possui Profinet, existem duas PROFINET-1O bus connection
ports, a NET1 e a NET2. As quais podem ser usadas como PROFINET-IO slave station para
conectar ao PROFINET bus.

O endereco de IP do transmissor pode ser visualizado e alterado no parametro 444x, ja o enderego

MAC pode ser visto no parametro 571x.

Estado 10

O ALT-X1 fornece 10 multi-byte, na qual o mestre da estagéo pode ler e controlar o estado do
display da medicdo. Em uma comunicacédo Profinet, duas versdes de enderecos de 1/0O sédo

disponibilizados: versdo standard e compact. No pardmetro 447x € possivel selecionar a versao.

Enderecos do modulo IO standard

Médulo I: Parametros de peso e estado (Leitura)

Tipo de

Offset weight Parametro dado Descricao
0 Peso do display Dint O peso demonstrado no display
D13-D15: | Reservado
D12: Bipolar (Quando bipolar é
" |selecionado, o bit flag € valido.)
. | Calcula o valor do peso usando o
D11: .
valor tedrico
Falha ADC (Falha na inicializacio
D10: |ADC ou interrupcdo de dados mais
longa que a esperada.)
D09: |Display demontra peso liquido
4 Bit marcador de Word D08: |Million volts stable
estado Overflow negativo da célula de
DO7: |carga, menor do que o toleravel no
range da célula de carga
Overflow da célula de carga, maior
D06: |do que o toleravel no range da
célula de carga
DOS: Overflow negativo do peso, abaixo
" |do - (maximum range + 9D)”
.| Overflow positivo do peso, acima do
D04: |, : )
maximum range + 9D
DO3: Estado de overflow (peso ou célula

de carga anormal)
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Peso negativo demontrado no

DO2: display
DO1: |Zero
D00: |Estavel
D13-D15: | Reservado
. |Tentativa de calibragdo remota
D12: . g
guando esté proibida
.| A calibracédo esta com protecédo de
D11:
hardware
. | O ponto de peso anterior néo foi
D10: X
calibrado
DO9: Menor que a resolugdo minima
" |(menos que 0.1uV por subdivisdo)
DO8: O peso inserido esta acima do
" |range maximo
DO7: |O peso inserido ndo pode ser zero
Codigo de erro | Word DOG: Calibracédo menor que zero ou do
" |ponto anterior
. |Overflow positivo da célula de carga
DO5: . ~
durante a calibracédo de peso
.| Overflow negativo da célula de
DO04: ; N
carga durante a calibracdo de peso
. A calibracdo de peso nédo esta
DO03: .
estavel
. |Overflow positivo da célula de carga
D02: . ~
durante a calibragcéo de zero
.| Overflow negativo da célula de
DO1: ; ~
carga durante a calibracdo de zero
DOO: A cghbragao de zero ndo esta
estavel
D14-D15: | Reservado
A alteragdo da permissao de tara
. |remota ndo é permitida quando a
D13: .
tara esta sendo operada
remotamente.
.| Estado do peso liquido ndo permite
D12:
tara
. |Quando com tara, o peso estar
D11: -
negativo
Cadigo de erro Il Wword D10: |Overflow da célula de carga
. Overflow negativo da célula de
DO09: .
carga quando esta com tara
D08: |Instavel quando esta com tara
DO7: Naq € permitido clear no peso
liquido
A alteragdo da permisséo de reset
D06: |remoto ndo € permitida durante o

reset remoto
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A célula de carga estad em overflow
D05: |quando esta sendo feito o clear no
zero

A célula de carga esta em overflow
D04: |negativo quando esta sendo feito o
clear no zero

D03: *Zero clearance is unstable.

D02: |*Clear out of range.

Instavel durante o reset na

DO1: ; ~
alimentacéo

D00: |*Power on clear zero out of range.

D13-D15: | Reservado

Calibracdo de corrente em

D1L: andamento
. Calibracdo de tenséo em
D10:
andamento

DO09: Estado de teste de IO

D08: |Imprimindo

A comparacédo chegou ao

DO7: comparador 8
] . | A comparacao chegou ao
10 Bit marcador de Word DO6: Comparador 7
estado de processo =
. |A comparacgédo chegou ao
DO5:
comparador 6
. | A comparacao chegou ao
D04:
comparador 5
. | A comparacao chegou ao
DO03:
comparador 4
. | A comparacao chegou ao
D02:
comparador 3
. | A comparacao chegou ao
DO1:
comparador 2
. | A comparacao chegou ao
DOO:
comparador 1
12 Peso bruto Dint | Valor do peso bruto
16 Peso liquido DInt |Valor do peso liquido
20 Tara Dint |Valor da tara
24 Flow Dint | Valor do flow
28 Peso do display Float |Peso presente no display do transmissor
32 Peso bruto Float |Valor do peso bruto
36 Peso liquido Float |Valor do peso liquido
40 Tara Float |Valor datara
44 Flow Float |Valor do flow
48 AD code ap0s filtro DWord |AD code ap0s filtro
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52 Dadostc(i(r)lssggsor de DWord |Valor com quatro pontos decimais

56 Valor de tengao do DWord |Valor com quatro pontos decimais
zero relativo

D05-D15 | Reservado

D02: Defina o estado 3

60 Estado das entradas Word -
DO1: Defina o estado 2
DO0O: Defina o estado 1
D09-D15: | Reservado
D04: Defina o estado 5
i D03: |Defina o estado 4
62 Estado das saidas Word

D02: Defina o estado 3

DO1: Defina o estado 2

DO0O: Defina o estado 1

O valor do heartbeat communication é sempre
1 apés a conexao ser estabelecida. Igualmente

0 LED permanecera acesso. Apos o LED
Heartbeat PN
64 e DWord |acender, a luz de comunicagéo ira piscar na

communication N
frequéncia de 1Hz e o valor do heartbeat

communication ird assumir o valor de 0 e 1 na
frequéncia de 1Hz.

Maodulo II: Pardmetros de calibragéo (Leitura e escrita)

Offset weight Parametro e &l Descricao
dado
0 Zero automatico DWord |Sensor de tensao

Valor de tensao relativa 1
4 Ponto de ganho 1 DWord |(entrada do sensor —
tensdo de zero)

Valor de tensao relativa 2
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 1)

Valor de tensao relativa 3
(entrada do sensor — Leitura de registro
tensao de referencia do
ponto 2)

Valor de tenséo relativa 4
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 3)

Valor de tensao relativa 5
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 4)

8 Ponto de ganho 2 DWord

12 Ponto de ganho 3 DWord

16 Ponto de ganho 4 DWord

20 Ponto de ganho 5 DWord

0 Zero automaético DWord |Sensor de tensao

Valor de tenséo relativa 1
4 Ponto de ganho 1 DWord |(entrada do sensor — Escrita de registro
tenséo de zero)

Valor de tenséo relativa 2
(entrada do sensor —

8 Ponto de ganho 2 DWord
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tensao de referencia do
ponto 1)

12

Ponto de ganho 3

DWord

Valor de tensao relativa 3
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 2)

16

Ponto de ganho 4

DWord

Valor de tensao relativa 4
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 3)

20

Ponto de ganho 5

DWord

Valor de tensao relativa 5
(entrada do sensor —
tensao de referencia do
ponto 4)

24

Funcéo de estado

DWord

Sensor de tensao

Médulo 1lI: Parametros de reviséo (Leitura e escrita)

Offset weight

Parametro

Tipo de
dado

Descricao

Leitura do valor

DWord

O valor obtido ao
escrever o enderego a ser
lido

Escrita de estado

Word

Retorno da escrita do
dado

0: sem erro

1: registro de endereco
ilegal

2: erro de parametro

Leitura de estado

Word

Retorno da leitura do
dado

0: sem erro

1: registro de endereco
ilegal

2: erro de parametro

Leitura de registro

Endereco a ser escrito

DWord

Se o endereco mudar, ele
nao seréa escrito

Mdédulos modificaveis de
interface tem suporte dos
enderencos MODBUS de
100 a 660

Dado a ser escrito

DWord

Apenas sera escrito se o
valor do transmissor
mudar

Endereco a ser lido

DWord

Maddulos modificaveis de
interface tem suporte dos
enderencos MODBUS de
0 a 660

Escrita de registro
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Enderecos do modulo IO compact

Parametros do ciclo Profinet

Offset weight Parametro Tk Descricao
dado
Leitura de registros (I address)
0 Peso do display DWord |O peso demonstrado no display
D13-D15: | Reservado
D12: Bipolar (Quando bipolar é
" |selecionado, o bit flag € valido.)
.| Calcula o valor do peso usando o
D11: L.
valor teérico
Falha ADC (Falha na inicializacdo
D10: |ADC ou interrupcdo de dados mais
longa que a esperada.)
D09: |Display demontra peso liquido
D08: | Million volts stable
Overflow negativo da célula de
DO7: |carga, menor do que o toleravel no
4 Bit marcador de Word range da célula de carga
estado A :
Overflow da célula de carga, maior
D06: |do que o toleravel no range da
célula de carga
DOS: Overflow negativo do peso, abaixo
" |do - (maximum range + 9D)"
.| Overflow positivo do peso, acima do
D04: |. : ”
maximum range + 9D
. | Estado de overflow (peso ou célula
DO3:
de carga anormal)
. | Peso negativo demontrado no
D02: .
display
DO1: |Zero
D00: |Estavel
D14-D15: | Reservado
A alteragdo da permissao de tara
. |remota ndo é permitida quando a
D13: .
tara esta sendo operada
remotamente.
Estado do peso liquido ndo permite
6 Cédigo de erro |l Word D120 1o P d P
. |Quando com tara, o peso estar
D11: -
negativo
D10: |Overflow da célula de carga
. |Overflow negativo da célula de
DO09: .
carga quando esta com tara
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D08: |Instavel quando estd com tara

N&o é permitido clear no peso

DO7 | jiquido

A alterag8o da permisséo de reset
D06: |remoto ndo é permitida durante o
reset remoto

A célula de carga esta em overflow
D05: |quando esta sendo feito o clear no
zero

A célula de carga estad em overflow
D04: |negativo quando esta sendo feito o
clear no zero

DO03: *Zero clearance is unstable.

D02: |*Clear out of range.

Instavel durante o reset na

DO1: ; ~
alimentagéo

DO00: |*Power on clear zero out of range.

Dados do sensor de

~ DWord |Valor com quatro pontos decimais
tensao

12

O valor obtido ao escrever o endereco a ser

Leitura do valor DWord |,
lido

16

Retorno da escrita do dado
0: sem erro

1: registro de endereco ilegal
2: erro de parametro

Escrita de estado Word

18

Apb6s a conexao ser estabelecida, o valor do
Word |heartbeat communication profinet sera alterada
entre 0 e 1 no interval de frequéncia de 1Hz.

Heartbeat
communication

Escrita de registros (Q address)

D7-D31: |Reservado

D6: |P_EMPTY_LINE

D5: Impresséao

DA4: Calibracdo de zero

Operacao funcional DWord
perag D3: Peso liquido/Peso bruto

D2: Limpa tara

D1: Tara

DO: Zero

Se o endereco mudar, ele ndo sera escrito
Endereco a ser escrito| DWord |Modulos modificaveis de interface tem suporte
dos enderengos MODBUS de 100 a 660

Apenas sera escrito se o valor do transmissor

Dado a ser escrito DWord
mudar

12

Médulos modificaveis de interface tem suporte

Enderego a ser lido DWword dos enderengos MODBUS de 0 a 660

Arquivo GSD

O arquivo para configuragdo da comunicagéo Profinet esta disponivel para download no link
https://www.altus.com.br/suporte.
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Ethernet-IP

O endereco IP do transmissor pode ser visto e alterado no parametro 444x. O endereco MAC pode
ser visro no parametro 571x.

Estado 10
O ALT-X1 possui dois arquivos ESD. Uma delas € uma verséo standard com todas as 100 entradas
e 40 saidas. A outra é a compact, que possui apenas 20 entradas e 16 saidas.

Enderecos do modulo IO standard

Maodulo I: Pardmetros de peso e estado

Offset weight Parametro 1720 @ Descricao
dado
0 Peso do display Dint O peso demonstrado no display

D13-D15: |Reservado

Bipolar (Quando bipolar é
selecionado, o bit flag é valido.)

Calcula o valor do peso usando o
valor tedrico

Falha ADC (Falha na inicializacdo
D10: |ADC ou interrupcdo de dados mais
longa que a esperada.)

D12:

D11:

D09: |Display demontra peso liquido

DO08: Million volts stable

Overflow negativo da célula de
_ DO7: |carga, menor do que o toleravel no
2 Bit marcador de range da célula de carga

tad Word
estado Overflow da célula de carga, maior
D06: |do que o toleravel no range da
célula de carga
DOS: Overflow negativo do peso, abaixo
" |do - (maximum range + 9D)”
. |Overflow positivo do peso, acima do
D04: |. . »
maximum range + 9D
. | Estado de overflow (peso ou célula
DO03:
de carga anormal)
.| Peso negativo demontrado no
D02: .
display
DO1: |Zero
D00: |Estavel
D13-D15: | Reservado
.| Tentativa de calibracao remota
D12: - -
_ guando estéa proibida
3 Codigo de erro | Word . |A calibragdo esta com protecéo de
D11:
hardware
D10: O ponto de peso anterior ndo foi

calibrado
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Menor que a resolugédo minima

DO9: (menos que 0.1uV por subdiviséo)
DOS: O peso inserido esta acima do
" |range maximo
DO7: |O peso inserido ndo pode ser zero
DO6: Calibracao menor que zero ou do
" |ponto anterior
DOS: Overflow positivo da célula de carga
" |durante a calibracéo de peso
DO4: Overflow negativo da célula de
" |carga durante a calibracao de peso
DO3: A calibracao de peso ndo esta
" |estavel
DO2: Overflow positivo da célula de carga
" |durante a calibragéo de zero
DO1: Overflow negativo da célula de
" |carga durante a calibracdo de zero
DOO: A calibracdo de zero néo esta
" |estavel
D14-D15: | Reservado
A alteragdo da permisséo de tara
D13: remota ndo é permitida quando a
" |tara esté sendo operada
remotamente.
D12: Estado do peso liquido ndo permite
" |tara
D11: Quando com tara, 0 peso estar
" |negativo
D10: |Overflow da célula de carga
DO9: Overflow negativo da célula de
" |carga quando esta com tara
D08: |Instavel quando esta com tara
DO7: N&o é permitido clear no peso
Cédigo de erro I Word " |liquido
A alterag8o da permisséo de reset
D06: |remoto ndo € permitida durante o
reset remoto
A célula de carga estad em overflow
D05: |quando esta sendo feito o clear no
zero
A célula de carga esta em overflow
D04: |negativo quando esta sendo feito o
clear no zero
D03: |*Zero clearance is unstable.
D02: |*Clear out of range.
DO1: Instavel durante o reset na
" |alimentagdo
D00: |*Power on clear zero out of range.
Word | D13-D15:|Reservado
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Bit marcador de
estado de processo

. Calibracdo de corrente em
D11:
andamento
.| Calibracao de tensdo em
D10:
andamento
D09: |Estado de teste de 10
D08: |Imprimindo
. | A comparacao chegou ao
DO7:
comparador 8
. |A comparacéo chegou ao
DO06:
comparador 7
. |A comparacéo chegou ao
DO05:
comparador 6
.| A comparacao chegou ao
D04
comparador 5
. | A comparacao chegou ao
DO03:
comparador 4
.| A comparacao chegou ao
D02:
comparador 3
. | A comparacao chegou ao
DO1:
comparador 2
.| A comparacao chegou ao
DO0O0:
comparador 1

6 Peso bruto Dint | Valor do peso bruto
8 Peso liquido Dint | Valor do peso liquido
10 Tara Dint |Valor da tara
12 Flow Dint | Valor do flow
14 Peso do display Float |Peso presente no display do transmissor
16 Peso bruto Float |Valor do peso bruto
18 Peso liquido Float |Valor do peso liquido
20 Tara Float |Valor da tara
22 Flow Float |Valor do flow
24 AD code ap6s filtro DWord |AD code apds filtro
26 Dados do sensor de DWord |Valor com quatro pontos decimais
tensao
28 Valor de tensao do DWord |Valor com quatro pontos decimais
zero relativo
D05-D15: | Reservado

DO02: Defina o estado 3
30 Estado das entradas Word -

D01: |Defina o estado 2

DOO0: Defina o estado 1

D09-D15: | Reservado

D04: |Defina o estado 5

31 Estado das saidas Word DO3: Defina o estado 4

DO02: Defina o estado 3

DO1: Defina o estado 2
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DO0O: Defina o estado 1

32

Heartbeat
communication

DWord

O parametro 576x define qual o porta ird
comandar o led COM. O LED de comunicacéo
pisca na frequéncia de 1Hz, o heartbeat
communication alterna entre 0 e 1 também na
frequéncia de 1Hz.

34

Zero automatico

DWord

Sensor de tensao

36

Ponto de ganho 1

DWord

Valor de tensao relativa 1 (entrada do sensor —
tensédo de zero)

38

Ponto de ganho 2

DWord

Valor de tensao relativa 2 (entrada do sensor —
tenséo de referencia do ponto 1)

40

Ponto de ganho 3

DWord

Valor de tensao relativa 3 (entrada do sensor —
tensédo de referencia do ponto 2)

42

Ponto de ganho 4

DWord

Valor de tensao relativa 4 (entrada do sensor —
tensdo de referencia do ponto 3)

44

Ponto de ganho 5

DWord

Valor de tenséo relativa 5 (entrada do sensor —
tensao de referencia do ponto 4)

46

Leitura do valor

DWord

O valor obtido ao escrever o endereco a ser
lido

48

Escrita de estado

Word

Retorno da escrita do dado
0: sem erro

1: registro de endereco ilegal
2: erro de parametro

49

Leitura de estado

Word

Retorno da leitura do dado
0: sem erro

1: registro de endereco ilegal
2: erro de parametro

Zero automatico

DWord

Sensor de tenséo (Escreva 1 no endereco de
comunicacao para realizar a calibracéo
automatica do zero)

Ponto de ganho 1

DWord

Calibracdo do primeiro ponto de peso de
acordo com o peso padrao

Ponto de ganho 2

DWord

Calibracdo do segundo ponto de peso de
acordo com o peso padréo

Ponto de ganho 3

DWord

Calibracéo do terceiro ponto de peso de acordo
com o peso padrédo

Ponto de ganho 4

DWord

Calibracdo do quarto ponto de peso de acordo
com o peso padrédo

10

Ponto de ganho 5

DWord

Calibracdo do quinto ponto de peso de acordo
com o peso padréo

12

Operacao funcional

D7-D31: |Reservado

D6: |P_EMPTY_LINE

D5: Impresséo

DWord

D4: Calibracao de zero

D3: Peso liquido/Peso bruto

D2: Limpa tara

D1: Tara

14

Endereco a ser escrito

DWord

Se o endereco mudar, ele ndo sera escrito
Médulos modificaveis de interface tem suporte
dos enderengos MODBUS de 100 a 660

16

Dado a ser escrito

DWord

Apenas sera escrito se o valor do transmissor
mudar
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. Médulos modificaveis de interface tem suporte
12 Endereco a ser lido DWord dos enderencos MODBUS de 0 a 660
Enderecos do modulo IO compact
Offset weight Parametro o Gl Descrigéo
dado
0 Peso do display Dint | O peso demonstrado no display
D13-D15: | Reservado
D12: Bipolar (Quando bipolar é
" |selecionado, o bit flag é valido.)
. | Calcula o valor do peso usando o
D11: .
valor tedrico
Falha ADC (Falha na inicializacdo
D10: |ADC ou interrupcao de dados mais
longa que a esperada.)
D09: |Display demontra peso liquido
D08: |Million volts stable
Overflow negativo da célula de
_ DO7: |carga, menor do que o toleravel no
2 Bit marcador de range da célula de carga
tad Word
estado Overflow da célula de carga, maior
D06: |do que o toleravel no range da
célula de carga
DOS: Overflow negativo do peso, abaixo
" |do - (maximum range + 9D)"
.| Overflow positivo do peso, acima do
D04: |. : »
maximum range + 9D
. | Estado de overflow (peso ou célula
DO3:
de carga anormal)
. Peso negativo demontrado no
D02: .
display
DO1: |Zero
D00: |Estavel
D14-D15: | Reservado
D13: |Reservado
. Tentativa de calibracdo remota
D12: L
guando esta proibida
.| A calibracdo estd com protecdo de
D11:
_ hardware
3 Codigo de erro Il Word D10: O ponto de peso anterior ndo foi
" |calibrado
D09 Menor que a resolugdo minima
" |(menos que 0.1uV por subdivisdo)
DOS: O peso inserido est4 acima do
" |[range méximo
D07: |O peso inserido ndo pode ser zero
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.| Calibracdo menor que zero ou do
DO06: .
ponto anterior
.| Overflow positivo da célula de carga
DO05: . ~
durante a calibracéo de peso
. |Overflow negativo da célula de
D04 . ~
carga durante a calibracdo de peso
. |Acalibracéo de peso nado esta
DO03: .
estavel
. |Overflow positivo da célula de carga
D02: : ~
durante a calibragéo de zero
. | Overflow negativo da célula de
DO1: . ~
carga durante a calibracao de zero
DOO: A cghbragao de zero ndo esta
estavel
4 Dados do sensor de DWord |Valor com quatro pontos decimais
tenséo
6 Leitura do valor DWord I%(\)/alor obtido ao escrever o endereco a ser
Retorno da escrita do dado
8 Escrita de estado Word 0 Sem erro .
1: registro de endereco ilegal
2: erro de parametro
Retorno da leitura do dado
9 Leitura de estado Word 0 Sem erro .
1: registro de endereco ilegal
2: erro de parametro
D7-D31: |Reservado
D6: P_EMPTY_LINE
D5: Impresséo
0 Operacao funcional DWord D4: Calibracgédo de zero
D3: Peso liquido/Peso bruto
D2: Limpa tara
D1: Tara
Se o endereco mudar, ele ndo sera escrito
2 Endereco a ser escrito| DWord |Modulos modificaveis de interface tem suporte
dos enderengos MODBUS de 100 a 660
4 Dado a ser escrito DWord Apenas sera escrito se o valor do transmissor
mudar
. Médulos modificaveis de interface tem suporte
g Enderego a ser lido DWword dos enderengos MODBUS de 0 a 660

Arquivo GSD

O arquivo para configuracdo da comunicacéo Ethernet-IP esta disponivel para download no link
https://www.altus.com.br/suporte.
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5. Manutencao

Manutengao
| | | | 1 1 | 1
[ 51xx Language ] [ 52xx /0O test ] [ 53xx COM test ] [54)()( ScreenSIeep] [ 55xx Edit Logo ] [SBXX Analog CAL] [ 57xx Sstem Info ] [58)()( PWD & Reset]
s N s N N
Range: 0-3600s

Chinese/English | = 521x Input Test 531x Send Test Escolhe o tempo de 451x Analog Type 461x HeaderLines | |~ 571x Mac Adress ||~ 581x DA Cal RST
4 ) descanso de tela 4 )l L )
( ) ( ) ( )

= 522x Output Test 532x Receive TestJ 462x EndLines J ~ 572x BHT Mac — 582x Partly RST
. J/ . J/ . J
R s N N

~— 523x Remote Test —  573x Version —  583x Full Reset
\ J . J| \C J
e N N

—  574x Serial No. — 584x Remote Edit
. J| \C J
e N N
1 575x MV Coef ||~ 585x PWD Protect

. J/ . J
( ) ( )

~— 576x COMLED |~ 586x PWD Edit
. J \C J

Teste das Portas Seriais

O procedimento de teste das portas seriais é feito realizando o envio e o recebimento de dados com
um baud rate fixo de 9600 e formato de dado 8-N-1.

Para o envio, “COMX TEST NNN”. Se a porta em teste for a 1, o0 X=1, se for qualquer outra porta, o
X=2.

Para o recebimento, um dispositivo externo envia dados (apenas permitido ASCII) para o
transmissor. A mensagem devera ser exibida no display. O tamanho de cada frame nédo pode
ultrapassar 10 bytes.

Se o dispositivo enviar 30 31 41 para o transmissor e o display apresentar a imagem abaixo, a porta
COMO esta em boas condicges.

COMO: 01A
COM1:
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6. Dimensao

S N

118.50 mm
131.00mm
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L 111.40 mm -
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