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1 Descricao da Aplicagao

Este documento descreve a utilizagao e ligagdo de inversores de freqiiéncia Altus.

O objetivo principal ¢ orientar a configuragdo e parametrizagao de inversores da Série NXS em sua
aplicacdo padrao.

Para o entendimento total do funcionamento dos equipamentos ¢ recomendado que os manuais dos
produtos sejam consultados. A mesma recomendacdo aplica-se caso seja necessario modificar a
arquitetura proposta como exemplo.

2 Definicao da Arquitetura de Referéncia

Itens utilizados para a constru¢do da arquitetura de exemplo deste tutorial, lembrando que esta
arquitetura ¢ de referéncia, podendo ser modificada conforme desejado.

IHYERSOR

POTEHCIOMETRO

S

BOTOEIRA

MOTOR

Segue a lista de equipamentos e softwares necessarios para instalar e configurar o tutorial:
e Inversor de freqiiéncia — NXS00001V168
e Botao ¢/ retengdo — contato NA
e Potencidmetro linear — 10KQ

e Motor trifasico
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3 Navegando no menu

- Para navegar no menu principal, utiliza-se as teclas + e —, para entrar em um sub-menu
pressiona-se a seta para direita ->, para trocar alguma configuragdo utiliza-se a seta para direita
-> para confirmar uma altera¢do pressiona-se ENTER e para retornar ao menu utiliza-se a seta
para esquerda <-.

4 Parametrizando o inversor

- Energizar o inversor. Ir a0 menu M6 —> Menu de Sistema.
- Dentro do Menu de Sistema (M6), entrar no Sub-Menu S6.1 -> Idioma.
- Selecionar a op¢ao Portugués.
- Dentro do Menu de Sistema (M6), entrar no Sub-Menu S6.2 — Aplicacio.
- Selecionar a opcao Padrao. (Pressionando ENTER para confirmar o sistema sera reiniciado).
- Retorne ao menu principal e entre no menu M2 —> Parametros.
- Dentro do menu pardmetros entrar no Sub-Menu G2.1 —> Parametros Basicos.
- Nesse sub-menu configurar os seguintes valores de acordo com o motor a ser utilizado:
e P2.1.1 Freqiiéncia minima.
e P2.1.2 Freqiiéncia maxima.
e P2.1.3 Tempo de aceleracao.
e P2.1.4 Tempo de desaceleragao.
e P2.1.5 Limite de corrente.
e P2.1.6 Tensdo nominal.
e P2.1.7 Freqiiéncia nominal.
e P2.1.8 Velocidade nominal.
e P2.1.9 Corrente nominal.

e P2.1.10 CosPhi.
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5 Partindo o motor

- Configurados os parametros do motor, realizar a instalacdo da botoeira. A mesma deve ser
instalada na entrada digital 0 (Bornes 6 ¢ 8).

- Instalar o potenciometro que ira realizar o ajuste da velocidade do motor. Deve ser inserido nos
bornes de numero 1, 2 e 3.

Botoeira Potencidémetro

6 8 1 2 3

- O pino central do potenciometro deve ser inserido na posi¢do (2) dois.

- Para colocar o motor em funcionamento, pressionar a botoeira Bl e ajustar de velocidade pelo
potenciometro P1.

- Para Controlar o sentido do motor pode ser utilizado no lugar da botoeira uma chave de 3
posi¢des onde a entrada digital DIN1 = Sentido horario e DIN2 = Sentido anti-horario.

6 RevisoOes

Revisao: B

Data: 23/05/2009

Autoria: Céassio Miguel Entrudo
Aprovacio: Douglas Costa

Natureza das alteracoes:

e Alteracdo na numeracao do tutorial e corre¢des no documento.
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