Pequeno em Tamanho
Grande em Desempenho

AD6G6OOM
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CARACTERISTICAS GERAIS

Monofasico e Trifasico

® 1x220-240V 0.4 -7.5kwW
® 3x220-240V 0.4 -7.5kwW
® 3x380-480V 0.75 — 15kW

Instalacéo:

ST ;.‘_ — ‘_’l .
V0 b o ARG ATED
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® Operacéao até 500 C

® Uso Indoor

ALTUS | AD600M Series




CARACTERISTICAS GERAIS

Entradas:
® 1 x Analdgica;

® 4 x Digitais.

Saidas:
® 1 x Analdgica;
® 1 x Digital (até 50kHz);

" 1 xRelé.
| 1 VIR 7-'“_ — . l .
AN D BT il TR
LCER G kGt o Gl
: XAe R RES .
Comunicacao: ol

" RS485 (Modbus RTU)
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CARACTERISTICAS GERAIS

Resposta de torque:
" <40ms (Controle vetorial de malha aberta);

" Torgue boost. Automatico ou manual (0 ~ 30%);

Capacidade de sobrecarga:

® 150% da corrente maxima por 60s ou 180% por 5s;

Curva V/F:

® 3 modos: Linear, multiponto ou quadratica;

ALTUS | AD600M Series
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CARACTERISTICAS GERAIS

Curva de aceleracao e desaceleracao:

®" Modo de aceleragao ou desaceleracao linear ou curva “S”;

® Escala de tempo de 0 a 3000 s;

Padrdes de conformidade:

®" Produto desenvolvido conforme padrbes de seguranca: IEC 61800-5-1:2007;

®" Produto em conformidade com padrées EMC: IEC 61800-3:2005.

ALTUS | AD600M Series




ESQUEMA DE POTENCIA

L1 L2 L3

Ground

Braking
resistor Output
Reactors
K-

Ground

ALTUS | AD600M Series altus



ESQUEMA DE COMANDO

- N

(SXIXETEELELLE

C NF NA Entradas Digitais
Saida Relé Comum + 4 entradas
®RUN
220\7 A OK"-’ e
Saida Digital

Coletor aberto. Até 50kHz.

Entrada Analdgica
0~10V / 0~20mA (via parametros)

Terminal de conexao do Saida Analdgica
Braking Resistor 0~10V / 0~20mA (via parametros)

(Opcional externo)
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DISPLAY KEYBOARD EXTERNO

Dispositivo opcional em 2 versoes:

" Versao LED;

® Versao LCD;

" Possibilita configuracdo local de parametros;

" Possibilita copia rapida de parametros;

® Interface local através de cabo com conector RJ45

ALTUS | AD600M Series




ENTRADAS DIGITAIS
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ALTUS | AD600M Series

Chaves seletoras
® Configuracao DI (NPN / PNP)
® Configuracdo AO (V/ mA)

Entradas Digitais
® 4 x NPN/PNP




OTIMIZACAO DE ESPACO

® Design Compacto;

® Montagem em trilho;

® Montagem lado a lado;

® Economia de espaco no interior do painel

ALTUS | AD600M Series




PROTECAO CONTRA POEIRA

" Ventilacdo forcada integrada 70 T g Frrrr
RN

é

® Garante uma maior protecao contra entrada de poeira;

2 8 & .
AP

£,
. 9

®  Auxilia na dissipacao de calor interna,

" Protege o circuito eletrénico de aguecimento;
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CONTROLE PID

® Construido com controlador PID para aplicacdes de feedback

(pressao, fluxo, temperatura etc.)

" Aplicacao tipica de controle de pressao:

Transdutor
de Pressao

ALTUS | AD600M Series

Bomba




COMUNICACAO EM REDE MODBUS RTU

CLP Série
NEXTO XPRESS

RS485

Modbus RTU

ALTUS | AD600M Series

Pinos com mola para conexao
rapida a rede.

Controle / diagnodsticos / alteracao
de parametros via rede.

Utilizacao de IOs como remota.




SOFTWARE

© PeM V225 MEER - x
PORTSET(r) | FUNCTION INTERFACE()

altus ALTUS SISTEMAS DE AUTOMACAO S.A ADB0OM SERIES RS485 SOFTWARE

Function Code Current Value Min Max Unit
Bl + Possic functongeowe_ [ | | | | T e connect (@
- - A - 1 PO.0T Inverter GP type display 0:G type, Hex 5t nn _
- P0.03 Motor control method Decd,2VF Control|Decl,0:Asynchronous metor| Dec
4 P0.04 Run command source 2Communication command channel (LED flashes) Hex Welles Dbl
) 1 P0.05 Up\Dewn to modify the frequency command reference duri... 1:Setting frequency, Hex
- P0.06 Main frequency source X selection 7:Communication given, Hex File Path
-4 PO.07 Auxilary frequency source ¥ selection 0:Up/Down modification frequency, no memory af.. Hex e
. , . pen File
7 7 + P0.02 Auxiliary frequency source ¥ range selection Oirelative to the maximum frequencys Hex .
+# P0.08 Auxiliary frequency source ¥ range 100 0 100 % =7 e (e e st s off iy (9
- computer before you Download 1!
y . -4 PD.10 Frequency source selection Dectf:Main frequency source X[Dect, main + aux. Dec
@ pamv2zs = X 000 P14 00THz
PORTSET(p) | FUNCTION INTERFACE() e Hex
50.00 60000 00TH:
Hex [JEEPROM

0.01Hz > If EEPROM Is selected, the modified
0.00 PO-14 0.01Hz parameters can b tained wh
001Hz power off.

Dec
Hex
Hex
Hex.
015
015
%
O1kHz
Hex
Hex

controlar o inversor. altus ALTUS SISTEMAS DE AUTOMAGAO S.A  seurs st sormue

> 5 RUN SPEED
N

R
\_/’

Speed Control

Dentre suas aplicacbes mais tipicas estao: o

© PCM V225 AR
PORTSET(p) | FUNCTION INTERFACE(T)

altus ALTUS SISTEMAS DE AUTOMACAO S.A SERIES RS485 SOFTWARE

" Monitorar parametros; e

" Analisar os dados em tempo real; o
e

" Descarregar e carregar parametros; | ((—

@) stoP | Fow/Comol e
L

" Controlar e programar o0s equipamentos

remotamente;

Freq/Hz

ALTUS | AD600M Series




ESPECIFICAGCOES

| ®RUN

380V

AD600M -2 S - 2.2 G/4.0P
1 2 3

4 ) 4 5

Code No Content
Product series 1 ADB0OM series
Voltage level 2 2: 220V 4: 380V
Voltage Classification 3 S: Single-phase T: Three phase
Adapted motor power 4 0.4KW~5 5KW
Application 5 G: Universal type

P: Fan and water pump type

/MODEL: AD600M-4T-1.5G/2.2P)
SOURCE: PH AC380V 50/60HZ
OUTPUT: 1.5KW 4A 0-600HZ

BDDG3IDFDF1L22466

RNREIT T TR
& /
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ESPECIFICACOES: Monofasico 220V

CORRENTE DE | CORRENTE DE POTENCIA
YOOE® | EnTRADA | sAiDA -“ﬂnﬂ O ev)
54 2.3 149 83 111 66 136 d5 0.5

AD600M-25-0.4G

AD600M-2S5-0.75G 8.2 4.0 149 83 111 66 136 ®5 1
AD600M-2S5-1.5G 14.0 7.0 149 83 111 66 136 ®5 2
AD600M-2S-2.2G 23.0 9.6 149 83 111 66 136 ®5 3
AD600M-25-4.0G 40 17 170 98 124 80 157 ®5 5
AD600M-2S5-5.5G 60 25 228 135 160 112 200 ®5 7.5
AD600M-2S5-7.5G 75 32 228 135 160 112 200 ®5 10
5
A - D
-
! - N\
L ™
I
H
N | 220V ac
[ -15% ~ +20%
= 1 —
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ESPECIFICACOES: Trifasico 220V

CORRENTE DE | CORRENTE DE POTENCIA
YOOE® | EnTRADA | sAiDA -“n-- O ev)
2.7 2.3 149 83 111 66 136 d5 0.5

AD600M-2T-0.4G

AD600M-2T-0.75G 4.2 4.0 149 83 111 66 136 ®5 1
AD600M-2T-1.5G 7.7 7.0 149 83 111 66 136 ®5 2
AD600M-2T-2.2G 12 9.6 149 83 111 66 136 ®5 3
AD600M-2T-4.0G 19 17 170 98 124 80 157 ®5 5
AD600M-2T-5.5G 28 25 228 135 160 112 200 ®5 7.5
AD600M-2T-7.5G 35 32 228 135 160 112 200 ®5 10
5
A - D
-
l m N
L N
0
H
N | 220V ac
[ -15% ~ +20%
R . —
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ESPECIFICACOES: Trifasico 380V

CORRENTE DE | CORRENTE DE POTENCIA
YOOE® | EnTRADA | sAiDA -“n-- O ev)
3.4 2.1 149 83 111 66 136 ®5 1

AD600M-4T-0.75G

AD600M-4T-1.5G 5.0 3.8 149 83 111 66 136 o5 2
AD600M-4T-2.2G 5.8 5.1 149 83 111 66 136 5 3
AD600M-4T-4.0G 10.5 9.0 170 98 124 80 157 5 5
AD600M-4T-5.5G 14.6 13.0 170 98 124 80 157 o5 7,5
AD600M-4T-7.5G 20.5 17.0 170 98 124 80 157 o5 10
AD600M-4T-11G 26.0 25.0 228 135 160 112 200 5 15
AD600M-4T-15G 35.0 32.0 228 135 160 112 200 o5 20

380Vac
-15% ~ +20%

ALTUS | AD600M Series




PARAMETRIZACAO

¥ pParametros Gerais:

Modo de Controle 1 - Vetorial malha aberta, 2 - Controle V/F
Fonte de Comando 0-IHM, 1 - Borne, 2 - Rede

Fonte de Frequéncia 1 - IHM, 2 - All (potencidmetro), 4 - Multi-Speed
Frequéncia Maxima de Saida 60

Limite de Frequéncia Superior 60

Frequéncia Minima 0

Rampa de Aceleracao *

Rampa de Desaceleracéao *



PARAMETRIZACAO

¥ Parametros do Motor:

Poténcia do Motor (kW) *
Tensdo Nominal do Motor *
Numero de Polos do Motor *
Corrente Nominal do Motor *
Frequéncia Nominal do Motor *
Velocidade do Motor (RPM) *



PARAMETRIZACAO

® pParametros das DI:

Parametro

P5-00

P5-01

P5-02

P5-03

P6-00

DIl 1 - FWD (Avanco)
D12 2 - REV (Reverso)
DI3 9O - Reset de Falhas
Dl4 12 - Multi-Speed
Saida Relé (TA-TB-TC) 0 - Sem Uso, 1 - RUN, 2 - Falha



OBRIGADO!

caua.l '
Inacio@altus.com.br
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PRODUTOS E SOLUCOES
altus.com.br

\"VAAYY

da Altus Sistemas de Automacao S.A. e podem ser alteradas

As informacdes contidas neste material sao de propriedade
sem aviso prévio. Imagens meramente ilustrativas.

© @altussa @O /a1tussa
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