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Capitulo 1 Informacgdes e Precaugdes de Seguranca

Este guia é enviado junto com o produto. Ele contém informagées basicas para
a inicializagdes rapida do inversor.

Seguranga Elétrica

Extremo cuidado deve ser tomado a todo momento ao trabalhar com o inversor
CA ou dentro da area do inversor CA. As tensdes usadas no inversor CA podem
provocar choques elétricos graves ou queimaduras e sdo potencialmente letais.
Somente pessoal autorizado e qualificado deve ter permissédo para trabalhar em
inversores CA.

Design da Maquina/Sistema e Seguranga do Pessoal

O design da maquina/sistema, a instalagdo, o comissionamento, as partes e a
manutencédo devem ser realizados por pessoal com treinamento e experiéncia
necessarios. Eles devem ler estas informagbes de seguranga e o conteddo
deste manual. Se instalado incorretamente, o inversor CA pode representar um
risco a seguranga.

O inversor CA usa altas tensdes e correntes (incluindo CC), e carrega um alto
nivel de energia elétrica armazenada nos capacitores do barramento CC mesmo
ap6bs o desligamento. Essas altas tensdes sdo potencialmente letais.

O inversor CA NAO deve ser usado para aplicacdes/fungdes relacionadas a
seguranga. Os circuitos de controle eletronico "STOP & START" dentro do
inversor CA ndo devem ser usados para a do pessoal. Esses circuitos de
controle n&o isolam as tensdes da rede elétrica da saida do inversor CA. A fonte
de alimentagdo principal deve ser desconectada por um dispositivo de
isolamento elétrico de seguranca antes de acessar as partes internas do
inversor CA.

As avaliagdes de risco de seguranca da maquina ou sistema que usa o inversor
CA devem ser realizadas pelo usuério e/ou pelo integrador/projetista de seus
sistemas. Especificamente, a avaliagdo/design de seguranga deve considerar
as consequéncias da falha ou desarme do inversor durante a operagdo normal e
se isso leva a uma posicdo de parada segura sem danificar a maquina e os
equipamentos adjacentes ou trazer risco aos operadores/usuarios da maquina.
responsabilidade é do usuario ou de seu integrador de sistema de
maquina/processo.

O integrador/projetista do sistema deve garantir que o sistema seja seguro e
projetado de acordo com os padrdes de seguranga relevantes. Oferecemos
recomendacgdes relacionadas ao inversor CA para garantir uma operagao
segura a longo prazo.
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Instalagao Elétrica - Seguranga

O risco de choque elétrico esta sempre presente em um inversor CA, incluindo o
cabo de saida que leva aos terminais do motor. Em locais onde os resistores de
frenagem dindmica forem instalados externamente ao inversor CA, deve-se
tomar cuidado com o contato ativo com os resistores de frenagem, terminais que
estdo em alta tensdo CC e sado potencialmente letais. Os cabos entre o inversor
CA e os resistores de frenagem dindmica devem ter isolamento duplo, pois as
tensées CC s&o normalmente de 600 a 700 VCC.

O interruptor de isolamento da fonte de alimentag&o principal deve ser instalado
no inversor CA. A fonte de alimentagédo principal deve ser desconectada por
meio do interruptor de isolamento antes que qualquer tampa do inversor CA
possa ser removida ou antes que qualquer trabalho de manutengéo seja
realizado, pois a carga armazenada nos capacitores do barramento CC do
inversor CA PWM ¢é potencialmente letal ap6és a alimentagcdo CA ter sido
desconectada. A alimentacéo CA deve ser isolada pelo menos 10 minutos antes
que qualquer trabalho possa ser realizado, pois a carga armazenada sera
descarregada através do resistor de purga interno, instalado nos capacitores do
barramento CC.

Sempre que possivel, recomenda-se verificar a tensdo do barramento CC com
um medidor de VCC antes de acessar a ponte do inversor CA. Em locais onde a
entrada do inversor CA estiver conectada a fonte de alimentagdo com um plugue
e soquete, ao desconectar o plugue e o soquete, esteja ciente de que os pinos
do plugue podem ser expostos e conectados internamente aos capacitores do
barramento CC (através da ponte retificadora interna em inverséo). Aguarde 10
minutos para permitir que a carga armazenada nos capacitores do barramento
CC seja dissipada pelos resistores de purga antes de iniciar qualquer trabalho
no inversor CA.

Risco de Choque Elétrico

Certifigue-se de que o condutor de aterramento de protegdo esteja em
conformidade com os padrdes técnicos e regulamentos de segurancga locais. A
corrente de fuga excede 3,5 mA em todos os modelos e, portanto, a IEC 61800-
5- 1 declara que a fonte de alimentagdo deve ser desconectada
automaticamente em caso de descontinuidade do condutor de aterramento de
protecdo ou um condutor de aterramento de protecdo com secgéo transversal de
pelo menos 10 mm2 (Cu) ou 16 mm2 (Al) deve ser usado. Ou deve-se utilizar
dois fios PE e cada fio deve atender aos requisitos IEC de forma independente.
O descumprimento desta instrucdo pode resultar em morte ou ferimentos
graves.

_5-
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Ao usar um disjuntor de fuga a terra, use um dispositivo de prote¢cao operado por
corrente residual (RCD) do tipo B (disjuntor que pode detectar CA e CC). A
corrente de fuga pode fazer com que os componentes desprotegidos funcionem
incorretamente. Se isso for um problema, reduza a frequéncia da corrente de
transporte, substitua os componentes em questédo por pecas protegidas contra
correntes harmdnicas ou aumente a amperagem de sensibilidade do disjuntor
de fuga para pelo menos 100 mA por inversor.

Fatores na determinagéo corrente de fuga;
Tamanho do inversor CA,;

Frequéncia da corrente de transporte do inversor CA;
Tipo e comprimento do cabo do motor;

Filtro EMI/RFI.
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2.1 Placade identificagcido

MODEL: AD100-4T-1.5G
INPUT:  3PH 380V+20% 50/60Hz
OUTPUT: 3PH 0~380V 0~600Hz 3.8A

BDDG3DFDF122466

2.2 Método de identificagao

O0R7G-S2

1 2 3“4
Cédigo N.° indice
Poténcia adaptada do motor| 0,4KW~15KW
Modelo

Carga pesada

Classificagdo de tenséo S : Monofasico T : Trifasico

Nivel de tensdo

AIWIN|=

2:220V 4 : 380V
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2.3 Especificagoes gerais

Modelo de Corrente de Entrada | Corrente de Saida Unidade de
acionamento AC Nominal (A) Nominal( A) travao
Tensao de entrada: Faixa monofasica 220V: -15% ~ 20%

AD100-2S-0.4G 5.8 2.5

AD100-2S-0.7G 8.2 4

AD100-2S-1.5G 14.0 7 o
AD100-25-2.2G 23.0 9.6 Incorporado B
AD100-25-4.0G 39.0 16.5 s
AD100-2S-5.5G 48.0 20 =

Tenséao de entrada: Faixa trifasica 380V: -15% ~ 20%

AD100-4T-0.7G 3.4 2.1

AD100-4T-1.5G 5.0 3.8

AD100-4T-2.2G 5.8 5.1

AD100-4T-4.0G 10.5 9.0

AD100-4T-5.5G 14.6 13.0

AD100-4T-7.5G 20 17 Incorporado
AD100-4T-11G 26 25

AD100-4T-15G 35 32
AD100-4T-18.5G 58 37

AD100-4T-22G 67 45

AD100-4T-30G 65 60

AD100-4T-37G 80 75

AD100-4T-45G 95 90 Facultativo
AD100-4T-55G 118 110 Construido
AD100-4T-75G 157 150

AD100-4T-90G 180 176

AD100-4T-110G 215 210

AD100-4T-132G 232 253

AD100-4T-160G 285 310

AD100-4T-185G 326 350 ~
AD100-4T-200G 354 380 g(fg;‘;
AD100-4T-220G 403 430

AD100-4T-250G 441 470

AD100-4T-280G 489 520

AD100-4T-315G 571 590

AD100-4T-355G 624 650

AD100-4T-400G 700 725
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2.4 DimensoOes

W ad
o - .
-1 e
g T e o T
o =
N
e
W1
0,4KW~15KW
Dimenséo da Tamanho externo . p
instalagdo (mm mm ertura de
Modelo 20 ) ( ) Instalagao
wi1 H1 w H D
KD100-2S-0.4G
KD100-2S-0.75G
73 130 85 142 116 »5

KD100-2S-1.5G
KD100-2S-2.2G

KD100-2S-4.0G
KD100-2S-5.5G 96 230 106.5 | 240.5 150 5
KD100-2S-7.5G

KD100-4T-0.75G
KD100-4T-1.5G 73 130 85 142 116 5
KD100-4T-2.2G

KD100-4T-4.0G
KD100-4T-5.5G

120 168 95.6 180 85 ®5

KD100-4T-7.5G
KD100-4T-11G 96 230 106.5 | 240.5 150 5
KD100-4T-15G

-10-
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18,6KW~400KW

Dimenséo da Tamanho externo Abertura de
instalagao (mm u
Modelo gdo ( ) (mm) Instalagao
wi1 H1 H2 H w D
KD100-4T-18.5G
120 317 - 335 | 200 |178.2 8
KD100-4T-22G
KD100-4T-30G
150 387.5 - 405 | 255 | 195 8
KD100-4T-37G
KD100-4T-45G
180 437 - 455 | 300 | 225 ®10

KD100-4T-55G

KD100-4T-75G

KD100-4T-90G 260 750 - 785 | 395 | 285 P12

KD100-4T-110G

KD100-4T-132G

300 865 - 900 | 440 | 350 P12
KD100-4T-160G

KD100-4T-185G

KD100-4T-200G 360 950 - 990 | 500 | 360 P16

KD100-4T-220G

KD100-4T-250G

400 1000 - 1040 | 650 | 400 P16
KD100-4T-285G

KD100-4T-315G

KD100-4T-355G 600 1252 - 1300 | 815 | 422 P16

KD100-4T-400G
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Capitulo 3 Fiagao

3.1 Fiacao tipica

3.1.1 Circuito principal de 0,4 ~ 15KW e descricédo do terminal do circuito

de controle

<~ Fiag&o da fonte de alimentagéo trifasica 380 VCA,;

<>220V Entrada R, S, 380V Entrada R, S, T.

"] Resistor de frenagem externo

(preparado pelo usudrio)

ul, @R —— U
Fonte de Reator T ‘
v
Alimentagdo — | ® de linh: S * | M
(opso) AL
3] : T W,
L]
Fonte de Alimentagao
i ot
RUN para [ "E PO-03=4
afrente a0t L P
Jog para
a frente P4-01=4 DI2
o o——— bR
Redefinigao
de falha P4-02=9 i3 0~10VDC
e T g AOVO————— —
Multi-Ref. 1 P4-03=12 D4 AOI 0~20mA
GND
Multi-Ref.2 P4-04=13 D5 =
8
GND Saida de pulso; 0 a 20 kHz
Saida de coletor aberto
B 10VDC
VR 0~10VDC €
1a 5kQL1 " 0~20mA 0o
:%: 0a24vee/0a2oma
e
[} - Cy
Saida do relé:
8
@ - Bg | 250vca10maasa
\_‘ - 30 Voo 10mA a 1A
B GND LiFY

0,4KW~15KW Diagrama de fiagdo do circuito principal

Terminal Nome do terminal Terminal Nome do terminal
D1~D5 Entrada Digital X5 Ai1 Entrada Analégica X1
AB RS485 X1 TA,TB,TC Saida do Relé X1
D5/FM,CME | HDI (Entrada/Saida de Pulso de Alta Velocidade) X1




Capitulo 3 Fiagéo

< Terminais do circuito principal

Terminal Nome do terminal Descricao
RST Terminais de entrada da fonte de alimentagéo Conecte a fonte de alimentagdo CA
" trifasica trifasica
P+,PB | Terminais de conex&o do resistor de frenagem Conecte a um resistor de frenagem

U, V, W | Terminais de saida

Conecte a um motor trifasico

an
(7) Terminal de aterramento

Deve ser aterrado

<> Terminais do circuito de controle

._ Simbolo do Nome do . =
Categoria terminal terminal Descricao da funcao
Forneca fonte de alimentagdo de +10V para o
Fonte de exterior, com corrente de saida maxima de
+10V-GND alimentagéo 100mA (com protecéo contra curtojcwcunto)l
geralmente usada como fonte de alimentagao
externa de +10V o .
de trabalho do potenciémetro externo; faixa
de resisténcia do potenciometro: 1kQ~5kQ
Fonte
de
Alimentagao
Forneca fonte de alimentagéo de + 24 V para o
exterior, geralmente usada como fonte de
AFonte d~e alimentacao de trabalho dos terminais de
+24V-GND alimentacao entrada e saida digital e fonte de alimentagao
externa de +24V do sensor externo; Poténcia de saida maxima:
200mA
1. Faixa de entrada: CC
Entrada ALGND Terminal de entrada 0V—10V/0rr1A—?OmA, determinado por P4-39
Analégica -G analégica 1 2. Impedancia de entrada: 22kQ para
entrada de tensao; 500Q para entrada de
corrente
Faixa de tensao de entrada: 0V~10V Faixa
Sa’ldg AOV-GND Entrada analogica de corrente de saida:
Analgica AOI-GND 0mA~20mA, 4~20mA (P5-23 opcional)

-15-
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q imbol n G~ -
Categoria st DD Nome do terminal Descrigao da funcao
erminal
DI1-GND Entrada digital 1
DI2-GND Entrada digital 2 1. Impedancia de entrada: 1kQ
2. Faixa de tensao para entrada de nivel:
Entrada DI3-GND Entrada digital 3 5V~30V Além das caracteristicas de DI1 a
Digital . Dl4, DI5 também pode ser usado como um
DI4-GND Entrada digital 4 canal de entrada de pulso de alta
Terminal de entrada de velocidade. Frequéncia mais alta: 20kHz
DI5-GND y
pulso de alta velocidade
Limitado pelo codigo de fungdo P5-00
"Selegao do modo de saida do terminal
Entrada Saida de pulso de alta FM", quando usado como saida de pulso
i FM-GND i de alta velocidade, a frequéncia maxima é
Digital velocidade e alta velocidade, a frequéncia maxima é
de 20 kHz; quando usado como saida de
coletor aberto, é igual a especificagdo DO1
Capacidade de acionamento de
contato:
Salda’de TA-TB-TC Saida de contato de relé CA250V,3A
relé CC30V,1A
TA, TB: normalmente fechado TA,
TC: normalmente aberto
Sinal de Comunicagdo RS-485 A+ é entrada positiva diferencial,
comunicagao A+ B- B- é entrada negativa diferencial
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Resistor
de Frenagem

6—&

Alimentagédo CA

Seguro

Entrada de rede trifasica
1O
1O

] )
Seguro

= »nw =X

©
+ PB

Circuito principal

u©

y ©-@
e—"]
PE

Teclado removivel

Pecaem curtoC'

Avango/parada

—e
Invers&o/parada e >

Terminal multi-fungdo 3 _~
—e
Terminal multi-fungéo 4
— e
Terminal multi-fungéo 5
.

—
Terminal multifuncional 6/DI

pEE—— )

Entrada de -10V -10V

<
<

Entrada de 0-10V/0-20mA
>
<

24V

p OP

CoM
D1
D2
D3
D4
D5
D6

10V

Al2

GND

10V

2
&

E:

Circuito de controle

Selegéo de jumper

Al1 AO1485
vV V OFF

C C ON

Al .
[sislslolslslolols)

GND

Saida Analdgica

C

0-10V /0-20mA

AO18

GNS

i 1

Y/DO §

Saida de coletor aberto

Saida de pulso de alta velocidade

coms

Porta de comunicagdo MODBUS
485+4 D—’/|—,I|—

485- @———L———L-

RB| Saida de relé

250VCA/3A
ou 30VCC/3A

18,5KW~ 400KW Diagrama de fiagao do circuito principal

3.1.2 Circuito principal de 18,5KW~400KW e descrigao do terminal do circuito de controle

A7-
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Capitulo 3 Fiagéo

<- Terminais do circuito principal

Marcas dos terminais Designacao e funcao dos terminais
RIL SIL2 TIL3 Terminais de entrada CA monofasicaltrifasica (conecte R/L1, T/L3 ao usar
entrada monofasica)
@ B1 Terminais de conexao do resistor de frenagem
U/T1 VIT2WIT3 Terminais de saida CA trifasicos
@ Terminal de aterramento PE

(2]
Q . . . .
B <> Terminais do circuito de controle
=
3 Simbolo d Nome do
(N ;- |Simbolo do AT =
ri q -
Categoria |~y oo terminal Descricao da fungao
Tensao de 10,1V 3%
+10V referéncia de Corrente maxima de saida de 25mA
entrada A resisténcia do potenciémetro externo deve ser maior
analdgica que 400Q
Aterramento P
GND analégico Isolado interiormente do COM
0~20mA: impedancia de entrada -500Q), corrente
Entrada maxima de entrada - 25mA
analdgica
Al Entrada 0~10V: impedancia de entrada -22kQ, tensdo maxima
analégica 1 de entrada -12,5V
Chave Al1 na placa de controle para saltar de 0~20mA e
0~10V, padrao de fabrica: 0~10V
Ao Entrada -10V~10V: impedancia de entrada - 25kQ)
analogica 2 Faixa: -12,5V~+ 12,5V
0~20mA: impedancia - 200Q~500Q
Saida analégica 1 0~10V: impedancia = 10k
. AO1
Saida
Analégica Chave AO1 na placa de controle para saltar entre
0~20mA e 0~10V, padréo de fabrica: 0~10V
GND Aterramgnto Isolado interiormente do COM
analdgico
Entrada 24V+10%, Isolado do GND internamente
. +24V +24V
Digital Carga maxima - 200mA

A
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:_| Simbolo Nome do - =
Categoria| 4, torminal terminal Descricao da funcao
Usado para alternar entre os niveis alto e baixo, curto-
Terminal comum circuito com +24V na entrega, ou seja, valor baixo da
PLC de entrada entrada digital valido
digital
Entrada de energia externa
coM Terra +24V Isolado interiormente do GND
Entrada Entrada: 24VCC, 5mA
Digital Terminais de
X1~X5 entrada digital Faixa de frequéncia: 0—-200Hz
1~5
Faixa de tenséo: 10V~30V
Entrada Entrada digital: igual a X1~X5
X6/DI digital/entrada Entrada de pulso: 0,1Hz~50kHz; Faixa de tensao:
de pulso 10-30V
Saida de coletor Faixa de tensao: 0~24V
Y
Saida aberto Faixa de corrente: 0~50mA
digital Saida de coletor | Saida de coletor aberto: igual a Y
Y/DO aberto/saida
de pulso Saida de pulso; 0-50kHz
Saida de RA/RB Saldap :ioc ;e‘ljz da | RA-RB: NC; RA-RC: NO
relé IRC controle Capacidade de contato: 250VCA/3A, 30VCC/3A
485+ Sinal diferencial Taxa:
do 485 + 4800/9600/19200/38400/57600/115200bps
Interc;ace 485- Sinal diferencial Distancia maxima - 500m (cabo de rede padrédo
© do 485 - usado)
Terminal
485 Aterramento da
GND blindagem de Isolado interiormente do COM
comunicacéo 485
i Interface SPI do A distancia méxima de comunicagéo é de 3m quando
Painel de X conectado ao painel de controle
painel de
controle
controle

Usar cabo de rede padréao

-19-
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3.2 Exemplo de diagrama de fiagdo do produto

3.2.1 Esteira transportadora

+10V

[ |

Al
GND

Potenciémetros externos
“Modo de Configuragio, P0-03=2
Para usar os potenciémetros externos.

« o @
24V 10V A1 GND DIf D2 DI3 Di4 DS

TA TB TC AOV AOl GND FM A+ B

Etapa de configuragéo de parametro

Parada Partida

BSINY

GND

Interruptor externo
Botao de partida externo, P0-02=1,P4-00=1
Botao de parada extemo, P4-01=1,P4-11=1

°« o
24V 10V AI1 GND DI1 DIz DI3 D4 DIS

TA TB TC AOV AOI GND FM A+ B-
.

= = Valor de i
Etapa Codigo de fungao At Descrigcao
1 P0.02 1 Partida e parada do terminal de controle
2 P0.03 2 Selegéo?nglégica da configuracéo
de frequéncia
3 P0.17 Configurar conforme | Tgmpo de aceleragéo
necessario
4 P0.18 Configurar conforme | Tempo de desaceleracdo
necessario
5 P4.00 1 Rotagao para a frente
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3.2.2 Ventilador e bomba de agua

| —
| I |
L
Al N
+10V GND Parada Partida
GND
Potenciémetros externos Interruptor externo
“Modo de Configuragao, P0-03=2 Botdo de partida externo, P0-02=1,P4-00=1
Para usar os potencidmetros externos” Botéo de parada externo, P4-01=1,P4-11=1
24V 1;V I:H G;D DI1 DI2 DI3 DI4 DIs 24V 10V Al1 GND Dl-l DI-2 DI3 DI4 DIs
TA TB TC AOV AOlI GND FM A+ B- TA TB TC AOV AOl GND FM A+ B-
Etapa de configuragéo de parametro
o = Valor de ic3
Etapa Codigo de fungdo o nfiguracio Descricéo
1 P0.02 1 Partida e parada do terminal de controle
2 P0.03 2 Selegéo gnalégica da configuracgéo de
frequéncia
3 P0.17 Configurar conforme | tomp de aceleracao
necessario
Configurar conforme =
4 P0.18 necessario Tempo de desaceleragéo
5 P4.00 1 Rotacéo para frente
6 P6.10 1 Parada livre
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3.2.3 Velocidade multietapas

DI5 _~ GND
D4 GND
DI3 GND
D2 _~ GND
DIt GND

24V 10V A1 GND DI1

TA TB

Etapa de configuragao de parametro

o e o [}
DI2 DI3 DI4 DI5

TC AOV AOI GND FM A+ B-

Etapa | Cédigo de fung&o | Valor de configuragdo Descrigao
1 P0.02 1 Partida e parada do terminal de controle
2 P0.03 6 Comando multi-velocidade
3 P4.00 1 Rotacéo para a frente
4 P4.01 12 Multi-velocidade 1
5 P4.02 13 Multi-velocidade 2
6 P4.03 14 Multi-velocidade 3
7 P4.04 15 Multi-velocidade 4
8 PC.01 Conf'%lggerggér}{grme Porcentagem de frequéncia multi-velocidades 1
9 PC.02 Confi%lggés(‘:;érggrme Porcentagem de frequéncia multi-velocidades 2
10 PC.04 Conﬁ%lggés(‘:;érggrme Porcentagem de frequéncia multi-velocidades 3
11 PC.08 Conﬁ%légaerszg?if:rme Porcentagem de frequéncia multi-velocidades 4




3.2.4 Abastecimento de agua de pressao constante do PID

+10V Al

—

|

GND

L ] L ] L ]
24V 10V A1 GND DI DI2 DI3 DI4 DIS

TA TB TC

Etapa de configuragéo de parametro

AOV AOI GND FM A+ B

Etapa| Cédigo de fungéo Valorde Descrigao

1 P0.02 1 Partida e parada do terminal de controle

2 P0.03 8 -

3 PA.01 Configurar conforme. | \/a|or obtido do PID
necessario

4 PA.02 0 O valor de feedback do PID ¢ definido pelo Al1 analégicd

5 PA.08 0 A operacéo reversa é proibida

6 P8.49 Configurar conforme | Frequéncia de ativagao
necessario

7 P8.50 Configurar conforme | Tempo de atraso para a ativagao
necessario

8 P8.51 Configurar conforme | Frequéncia do modo de descanso
necessario

9 P8.52 Configurar conforme | Tempo de atraso do modo de descanso
necessario

3
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3.2.5 UPe DOWN

Aumentar a
velocidade

Reduzir

a velocidade

DI3 GND

D2 _~ GND_

DIt GND

24V 10V A1 GND DI1 DI2 DI3 DI4 DI5

TA TB

Etapa de configuragéo de parametro

TC AOV AOI GND FM A+ B-

cupa| Ciitode Pogtdode | Nelerde, Desciio
1 P0.02 1 1 Partida e parada do terminal de controle
2 P0.03 0 0 Configuragéo de Hz obtida
3 P0.17 Alterar con’fqrme Configurar conforme | Tempo de aceleragao
necessario
4 P0.18 Alterar con'fqrme Configurar conforme | Tempo de desaceleragdo
necessario necessario
5 P4.00 1 1 Rotacéo para a frente
6 P4.01 6 6 Terminal para cima
7 P4.02 7 7 Terminal para baixo
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3.2.6 Regulagao de velocidade do potenciémetro sincrono

AQV

Al

+ov| |A1 | enp

Inversor N.° 1
"Modo de configuragéo, P0.03=2,P5-07=7

e o
24V 10V A1 GND DI DI2 DI3 DI4 DI5

TA TB TC AOV AOl GND FM A+ B

GND

Inversor N.° 2

“Modo de configuragédo, P0.03=2

24V 10V A1 GND DM DI2 DI3 DI4 D5

TA TB TC AOV AOl GND FM A+ B
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4.1 Logica de controle
<~ Diagrama de tempo completo

Frequéncia
A
Comando
i [ x.x Hz]: padrao 0,0 Hz
Qah B > rpaazooore
» Time
0!
ON
m OFF
ON

IGBT's Ativo |
OFF.

[xx Sed: el [xx Segk
/ o v d faragom o o 6o CC 1 3 .00 T — e s g torsr o e 622

Fompoativo de pré-excilagao (se P6-00-2) |

[ [ \ v

Injegao de CC/
Pré-excitagdo [ % [xx Segl (pacrao: 00 Seq)| 34,
e e s 001l P00 e e o 2|

vl ds pré-excitagao (se P6-00-2)

Corrente
do motor
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<~ Descrigao do diagrama de tempo

N.° do

Evento Descricao param. Status
t1 O inversor CA aguarda o sinal RUN — Habitar
O inversor CA recebe o comando Forward RUN —
O IGBT torna-se ativo —
© A frenagem por injegdo de CC 1/pré-excitagédo é habilitada se P6-05 RUN
P6-06 >0
(se P6-00 =0, é "Frenagem por injegcdo de CC 1"; se P6-00=2, é
"Pré-excitacdo”) P6-06
Frenagem por injegcéo de CC 1/Pré-excitagao desabilitada —
3 P6-03 RUN
A frequéncia de inicializagéo torna-se ativa se P6-04 > 0
P6-04
A frequéncia de inicializagao torna-se inativa —
O motor acelera até a frequéncia esperada P0-17
4 RUN
P6-08
Curva S ativa
P6-09
5 O motor funciona na frequéncia esperada P0-08 RUN
O comando Forward RUN é cancelado —
O motor desacelera até a frequéncia zero P0-18
6 RUN
P6-08
Curva S ativa
P6-09
O comando de saida de frequéncia atinge o limite de
frequéncia 2 da frenagem por injecdo de CC P6-11 RUN
(P6-12
O IGBT ficara inativo se o tempo de retardo da frenagem por P6-12 =0)
7 inje¢éo de CC 2 n&o for zero 6- Habitar
X (se P6-
Apbs o tempo de atraso definido em P6-12, o IGBT torna-se 12>0)
novamente ativo -
P6-13
8 A frenagem por inje¢do de CC 2 é habilitada se P6-14 > 0 RUN
P6-14
A frenagem por injecéo de CC 2 é desabilitada —
9 Habitar

O IGBT torna-se inativo

-29-

v oinjided



v oinyided

-30-

Capitulo 4 Configuragéo

4.2 Configuragio passo a passo
<> Fluxograma de configuragédo

Verifique a placa de identificagdo e a fiagao
Aplique a alimentagao principal ao inversor CA
Familiarize-se com o teclado
Defina os parametros do motor
Defina o modo de controle do motor
Execute o ajuste do motor se estiver em modo de controle SVC
Defina a referéncia de frequéncia
Defina o modo de operagao
Defina o modo de partida e o modo de parada
Defina o tempo de aceleragao e desaceleragao

Defina DI e DO, conforme necessario

Defina a frequéncia de inicializagao, conforme ario

Defina a curva S, conforme necessario

Defina a frenagem/pré-excitagéo por injegdo de CC, conforme necessario

RUN!

Verifique a rotagéo do motor e a diregdo de deslocamento da maquina

Verifique a corrente do motor

Defina o Pl do loop de velocidade se estiver em modo de controle SVC

— - Consulte os Capitulos 1 e 2

SESICNCRCACICICACKCICRC

Consulte 0 Manual do Usuério
—

Consulte o Manual do Usuario

-
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Tecla Nome da tecla Funcao
Incremento Aumentar dados ou nimeros dos parametros
Redugéao Reduzir dados ou niimeros dos parametros
) Selecione os parametros exibidos sucessivamente no estado
Shift parado ou em operaggo e selecione o digito a ser modificado
para modificar os parametros
RUN Inicie o inversor CA no modo de operacéo do teclado
Pare o inversor CA quando estiver em operagéao e execute a
Parada reinicializag&o quando estiver em estado de falha. As fungées
desta tecla sao restritas por P7-02
. Execute a comutagédo de fungdes (como a comutagao
Multifungéo rapida da origem ou diregdo do comando) de acordo com a
configuragéo de P7-01
0 Nome do . . = q -
N .d° o Faixa de configuragao Unid Padrao | comissio
param. param.
0: Tecla MF K desativada
1: Transferéncia de controle remoto
(terminal ou comunicagao) para controle
~ pelo teclado
Selecdo 2: Alternar entre as rotagdes para frente e
de fungédo as rotagdes invertidas
P7-01 detecla 3:Jog para a frente NA. 0
MF.K 4: Jog reverso
5: Exibigao de parametro individualizado
0: Tecla STOP/RESET habilitada apenas no
Teclade controle pelo teclado
P7-02 fungéo 1: Tecla STOP/RESET habilitada em NA. 1
STOP/RESET | qualquer modo de operagao
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Tecla Nome da tecla Funcao
Incremento Aumentar dados ou nimeros dos parametros
Redugéao Reduzir dados ou niimeros dos parametros
) Selecione os parametros exibidos sucessivamente no estado
Shift parado ou em operaggo e selecione o digito a ser modificado
para modificar os parametros
RUN Inicie o inversor CA no modo de operacéo do teclado
Pare o inversor CA quando estiver em operagéao e execute a
Parada reinicializag&o quando estiver em estado de falha. As fungées
desta tecla sao restritas por P7-02
. Execute a comutagédo de fungdes (como a comutagao
Multifungéo rapida da origem ou diregdo do comando) de acordo com a
configuragéo de P7-01
0 Nome do . . = q -
N .d° o Faixa de configuragao Unid Padrao | comissio
param. param.
0: Tecla MF K desativada
1: Transferéncia de controle remoto
(terminal ou comunicagao) para controle
~ pelo teclado
Selecdo 2: Alternar entre as rotagdes para frente e
de fungédo as rotagdes invertidas
P7-01 detecla 3:Jog para a frente NA. 0
MF.K 4: Jog reverso
5: Exibigao de parametro individualizado
0: Tecla STOP/RESET habilitada apenas no
Teclade controle pelo teclado
P7-02 fungéo 1: Tecla STOP/RESET habilitada em NA. 1
STOP/RESET | qualquer modo de operagao
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Operacgao do teclado

Organizagao dos numeros de parametros

Grupo de param.

Descrigao

Observagao

operacional

PO para PP Grupo de parametros padréo Parametros de fungéo padréo
AOQ para CA Grupo de parametros avangados Corregéo de AI/AO
uo Grupo de parametros em status Exibigao de parametros basicos

Etapa 2: Definir os pardmetros do motor

v oinyded

5 Nome do n q 5 . = issé
N.% do A Faixa de configuragao Unid Padrao Comissad
param. param.

B 0: Motor assincrono comum 1:
P1-00 .Selegao do Motor assincrono de frequéncia NA. 0
tipo de motor variavel

p1-01 | Poténcia nominal 012300 KW Dependente

do motor do modelo
a i D dent

P1-02 Tensao nominal 121000 v ependente

do motor do modelo
p1-.03 | Corrente nominal 0,01 2 655,35 A Dependente
do motor do modelo

E33
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o Nom : : 4 i a issa
N do ome do Faixa de configuragao Unid Padréo Copissad
param. param.

Frequéncia De;
. pendente
P1-04 nominal do 0,01 até a frequéncia maxima Hz do modelo
motor
Velocidade
D dent
P1-05 nominal do 1 a 65535 RPM :g:o:er::
motor

Etapa 3: Definir o modo de controle do motor

O Nom . ) ~ . - '
Lt Ad° ° .e oD Faixa de configuragcao Unid Padrao Comisséo
param. param.
Modo de 0: Contr(él\e/éetorial sem
P0-01 controledo | SENSOT(SVC) NA. 2

2: Controle de tenséo/

motor 1 frequéncia (T/F)

Etapa 4: Realizar o ajuste do motor se estiver em modo de controle SVC

L Nome do . ) = . = —
N Ado A Faixa de configuragao Unid Padrdo  Comissao
param. param.

= 0: Sem autoajuste
Selegao de
P1-37 g. 1: Autoajuste estatico 1 N.A. 0
autoajuste

2: Autoajuste dinamico completo

Etapa 5: Definir a referéncia de frequéncia

N.° do Nome do

3 A Faixa de configuragéao Unid Padrao Comissédo
param. param.

0: Configuragao digital P0-08 (ndo
Selegédo X da retentivo ao desligar)

fonte de 1: Configuracéo digital P0-08

P0-03 . (retentivo ao desligar) N.A. 0
frequéncia 2: A1
principal 3: Ai2

4: Reservado
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o
;‘a' ré‘::: Nome do param. Faixa de configuragao Unid Padréo Comissao
_ 5: Referéncia de pulso (Di5) 6:
Selegéo X da Multirreferéncia
fonte de 7: PLC Simples
Po-03 frequéncia 8: PID NA. 0
principal 9: Referéncia de comunicagéo
Selegdo Y da
fonte de O mesmo que P0-03 (Selecdo X da
P0-04 frequéncia fonte de frequéncia principal) NA. 0
auxiliar
Sel e(;éo de Relagéo de calculo principal e auxiiar
. 0:Princial-+ Auslar
pog7 | SUPerPosicBOda | ymemnte e 00
fonte de 30 minimo entre o principal @ o awiar
frequéncia Seloris 98 CaTal 00 CoIOwasa0 00 foa 6 Tequerca
0: Canal de configuracap e referéncia do frequéncia
pincpa
¥ Operagao principal + avdiar
2: Tinsiorencia enfre pincipal  auxiar
S Transteronciasrire pincipal o célculo
principal + awdliar
4 Transtersnciasrire auxlare o calculo
pincipal+ audlar
P0-08 Frequéncia 0,00 até a frequéncia maxima Hz | 50,00

pré-definida

-35-
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P0-08 |Entrada digital (retentiva)
Px-xx Entrada analégica

Px-xx

Referéncia de pulso
Multirreferéncia

Px-xx PLC Simples

Pxxx | Referéncia PID
Px-xx Comunicagdes seriais

Entrada digital (ndo retentiva)

P0-03
Referéncia de
frequéncia auxiliar N
Principal
Referéncia de
frequéncia auxiliar
P0-04

v oinyided

Referéncia de
frequéncia final

Limitar o
i + Auli o N PO-07 it
Principal + Aulian Soma entre o principal e o auxiliar auxiliar para
Dezenas célculo
Principal - Auxiliar  Diferenca entre o principal e o auxiliar 5
P < princip Célculo G P0-05
Principal
Max. (Principal, Auxiiar) O maior entre o principal e o awxiliar @iy P0-06
Min. (Principal, Auxiliar) O maior entre o principal e o auxiliar
PO-07 Resultado
Unidades do calculo

+-— |

Principal

Etapa 6: Selecionar modo de operagao

o
:a'ré:_? Nome do param. Faixa de configuragao Unid | Padrdo Comisséo
Se!egéo da 0: Controle pelo teclado
P0-02 origem do 1: Controle pelo terminal NA. 0
comando 2: Controle baseado em comunicagao
Modo de 0: Modo de controle de 2 condutores 1
1: Modo de controle de 2 condutores 2
P4-11 coméndo 2: Modo de controle de 3 condutores 1 NA. 2
terminal 3: Modo de controle de 3 condutores 2

-36-
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Etapa 8: Definir parametros de aceleragao e desaceleragao

o
‘:"ré;o Nome do param. Faixa de configuragao Unid = Padrdo |Comisséo
0,00 a 650,00 (se P0-19 = 2)
PO-17 Tempo de 0,0 a 6500,0 (se PO-19 = 1) s 2
aceleragéo 1 0a 65000 (se P0-19 = 0)
0,00 a 650,00 (se P0-19 = 2)
PO-18 Tempo de 0,0 2 6500,0 (se P0-19 = 1) s 2
desaceleragdo 1 0a 65000 (se PO-19 = 0)
L{nidadedde 0: 1s
P0-19 a:elﬁggé%/ 1:0,1s NA.
= 2:0,01s
desaceleragao
Modo de ;
: M I
P6-07 aceleragao/ (1): CS:,Z |Sn ;e:)rdo A N.A.
desaceleragédo 2: Curva S modo B
Etapa 9: Definir DI e DO conforme necessario
Configuracgao de DI
N.° do A . " - . o —
S Nome do param. Faixa de configuragao Unid = Padrdo |Comissédo
0: Sem fungao
1: RUN para a frente (FWD) 2: RUN
inverso (REV)
~ 3: Controle de 3 condutores 4: JOG
P4-00 SFEI;\‘EQ:O;:E para a frente (FJOG) 5: JOG inverso N.A. FV\1/D
UNGAO (RJOG)
6: Terminal UP
7: Terminal DOWN
8: Parada por inércia
9: Redefinigdo de falha
(RESET)
10: Pausa do RUN
11: Entrada normalmente aberta (NO)
P4-01 SELE(;:AO DE de falha externa NA. 4
FUNGAO DI2 12: Terminal multirreferéncia 1 FJoG
13: Terminal multirreferéncia 2
14: Terminal multirreferéncia 3
15: Terminal multirreferéncia 4
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Etapa 8: Definir parametros de aceleragao e desaceleragao

o
‘:"ré;o Nome do param. Faixa de configuragao Unid = Padrdo |Comisséo
0,00 a 650,00 (se P0-19 = 2)
PO-17 Tempo de 0,0 a 6500,0 (se PO-19 = 1) s 2
aceleragéo 1 0a 65000 (se P0-19 = 0)
0,00 a 650,00 (se P0-19 = 2)
PO-18 Tempo de 0,0 2 6500,0 (se P0-19 = 1) s 2
desaceleragdo 1 0a 65000 (se PO-19 = 0)
L{nidadedde 0: 1s
P0-19 a:elﬁggé%/ 1:0,1s NA.
= 2:0,01s
desaceleragao
Modo de ;
: M I
P6-07 aceleragao/ (1): CS:,Z |Sn ;e:)rdo A N.A.
desaceleragédo 2: Curva S modo B
Etapa 9: Definir DI e DO conforme necessario
Configuracgao de DI
N.° do A . " - . o —
S Nome do param. Faixa de configuragao Unid = Padrdo |Comissédo
0: Sem fungao
1: RUN para a frente (FWD) 2: RUN
inverso (REV)
~ 3: Controle de 3 condutores 4: JOG
P4-00 SFEI;\‘EQ:O;:E para a frente (FJOG) 5: JOG inverso N.A. FV\1/D
UNGAO (RJOG)
6: Terminal UP
7: Terminal DOWN
8: Parada por inércia
9: Redefinigdo de falha
(RESET)
10: Pausa do RUN
11: Entrada normalmente aberta (NO)
P4-01 SELE(;:AO DE de falha externa NA. 4
FUNGAO DI2 12: Terminal multirreferéncia 1 FJoG
13: Terminal multirreferéncia 2
14: Terminal multirreferéncia 3
15: Terminal multirreferéncia 4
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N.° do

param.

Nome do
param.

Faixa de configuracao

Unid Padrao Comissdo

P4-02

P4-03

P4-04

SELEGAO
DE
FUNGAO
DI3

SELEGAO
DE
FUNGAO
DI4

SELEGAO
DE
FUNGAO
DI5

16: Terminal 1 para selegdo do tempo de
aceleragdo/desaceleragao
17: Terminal 2 para selegao do tempo de
aceleragéo/desaceleragéo
18: Transferéncia de fonte de frequéncia

19: Apagar configuragdo UP e DOWN (terminal, NA

teclado)

20: Terminal de transferéncia da origem do
comando 1

21: Aceleragdo/Desaceleragéo proibida
22: Pausa do PID

23: Redefinigéo do status PLC

24: Pausa da oscilagdo

25: Entrada do contador

26: Redefinigao do contador

27: Entrada de contagem de comprimento
28: Redefinigdo de comprimento

29: Controle de torque proibido

30: Entrada de pulso (habilitada apenas para Di5)

31: Reservado N.A.

32: Frenagem por injegéo de CC imediata
33: Entrada normalmente fechada (NC) de falha
externa

34: Modificagéo de frequéncia proibida

35: Inversao da diregdo da agdo do PID

36: Terminal STOP externo 1

37: Terminal de transferéncia da origem do
comando 2

38: PID integral desabilitado

39: Transferéncia entre a fonte de frequéncia
principal X e a frequéncia predefinida

40: Transferéncia entre a fonte de frequéncia
auxiliar Y e a frequéncia predefinida

41: Terminal de seleg&o do motor 1 NA.

41: Terminal de selecdo do motor 1

42: Reservado

43: Transferéncia dos parametros de PID
44: Falha definida pelo usuario 1

45: Falha definida pelo usuario 2

-390-
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N.° do Nome do . " = . = s
o parém, Faixa de configuragao Unid  Padrdo Comissdo
46: Transferéncia de controle de velocidade/
controle de torque
47: Parada de emergéncia
48: Terminal STOP externo 2
49: Frenagem por injecéo de CC para
desaceleragéo
50: Apagar o tempo de operagao atual
51: Transferéncia de dois/trés fios 52:
Inverséo de frequéncia proibida
53-59: Reservado
P4-10 Tempthl:le filtro | 5000 a 1,000 S 0,010
P4-35 | Atraso de Di1 | 0,0 a 3600,0 s 0.0
P4-36 | Atraso de Di2 | 0,0 a 3600,0 s 0.0
P4-37 | Atraso de Di3 | 0,0 a 3600,0 s 0.0
Selegédo do
P4-38 | modoativo L ] NA. | 00000
DI —
L ]
1
L ]
Observacgoées:

» O parafuso é conectado por padréo;
»>O parafuso ndo pode ser reconectado depois de cortado. Isso resultard em um
aumento na corrente de fuga para o aterramento durante a operagdo do inversor.
Leve isso em consideracdo antes de cortar o jumper.

Configuragoes de DO
0
LT @D LBTRED Faixa de configuragdes Unid | Padrdo Comisséo
param. param.
Modo de saida 0: Saida de pulso (FMP)
P5-00 do terminal FM 1: Saida de sinal de comutagdo (FMR) NA 0
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N.°do Nome do

param.

P5-01

P5-02

param.

Selegdo
da
funcédo
FMR
(terminal
de saida
de
coletor
aberto)

Selegédo
da
fungéo
derelé
(TIA-
T/B-T/C)

Faixa de configuragao

0: Sem saida

1: Inversor CA em operacéo

2: Saida da falha

3: Detecgéo de nivel de frequéncia, saida FDT1
4: Frequéncia alcangada

5: Operagéo em velocidade zero (sem saida ao
parar)

6: Pré-aviso de sobrecarga do motor

7: Pré-aviso de sobrecarga do inversor CA

8: Valor de contagem definido atingido

9: Valor de contagem designado atingido 10:
Comprimento atingido

11: Ciclo PLC concluido

12: Tempo de operagédo acumulativo alcangado
13: Frequéncia limitada

14: Torque limitado

15: Pronto para a operagao

16: Reservado

17: Limite superior de frequéncia atingido

18: Limite inferior de frequéncia atingido

(sem saida ao parar)

19: Saida em status de subtensédo

20: Configuragéo de comunicagao

21: Reservado

22: Reservado

23: Operagao em velocidade zero 2

(com saida ao parar)

24: Tempo de alimentagdo acumulativa alcangado
25: Detecgéo de nivel de frequéncia, saida FDT2
26: Frequéncia 1 alcangada

27: Frequéncia 2 alcangada

28: Corrente 1 alcancada

29: Corrente 2 alcancada

30: Duragéo do tempo atingida

3
32: Carga perdida

33: Rotagao inversa

34: Status de corrente zero

: Limite de entrada Al1 excedido

Unid Padrio Comissao
NA. OSfem

Saida

Saida
N.A. | defalha

2
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Capitulo 4 Configuragéo

N.°do Nome do " . = . = oo
A . Comissao
param. param. Faixa de configuragao Unid Padrao
35: A temperatura do IGBT foi atingida
36: Limite de corrente de saida excedido
37: Limite inferior de frequéncia atingido
(com saida ao parar)
38: Saida de alarme
39: Reservado
40: Tempo de operagéo da corrente
alcangado
41: Saida de falha (sem saida em status
de subtensao)
~ Tempo de atraso
P5-17 da saida FMR 0,0 a 3600,0 s 0,0
ps-1g | lempodealraso | 436000 s 00
da saida dorelé 1 ! ’ )
(1]
1 _ Tempo de atraso
] P5-19 da saida do relé 2 0,0 a 3600,0 s 0,0
£
H pspo | lempodealraso 4, 36000 s 00
da saida Do1 ’ )
~ Tempo de atraso
P5-21 da saida Do2 0,0 a 3600,0 s 0,0
U Ao nivel ativo A A A A A
Selegao do e
P5-22 modo ativo DO N.A. 00000
[focpamorez |
[FodoaforsT |
Observacgao:

» Logica positiva significa que o terminal de saida DO esta normalmente no estado padréo.
> Logica negativa significa a situagéo oposta.
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Etapa 10: Definir a frequéncia de inicializagao, conforme necessario

o
;::Iré:lo Nome do param. Faixa de configuragido Unid | Padrdo Comisséo
P6-03 Frequénciade | 549 410,00 Hz 0,00
partida
Tempo ativo da
P6-04 frequéncia de 0,00 a 100,00 S 0,0
partida
Etapa 11: Definir a curva S, conforme necessario
N.° do N 2 : z = i 30  Comissido
e ome do param. Faixa de configuracdao Unid Padrao
Modo de 0: Modo linear
P6-07 aceleragao/desa 1:CurvaS modo A 2: NA. 0 1
celeragdo Curva S modo B
Proporgéo de
P6-08 tempodo 0,0 a [100,0 menos P6-09] % 30,0
segmento inicial
da curva S
Proporgéo de
tempo do
P6-09 segmento final 0,0 a [100,0 menos P6-08] % 30,0
dacurva S

Etapa 12: Definir a frenagem/pré-excitacao por inje¢cao de CC, conforme necessario

o
;la.ré:-.o Nome do param. Faixa de configuragao Unid Padrdo Comissao
0: Partida direta
P6-00 Modo de partida 1:Reservado NA. 0
2: Partida com pré-excitagdo
g Nivel da frenagem )
Pe-05 por injecao de CC 1 0a100 & 0
Tempo ativo da
P6-06 frenagem por 0,0 a100,0 s 0.0
injecdode CC 1
Limiar de
P6-11 frequéncia de 0,00 a 10,00 Hz | 000
frenagem por
injecdode CC 2

v oinjided
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o
’:‘a'ra:_? Nome do param. Faixa de configuragédo Unid Padrdo Comissio
Tempo de atraso da

P6-12 frenagem porinjecdode | 0.0 a 100,0 s 0.0
CC2

P6-13 N'V;'jgg;geg:%egnsz 0a100 % 50

Tempo ativo da

P6-14 frenagem porinjecdode | 0.0 a 100,0 s 0,0

CC2
Observagao:

» Somente quando P6-00 = 0, os parametros P6-05 e P6-06 estdo relacionados a frenagem
por injecdo de CC 1.

N.° do A
param, Nome do param.
P6-00 Modo de partida
P6-05 vael_de pré-

excitacao
P6-06 vaellde [)re—
excitagao
Observagao:

Faixa de configuragédo

0: Partida direta
1: Reservado
2: Partida pré-
excitada (motor
assincrono)

0a 100

0.0a100,0

Unid Padrdao Comissao

N.A. 0 2
% 50
s 0,0

> Somente quando P6-00 = 2, os parametros P6-05 e P6-06 estdo relacionados a
pré- excitacéo.

Etapa 13: Definir Pl da malha de velocidade se estiver em modo de controle SVC

o
;la.ré:'.o Nome do param. Faixa de configuragao Unid Padrdo Comisséo
p2.00 | Ganho proporcional da 12100 NA 30
malha de velocidade 1 o
g Tempo integral da
P2-01 malha de velocidade 1 0,01210,00 s 0,50
P2-02 Frequéncia de 0,00 a P2-05 NA. | 500
transferéncia 1
~ Ganho proporcional da
P2-03 malha de velocidade 2 12100 N.A. 20
P2-04 Tempo integral da 0,012 10,00 s 1,00
malha de velocidade 2 ’ ’ )
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Capitulo 5 Solugao de Problemas

5.1 Falhas e solugbes

Visor Nome dafalha Causas possiveis Solugées
1. O circuito de saida esta em curto 1: Elimine o curto-circuito
2. O tempo de aceleragéo é muito curto 2: Aumente o tempo de
aceleragéo
3. Ref de t |
etorgo de forque manual ou curva 3: Ajuste o reforgo de torque
de T/F s&o inadequados manual ou a curva de T/F
4. Aalimentagao é insuficiente 4: Verifique se a fonte de
Sobrecorrente . _ )
ERRO02 durantea |5 Aoperagso de partida é realizada alimentagéo esta normal
aceleragéo N 5: Reinicie o rastreamento de
com o motor em rotagéo
velocidade ou ligue o motor
6. Uma carga repentina é adicionada depois que ele parar
durante a aceleragéo 6: Remova a carga adicional
7. 0 modelo do inversor CA é de classe | 7: Selecione uma unidade com
de poténcia muito baixa classe de poténcia superior
1.0 gircui . X 1: Elimine o curto-circuito.
. O circuito de saida esta em'cum? 2: Aumente o tempo de
2. O tempo de desaceleragao é muito desaceleragio
outo o ) 3: Verifique a fonte de
Sobrecorrente | 3- Aalimentagéo é insuficiente alimentagao e certifique-se de
ERRO3 durante a 4. Uma carga repentina é adicionada que esteja normal
desaceleragdo | durante a desaceleragao 4: Remova a carga adicional
5. Oresistor de frenagem nao esta 5: Instale o resistor de frenagem
instalado
1. O circuito de saida esta em curto 1: Ellimine o curto-circuito
So, 2. Aalimentag&o é insuficiente 2;,AJ”5tte a fonte def .
obrecorrente o & adic alimentag&o para a faixa
ERR04 em velocidade (dihyar:‘aecaa(r)gae::pggtlna éadicionada normal
constante perag

4. O modelo do inversor CA é de
classe de poténcia muito baixa

3: Remova a carga adicional
4: Selecione uma unidade com
classe de poténcia superior




Capitulo 5 Solugao de Problemas

Visor | Nome da falha Causas possiveis Solugées
1. Atens3do do barramento CC 1: Substitua por um resistor de
esta muito alta frenagem adequado
2. Uma forga externa aciona 2: Cancele a forga externa ou
Sobrecorrente motor durante a aceleragao instale um resistor de frenagem .
ERRO05 durante a 3 Ot d | = 3: Aumente o 1en_1po de aceleragao
aceleragao - 1empo de aceleragao ¢ 4: Instale um resistor de frenagem
muito curto
4. Oresistor de frenagem nao
esta instalado
1. Atens3o do barramento CC 1: Substitua por um resistor de
esta muito alta frenagem adequado
2. Uma forga externa aciona 2: Cancele a forca externa ou
Sobrecorrente | motor durante a desaceleragao. instale um resistor de frenagem
ERRO06 durante a . 3: Aumente o tempo de
desaceleragio | o O tempo de desaceleragéo & desacelerago
muito curto 4: Instale o resistor de frenagem
4. Oresistor de frenagem ndo
estainstalado
Sobretensdo | 1. Atens&o do barramento CC 1: Substitua por um resistor de
em esta muito alta frenagem adequado
ERRO7 velocidade 2. Uma forga externa aciona 2: Cancele a forga externa
constante motor durante a desaceleracao.

Limites de tensdo

Classe de tenséo Sobretenséao do Subtensdo do | Nivel de operagdo da
barramento CC  barramento CC | unidade de frenagem
220 V monofasico 400V 200V 381V
220 V trifasico 400V 200V 381V
380 V trifasico 810V 350V 700V
ERROS i Faltha de ge | Atensdode entrada excede Ajuste a tens&o de entrada
alimentagao de - - - ”
controle o intervalo permitido dentro do intervalo permitido
1. Falha instantanea de energia
2. Atensédo de entrada excede 1: Redefinir a falha
o intervalo permitido 2: Ajuste a tensao de entrada
ERR09 Subtensao 3. Atensio do barramento CC dentro do intervalo permitido 3 a
esta muito baixa 6: Leve o equipamento para
manutengéo

47-



48

Capitulo 5 Solugao de Problemas

Nome da

Visor falha Causas possiveis Solugdes
4. A ponte retificadora e o resistor
de buffer estdo com defeito
~ 5. A placa de acionamento esta com
ERRO9 | Subtenszo defeito
6. A placa de controle esta com
defeito
1.Acarga e fT:Ui‘O pesadaou 1: Reduza a carga, verifique o motor,
ERR10 | Sobrecarga o rotor esta b oqu?atilo glio\{gpﬁque se algo esta bloqueando
da unidade | 2. Aclasse de poténcia da ) )
unidade & muito baixa 2: Sele};lo_ne um inversor com classe
de poténcia superior
1. P9-01 é muito pequeno A 1: Defina a P9-01 corretamente
2. carga € muito pesada ou rotor 2: Reduza a carga, verifique o motor,
ERR1{{1 | Sobrecarga esta bloqueado _ ou verifique se algo esta bloqueando o
domotor | 3. Aclasse de poténcia da rotor
unidade é muito baixa 3: Selecione uma unidade de classe
de poténcia maior
1. Afonte de alimentag&o trifasica
esta com defeito
F;erdadde 2. Aplaca de acionamento esta 1: Verifique a fonte de
ase de com defeito alimentacao )
ERR12 ent(;zda 3._A placa'a de proteg_éo contra ﬁq::ljtl,;:v?g equipamento para
energia raios esta com defeito ca
4. Aplaca de controle esta com
defeito
1. O cabo entre o inversor e o motor
esta com defeito
2. A saida trifasica do inversor é 1: Verifique o cabo
Perdade | desbalanceada quando motor esta 2: Verifique os enrolamentos do
fase de funcionando motor 3 a 4: Leve o equipamento
ERR13 ) =
saida (,je 3. Aplaca de acionamento esta para manutengéo
energia | com defeito
4. O IGBT esta com defeito
1. Atemperatura ambiente esta
muito alta 1: Reduza a temperatura
2. Ofiltro de ar esta bloqueado ambiente
Super- 3. O ventilador de resfriamento estd | 2: Limpe o filtro de ar
ERR14 aq;:tl:&e?to danificado 3 a5: Leve o equipamento

4. O sensor térmico do IGBT esta
danificado
5. O IGBT esta danificado

para manutengéo




Capitulo 5 Solugdo de Problemas

Visor | Nome da falha Causas possiveis Solugdes
1. O sinal de falha externo é
Falha do enviac!o por DI
ERR15 equipamento 2. O sinal de falha Restaure a falha
externo externo é enviado por VDI
1. O computador host esta
apresentando comportamento 1: Verifique o cabeamento do
anormal. computador host
i;st;)g;:]o di?eti:%munlcagao 2: Verifique o cabeamento de
: - comunicagao
ERR16 Falha de 3. Otipo de cartéo de 3: Defina o P0-28 corretamente
comunicagao extenséo definido em P0-28 4: Defina os parametros
esta incorreto corretamente
4. Os parametros de
comunicagéo no grupo PD
estdo configurados
incorretamente
ERR18 Falha de detecgao | Aplaca de acionamento esta Substitua a placa de
de corrente com defeito acionamento
1. Os parametros do motor 1. Verifique os parametros do
Falha de ajuste estdo incorretos motor P1-00 a P1-05
ERR19 do motor 2. Tempo excedido de 2. Verifique a fiagéo entre o
ajuste do motor inversor e o motor
Falhadeleiturae | 5 chip EEPROM esta Substitua a placa de
ERR21 gréll\zlg%%)l\jlie danificado controle principal
Curto-circuito a O motor esta em curto- Substitua os cabos ou o
ERR23 terra circuito com o terra motor
Tempo de n Apague o registro executando a
operaco O tempo de operacao inicializagdo do parametro (defina
ERR26 ga acumulado atinge a PP-01 como 2)
acumulativo configuragao de P8-17
alcangado
1. O sinal da falha definida
pelo usuério 1 é enviado por
Falha definida DI
ERR27 pelo usuario 1 2. O sinal da falha definida Restaure a falha
pelo usuario 1 é enviado por
VDI
1. O sinal da falha definida
pelo usuario 2 é enviado por
ERR28 Falha definida Restaure a falha

pelo usuario 2

2. O sinal da falha definida

pelo usuario 2 é enviado por
VDI
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Visor | Nome da falha Causas possiveis Solugbes
Tempo de Aenergia acumulada atingea | Apague o registro executando a
ERR29 alimentacdo | configuragéo de P8-16 inicializag&o do parametro
acumulativa (defina PP-01 como 2)
alcangado
Falha de ~ ) Verifique a conexao entre o motor
ERR30 operagdoem | Operagdo em vazio e acarga
vazio
Feedback do o Verifique o sinal de feedback do PID ou
ERR31 PID perdido O feedback do PID & inferior defina o PA-26 para um valor adequado
durante a a0 PA-26
operagao
Tempo 1. Afiagao esta solta no
gxr;iglt()ji%‘;?\;?n interior do inversor CA 1. Conecte a fiagao
ERR33 de 2. Aplaca de acionamento corretamente
dcortnuréicagléo esta com defeito 2 e 3. Leve o equipamento para
entro da placa 3
de P 3. Aplaca de controle esta manutengao
acionamento com defeito
L 1: Reduza a carga, verifique o motor,
Limite de 1. Acarga’e muito pesada ou ou verifique se algo esta bloqueando
ERR40 corrente o rotor esta bloqueado
il 2. Aclasse de poténcia da orotor
P! unidade é muito baixa 2: Selecione uma unidade com classe
de poténcia superior
Falha de
comutagdo O motor é comutado através O motor deve ser comutado
ERR41 do motor de um terminal durante a somente apdés o inversor CA
durante a . . parar
operagéo operagao do inversor CA
1. Verifique se a maquina esta
apresentando funcionamento anormal,
1. Rotor blogueado no motor se o autoajuste do lrnotor néo foi )
Errode 2. P9-69 e P9-70 estio executado e se o ajuste de P2-10 é
y . muito pequeno
ERR42 excesso de configurados incorretamente )
velocidade 3. A fiagio entre o inversor 2. Defina P9-69 e P9-70 corretamente

CA e o motor esta incorreta

3. Verifique se as fiagdes entre o
inversor de CA e o motor estéo
danificadas. Se estiverem, reconecte
os fios com seguranca
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Visor | Nome da falha Causas possiveis Solugdes
Tempo excedido 1. Afiagao esta solta no interior do 1. Conecte a fiagdo

para o inversor CA corretamente

ERRY6 recebimento de 2. A placa de acionamento esta com 2e3.Leveo

comunicagéo

defeito

equipamento para

dentro da placa 3. A placa de controle esta com manutengdo
de controle defeito
5.2 Sintomas comuns e diagnéstico
Nome da falha Causas possiveis Solugoes
1. Nao ha alimentagéo ou a alimentagéo
esta muito baixa
2. Afonte de alimentagdo de comutagéo
o da placa de ac.lonamenlo e’sta cc_)m defeito 1: Verifique a fonte de alimentagéo
.Ngo~ha 3. Aponte retificadora esta danificada 2 a 5: Leve o equipamento para
exibigéo no 4. Oresistor de buffer da unidade esta tenca
visor a0 danificado manutengao
ligar anifica . 6: Reconecte os cabos planos de 4 e
5 A plac.a de controle ou o teclado esta 28 niicleos ou envie para
com defeito manutengio
6. O cabo entre a placa de controle e a
placa de acionamento ou teclado esta
danificado
1: Reconecte os cabos planos de 4 e
1. O cabo entre a placa de acionamento e 28 nucleos ou envie para
a placa de controle esta com mau contato manutencao
T:,g" e 2. Aplaca de controle esta danificada 2:Leve o equipamento para
eX|”|gac; ao 3. O enrolamento do motor ou o cabo do manutengao
motor esta em curto-circuito com o terra 3: Verifique o motor ou substitua-o e
4. Aalimentag&o é insuficiente verifique o cabo do motor
4. Verifique a fonte de alimentagéo de
acordo com o capitulo 1.3
. ) ; 1. Mega o isolamento do motor e os
Err23n é 1. O motor ou os cabos de saida estdo em .
ibido a0 cabos de saida
exi curto com o terra )
ligar . ) . 2. Leve o equipamento para
2. Oiinversor CA esta danificado -
manutencéo

Lo



-52-

Capitulo 5 Solugao de Problemas

Nome da falha

Causas possiveis

Solugao

A exibicéo é
normal ao ligar,
mas a mensagem
"HC" é exibida

apos a
inicializacdoe o
motor para
imediatamente

1. O ventilador de
resfriamento esta danificado
ou o rotor esta bloqueado
2. Umdeterminado terminal
esta em curto-circuito

1: Substitua o ventilador de
resfriamento ou verifique se a
maquina estéa travando o rotor 2:
Elimine o curto-circuito

Err14 é relatado
com frequéncia

1. Afrequéncia de transporte
esta muito alta

2. O ventilador de
resfriamento esta danificado
ou o filtro de ar esta bloqueado
3. Os componentes internos
(acoplador térmico ou outros)
do inversor estao danificados

1: Reduza P0-15

2: Substitua o ventilador e limpe o filtro
dear

3: Leve o equipamento para
manutencao

O motor néo gira
apos o inversor
CA emitir uma
referéncia
diferente de zero

1. O motor ou o cabo do
motor esta danificado

2. Os parametros do motor
estéo configurados
incorretamente

3. O cabo entre a placa de
acionamento e a placa de
controle esta com mau
contato

4. A placa de acionamento
esta com defeito

5. O rotor esta bloqueado

1: Verifique o motor ou verifique o cabo
entre o inversor e o motor 2: Verifique e
redefina os parametros do motor

3: Reconecte os cabos planos de 4 e 28
nucleos ou envie para manutengao

4: Leve o equipamento para manutengao
5: Verifique se a maquina esta travando o
rotor

Os terminais DI
estéo
desabilitados

1. Os parametros DI estao
configurados incorretamente
2. O sinal de entrada esta
incorreto

3. O jumper entre OP e+24V
estd com mau contato

4. A placa de controle esta
com defeito

1: Verifique e redefina os parametros
DI no grupo P4

2: Verifique os sinais de entrada ou
verifique o cabo de entrada 3: Verifique
o jumper entre OP e +24 V

4: Leve o equipamento para
manutencao
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Nome da falha

Causas possiveis

Solugao

O inversor
relata
sobrecorrente e
sobretensao
com frequéncia

1. Os parametros do motor
estéo configurados
incorretamente

2. Otempo de aceleragao/
desaceleragéo é muito curto
3. Acarga oscila

1: Redefina os parametros do motor

2: Defina o tempo de
aceleragédo/desaceleragao
adequadamente 3: Verifique a maquina ou
leve o equipamento para manutengéo

Err17 é relatado

1. Verifique se a fiagao do contator esta
solta
2. Verifique se o contator estd com

ao ligar ou O contator de partida suave nao :
durante a esta fechado defeito . B
operagéo 3. Verifique se a font§ de allmen_ta(;ao de
24V do contator estad com defeito
4. Leve o equipamento para manutencdo
Exibicao ao O dispositivo relacionado na ) -
ligar placa de controle esta danificado Leve o equipamento para manutengéo

-53-



-54-



Capitulo 6

Tabela de Parametros

6.1 Tabela de parametros. 56




9 ojnjiden

-56-

Capitulo 6 Tabela de Par@metros

6.1 Tabela de parametros

superior de frequéncia

(PO-10)

o
:a.ré(:: Nome do param. Faixa de configuragao Unid Padrao Comissao
Grupo P0: Parametros padrao
0: Controle vetorial sem sensor
Modo de controle do (SVC)
P0-01 . N.A 2
motor 1 2: Controle de tensao/frequéncia
(TIF)
P0O-02 Selegéo da origem 0a?2 NA 0
do comando
P0-03 SelegéAo X da _fon_te 0a9 NA 0
defrequéncia principal
Base da faixa de frequéncia | O mesmo que P0-03 (Selegao
P0-04 | auxiliar Y para superposicdo | X da fonte de frequéncia N.A 0
de operagéao Xe Y principal)
. - " 0: Relativo a
Faixa de frequéncia auxiliar frequancia maxim
P0-05 Y para superposigao de leque .Ca N axima N.A 0
operagdo X e Y 1: Relativo a
frequéncia principal X
Faixa de frequéncia auxiliar Y
P0-06 para superposi¢do de 0a 150 Y 100
operagao X e Y
P0-07 Selegédo de superp?ﬁglao 0023 NA 00
da fonte de frequéncia
o . 0,00 até a frequéncia
P0-08 Frequéncia pré-definida méaxima (P0-10) N.A 50,00
P0-09 o ~ 0: Mesma diregéo 1: NA o
a Direg&o de rotagéo Diregéo invertida :
PO0-10 Frequéncia maxima 50,00 a 600,00 Hz 50,00
PO-11 Limite superior da NA o
. fonte de frequéncia 0as :
Limite inferior
P0-12 Limite superior de frequéncia | de frequéncia (P0-14) atéa Hz 50,00
frequéncia maxima (P0-10)
Deslocamento do limite 5 éncia maxi
P0-13 0,00 até a frequéncia maxima Hz 0,00
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o
;::ré(ri: Nome do param. Faixa de configuragédo Unid Padrdo [(Comissio
Limite inferior de 0,00 até o limite superior
PO-14 frequéncia de frequéncia (P0-12) Hz 0,00
Frequéncia da Dependente
P0-15 corrente de transporte 0.8a160 kHz do modelo
Ajuste da frequéncia
da corrente de 0: Nao
PO-16 transporte com 1: Sim NA 1
temperatura
0,00 a 650,00 (se P0-19=2)0,0 a b dents
PO-17 Tempo de 6500,0 (se P0-19 = 1) 0 a 65000 s ependente
aceleragao 1 (se PO-19 = 0) do modelo
T d 0,00 a 650,00 (se P0-19=2)0,0 a
PO-18 empo de 6500,0 (se P0-19 = 1) 0 a 65000 s | Dependente
desaceleragéo 1 (se PO-19 = 0) do modelo
Unidade de tempode | 0:1
P0-19 aceleragao/ 1:01 s 1
leraca 2
desaceleragédo 2:0,01
Deslocamento de
frequéncia da fonte de | 0,00 até a frequéncia
P0-21 frequéncia auxiliar maxima (P0-10) Hz 0,00
para superposigao de
operagao Xe'Y
P0-22 Reservado - - -
Retentivo do ajuste NG )
P0-23 digital da frequéncia 0:Nao re'tentlvo N.A 0
a0 parar 1: Retentivo
Selecgéo do grupo de 0: Grupo de parametro do motor 1
PO0-24 parametros do motor 1: Grupo de parametro do motor 2 NA 0
Frte::rr::z ZZSe de 0: Frequéncia maxima (P0-10)
P0-25 aceleragéol 1 Referéncia de frequéncia Hz 0
desaceleragao 2:100
Freque.n.ma b~ase para | . Frequéncia de rotagéo
modificagdo UP/ L .
P0-26 1: Referéncia de frequéncia N.A 0

DOWN durante a
operagao

9 ojnjiden
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Capitulo 6 Tabela de Par@metros

o
':‘a'ré‘:: Nome do param. Faixa de configuragédo Unid Padrdo [Comissio
Vinculagao da origem
P0-27 do comando até a 0000 a 9999 N.A 0000
fonte de frequéncia
Grupo P1: Parametros do motor 1
0: Motor assincrono comum
Selecio do tibo 1: Motor assincrono de
P1-00 ¢ P frequéncia variavel NA. 0
de motor
Poténcia nominal Dependente
P1-01 4o motor 0,1a30,0 kKW do modelo
P1-02 Tensé&o nominal 121000 v Dependente
do motor do modelo
P1-03 Corrente nominal 1 A Dependente
B do motor 0.01265535 do modelo
Frequéncia
P1-04 X q 0,01 até a frequéncia méaxima Hz Dependente
nominal do motor do modelo
P1-05 Velocidade nominal 1 a 65535 RpP | Dependente
do motor M | do modelo
Resisténcia do
Dependente
P1-06 estator (motor 0,001 a 65,535 Q do modelo
assincrono)
P1-07 Resisténcia do 0,001 a 65,535 Q Dependente
rotor do modelo
P1-08 Reatancia 0,012 65535 mH | Dependente
indutiva de fuga do modelo
Reaténcia
P1-09 induti i 0,1a6553,5 mH | Dependente
indutiva matua do modelo
P1-10 Corrente se‘m carga 0,12 6553 A Dependente
(motor assincrono) do modelo
0: Sem autoajuste
1: Autoajuste estatico 1 2:
p1-37 Selegéo de A.utoajus.te dlnam!c_o completo NA. 0
autoajuste 3: Autoajuste estéatico 2




Capitulo 6 Tabela de Parametros

2 A Faix; 9 =
i _d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrdo [Comissio
param. configuragao
Grupo P2: Controle vetorial
Ganho proporcional da
p2-00 malha de velocidade 1 Ta100 NA. %0
g Tempo integral da malha
P2-01 de velocidade 1 0,01 a 10,00 s 0,50
P2-02 Frequéncia de transferéncia 1 0,00 a P2-05 Hz 5,00
P2 Ganho proporcional da H 2
-03 malha de velocidade 2 12100 z 0
P2-04 Tempo integr_al da malha de 0,012 10,00s s 1,00
velocidade 2
-~ Ganho de escorregamento o,
P2-06 de controle vetorial 50200 7o 100
tant 1e filt
P2-07 Constante de emposio iltro de 0,000 2 1,000 s 0,050
malha de velocidade
P2-08 Ganho de superexcitagdo do NA o
a controle vetorial 02200 i
Origem do limite superior de
P2-09 torque no modo de controle de 0Oa7 N.A. 0
velocidade
Configuragao digital do limite
P2-10 superior de torque no modo de 0,0 a2 200,0 Yo 150,0
controle de velocidade
Selegao do canal de
configuragéo de referéncia de
P2-11 limite superior de torque no 0a8 N.A. 0
modo de controle de velocidade
(regenerativo)
Configuragao digital do limite
P2-12 superior de torque no modo de 0.0a200.0 % 150.0
controle de velocidade ’ : :
(regenerativo)
P2-13 Ganho proporcional de 0 a 60000 NA. 10
ajuste de excitagdo
Ganho integral de
P2-14 ajuste de excitagao 0260000 NA. 10
P2-15 Ganho proporcional de NA 10
g ajuste de torque 0 a 60000 i
Ganho int | d
P2-16 annolntegra de 0 a 60000 NA. 10

ajuste de torque
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Capitulo 6 Tabela de Par@metros

2 A Faix; 9 =
N _d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrdo Comissio
param. configuragao
P2-17 Propriedade_da malha de 00a 11 NA 80
velocidade
P2-18 | Ganho de feedforward de torque| 20 a 100 N.A 80
Coeficiente de torque
P2-21 maximo da area de 50 a 200 Yo 80
enfraquecimento do campo
p2-22 o . . 0,0: ndo limitado o 00
Limite de energia regenerativa 0.12200,0 © A
Grupo P3: Controle de T/F
P3-00 Configuraggdo dacurvade T/F | 0a9 N.A. 0
P3-01 Reforco de torque 0,0a30,0 Yo 0,0
P3-02 Frequéncia de corte do 0,00 até a frequéncia de H
- aumento de torque saida maxima z 50,00
P3-03 Frequéncia de(;’1/l)= multiponto 1 0,00 a P3-05 Hz 0,00
P3-04 Tensao de T/F multiponto 1 0,0 a100,0 Yo 0,0
Frequéncia de T/F
P3-05 multiponto 2 P3-03 a P3-07 Hz 0,00
P3-06 Tensao de T/F multiponto 2 0,0 a100,0 Yo 0,0
p3-07 Frequéncia de T/F P3-05 até a frequéncia H
- multiponto 3 nominal do motor (P1-04) z 0,00
P3-08 Tensao de T/F multiponto 3 | 0,0 a 100,0 Y% 0,0
Ganho de compensacao de
P3-09 escorregamento de T/F 0a2000 Yo 00
P3-10 | Ganho de sobre-excitagéo de T/F | 0 a 200 Yo 64
Ganho de supresséo de Dependente
P3-11 oscilagéo de T/F 02100 Yo do modelo
P3-12 Selecéo do modo de NA 3
: supresséao de oscilagao 0a4 o
P3-13 Fonte de tenséo para NA o
. separagéo de T/F 0a8 i
Configuragéo digital de tensdo | 0 até a tensdo nominal do
P3-14 para separagédo de T/F motor v 0



Capitulo 6 Tabela de Parametros

2 A Faix A =
N _d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrdo Comissdo
param. configuragao
P3-15 Tempo de aumerjto de tensé@o 0,02 1000,0 s 00
da separagéo de T/F
P3-16 Tempo de qued~a de tensédo 0,0 21000,0 s 00
da separagéo de T/F
Selegao do modo 0: Freq}Jenma e tensao caindo
para 0 independentemente
P3-17 de parada para 1: Frequéncia diminuindo apds a N.A 0
separacgéo de T/F tensao cair para 0
P3-18 Nivel de limite de corrente | 50 a 200 Yo 150
P3-19 | Selegéo de limite de corrente | 0 a 100 N.A 0,0
P3-20 | Ganho de limite de corrente | 0 a 200 N.A 0,0
Fator de compensagéo de
P3-21 velocidade pela 200,0 2 810,0 % 0
multiplicagéo do nivel de
limite atual
P3-22 Limite de tensao 200,0 a 810,0 Vv 760,0
P3-23 | Selecio de limite d _ 0: Desabilitado NA 1
elecao de limite de tensao 1: Habilitado .
Ganho de frequéncia para
P3-24 limite de tensao 0a 100 N.A 30
Ganho de tenséo para
P3-25 limite de tens&o 02100 NA 30
Limiar de aumento de
p3-26  frequéncia dura[ﬂe olimite 0a50 Hz 5
de tensao
Constante de tempo de
P3-27 compensagéo de 0,1a10,0 s 0,5
escorregamento
Grupo P4: Terminais de entrada
P4-00 Selecéo de fungédo DI1 0ab9 N.A. 1
P4-01 Selecéo de fungéo DI2 0ab9 N.A 4
P4-02 Selecéo de fungéo DI3 0ab9 N.A 9
P4-03 Selecéo de fungédo DI4 0ab9 N.A 12
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Capitulo 6 Tabela de Par@metros

e A Faix A =
- _d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrdo Comissdo
param. configuragao
P4-04 Selecgéo de fungéo DI5 0a59 N.A 13
P4-05 Selecgéo de fungéo DI6 0ab9 N.A 0
P4-06
P4-07
P4-08
P4-09
P4-10 Tempo para DI 0,000 a 1,000 s 0,010
0: Modo de controle
de 2 condutores 1
1: Modo de controle de 2
P4-11 condutores 2 NA o
. Modo de comando 2: Modo de controle de 3 -
terminal
condutores 1
3: Modo de controle de 3
condutores 2
P4-12 | Taxa de UP/DOWN do terminal | 0,01 a 65,535 Hz/s 1,000
P4-13 | Entrada minima da curva Al 1 | 0,00 a P4-15 \% 0,00
P4-14 Conﬁgurageiolcorrespondente -100,0 2 100,0 o 00
da entrada minima da curva Al 1
P4-15 Entrada maxima da curva Al 1 | P4-13 a 10,00 \ 10,00
Configuragao correspondente da o
P4-16 entrada maxima da curva Al 1 -100,0 2 100,0 7o 100,0
P4-17 Tempo de filtro Ai 1 0,00 a 10,00 s 0,10
P4-18 Entrada minima da curva Al 2 0,00 a P4-20 \ 0,00
P4-19 Configuragé’o lcorrespondente da 100,0 2 100,0 % 00
entrada minima da curva Al 2
P4-20 Entrada maxima da curva Al 2 P4-18 a 10,00 vV 10,00



Capitulo 6 Tabela de Parametros

':‘a':é‘:: Nome do param. cor':;igx:r:;o Unid Padrdo Ccomissio
P4-21 Configura(;éu'o _correspondente da -100,0 @ 100,0 o 1000
entrada maxima da curva Al 2
P4-22 Tempo de filtragem Al2 0,00 a 10,00 s 0.10
P4-23 Entrada minima da curva Al 3 -10,00 a P4-25 vV -10,00
Pa-24 Conﬁguraga'?o.correspondente 10002 1000 % 100.0
da entrada minima da curva Al 3 ! ’ ’
P4-25 Entrada maxima da curva Al 3 P4-23 a 10,00 \% 10,00
P4-26 Configuragé’o f:orrespondente da 100,02 100,0 o 100,0
entrada maxima da curva Al 3
P4-27 Tempo de filtragem AI3 0,00 a 10,00 s 0,10
P4-28 Entrada de pulso minima 0,00 a P4-30 KHz 0.00
P4-30 Entrada de pulso maxima P4-28 a 20,00 KHz 20,00
p4-31 Configuragao correspoqd-ente 10002 1000 % 100.0
da entrada de pulso maxima ’ ’ ’
P4-32 Tempo de filtro de pulso 0,00 a 10,00 s 0,10
P4-33 Selegéo da curva Al 111 a 555 N.A. 321
pa-34 Configuragéo para AI _menor que 000 111 NA. 000 g
a entrada minima E
P4-35 Tempo de atraso DI1 0,0 a 3600,0 s 0,0 :_,
P4-36 Tempo de atraso D12 0,0 a 3600,0 s 0,0
P4-37 Tempo de atraso DI3 0,0 a 3600,0 s 0,0
P4-38 Selegdo do modo ativo DI 1 00000 a 11111 N.A. 00000
P4-39 Selegdo do modo ativo DI 2 00000 a 11111 N.A. 00000
Grupo P5: Terminais de saida
P5-00 Modo de terminal de saida FM 0a1 N.A. 0
P5-01 Selec¢éo da fungdo FMR (terminal de 0a4l NA. 0
saida de coletor aberto)
P5-02 Selecéo da funcéo de relé 0aM NA. >

(TIA-T/B-T/C)
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Capitulo 6 Tabela de Par@metros

e A Faix: 9 =
N Ad° Nome do param. aixa de~ Unid |Padrao Comissdo
param. configuracao
P5-03 - - -
P5-04 - - -
P5-05 - - -
P5-06 Selegéo da fungdo FMP 0a16 N.A 0
P5-07 Selecéo de fungédo AO1 0a16 N.A 0
P5-08 Selecéo de fungéo AO2 0a16 N.A 1
P5-09 | Frequéncia maxima de saida FMPF | 0,01 a 50,00 KHz 50,00
P5-10 |Coeficiente AO1 de deslocamento zero | -100,0 a 100,0 % 0,0
P5-11 Ganho AO1 -10,00 a 10.00 N.A 1,00
P5-12 |Coeficiente AO2 de deslocamento zero | -100,0 a +100,0 % 0,00
P5-13 Ganho AO2 -10,00 a +10,00 N.A 1,00
P5-17 Tempo de atraso da saida FMR 0,0 a 3600,0 s 0,0
P5-18 | Tempo de atraso da saidadorelé 1 | 0,0 a 3600,0 s 0,0
P5-19 | Tempo de atraso da saidadorelé 2 | 0,0 a 3600,0 s 0,0
P5-20 Tempo de atraso da saida DO1 0,0 a 3600,0 s 0,0
P5-21 Tempo de atraso da saida DO2 0,0 a 3600,0 s 0,0
P5-22 Selegdo do modo ativo DO 00000 a 11111 N.A 00000
Grupo P6: Controle de partida/parada
0: Partida direta
' 1: Reservado
P6-00 Modo de partida 2: Partida com pré- N.A 0
excitagéo (motor
assincrono)
0: A partir da frequéncia
de parada
Modo de captura 1: A partir da
P6-01 i N.A 0
do motor girando veIOC|da.de zero L
2: A partir da frequéncia
maxima
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0 A Faix A =
N .d° Nome do param. aixa de~ Unid Padrao Comissio
param. configuracao
Velocidade de captura
P6-02 do motor girando 1a100 N.A. 20
P6-03 Frequéncia de partida 0,00 a 10,00 Hz 0,00
P6-04 | Tempo ativo da frequéncia de partida | 0,0 a 100,0 s 0,0
Frenagem por injegédo de CC o
P6-05 nivel 1/nivel de pré-excitagéo 0a100 % 50
Tempo ativo da frenagem por injegédo
P6-06 de CC 1/tempo ativo de pré-excitagéo 0021000 s 00
Modo d ' S0/ 0: Modo linear
_ odo de ace er_agao 1:Curva S modo A
P6-07 NA. 0
desaceleragéo 2: Curva S modo B
Proporgéo de tempo do 0,0 a (100,0 o
P6-08 segmento inicial da curva S menos P6-09) % 30,0
Proporgéo de tempo do 0,0a(100,0 o
P6-09 segmento final da curva S menos P6-09) % 30,0
0: Desacelerar até a parad
P6-10 Modo de parada 1: Parada por inércia NA. 0
Limiar de frequéncia de
Pe-11 frenagem por inje¢ao de CC 2 0.00a10,00 Hz 0,00
Tempo de atraso da
P6-12 frenagem por injecéo de CC 2 0.0a100,0 S 00
P6-13 | Nivel da frenagem por injegao de CC 2| 0 a 100 % 50
Tempo ativo da frenagem
P6-14 por injegéo de CC 2 0,0a100,0 s 0,0
P6-15 Reservado — —
Captura do limite de corrente Dependente
P6-18 do motor girando 30a 200 % | domodelo
P6-21 Tempo de desmagnetizagdo 0,00 a 5,00 s Dependente
P6-22 Frequéncia minima de saida 0,00 a P6-11 Hz 0,00
P6-23 Reservado em fabrica 1a100 N.A. 10
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maxima

e A Faix; . = A
N .d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrao Comissao
param. configuragao
Grupo P7: Controle do teclado e visor LED
P7-01 Selegao de fungo de tecla MF.K 0a5s N.A. 5
P7-02 Tecla de fungdo STOP/RESET 0a1 N.A. 1
Parametros de operagéo do visor
P7-03 0000 a FFFF N.A. 1F
LED1
Parametros de operagéo do visor
P7-04 0000 a FFFF NA. 0
LED 2
P7-05 | Parametros de parada do visor LED | 0000 a FFFF N.A. 33
Coeficiente de exibi¢ao da velocidade
P7-06 - Ca‘fga 0,0001 a 6,5000 NA. | 1,0000
p7-07 Temperatura do dissipador de calor .
-0 do IGBT do inversor CA 0a100 c
P7-08 Numero do produto N.A. N.A. NA.
P7-09 Tempo de operagao acumulativo 0 a 65535 h N.A.
P7-10 Versao do software de desempenho | N.A. NA. N.A.
P7-11 Versé&o do software funcional N.A. NA. NA.
Namero de casas decimais
P7-12 Numero de casas decimais para para U0-18100-29 21
- exibicdo da velocidade de carga 72 casas docmass
Nomero de casas decimais
para Uo-14
0: 0 casas decimais.
1:1 casa
2:2 casas decimais
3:3 casas decimals
P7-13 | Tempo acumulado de ativagéo 0 a 65535 h N.A.
Consumo de energia
P7-14 acumulativo 0265535 kWh NA.
Verséo do software de
P7-15 o N.A. N.A. N.A.
desempenho temporario
Versao do software funcional
P7-16 8 . N.A. N.A. N.A.
emporario
Grupo P8: Fungées auxiliares
0,00 até a frequéncia
P8-00 Frequéncia de operagdo em JOG q Hz 2,00
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e A Faix: A = L
N _d° Nome do param. aixa de~ Unid Padrdo Comissio
param. configuracao
P8-01 Tempo de aceleragao em JOG 0,0 a 6500,0 s 20,00
P8-02 | Tempo de desaceleragdo em JOG | 0,0 a 6500,0 s 20,00
P8-03 Tempo de aceleragéo 2 0,0 2 6500,0 s Depondente
P8-04 | Tempo de desacelerago 2 0,0 a6500,0 s Depondente
P8-05 Tempo de aceleragéo 3 0,0 2 6500,0 s Depondente
o modelo
P8-06 Tempo de desaceleragdo 3 0,0 a2 6500,0 s %Zpi?f;enlf
P8-07 Tempo de aceleragao 4 0,02500,0 s Dependente
P8-08 Tempo de desaceleragéo 4 0,0 a6500,0 s Ddipi‘"f;;;?
P8-09 Salto de frequéncia 1 0,00 até a frequéncia maxima | Hz 0,00
P8-10 Salto de frequéncia 2 0,00 até a frequéncia maxima | Hz 0,00
P8-11 | Amplitude do salto de frequéncia | 0,00 até a frequéncia maxima | Hz 0,00
P8-12 Tenjpo de zona morta dt? 0.0 23000,0 s 00
rotag&o para frente/para tras
Pe-13 Controlei 0: Habilitado NA 0
ontrole inverso 1: Desabilitado o
0: Operagéo no limite
Modo de operagéo quando a inferior de frequéncia
P8-14 | frequéncia definida for inferior | 1: Parada NA. 0
ao limite inferior da frequéncia 2: Operagéo em velocidade
zero
P8-15 Controle de inclinagéo 0,00 a 10,00 Hz 0,00
P8-16 N L'|rr'1|te qe tempo de. 0 2 65000 h 0
inicializagdo acumulativo
P8-17 lelte_de tempo d'e 0 a 65000 h 0
operagao acumulativo
:Na
pPg-18 Protegzo de inicializaggo 0: Nao NA. 0
1: Sim
P8-19 Valor d? d(letec;:ao de 000 até afrequéncia Hz 50,0
frequéncia (FDT1) maxima
Histerese de detecgao de
P8-20 i Ve
frequéncia (histerese FDT1) 0,0a100,0 (nivel FDT1) ° 50
i & 0,00 a 100
pg-21 Faixa de detecgédo de s % 00

frequéncia alcangada

(frequéncia maxima)
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2 A Faix . = s
N .d° Nome do param. aixa de~ Unid | Padrao Comissao
param. configuragao
Frequéncia de salto durante a 0: Desabilitado
P8-22 aceleragdo/desaceleragéo 1: Habilitado NA. 1
Ponto de comutagéo de frequéncia
P8-25 | entre o tempo de acelerag@o 1 e 0 | 0,00 até a frequéncia maxima Hz 0,00
tempo de aceleragéo 2
Ponto de comutagao de frequéncia
P8-26 | entre o tempo de desaceleragdo 1 | 0,00 até a frequéncia maxima | Hz 0,00
e o tempo de desaceleragao 2
p8-27 Prioridade JOG do terminal 0: Desabilitado NA. 0
1: Habilitado
P8-28 Valor de detecgao de 0,00 até a frequéncia maxima | NA. | 5000
frequéncia (FDT2) ’
Histerese de detecgéo de ; °
F8-29 frequéncia (histerese FDT2) 0,02100,0 (nivel FDT2) 7o 50
Valor de detec¢éo 1 de
P8-30 r ¢ - 0,00 até a frequéncia maxima Hz 50,00
qualquer alcance de frequéncia
P8-31 Amplitude de detecgéao 1 de‘ o,gg 100,0 (frequéncia %% 0,0
qualquer alcance de frequéncia méaxima)
Valor de detecgéo 2 de
Pg-32 90 2Ce 10,00 até afrequéncia maxima | Hz | 50,00
qualquer alcance de frequéncia
P8-33 Amplitude de detecgao 2AdeT 0,(.)a_1 100,0 (frequéncia % 0.0
qualquer alcance de frequéncia méaxima)
P8-34 Nivel de detecgéo de 0,0a300,0 (corrente nominal % 50
corrente zero do motor como 100%)
Atraso de detecgdo
P8-35 de corrente zero 0,01 a 600,00 s 0,10
- 0,0 (sem detecgé@o) 0,1 a
P8-36 Limite de sob.recorrente 300,0 (corrente nominal do Yo 200,0
de saida
motor)
p8-37 Atraso de detecgéao fie 0,00 a 600,00 s 00
sobrecorrente de saida
P8-38 Valor de detecgdo '1 d'e 0,0 a 300,0 (corrente nominal %% 100,0
qualquer corrente atingida do motor)
Amplitude de detecgéo 1 de 0,0 a 300,0 (corrente nominal
P8-39 Ve
qualquer corrente atingida do motor) ° 0.0
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0 A Faix: . = s
N _d° Nome do param. aixa de~ Unid  Padrao Comissdo
param. configuracao
P840 Valor de detecgéo 2 de 0,0 a 300,0 (corrente o
qualquer corrente atingida nominal do motor) ° 100,0
Amplitude de detecgao 2 de 0,02 300,0 (corrente nominal
P8-41 %
qualquer corrente atingida do motor) ° 00
. o 0: Desabilitado
P8-42 Funcéo de temporizagdo 1: Habilitado N.A. 0
P8-43 Origem da duragao do tempo 0a3 N.A. 0
P8-44 Duragéo do tempo 0,0 a 6500,0 min 0,0
P8-45 Limite inferior da tensdo de entrada Ai1 0 a P8-46 Vv 3,10
P8-46 | Limite superior da tensdo de entrada Ai1 P8-45a 11,00 \V4 6,80
P8-47 | Limite de temperatura IGBT 0a 100 °C 75
0: Ventilador funcionando
Modo de operagéo do durante a operacao
Pg-48 ventilador de resfriamento 1: Ventilador funcionando NA. 0
continuamente
Frequéncia de descanso
P8-49 Frequéncia de ativagao (P8-51) até a frequéncia| Hz 0,00
maxima (P0-10)
P8-50 Atraso para a ativagédo 0,0 a 6500,0 s 0,0
. o (1]
L 3 _ 0,00 até a frequéncia de 1)
P8-51 Frequéncia de hibernagao ativagao (P8-49) Hz 0,00 '%
£
P8-52 Atraso de hibemagao 0,0 2 6500,0 s 00 o
P8-53 Tempo de operagao 0.0 26500,0 min 00
da corrente alcangado
P8-54 Coeﬁcieptelde corre’géo 0,0a200,0 % 100,0
de poténcia de saida
Tempo de desaceleragao até 0,002 650,00 (P0-19 =2)
Pg-55 e o gncia 0,0 a6500,0 (P0-19 =1) s 0,1
P g 02265000 (PO-19 = 0)
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N .d° Nome do param. aixa de~ Unid Padrédo Comissao
param. configuragao
Grupo P9: Falha e protecédo
Protegéo contra 0: Desabilitado
P9-00 . i N.A. 1
sobrecarga do motor 1: Habilitado
po.o1 | Ganhode protecgo contra 54 ;5 40 09 NA. | 100
sobrecarga do motor
Coeficiente de pré-aviso
P9-02 o Pre-aviso | 50.a 100 % 80
de sobrecarga do motor
Curto-circuito a terra 0: Desabilitado
Po-07 aoligar 1: Habilitado NA. 1
5 i 380 V:
P9-08 Tensdoaplicadada | g5 58100 v
unidade de frenagem 700V
Tempos de reinicializagao
P9-09 automatica 0a20 N.A. 0
Acé&o de DO durante a 0: Sem agéo
Po-10 reinicializaggo automatica dafalha | 1: Agdo NA. 0
P9-11 Atraso da’ r.e|n|<:|allzag;ao 0121000 s 10
automatica da falha
Protecg&o contra perda de fase 0: Desabilitado
P9-12 da entrada de alimentagao 1: Habilitado N.A. 0
Posicédo das unidades: Protecao
contra perda de fase de saida 0:
Desabilitado
Protegao contra perda | 1+ Habilitado .
P9-13 de fase da saida de Posicéo das dezenas: Protegdo N.A. 01
alimentag&o contra perda de fase de saida antes
da operagao
0: Desabilitado
1: Habilitado
P9-14 1° tipo de falha 0a96 N.A. N.A.
P9-15 2° tipo de falha 0a96 N.A. N.A.
P9-16 3° (ultimo) tipo de falha 0a96 N.A. N.A.
P9-17 | Frequéncia apos a 3% falha | N.A. N.A. N.A.
P9-18 Corrente apés a 32 falha | N.A. N.A. N.A.
P9-19 Tensév:o do barramento NA. NA. NA.
apos a 3?2 falha




Capitulo 6 Tabela de Parametros

e A Faix; . = .
N ‘do Nome do param. aixa de~ Unid | Padrdo |Comissao
param. configuracao
Status do terminal de
P9-20 entrada apos a 32 falha NA. NA. NA.
Status do terminal de saida apés a
P9-21 32 falha N.A. N.A. N.A.
P9-22 | Status do inversor CA apos a 32 falha N.A. N.A. N.A.
P9-23 | Tempo de inicializagao apés a 3? falha N.A. N.A. N.A.
P9-24 Tempo de operagéo apos a 32 falha N.A. N.A. N.A.
P9-27 Frequéncia apos a 22 falha N.A. N.A. N.A.
P9-28 Corrente ap6s a 22 falha N.A. N.A. N.A.
P9-29 | Tens&o do barramento apos a 22 falha N.A. N.A. N.A.
Po-30 Status do terminal de NA NA NA
- entrada apds a 22 falha i i i
Status do terminal de saida apés a
P9-31 22 falha N.A. N.A. N.A.
P9-32 Frequéncia apos a 22 falha N.A. N.A. N.A.
P9-33 Corrente ap6s a 2° falha N.A. N.A. N.A.
P9-34 | Tens&o do barramento ap6s a 22 falha N.A. N.A. N.A.
P9-37 Status do terminal de entrada apos a 12 NA. NA. NA.
falha
P Status do terminal de saida apés a NA NA NA
9-38 12falha A A A
P9-39 Frequéncia apos a 12 falha N.A. N.A. N.A.
P9-40 Corrente ap6s a 1?2 falha N.A. N.A. N.A.
P9-41 | Tens&o do barramento apés a 32 falha N.A. N.A. N.A.
P9-42 | Status do terminal de entrada apos a 12 falha | N.A. N.A. N.A.
Po43 Status do terminal de saida apés a NA NA NA
12falha o o o
P9-44 Frequéncia apos a 12 falha N.A. N.A. NA.
P9-47 |Seleg&o de agao de protegéo contra falhas 1| 00000 a 22222 N.A. 0000
P9-48 Selegdo de agéo de protegdo contra falhas 2| 00000 a 21111 N.A. 0000
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Capitulo 6 Tabela de Par@metros

2 A Faix; . = s
X _d° Nome do param. aixa de_ Unid | Padrdo Comisséo
param. configuragao
~ Selegéo de acdo de protegao
P9-49 contra falhas 3 00000 a 22222 N.A. 0000
P9-54 Selecéo de fn_equéncia para continuar 0a4 NA. 0
a operagdo em caso de falha
’ Frequéncia de backup em 0,0a100,0 (frequéncia
Po-85 caso de anormalidade méaxima) Hz | 100,0
Selecdod N falh 0: Invalido
N elecdo de agdo nafalha .
P9-59 instantanea de energia 1 Desacelerar i NA. 0
2: Desacelerar até a parada
" Pausa da avaliagdo da tenséao o,
P9-60 apos falha instantanea de energia 80 a 100 7o 85
Tempo de avaliagdo de
P9-61 recuperacéo de tenséo apds 0,0 2 100,0 s 05
falha instantanea de energia
g Avaliagéo da tens&o apés falha 60 a P9-60 (tensao de o,
P9-62 instantanea de energia barramento padréo) 7o 80
= 0: Desabilitado
- Protegéo em caso de perda de
P9-63 G " 1: Habiltado NA-| O
P9-64 | Nivel de detecgdo de perda de carga | 0,0 a 100,0 Yo 10,0
P9-65 | Tempo de detecgo de perda de carga| 0,0 a 60,0 s 1,0
Po-66 Erro de PID minimo 2 0,0 2 100,0% % 0,0
Nivel de deteccdo de excesso 0,0250,0 (frequéncia
P9-69 de velgcidade méaxima de saida) e 200
g Tempo de detecgao de 0,0: Sem detecgéo
P9-70 excesso de velocidade 0,1a60,0 s 00
Operacao sustentada durante
P9-71 queda brusca de energia com 0a 100 NA. 40
ganho de Kp
Coeficiente integral da operagéao
P9-72 | sustentada durante queda bruscade | 0 a 100 N.A. 30
energia
Tempo de desaceleracéo da
P9-73 | operagéo sustentada durante queda | 0,0 a 300,0 s 20,0
brusca de energia




Capitulo 6 Tabela de Parametros

° A Faix; . = o
bk ‘do Nome do param. aixa de~ Unid = Padrédo Comissdo
param. configuracao
Grupo PA: Controle de processo e fungio PID
PA-00 Origem de referéncia de PID 0ab6 N.A 0
PA-01 Referéncia digital de PID 0,0a100,0 % 50,0
PA-02 Origem do feedback de PID 0a8 N.A 0
o ~ 0: Agéo para a frente
PA-03 Diregéo da agéo do PID 1: Agdo para tras N.A 0
PA-04  Faixa de feedback de configuragéo do PID | 0 @ 65535 N.A 1000
PA-05 Ganho proporcional Kp1 0,0 a 100,0 NA 20,0
PA-06 Tempo integral Ti1 0,01 a 10,00 s 2,00
PA-07 Tempo diferencial Td1 0,000 a 10,000 s 0,000
Frequéncia de corte da rotagao 0,000 até a frequéncia
PA-08 reversa do PID maxima Hz 200
PA-09 Limite de desvio do PID 0,0a100,0 % 0,0
PA-10 Limite diferencial do PID 0,00 a 100,00 % 0,10
PA-11 | Tempo de alteragdo da configuragéo do PID | 0,00 a 650,00 s 0,00
PA-12 Tempo de filtragem do feedback 0,00 a 60,00 s 0,00
do PID
PA-13 Tempo de filtragem da saida PID 0,00 a 60,00 s 0,00
PA-14 Frequéncia minima de operagao 0,00 a 10,00 Hz 0,00
do PID
PA-15 Ganho proporcional Kp2 0,0a100,0 N.A. 20,0
PA-16 Tempo integral Ti2 0,01 a 10,00 s 2,00
PA-17 Tempo diferencial Td2 0,000 a 10,000 s 0,000
Condigéo de transferéncia dos
PA-18 parametros de PID 0as NA 0
Desvio de transferéncia o
PA-19 dos parametros de PID 1 0.0aPA-20 % 200
Desvio de transferéncia o
PA-20 dos parametros de PID 2 PA-19.a100,0 % 80,0
PA-21 Valor inicial do PID 0,0a100,0 % 0,0
PA-22 Tempo de retzrz)@goDdo valor inicial 0,00 a 650,00 s 0,00
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Capitulo 6 Tabela de Parametros

5 A
bk ‘do Nome do param. ke d.e Unid Padrao Comissdo
param. configuragao
Desvio maximo entre duas
PA-23 saidas do PID na diregéo 0,00 a 100,00 Yo 1,00
de avango
Desvio maximo entre
PA-24 duas saidas do PID na 0,00 a 100,00 Yo 1,00
diregdoinversa
PA-25 Propriedade integraldoPID | 00 a 11 N.A. 00
Valor de detecgéo de 0,0: Sem avaliagéo da perda o
PA-26 perda de feedback do PID de feedback 0,1 a 100,0 Yo 00
PAD7 Tempo de detecgédo de
g perda de feedback do PID 0,0a200 s 1,00
0: Sem operagéo do PID ao
PA-28 Operagao do PID ao parar parar N.A. 0
1: Operagao do PID ao parar
Grupo PB: Frequéncia de oscilagdo, comprimento fixo e contagem
0: Emrelagéo a frequéncia
Modo de configuragdo central
PB-00 de oscilagao 1: Emrelagéo a frequéncia NA. 0
maxima
PB-01 Amplitude de o
-0 frequéncia de oscilagao 0.0a100,0 7o 00
PB-02 Etapa de oscilagdo 0,0a50,0 Y% 0,0
PB-03 Ciclo de oscilagao 0,1a3000,0 s 10,0
Coeficiente de tempo de °
PB-04 subida de onda triangular 0.0a100,0 7o 50,0
PB-05 Comprimento configurado 0 a 65535 m 1000
PB-06 Comprimento real 0 a 65535 m
PB.07 Numero de pulsos por NA
- metro 0,1a6553,5 LA 100,0
PB-08 Valor de contagem definido | 0 a 65535 NA. 1000
PB-09 | Valor de contagem designado 0 a 65535 N.A. 1000




Capitulo 6 Tabela de Parametros

;:;:. Nome do param. co::z(:r::e'lo Unid Padrio Comissio
Grupo PC: Multirreferéncia e fungdo PLC simples
PC-00 Referéncia 0 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-01 Referéncia 1 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-02 Referéncia 2 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-03 Referéncia 3 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-04 Referéncia 4 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-05 Referéncia 5 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-06 Referéncia 6 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-07 Referéncia 7 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-08 Referéncia 8 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-09 Referéncia 9 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-10 Referéncia 10 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-11 Referéncia 11 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-12 Referéncia 12 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-13 Referéncia 13 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-14 Referéncia 14 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-15 Referéncia 15 -100,0 a 100,0 % 0,0
PC-16 Modo de operagéo PLC simples 0az2 N.A. 0
Selegao de retencao
PC-17 de memoria PLC 00a 11 N.A. 00
Tempo de operagédo do
PC-18 PLC simples, referéncia 0 0.0 a6500.0 souh 0.0
PC-19 Tempo de acgleragéolde%ce!eragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 0
Tempo de operagédo do
PC-20 PLC simples, referéncia 1 0,026500,0 souh 00
PC-21 Tempo de acgleragéoldes?ce!eragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 1
PC-22 Tempo de operagio do 0,0 a 6500,0 souh 0,0

PLC simples, referéncia 2
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Capitulo 6 Tabela de Parametros

0 A Faix: . ~ A
N .d° Nome do param. aixa de~ Unid Padrio Comissao
param. configuracao
PC-23 Tempo de aceleragao/desaceleragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 2
PC-24 Tempo de operagéo do 0,0 a 6500,0 souh 00
PLC simples, referéncia 3
PC-25 Tempo de aceleragéo/desaceleragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 3
PC-26 Tempo de operagdo do 0.0 265000 souh| 00
PLC simples, referéncia 4
Tempo de aceleragao/desaceleragéo
PC-27 N.A. 0
do PLC simples, referéncia 4 0a3
pC-28 Tempo de operagdo do 0,0 2 6500,0 souh| 00
PLC simples, referéncia 5
PC-29 Tempo de acgleragéo/desace!eragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 5
PC-30 Tempo de operagéo do 0,026500,0 souh| 00
PLC simples, referéncia 6
Tempo de aceleragao/desaceleragdo
PC-31 N.A. 0
do PLC simples, referéncia 6 0a3
PC-32 Tempo de operagdo do 0,0 2 6500,0 souh 00
PLC simples, referéncia 7
PC-33 Tempo de acgleraqao/des?ce!eragao 0a3 NA. o
do PLC simples, referéncia 7
PC-34 Tempo de operagdo do 0,0 a 6500,0 souh 00
PLC simples, referéncia 8
PC-35 Tempo de acgleragao/des?ce!eragao 0a3 NA. o
do PLC simples, referéncia 8
PC-36 Tempo de operagao do 0,0 2 6500,0 souh 00
PLC simples, referéncia 9
PC-37 Tempo de aceleragéo/desaceleragéo 0a3 NA. 0
do PLC simples, referéncia 9
PC-38 Tempo de operagdo do 0,0 2 6500,0 souh| 00
PLC simples, referéncia 10
Tempo de aceleragao/desaceleracéo
PC-39 do PLC simples, referéncia 10 0a3 NA. 0




Capitulo 6 Tabela de Parametros

2 P Faix; . = s
N .d° Nome do param. aixa de_ Unid Padrao Comissao
param. configuragao
Tempo de operagéo do
PC-40 PLC simples, referéncia 11 0,0.26500,0 souh 00
Tempo de aceleragéo/desaceleragéo
PC-41 do PLC simples, referéncia 11 0a3 NA 0
Tempo de operacéo do
PC-42 PLC simples, referéncia 12 0.026500,0 souh 00
Tempo de aceleragao/desaceleragéo
PC-43 do PLC simples, referéncia 12 0as3 NA. 0
PG4 Tempo de operagéo do
C- PLC simples, referéncia 13 0.026500,0 souh| 00
Tempo de aceleragéo/desaceleragao
PC-45 N.A. 0
do PLC simples, referéncia 13 0a3
Tempo de operagédo do
PC-4
C-46 PLC simples, referéncia 14 0.0a6500,0 souh 00
Tempo de aceleragao/desaceleragdo
PC-47 N.A.
¢ do PLC simples, referéncia 14 0a3 0
Tempo de operagéo do
PC-48 PLC simples, referéncia 15 0,0 26500,0 souh| 00
Tempo de aceleragao/desaceleracdo
PC-49 N.A. 0
do PLC simples, referéncia 15 0a3
PC-50 Unidade de tempo da 0: s (segundo); NA 0
B operagao PLC simples 1:h (hora) S
PC-51 Origem da referéncia 0 0Oa6 N.A. 0
Grupo PD: Comunicagao
PD-00 Taxa Baud 0000 a 9999 N.A. 5005
PD-01 Simbolo de formato dos dados 0a3 N.A. 0
PD-02 End local 0: Enderego de NA 1
B nderego loca transmiss&o; 1 a 247 e
PD-03 Atraso de resposta 0az20 ms 2
i , 0,0 (invalido);
PD-04 Tempo de comunicagéo excedido 0.12600 s 0,0
PD-05 Protocolo de comunicagéo 30, 31 N.A. 31
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Capitulo 6 Tabela de Parametros

3 A Faix . = .
bt o o Nome do param. aixa de~ Unid Padrao  Comissdo
param. configuragao
Resolugao da corrente lida 0:0,01
PD-06 por comunicagao 1:01 NA. 0
0: Software de
segundo plano invalido
PD-07 Reservado em fabrica 1: Software de A 0
segundo plano valido
Tempo limite de comunicagéo do 0,0: Invalido
PD-08 cartdo de extenséo 0,1a60,0 NA. 0
Group PE: User-Defined Parameters
PE-00 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 0 N.A. P0-01
PE-01 | Codigo de fungao definido pelo usuario 1 N.A. P0-02
PE-02 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 2 N.A. P0-03
PE-03 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 3 N.A. P0-07
PE-04 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 4 N.A. P0-08
PE-05 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 5 N.A. P0-17
PE-06 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 6 N.A. P0-18
PE-07 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 7 N.A. P3-00
PE-08 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 8 N.A. P3-01
PE-09 Codigo de fungao definido pelo usuario 9 P0-00 a PP-xx, NA. | P4-00
A1-00 a Ax-xx,
PE-10 | Codigo de fung&o definido pelo usuario 10 U0-xx a U0-xx N.A. P4-01
PE-11 | Codigo de fung&o definido pelo usuario 11 N.A. P4-02
PE-12 | Cddigo de fung&o definido pelo usuario 12 N.A. P5-02
PE-13 | Cadigo de fung&o definido pelo usuario 13 N.A. P5-07
PE-14 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 14 N.A. P6-00
PE-15 | Cadigo de fung&o definido pelo usuario 15 N.A. P6-10
PE-16 | Cadigo de fung&o definido pelo usuario 16 N.A. P0-00
PE-17 | Cddigo de fung&o definido pelo usuario 17 N.A. P0-00
PE-18 | Cadigo de fung&o definido pelo usuario 18 N.A. P0-00
PE-19 | Cadigo de fung&o definido pelo usuario 19 N.A. P0-00




Capitulo 6 Tabela de Parametros

5 s
W - i Nome do param. he s de~ Unid Padrao Comissdo
param. configuragao
PE-20 | Coadigo de fungdo definido pelo usuéario 20 N.A. P0-01
PE-21 | Cddigo de fungao definido pelo usuério 21 N.A. P0-02
PE-22 | Cddigo de fungdo definido pelo usuério 22 N.A. P0-03
PE-23 | Cadigo de fungdo definido pelo usuério 23 N.A. P0-07
PE-24 | Codigo de fungéo definido pelo usuario 24 N.A. P0-08
PE-25 | Cédigo de fungao definido pelo usuario 25 P0-00 a PP-xx, NA. | P0-17
A1-00 a Ax-xx,
PE-26 | Codigo de fungdo definido pelo usuario 26 U0-xx a U0-xx NA. | PO-18
PE-27 | Codigo de fungéo definido pelo usuério 27 N.A. P3-00
PE-28 | Coadigo de fungéo definido pelo usuério 28 N.A. P3-01
PE-29 | Codigo de fungéo definido pelo usuério 29 N.A. P4-00
PE-30 | Codigo de fungéo definido pelo usuério 30 N.A. P4-01
PE-31 | Codigo de fungéo definido pelo usuério 31 N.A. P4-02
Grupo PP: Gerenciamento dos nimeros de parametros
PP-00 Senha de usudrio | 0 a 65535 N.A. 0
0: Inoperante
01: Restaurar as configuracdes de fabrica,
exceto os parametros do motor 02:
Apagar registros
04: Restaurar parametros de backup do
usuario
501: Fazer backup dos parametros do
usuario
10: Inicializagdo dos parametros de
Inicializagao compensacéo do cabo de alimentagdo
PP-01 de parametros 20: Inicializagdo dos parametros de NA. 0

fabrica para a movimentagdo mecanica
(vertical, horizontal, oscilagao do braco)
21: Inicializagdo dos parametros de
fabrica para inércia (ventilador)

22: Inicializagdo dos parametros de
fabrica para tornos

23: Inicializagéo dos parametros de
fabrica para partida/parada rapidas
(maquina de impressao)
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Capitulo 6 Tabela de Parametros

usada como DI

3 A Faix . = -
bt ‘do Nome do param. aixa de~ Unid Padrao |Comissio
param. configuracao
Propriedade de exibigao dos
PP-02 parametros do inversor CA 00a 11 NA. "
PP-03 Propriedade de exibigéo de NA o0
h parametros individualizados 004a 11 o
Propriedade de modificagdo 0: Modificavel
PP-04 de parametros 1: Nao modificavel NA. 0
Grupo A0: Controle de torque
A0-00 Selecéo de controle 0: Controle de velocidade NA 0
: de velocidade/torque 1: Controle de torque S
A0-01 Fonte de ajuste de torque no 0a7 NA. o
controle de torque
Configuragéo digital de torque o
A0-03 no controle de torque -200,0 2 200,0 ° 150,0
A0-05 Frequéncia maxima de 0,00 até a frequéncia H
B avango no controle de torque maxima (P0-10) & 50,00
Frequéncia maxima inversa no 0,00 até a frequéncia
A0-06 o Hz 50,00
controle de torque méaxima (P0-10)
A0-08 Tempo de aceleragdo 0,00 a 650,00 s | 000
no controle de torque
T | a
A0-09 empo de desacelerado 0,00 a 650,00 s | 000
no controle de torque
Grupo A1: DI/DO virtual
A1-00 Selegao de fungéo VDI1 0a59 NA. 0
A1-01 Selegao de fungéo VDI2 0a59 NA. 0
A1-02 Selegao de fungéo VDI3 0ab59 N.A. 0
A1-03 Selegao de fungéo VDI4 0a59 NA. 0
A1-04 Selegéo de fungéo VDI5 0ab9 N.A. 0
A1-05 Modo de configuragéo de estado VDI | 00000 a 11111 N.A. 0
A1-06 Selegzo de estado VDI 00000 a 11111 N.A. | 00000
Selegéo de funcao para Al1
A1-07 0a59 N.A. | 00000




Capitulo 6 Tabela de Parametros

L A Faix . = .
b Ado Nome do param. aixa de_ Unid Padrado Comissdo
param. configuragao
A1-08 Selegéo de fungéo para NA 0
h Al2 usada como DI 0ab9 i
. Selegéo de fungéo para
AT1-09 Al3 usada como DI 0as9 NA. 0
Selegéo de estado
A1-10 para Al usada como DI 000 a 111 N.A. 000
A1-11 Selecéo de fungéo VDO1 0a41 N.A. 0
A1-12 Selecéo de fungéo VDO2 0a41 N.A. 0
A1-13 Selecgéo de fungédo VDO3 0a41 N.A. 0
A1-14 Selecéo de fungao VDO4 0a41 N.A. 0
A1-15 Selecgéo de fungédo VDO5 0a41 N.A. 0
A1-16 Atraso da saida VDO1 0,0 a 3600,0 s 0,0
A1-17 Atraso da saida VDO2 0,0 a 3600,0 s 0,0
A1-18 Atraso da saida VDO3 0,0 a 3600,0 S 0,0
A1-19 Atraso da saida VDO4 0,0 a 3600,0 S 0,0
A1-20 Atraso da saida VDO5 0,0 a 3600,0 s 0,0
A1-21 Selegéo de estado VDO 00000 a 11111 N.A. | 00000
Grupo A2: Parametros do motor 2
0: Motor assincrono comum
A2-00 Seleg&o do tipo de motor 1: Motor assincrono de N.A. 0
frequéncia variavel
" P . Dependente
A2-01 Poténcia nominal do motor 0,1a30,0 KW e e
= . Dependente
A2-02 Tens&o nominal do motor 1.a 1000 Ve
i Dependenty
A2-03 Corrente nominal do motor 0,01 a 655,35 A g
A2-04 Frequéncia nominal do motor | 0,01 até a frequéncia maxima Hz %%pren’;%ee'?ée
A2-05 | Velocidade nominal do motor | 1 a 65535 RPM | Dependente
do modelo
o 0,001 a 65,535 Dependente
A2-06 Resisténcia do estator 0,0001 a 6,5535 Q daTodelo
A2-07 Resisténcia do rotor 0,001 265,535 Q |Dependente
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Capitulo 6 Tabela de Parametros

L A Faix . = s
b o i Nome do param. aixa de_ Unid Padrdo Comissao
param. conﬁguragao
Reatancia indutiva
A2-08 do fuga 0,01 a 655,35 mH | Dependente
A2-09 | Reatancia indutiva matua 01265535 mH  Dependente
A2-10 Corrente sem carga 0,01 a A2-03 A |Dependerie
0: Sem autoajuste
A2-37 Selecao de autoajuste 1: Autoajuste estatico 1 NA. 0
2: Autoajuste completo
3: Autoajuste estatico 2
A2-38 Ganho proporctional da 1a100 NA. 30
malha de velocidade 1
A2-39 Tempo |ntegr§| da malha 0,012 10,00 s 0,50
de velocidade 1
A2-40 Frequéncia de transferéncia 1 | 0,00 a A2-43 Hz 5,00
Ganho proporcional da
A2-41 malha de velocidade 2 12100 NA. 20
g Tempo integral da
A2-42 malha de velocidade 2 0.01a10,00 s 1,00
L L A2-40 até a frequéncia de
A2-43 | Frequéncia de transferéncia 2 saida maxima Hz 10,00
Ganho de escorregamento o,
A2-44 de controle vetorial 502200 7o 100
A2-45 Constante de tempo fjoflltro 0,000 2 1,000 s 0,050
de malha de velocidade
Ganho de superexcitagao
A2-46 do controle vetorial 02200 NA. 0
Origem do limite superior de
A2-47 torque no modo de controle 0a7 N.A. 0
de velocidade
Configuragéo digital do limite 150.0
A2-48 superior de torque no modo | 0,0 a 200,0 %
de controle de velocidade
Selecéo do canal de
configuragao de referéncia de
A2-49 limite superior de torque no 0a8 N.A. 0

modo de controle de
velocidade (regenerativo)
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0 A Faix: . = s
Lt Ado Nome do param. aixa de~ Unid Padrao Comissao
param. configuracao
Configuragéo digital do limite superior
A2-50 de torque no modo de controle de | 0,0 @ 200,0 Yo 150,0
velocidade (regenerativo)
Ganho proporcional de
A2-51 ajuste de excitagdo 0 a 60000 N.A. 10
Ganho integral de ajuste
A2-52 de excitagio 0 a 60000 N.A. 10
Ganho proporcional de ajuste
A2-53 de torque 0 a 60000 NA. 10
Ganho integral de
A2-54 ajuste de torque 0 a 60000 N.A. 10
A2-55 | Propriedade da malha de velocidade | 00 a 11 N.A. 00
A2-56 Ganho de feedforward de torque | 20 a 100 NA. 80
A2-59 ’Coeficiente de to_rque maximo na 50 a 200 % 80
area de enfraquecimento do campo
0,0: Nao limitado
A2-60 Limite de energia regenerativa | .19 a 200,0 Yo 00
0: Controle vetorial sem
sensor (SVC)
A2-61 Modo de controle do motor 2 2: Controle de Tensao/ N.A. 2
Frequéncia (T/F)
0: Igual ao motor 1
1: Tempo de aceleragao/
desaceleragéo 1
~ 2: Tempo de aceleragao/
Tempo de aceleragéo/ =
A2-62 desaceleragdo do motor 2 desaceleragao 2 NA. 0
ca 3: Tempo de aceleragao/
desaceleracgéo 3
4: Tempo de aceleragéo/
desaceleragéo 4
0,0: Reforgo de torque
g fixo, 0,1 a 30 o, Dependente
A2-63 Reforgo do torque do motor 2 Yo dopmo At
Ganho de supresséo de
- Dependente
A2-65 oscilagéo do motor 2 02100 NA. do modelo
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o "
N:Sdo Nome do param. TG

a = Unid | Padrdo Comissao
CEEUL configuragao

Grupo A5: Otimizagéo de controle

A5-00 Limite superior da frequéncia | 0,00 été a fr'eq'uéncia Hz | Dependente

de comutagado DPWM de saida maxima do modelo
~ 0: Modulag&o assincrona

A5-01 Modo de modulaggo PWM 1: ModulagZo sincrona NA. 0
Selegdo do modo de 0: Sem compensagao

A5-02 = . = N.A. 1

compensagcéo de zona morta 1: Compensagéo

A5-03 Profundidade PWM aleatéria | 0 a 10 NA. 0
L 0: Desabilitado

A5-04 Limite rapido de corrente N.A. 1

1: Habilitado

Coeficiente maximo

X o,
AS-05 de tensao de saida 1002110 7o 105

A5-06 Limite de subtensao 300,0 a 600,0 V \% 350,0

Selegdo do modo de 0:Nao Oﬁmiza,d?
A5-07 1: Modo de otimizagéo 1 NA. 1

otimizagdo de SVC 2: Modo de otimizagéo 2
L 0,0: Invalido
A5-08 Reservado em fabrica 01260 kHz 0,1
A5-09 Limite de sobretensao 200,0 a 900,0 \4 820,0

Grupo A6: Configuracao da curva Al

AB-00 Entrada minima da curva Al 4 | -10,00 a A6-02 \ 0,00
A6-01 Conﬁgurage?q correspondente -100,0 2 100,0 o 00
da entrada minima da curva Al 4
Entrada 1, inflexdo 4,
AB-02 curva Al AB6-00 a A6-04 \ 3,00
Configuragéo correspondente
AB6-03 da curva Al, inflexao 4, -100,0 a 100,0 % 30,0

entrada 1

CurvaAl, inflexao 4,
AB-04 A6-02 a A6-06 \ 6,00
entrada 1
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L A Faix . = .
bt ‘do Nome do param. aixa de~ Unid Padrao Comissio
param. configuracao
A6-05 Conflguragjéo co[respondente da -100,0 a 100,0 % 60,0
curva Al, inflexdo 4, entrada 1
AB-06 Entrada maxima da curva Al 4 A6-06 a 10,00 Vv 10,00
A6-07 Conﬁguraga}) 'correspondente da -100,0  100,0 % 100,0
entrada maxima da curva Al 4
A6-08 Entrada minima da curva Al 5 -10,00 a A6-10 \" 0,00
A6-09 Conﬁguragéc\. correspondente -100,0 2 100,0 o 00
da entrada minima da curva Al 5
AB-10 Entrada 1, inflexao 5, curva Al AB-08 a AB-12 Vv 3,00
A6-11 Configurag_é\o coirespondente da -100,0 a 100,0 o 300
curva Al, inflexdo 5, entrada 1
AB-12 Entrada 1, inflexao 5, curva Al AB-10 a A6-14 \% 6,00
AB-13 Configuraq?o cotrespondente da -100,0 a 100,0 % 60,0
curva Al, inflexdo 5, entrada 1
AB-14 Entrada maxima da curva Al 5 A6-14 a 10,00 \% 10,00
A6-15 Conﬁguragé’o _correspondente da 100,02 100,0 % 100,0
entrada maxima da curva Al 5
Ponto de salto da configuragao
AG-24 lgurag -100,0 a 100,0 % | 00
correspondente da entrada Al1
A6-25 Amplitude de salto da configuragédo 0.0a100,0 % 05
correspondente da entrada Al1
A6-26 Ponto de salto da configuragao -100,0 @ +100,0 % 00
correspondente da entrada Al2
Amplitude de salto da configuragéo o
Ae-27 correspondente da entrada Al2 0021000 7o 05
A6-28 Ponto de salto da configuragéo -100,0 a +100,0 % 00
correspondente da entrada Al3
A6-29 Amplitude de salto da configuragdo 0.02100,0 % 05

correspondente da entrada Al3
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N.° do A Faixa de . - -
Comissao
S Nome do param. configuragéo Unid Padrao
Grupo AC: Corregéo de AI/AO

AC-00 Tensso medida em Al1 1 -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

AC-01 Tensdo exibidaemAl1 1 | -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

AC-02 Tensso medida em Al1 2 -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

= - Corrigido em
AC-03 Tensé&o exibida em Al1 2 -10,000 a 10,000 \4 fabrica

AC-04 Tensao medida em AI2 1 -10,000 a 10,000 v | Corrgidoem
fabrica

= - Corrigido em
AC-05 Tensao exibida em Al2 1 -10,000 a 10,000 \% fabrica

AC-06 Tensdo medidaemAl22 | -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

AC-07 Tensdo exibidaemAl22 | -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

= ) Corrigido em
AC-08 Tensao medida em AI3 1 -10,000 a 10,000 \% fabrica

AC-09 N - . v Corrigido em
- Tensao exibida em Ai3 1 -10,000 a 10,000 fabrica

= . Corrigido em
AC-10 Tens&o medida em AI3 2 -10,000 a 10,000 \% fabrica

AC-11 Tensa . A3 2 1 1 v Corrigido em
- enséo exibida em Al3 -10,000 a 10,000 fabrica

~ = Corrigido em
AC-12 Tensao alvo em AO1 1 -10,000 a 10,000 \ fabrica

AC-13 N . v Corrigido em
- Tensdo medida em AO1 1 -10,000 a 10,000 fabrica

AC-14 N v Corrigido em
C- Tenséo alvo em AO1 2 -10,000 a 10,000 fabrica

_ . Corrigido em
AC-15 Tens&o medida em AO1 2 -10,000 a 10,000 \ fabrica

AC-16 . v Corrigido em
- Tensao alvo em AO2 1 -10,000 a 10,000 fabrica

~ . Corrigido em
AC-17 Tens&o medida em AO2 1 -10,000 a 10,000 \Y fabrica

AC-18 Tenséo alvo em AO2 2 -10,000 a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica

AC-19 |  Tensdo medidaemAO22 | -10,000a 10,000 v | Corrigidoem
fabrica
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;:;:_ Nome do param. coﬁ;igx:r::éo Unid Padrao | Comisséo
Grupo U0: Monitoramento
U0-00 Frequéncia de operagao N.A. Hz N.A.
U0-01 Frequéncia de configuragéo N.A. Hz N.A.
U0-02 Tenséo do barramento N.A. NA.
U0-03 Tenséo de saida N.A. NA.
U0-04 Corrente de saida N.A. A NA.
U0-05 Poténcia de saida N.A. kW NA.
U0-06 Torque de saida N.A. Y% NA.
Uo0-07 Estado DI N.A. NA. N.A.
U0-08 Estado DO N.A. NA. N.A.
U0-09 Tens&o de Ai1 N.A. \% NA.
uUo-10 Tens&o de Ai2 N.A. \% NA.
Uo-11 Tenséo de Ai3 N.A. \" N.A.
uo0-12 Valor de contagem N.A. N.A. N.A.
Uo0-13 Valor de comprimento N.A. N.A. NA.
uo-14 Velocidade da carga NA. NA. NA.
uo-15 Configuragao de PID NA. NA. N.A.
uUo0-16 Feedback do PID NA. N.A. N.A.
uo-17 Etapa PLC NA. N.A. N.A.
uo-18 Frequéncia do pulso de entrada N.A. kHz N.A.
uo-19 Velocidade de feedback N.A. Hz NA.
U0-20 Tempo de operag&o restante N.A. Min N.A.
uo-21 Tensé&o Ai1 antes da corregdo NA. Vv N.A.
u0-22 Tensé&o Ai2 antes da corregéo NA. Vv N.A.
u0-23 Tensé&o Ai3 antes da corregéo NA. Vv N.A.
U0-24 Velocidade linear N.A. m/Min N.A.

9 oinyideg
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;:;:. Nome do param. F:;):;i;.e Unid Padrdo |Comissao
U0-25 Tempo acumulativo de ativagéo N.A. Min N.A.
U0-26 Tempo de operagdo acumulativo N.A. Min NA.
uo0-27 Frequéncia de entrada de pulso N.A. Hz NA.
U0-28 Valor da configuragédo de comunicagao N.A. Yo NA.
U0-29 Reservado N.A. N.A. N.A.
U0-30 Frequéncia principal X N.A. Hz NA.
U0-31 Frequéncia auxiliar Y N.A. Hz N.A.
uUo0-34 Temperatura do motor N.A. ‘C NA.
U0-35 Torque alvo N.A. Yo N.A.
u0-37 Angulo do fator de poténcia NA. NA.
U0-39 Tensé&o alvo para separagéo de T/F NA. Vv NA.
U0-40 Tens&o de saida para separagéo de T/F N.A. \ N.A.
Uo-41 Exibig&o visual do estado DI N.A. NA. NA.
U0-42 Exibigao visual do estado DO N.A. N.A. N.A.
U0-43 Exibigao visual do estado da fungéo DI 1 NA. N.A. N.A.
uo0-44 Exibig&o visual do estado da fungéo DI 2 NA. NA. NA.
U0-61 Estado do inversor CA N.A. N.A. N.A.

Grupo U3: Controle de comunicagao pelo cartao de extensao

US:;(_)S; Reservado NA. NA. NA.
U3-16 Configuragéo de frequéncia N.A. Hz NA.
us-17 Comando de controle N.A. N.A. N.A.
U3-18 Controle DO N.A. N.A. N.A.
uUs-19 Controle Aot NA. NA. NA.
U3-20 Controle Ao2 N.A. N.A. N.A.
U3-21 Controle FMP N.A. N.A. N.A.
uUs-22 Reservado N.A. N.A. NA.
uU3-23 Controle da velocidade do motor N.A. RPM N.A.
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Os dados de comunicagéo do produto podem ser divididos em dados de codigo
de fungdo e dados do cédigo sem fungdo. Esse ultimo inclui comandos de
operacao, status de operacéo, parametros de operagéo, informacdes de alarme
etc.

7.1 Dados de coédigo de fungdo
Os dados de codigos de fungéo s&o importantes parametros de configuragéo do
conversor de frequéncia, como segue:

Grupo P

Dados de (RIW) PO. P1. P2, P3. P4, P5. P6. P7. P8. P9. PA. PB
cédigo de :

50 | GrupoA
fungdo | R [AO. A1. A2. A5. A6. A7. AB. A9. AA. AB. AC

O endereco de comunicacdo dos dados de cédigo de funcdo é definido da seguinte
forma:

Ao ler os dados de cédigo de fungéo para o comunicador

Para dados de cédigo de fungéo nos grupos PO a PF e A0 a AF, os 16 digitos mais
altos do enderego de comunicagéo sdo os nimeros do grupo de fungées e os 16
digitos mais baixos do endereco séo os nimeros do grupo de fungéo. Por exemplo:

Parametro de funcdo P0-16, cujo endereco de comunicagéo € FO10H, em que
FOH é o parametro de fun¢do do grupo PO e 10H é o formato de dados

hexadecimais do codigo 16 do grupo de fungdes.

® Parametro da fungdo Ac-08, cujo enderego de comunicagdo & ACO8.
ACH indica o parametro de fungdo do grupo AC e 08H indica o formato
de dados hexadecimais do codigo 8 do grupo de fungdes.

Ao escrever dados do cédigo de fungao para comunicagao

Para dados do codigo de fungdo nos grupos PO a PF, seu endereco de comunicagéo
€ 16 bits maior. O valor pode ser 00 a OF ou PO a PF. Os 16 digitos inferiores s&o os
numeros do codigo de fun¢édo do grupo de fungdes. Por exemplo:
Gravacéo de parametros de funcao P0-16;
Se nenhum EEPROM estiver gravado nele, seu enderego é 0010H;
Caso seja necessario gravar uma EEPROM, seu endereco € FO10H;
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Para os dados do cédigo de fungédo nos grupos AO a AF, seu endereco
de comunicagdo & 16 digitos maior e pode ser distinguido como se
precisasse ser gravado na EEPROM,;

40 a 4F ou AO a AF, os 16 digitos inferiores sédo os numeros do codigo
de funcao do grupo de fungdes. Veja o exemplo a seguir:

e Gravagéao do parametro de fungdo AC-08:
Se nenhum EEPROM for gravado, o enderego é 4C08H;
Se uma EEPROM precisar ser gravada, seu endereco € ACO8H

7.2 Dados de coédigos nao funcionais

D(:‘:‘r’"se:‘:::’:"‘;s Parametros de monitoramento do grupo U, descri¢ao de falha do
leitura) conversor de frequéncia, estado de operagéo do conversor de frequéncia

Dados de -
codigos Parametros

nio de Controle
funcionais | (somente

para
gravagao)

Comando de controle, valor definido de comunicagéo, controle do
terminal de saida digital, controle de saida analégica AO1, controle de
saida analégica AO2, controle de saida de pulso de alta velocidade
(FMP), inicializagao de parametro

Os dados de status sao divididos em parametros de monitoramento do grupo U,
descricao de falha do conversor de frequéncia e estado de operagéo do conversor
de frequéncia.

Parametros de monitoramento de parametros do grupo U

Para uma descricdo dos dados de monitoramento do grupo U, consulte os Capitulos
5 e 6. Os enderegos sdo definidos da seguinte forma: U0 a UF, os 16 digitos
superiores ao U0 séo 70 a 7F, e os 16 digitos inferiores sdo os nimeros de série dos
paradmetros de monitoramento do grupo. Por exemplo, U0-11 é 700BH.

Descrigao da falha do conversor de frequéncia

Quando a comunicagédo |é a descrigdo da falha do conversor de frequéncia, o
endereco de comunicacgédo é fixado em 8000H. Ao ler os dados de endereco, o
computador principal pode obter o cédigo de falha atual do conversor de frequéncia.
A descrigao do cédigo de falha é definida no Capitulo 5 Cédigo de fungéo P9-14.
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Status de operagao do conversor de frequéncia

Quando a comunicagéo |é o estado de operagdo do conversor, o endereco de
comunicagédo é fixado em 3000H. Ao ler os dados de enderego, o computador
principal pode obter as informagées do estado de operagdo atual do conversor,
que é definido da seguinte forma:

Enderego de comunicagao do status de

~ P Leia a definigdo da palavra de status
operacao do conversor de frequéncia

1 : Rotagéo paraafrente

3000 2 : Rotag&o inversa
H 3 : Desligamento

7.3 Parametros de controle

Os parametros de controle sdo divididos em comando de controle,
controle terminal de saida digital, controle de saida analégica AO1, controle
de saida analdgica AO2, controle de saida de pulso de alta velocidade (FMP).

7.3.1 Comandos de controle

Quando PO0-02 (origem do comando) é definido como 2: controle de
comunicagdo, o computador principal pode controlar a partida e parada do
inversor e outros comandos relacionados por meio deste enderegco de
comunicagdo. Os comandos de controle s&o definidos da seguinte forma:

Enderego de comunicagao do

Funcéao de comando
comando de controle ©

1 : Rotagdo para a frente 2 :
Rotagéo inversa 3 : Operagao
lenta para a frente 4 : Avango
2000 Ier.1to pa.ra tras .

H 5 : Desligamento livre
6 : Desligamento lento
7 : Redefinigdo de falha

7.3.2 Ponto de ajuste de comunicagao
Valor definido de comunicagéo: a fonte de frequéncia, a fonte de limite superior
de torque, a fonte de tensao de separacao VF, a fonte indicada do PID, a fonte
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de feedback do PID etc., sdo selecionados como os dados fornecidos de tempo de
comunicag&o pelo usuario principal. Este produto: o endereco de comunicagéo € 1000H.
Quando o computador principal define este valor de enderego de comunicacao, seu intervalo
de dados é -10.000~10.000, correspondendo ao valor relativo indicado -100,00%~100,00%.

7.3.3 Controle do terminal de saida digital

Quando a fungdo do terminal de saida digital € configurada para 20: controle de
comunicagao, o computador principal pode controlar o terminal de saida digital do
conversor por meio deste enderego de comunicagdo, conforme definido abaixo:

Enderego de comunicagéo de

controle do terminal de saida digital Conteido do comando

BITO : Controle de saida DO1 BIT1

: Controle de saida DO2 BIT2 :
Controle de saida RELAY1 BIT3 :
Controle de saida RELAY2 BIT4 :
Controle de saida FMR BIT5 : VDO1

2001 BIT6 : VDO2
H BIT7 : VDO3
BITS : VDO4

BIT9 : VDO5

7.3.4 Saida analdégica AO1 e AO2, controle FMP de saida de pulso de alta velocidade
Quando a saida analégica AO1 e AO2 e a fungéo de saida FMP de saida de pulso de alta
velocidade sao definidas como 12: configuragdo de comunicagéo, o computador principal
pode controlar a saida analogica e a saida de pulso de alta velocidade do inversor por
meio deste endereco de comunicagéo, conforme definido abaixo:

Enderego de comunicagao de a
el G Gl E Contetudo do comando
AO1 2002
H
~ 1 ifi Ly L)
AO2 2003 0~ 7FFF significa 0%~ 100
H
FMP 2004
H
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7.3.5 Inicializacao de parametros
Esta fungdo é necessaria quando o computador principal € usado para
inicializar os parametros do conversor.

Se P-00 (senha do usuério) ndo for 0, a verificacdo da senha precisa ser
realizada primeiro por meio de comunicagdo. Depois que a verificagdo é
aprovada, o computador principal inicializa os pardmetros em 30 segundos.

Comunicagdo: O enderegco de comunicagdo para verificagdo da senha do
usuario € 1FOOH. Se a senha de usuario correta for escrita diretamente neste
endereco, a verificagédo de senha pode ser concluida

O enderego para inicializagdo dos parametros de comunicagdo € 1F01H, e seu
conteudo de dados é definido da seguinte forma:

Enderego de comunicagéao de

inicializagdo de parametro Fungéo de comando

1 : Restaurando os parametros de fabrica
2 : Gravando informagées claramente
1FO1H 4 : Restaurando o parametro de backup do
usuario

501: Backup do parametro atual do usuario

7.4 Conteudo do protocolo

Os produtos desta série de inversores oferecem interface de comunicagdo RS485 e
sdo compativeis com o protocolo de comunicagdo escravo Modbus-RTU. Os
usuarios podem realizar o controle centralizado por meio do computador ou PLC, por
meio do protocolo de comunicagao, definir comandos de operagédo do conversor de
frequéncia, modificar ou ler os parametros do cédigo de fungéo, ler o estado de
operagao do conversor de frequéncia e informacgdes de falha etc.

7.4.1 Inicializagao de parametros

O protocolo de comunicagéo serial define o contetdo e o formato das informagdes
transmitidas na comunicagéo serial. Isso inclui: o formato de polling (ou transmiss&o)
do host; o método de codificagéo do host, incluindo: codigo de fungdo com agéo
necessaria, dados de transmisséo e verificagdo de erro etc. A resposta da maquina
escrava também adota a mesma estrutura, incluindo confirmagao de acéo, dados de
retorno e verificagao de erro. Se a maquina escrava cometer um erro ao receber a
mensagem ou ndo executar a agéo exigida pelo host, ela preparara uma mensagem
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de falha e a enviara de volta ao host.
7.4.1.1 Modo de aplicagdo

O conversor de frequéncia estda conectado a rede de controle PC/PLC "mestre
Unico, multiescravo" com barramento RS485 como escravo de comunicagéo.

7.4.1.2 Estrutura do barramento
Interface de hardware

O cartao de expansdo RS485 MD38TX1 ¢ inserido no conversor de frequéncia;

@ Estrutura topoldgica do sistema multiescravo de host Unico. Cada dispositivo
de comunicagdo da rede possui um enderego escravo exclusivo e um
dispositivo que atua como gateway;

O host de comunicagdo (geralmente computador principal, PLC, HMI etc.),
inicia ativamente a comunicag&o, I1& ou grava os pardmetros da maquina
escrava;

Outros dispositivos da comunicagdo da maquina escrava, em resposta ao
host na consulta local ou operagdes de comunicagdo. Apenas um dispositivo
pode enviar por vez;

Dados enquanto outros dispositivos estdo no estado de recebimento;

O endereco IP escravo varia de 1 a 247. 0 € o enderego de transmiss&o. Os
enderegos dos escravos da rede devem ser unicos.

© Modo de transmissdo de comunicagao serial assincrona, modo de transmiss&o
half duplex. Na comunicagdo serial assincrona, os dados estdo na forma de
mensagens, envie um quadro de dados por vez. De acordo com o protocolo
modbus-RTU, quando o tempo ocioso sem dados da linha de dados de
comunicagao for maior que 3,5 Bytes, isso indicara o inicio de um novo quadro
de comunicagéo.

Este protocolo de comunicagdo integrado ao inversor da série € o protocolo de
comunicacédo escravo Modbus-RTU, capaz de responder a "consulta/comando”
do host ou de acordo com ela, para realizar a agao correspondente e a resposta de
dados de comunicagao.
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O mainframe pode se referir a computadores pessoais (PCS), equipamentos de
controle industrial ou controladores l6gicos programaveis (CLP) etc.

O host pode se comunicar com um escravo individualmente ou transmitir informagdes
para todos os escravos. Para acesso exclusivo do host, a "consulta/comando” ser
acessada a partir da maquina para retornar um quadro de resposta; Para mensagens de
difus&o enviadas pelo host, a maquina ndo precisa responder ao host.

7.5 Estrutura dos dados de comunicagao

O formato de dados de comunicagéo do protocolo Modbus do conversor de frequéncia
desta série é o seguinte: o conversor de frequéncia é compativel apenas com a leitura ou
gravagéo de parametros do tipo Word. O comando de operagdo de leitura de
comunicagao correspondente € 0x03. O comando de operagéo de gravagéo é 0x06, ndo
sendo compativel com operacgdes de leitura/gravacao de byte ou bit:

Teoricamente, o computador principal pode ler mltiplos cédigos de fungdo consecutivos
ao mesmo tempo (ou seja, “n” pode ser até 12), mas nao pode cruzar o Ultimo cédigo de
fungdo neste grupo de cddigos, caso contrario, um erro sera enviado.

Se a maquina escrava detectar um erro de quadro de comunicagéo ou falhar na leitura ou
gravagao por outros motivos, ela respondera ao quadro de erro.

7.5.1 Descrigdo do quadro de dados:

O protocolo de comunicagéo serial define o conteddo e o formato das informagdes
transmitidas na comunicagao serial. Isso inclui: o formato de polling (ou transmiss&o) do
host; o0 método de codificagdo do host, incluindo cédigo de fungdo com agdo necessaria,
dados de transmisséo e verificacdo de erro etc. A resposta da maquina escrava também
adota a mesma estrutura, incluindo confirmag&o de ag&o, dados de retorno e verificagéo de
ero. Se a maquina escrava cometer um erro ao receber a mensagem ou néo executar a
acao exigida pelo host, ela preparard uma mensagem de falha e a enviara de volta ao host.

INiclO Tempo de transferéncia ocioso de mais de 3,5 caracteres
ADR Faixa de enderecgos de c.omumcagao: 1~247
0 = enderecgo de transmissédo
CcMD 03 : ler parametro

06 : gravar parametro
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o a.m O enderego dos parametros internos do conversor, expresso
Numero de cédigo de . K )
funcgo H em hexadecimal; Os parametros podem ser classificados em
codigos funcionais e n&o funcionais (como parametros de
status de operagdo e comandos de operagdo). Para mais
Numero de codigo de detalhes, consulte Definicdo de enderego. Ao transmitir, o byte
fungéo L alto é o primeiro e o byte baixo é o Ultimo.
Numero de codigo de Numero de codigos de fungao lidos neste quadro. Se for 1, um
fungdo H codigo de fungéo é lido. Ao transmitir, o byte alto € o primeiro e
i T o byte baixo é o ultimo.
Nimero de~cod|go de Este protocolo pode reescrever apenas um coédigo de fungéo
funggo L por vez.
Dados H Dados de resposta, ou dados a serem gravados, s&o
Dados L transmitidos com o byte alto primeiro e o byte baixo por ultimo.
FIM 3,5 caracteres

7.5.2 Modo de verificagao CRC:

O CRC (Verificagao Ciclica de Redundancia) usa o formato de quadro RTU e as
mensagens incluem dominio de deteccéo de erros de métodos baseados em CRC.
O dominio CRC detecta o contetido de toda a mensagem. O campo CRC é de dois
bytes, contendo 16 bits de dois. Um valor base calculado pelo dispositivo de
transporte e adicionado a mensagem. O dispositivo RECEPTOR recalcula o CRC da
mensagem recebida e o compara com os VALORES recebidos no campo CRC, se
esses dois valores de CRC néao forem iguais, um erro de transmissao sera indicado.

O CRC ¢é armazenado em OxFFFF e, em seguida, um procedimento é acionado para
anexar bytes de 8 bits sucessivos a mensagem ao registrador atual. Os valores sdo
processados. Apenas 8 bits de dados por caractere sao validos para CRC, bits de
inicio e parada e paridade.

O bit de paridade ¢ invélido. No CRC, cada caractere de 8 bits € individualmente
diferente ou (XOR) do contetido do registrador,

O resultado é xOR de volta para o bit menos significativo. Se LSB for 0, nenhuma
operagao sera executada. Todo o processo € repetido oito vezes, em grande parte

Depois que o ultimo bit (8° bit) estiver completo, o préximo byte de 8 bits é diferente
do valor atual do registrador. Verificagéo final.

E o valor CRC depois que todos os bytes na mensagem foram executados.
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Quando o CRC ¢é adicionado a uma mensagem, os bytes baixos sdo adicionados
primeiro, seguidos dos bytes altos.

Definigdo de enderego para parametros de comunicagao:
Leitura e gravacdo de pardmetros de cédigo de fungéo (alguns coédigos de

fungdo ndo podem ser alterados, como aqueles apenas para uso do fabricante
ou para monitoramento).

7.5.3 Parametros do Codigo de Funcao Regras de Identificagdo do Endereco

Regra de enderegamento com nimero de grupo de cddigo de fungéo e identificagéo
como parametros:

Bytes de alta ordem: PO~PF(grupo P), AO~AF(grupo A), 70~7F(grupo U). O valor
varia de 00 a PF. Por exemplo, se o cédigo de fungédo de intervalo P3-12 for
necessario, o endereco de acesso do cédigo de fungéo é expresso como 0 xf30c.

Observagao:

» Grupo PF: Os parametros ndo podem ser lidos nem alterados;
» Grupo U: Podem apenas ser lido, os parametros ndo podem ser alterados.

Alguns parametros ndo podem ser alterados quando o conversor esta em estado operacional;
Alguns parametros ndo podem ser alterados, independentemente do estado do conversor;

Altere os parametros do codigo de fungdo, mas também preste atengéo ao
intervalo de parametros, unidades e instru¢des relacionadas.

N.° do grupo de Enderego de A comunicagio modifica o enderego
coédigos de fungao comunicagio do cédigo de fungdo na RAM

GrupoPO ~ PE OxF000~ 0x0000~ OxOEFF
OxFEFF

GrupoAO ~AC 0xA000~ 0x4000~ Ox4CFF
OxACFF

Grupo U0 0x7000~

0x70FF

Observe que, como a EEPROM é armazenada com frequéncia, isso reduzira
sua vida util, assim como de alguns de seus recursos.

Cédigos em modo de comunicagdo ndo precisam ser armazenados, basta
alterar o valor na RAM.

» Se for o pardmetro do grupo P, a fungdo pode ser realizada alterando a
posicédo alta F do endereco do cédigo de fungéo para O.
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» Se for o pardmetro do grupo A, para realizar esta fungéo, basta alterar a
posicdo alta A do enderego do codigo de fungéo para 4.

Pode ser feito. O enderego do codigo de fungéo correspondente € o seguinte:

Bytealto:00~0F (grupo P),40~4F(grupoA) , Ovalorvariade00aFF Como:
O cdbdigo de fungdo P3-12 n&o é armazenado na EEPROM e o endereco é 030C.

O cddigo de fungdo A0-05 ndo é armazenado na EEPROM e o endereco é 4005.

Este endereco indica que a RAM s6 pode ser gravada, mas nao pode ser lida.
Quando lida, o endereco & invalido.

Também é possivel usar o cédigo de comando 07H para todos os parametros.

Os dados séao fornecidos pelo computador principal por meio do enderego de
comunicagdo 0x1000. Os dados sdo formados com 2 pontos decimais e
o intervalo de dados é P0-10 ~ + P0-10.

© Parametros de desligamento/operacéo:

Enderego de Descrigéo do Endereco de D icdo d T
parametro parametro parametro €scrigao do parametro
*Valor definido de

1?_?0 comunicag&o (decimal) 1 ?_? 0 Configuragao do PID

1001 -10000~ 10000 1011 Feedback do PID
H H

1002 | Frequéncia de rotagdo 1012 Procedimento de PLC
H H

1003 Tenséo do 1013 PULSO Frequéncia de pulso de
H barramento H entrada, unidade: 0,01 kHz

1004 Tens&o de saida 1014 Velocidade de feedback, unidade: 0,1Hz
H H

1005 Corrente de saida 1015 Tempo de operagéo restante
H H

1006 Poténcia de saida 1016 Tens&o de pré-calibragao de Al1
H H

1007 Torque de saida 1017 Tenséao de pré-calibragao de Al2
H H

1008 Velocidade de rotagdo 1018 Tensao de pré-calibragdo de Al3
H H

1009 Simbolo de entrada DI 1019 Velocidade linear
H H
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100A Tenséo de Al1 101A Tempo de ativagao atual
H H

100B Tens&o de Al2 101B Tempo de operagéo atual
H H
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Endereco de - N Enderego de - A
parametro Descrigao do parametro parametro Descrigéo do parametro
100C Tenséo de Al3 101C PULSE Frequen.ma de pulso de
H H entrada, unidade: 1 Hz
100D Entrada de valor de célculo 101D Valor da configuragdo de comunicagéo
H H
100E Entrada de valor de 101E Velocidade de feedback real
comprimento
H H
100F Velocidade da carga 101F Exibi¢éo da frequéncia principal X
H H
- 1020 Exibicéo da frequéncia auxiliar Y
H
Observagao:

» O valor definido de comunicagéo é a porcentagem do valor relativo,
em que 10.000 corresponde a 100,00%, -10.000 corresponde a
-100,00%.

» Para dados dimensionais de frequéncia, a porcentagem é relativa a
frequéncia maxima (P0-10); Para a dimenséo do torque.

» A porcentagem é P2-10 e A2-48 (o limite superior de torque é
definido numericamente, correspondendo ao primeiro e segundo
motores, respectivamente).

® Controle da entrada de comando no conversor de frequéncia: (somente gravagao)

Enderecgo do

Funcédo de comando

caractere de comando
0001 : Rotagao para a frente
0002 : Rotagéo inversa
0003 : Operagao lenta para a frente
2000H 0004 : Operacéo lenta para tras

0005

: Desligamento livre
0006 :
0007 :

Desligamento lento
Redefinicédo de falha

© Leitura do estado do conversor de frequéncia: (somente leitura)

| Enderego do caractere de status

Fungéao do caractere de status
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3000H

0001 : Rotagédo para a frente
0002 : Rotagéo para tras
0003 : Desligamento
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(4] Verificagdo de senha de bloqueio de parametro: (se 8888H for enviado, a verificagdo
de senha é aprovada)

Enderego da senha Insira o contetido da senha

1FOOH

9 Controle do terminal de saida digital: (somente gravagao)

Enderego do comando Conteudo do comando

BITO : Controle de saida DO1
BIT1 : Controle de saida DO2
BIT2 : Controle de saida RELAY1
BIT3 : Controle de saida RELAY2
BIT4 : Controle de saida FMR
BIT5 : VDO1

BIT6 : VDO2

BIT7 : VDO3

BIT8 : VDO4

BIT9 : VDO5

2001H

@® Controle de saida analégica AO1: (somente gravagéo)

Enderego do comando Conteudo do comando

2002H 0~ 7FFF significa 04 ~ 100

6 Controle de saida analoégica AO2: (somente gravacao)

Enderego do comando Conteudo do comando

2003H 0~ 7FFF significa 0%~ 100

® cControle de saida de pulso: (somente gravagao)

Enderego do comando Contetudo do comando

2004H 0~ 7FFF significa 0% ~ 100
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© Descrigao da falha do conversor de frequéncia:

Endereco do
conversor de
frequéncia

Informagdes de falha do
conversor de frequéncia

Informacgées de falha do
conversor de frequéncia

8000H

0000: Sem falha

0001: Reter

0002: Sobrecorrente acelerada
0003: Sobrecorrente em retardo
0004: Sobrecorrente de velocidade
constante

0005: Sobretensao acelerada
0006: Sobretens&o em retardo
0007: 2Sobretensao de velocidade
constante

0008: O resistor do buffer esta
sobrecarregado

0009: Falha de subtensdo

000A: Sobrecarga do inversor
000B : Sobrecarga do motor

000C: Falta de fase de entrada
000D: Falta de fase de saida

000E: Superaquecimento do médulo
000F: Falha externa

0010: Comunicagao anormal

0011: Contator anormal

0012: Falha de deteccdo de
corrente

0013: Falha de ajuste do motor
0014: Falha do cartdo PG/encoder

0015: Excecédo de leitura/gravagéo de
parametro

0016: Falha de hardware do inversor
0017: Falha de curto-circuito do motor &
terra

0018: Reter

0019: Reter

001A: Chegada do tempo de operagédo
001B: Falha 1 definida pelo usuario
001C: Falha 2 definida pelo usuario
001D: Tempo de chegada de inicializagao
001E: Sem carga

001F: Feedback do PID perdido durante a
operagéo

0028: Tempo limite de trafego rapido
esgotado

0029: Falha ao ligar o motor durante a
operagéo

002A: Desvio excessivo de velocidade
002B: Sobrevelocidade do motor

002D: Sobreaquecimento do motor
005A: Configuragéo incorreta do nimero
do cabo do encoder

005B: Encoder desconectado

005C: Posicdo inicial incorreta

005E: Velocidade de feedback incorreta
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Taxa Baud Padrao de fabrica 6005
Unidade: Taxa Baud (de transmissao) MODBUS
Fd-00 0 300 BPS 5 9600 BPS
Faixa de 1:600 BPS 6: 19200 BPS
configuragao 2:1200 BPS 7 : 38400 BPS
3:2400 BPS 8:57600 BPS
4:4800 BPS 9:115200 BPS

7.5.4 Descricdo do parametro de comunicagio do Grupo FD
Este parametro é usado para definir a taxa de transmissdo de dados entre o computador host
e o conversor de frequéncia. Observe que a taxa Baud, definida pelo computador principal, e o
conversor de frequéncia devem ser consistentes, caso contrario, a comunicag¢éo ndo sera
estabelecida. Quanto maior a taxa Baud, maior a velocidade de comunicag&o.

Formato dos dados Padrao de fabrica 0

0 :Semverificagdo : formatodedados<8,N,2>
Fd-01 Faixa de~ 1 : Verificag&o uniforme : formato de dados <8,E,1>
configuragéo 2 : Verificagao irregular : formato de dados <8,0,1>

3 : Sem verificagdo : formato de dados <8-N-1>

O formato dos dados, definido pelo computador principal, e o conversor de
frequéncia devem ser consistentes, caso contrario, a comunicagdo ndo sera
estabelecida.

Endereco local Padrao de fabrica 1

Fd-02
Faixa de configuragdo | 1~247,0 enderego de transmissdo

Quando o endereco local é definido como 0, ele sera o endereco de transmissao
para realizar a fungdo de transmiss&do do computador principal. O enderego nativo
tem exclusividade (exceto endereco de transmiss&o), sendo a base da comunicagéo
ponto a ponto entre o computador host e o conversor de frequéncia.

Atraso de resposta Padrao de fabrica | 2ms
Fd-03

Faixa de configuragdo [ 0~20ms
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Atraso de resposta: refere-se ao intervalo entre o fim da aceitagdo de dados do inversor e
0 envio de dados para a maquina a montante. Se o atraso de resposta for menor que o
tempo de processamento do sistema, o atraso de resposta sera baseado no tempo de
processamento do sistema. Se o atraso de resposta for maior que o tempo de
processamento do sistema, o sistema sera responsavel pelo processamento.

Apos os dados, para atrasar a espera, até o tempo de atraso de resposta, para
enviar dados para a maquina.

Tempo de comunicagio excedido Padrao de fabrica 00s

Fd-04
Faixa de configuragéo 0,0 s (nulo); 0,1~60,0s

Quando o cédigo de fungdo é definido como 0,0 s, o parametro de tempo limite
de comunicagao é invalido.

Quando o codigo de fungdo é definido para um valor valido, se o intervalo entre
uma comunicagéo e a proxima comunicagao exceder o periodo de tempo limite
de comunicagdo, um erro de falha de comunicagdo do sistema (Err16) sera
relatado. Normalmente, isso é definido como invalido. Se estiver em um sistema
de comunicagao continua, defina os parametros para monitorar a comunicagao.

Comunicagao

= Padrao de fabrica 0
selegao de protocolo

Fd-05
0 : Protocolo Modbus ndo padréo 1 :

Faixa de configuragéo
Protocolo Modbus padréao

Pd-05=1: Selecione o protocolo Modbus padrao.

Pd-05=0: Quando o comando ¢ lido, o numero de bytes retornados da maquina
escrava sera de um byte a mais que o protocolo Modbus padrdo. Para mais
detalhes, consulte a se¢édo 5 Estrutura de dados de comunicagéo deste Acordo.

SO Padro de fabrica 0
selegdo de protocolo
Fa-06 ) i B 0: 001A;
Faixa de configuragdo
1. 01A
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A unidade de saida usada para determinar o valor da corrente quando a
comunicagéo Ié a corrente de saida.

7.6 Referéncia para uso real
Use a comunicagao 485 para controlar a frequéncia, iniciar e parar.

© Defina P002 para 2 e selecione o canal de comando de comunicagao
Enviar codigo de controle: 01 06 FO 02 00 02 9A CB

@ Defina PO03 como 9 e defina a fonte de frequéncia principal para comunicagéo
Enviar codigo de controle: 01 06 FO 03 00 09 8A CC

© Iniciar
Enviar codigo de controle: 01 06 20 00 00 01 43 CA

@ Defina a frequéncia de operagdo para 32 HZ, com duas casas decimais, o
valor de configuragao deve ser colocado no alto

Enviar codigo de controle: 01 06 10 00 20 00 94 CA

O Parada
Enviar codigo de controle: 01 06 20 00 00 06 02 08
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Defina P002 para 2 e selecione o canal de comando de comunicagéo
Enviar codigo de controle: 01 06 FO 02 00 02 9A CB

GARANTIA

© A empresa assegura que o usuario podera usufruir dos seguintes servigos de garantia
a partir da data de compra dos produtos de nossa empresa (doravante denominada
fabricante).

® Uma vez que o produto foi adquirido pelo usuario, do fabricante, os seguintes trés
servigos de garantia ser&o fornecidos:

I Devolugéo, substituicao e reparo no prazo de 30 dias apos a entrega;
I Substituicéo e reparo no prazo de 90 dias ap6s a entrega;

o Reparo no prazo de 18 meses apds a entrega;

H Exceto na exportagdo para o exterior.

© Este produto possui servigo pago vitalicio a partir da data de compra pelo usuéario, do
fabricante.

@ Aviso: A falha do produto, quando causada pelos seguintes motivos, ndo sera coberta
pelo servigo de garantia gratuito do fabricante:

H Falha causada pelo uso e operagdo do usuario de acordo com os requisitos do
<<Manual de Instru¢des>>;

X Falha causada pelo usuario ao reparar ou modificar o produto sem comunicar o
fabricante;

X Falha causada pelo desgaste de tempo anormal do produto devido a um ambiente
inadequado fornecido pelo usuario;

H Falhas causadas por desastres naturais como terremotos, incéndios, inundagées ou
tensdes anormais;

1 Danos ao produto durante o transporte (a forma de transporte é especificada pelo
cliente, e a empresa auxilia nos tramites de consignagéo da carga).

@ Nas seguintes condigées, os fabricantes tém o direito de ndo fornecer servigos de
garantia.

X Quando o logotipo do produto, marca comercial, placa de identificagéo etc. do fabricante
estiverem danificados ou irreconheciveis;

= Quando o usuario ndo pagar o prego de compra de acordo com o contrato assinado;

o Quando o usuario ocultar, intencionalmente, a unidade de servigo pés-venda do
fabricante quando o produto ¢ instalado, conectado, operado, mantido ou usado de outra
forma inadequada.

® Para o servigo de devolugéo, substituicio e reparo, devera devolver & empresa, sendo
que apenas podera ser devolvido ou reparado apds a comprovagéo da responsabilidade
incorrida.
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CARTAO DE GARANTIA

Informagoes do usuario

Nome de usuario

Endereco do
usuario
Cadigo postal Pessoa para contato
Tel Fax

Tipo de maquina

Codigo da maquina

Informagdes do agente/revendedor

Fornecedor

Contato

Tel Data de entrega
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Teste de CQ:

Este produto foi testado pelo nosso departamento de qualidade e seu
desempenho atendeu aos padrdes relevantes, passou por inspegdo e foi
aprovado para deixar a fabrica.



Version
10
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